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ReSeni zesahuje do oblasti elektro-
niky a slou#i k Pizeni perifernich obvodd
mikroppocesorovyeh systémi. P¥indsi moZ- s
nost pripojeni perifernich obvodi, které [T] .
neni mo#no »idit prostfednictvim pFimého R ,,

wox Ty

pFipojeni na ¥idiei sbérnici jiné mikro- , . ak z WL
rocesorové stavebnice., Jeho podstata spo- . % K01 7| aex 9.
éivd v uspofdddni tPi klopnfch obvoddl, —% ” ‘
z nichZ prvni je hodinovym vstupem spo- -
jen s hodinovym vstupem zapojeni pro syn- S Z o U.2]
chronizatni signdl CIK systému, zatimco z ~wlko2 |
dalsi dva jsou hodinovymi vstupy spojeny ® o
s prvaim invertorem, Nastavovaci vstup s Basl
prvaniho klopného obvodu je spojen s dru- - -

fm vestupem zapojeni pro stavovy signdl o . -

, kde%to nastavovaci vrstvy druhého * 7 » ]

klopného obvodu s druhym invertorem a
nagtavovaci vstup t¥etiho klopného obvodu
se tretim invertorem, PFitom nulovaci
vetupy viech t#i klopnych obvodi jsou R
spojeny a piipojeny piPes odpor ne klad-

nou napdjeci svorku a jejich datové vstu-

py na nulové potencidly. Prvai invertor

je p¥ipojen k hodinovému vstupu zapojeni,-

druhy invertor ke tietimu vstupu zapoje-

ni pro Fidici signdl &teni RD a t¥eti in-

vertor ke &tvrtému vs_\tquu zepojeni pro

¥idicf signdl zdpisu WR. Inverzni vgstup

prvaiho klopného obvodu je p¥ipojen k

adresnimu dekodéru, zatimco pFimy vystup

druhdho klopného obvodu pro_negovany up-

raveny ¥idici signdl &teni URD k perifer-

nimu obvodu & p¥imy vystup tf¥etiho klop-

ného obvodu pro negovany upraveny ¥idiei

signdl zépisu UWR k témuZ perifernimu

obvodu.
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Vynalez se tyké& zapojeni pro upravu &asovani fidfci sbérnice

mikroprocesorti.

Signaly, kterymi se maji rfidit periferni obvody, musi v
patfiéném okamZiku vyvolat poZadovanou funkci tdchto perifernich
obvodii, aby byla zajis$t&na jejich spravna funkce.

Dosud znama zapojeni vyuiivaji pro Fizeni perifernich obvodd
mikroprocesorovych systémi rfidici signaly, jak je generuje radié
mikroprocesoru. Tento stav nediava moZnost spolehlivg. pouzivat Jji-
né periferni obvody, neZ ty, které patii do mikroprocesorové sta-
vebnice daného mikroprocesoru. Proto pouziti perifernich obvodi
z jiného stavebnicového systému nedovoluje vyuzit vyhodnych vlast-
nosti t&chto obvodi a optimalizovat technické prostiedky mikro-
procesorového systému,

Tyto nevyhody v podstaté odstranuje zapojeni pro tpravu
¢asovani fidici sbérnice mikroprocesori podle tohoto vynalezu,
jehoZ podstata spofivd v tom, Ze hodinovy vstup prvniho klopného
obvodu je spojen s hodinovym vstupem zapojeni pro synchronizaé&ni
signal systému, soucasné pripojenym na vstup prvniho invertoru,
druhy vstup zapojeni pro stavovy signal je pripojen na na-
stavovaci vstup prvniho klopného obvodu, tieti vstup zapojeni pro
ridic{ signal &teni je pripojen na vstup druhého invertoru,
&tvrty vstup zapojeni pro Fidici signdl zapisu Jje pripojen na
vstup tretiho invertoru, pfiéemi vystup prvniho invertoru je pfi-
pojen jednak na hodinovy vstup druhého klopného obvodu, jednak na
hodinovy vstup tfetiho klopného obvodu, vystup druhého invertoru
na nastavovaci vstup druhého klopného obvodu a v¥stup tfetiho
invertoru na nastavovaci vstup tfetifho klopného obvodu, zatimco
nulovaci vstupy prvniho klopného obvodu, druhého klopného obvodu
a tretiho klopného~obvodu Jsou spojeny a pfes odpor pfipojeny
na kladnou napajeci svorku a datové vstupy prvniho klopného ob-
vodu, druhého klopného obvodu a tfetiho klopného obvodu Jjsou pii-
pojeny na nulovy potencial, pfidemZ invertzni vystup prvniho klop-
ného obvodu pro negovani upraveny signal | je pripojen k
prvnimu vstupu adresového dekodéru, primy vystup druhého klopného
obvodu pro negovany upraveny fidici signal Xteni je pripojen
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na druhy vstup periferniho obvodu a piimy vystup ttetiho Klop-
ného obvodu pro negovany upraveny Fidici signal zéapisu UWR je
pfipojen na tfeti vstup periferniho obvodu.

Vyhoda tohoto zapojeni spodfvd v moZnosti pfipojeni peri=-
fernich obvodi, které jinak neni moZno fidit pfimym pfipojenim-
na fidici sbArnici jiné mikroprocesorové stavebnice. Této pred-
nosti bylo dosaZieno funk&ni vlastnosti tasové relace mezi upra-
venymi signaly fidici sbérnice zapojeni.

Priklad zapojeni pro tpravu &asovéni fidici sbérnice
mikroprocesorti je vyobrazen na pripojenych vykresech, na nich
obr. 1 pfedstavuje schéma zapojeni, obr. 2 &asové pribshy signéli.

Hodinovy vstup 10 prvniho k10pného»obvodu KOl typu D je‘épo-
jen s hodinovym vstupem 1 zapojeni pro synchronizaéni signal CIK
aignélu, ktery je soufasn® pFipojen na vstup 11 prvniho invertoru
INV1. Druhy vstup 2 zapojeni pro stavovy signél TORQ je pripojen
na nastavovaci vstup 20 prvaiho klopného obvodu KOl typu D. Treti
vstup 3 ZapOJenl pro fidici signél &teni RD je pFipojen na vstup
12 druhého invertoru INV2, Ctvrty vstup 4 zapojeni pro fidici signal
zédpisu WR je pFipojen na vstup 13 tfetiho invertoru INV3. Vystup
011 prvniho invertoru INV1 je pfipojen jednak na hodinovy vstup
10 druhého klopného obvodu K02 typu D, jednak na hodinovy vstup
10 tretiho klopného obvodu KO3 typu D. Vystup 012 druhého invertoru
INV2 je pfipojen na nastavovaci vstup 20 druhého klopného obvodu
K02 typu D, vystup O1l3 tietiho invertoru INV3 na m stavovaci vstup
20 tfetiho klopného obvodu KO3 typu D. Nulovaci vstupy 30 prvniho
klopného obvodu KOl typu D, druhého klopného obveodu K02 typu D
a tfetiho klopného obvodu K02 typu D jsou spojeny a pies odpor R
pfipojeny na kladnou napdjeci svorku S. Datovy vstup 110 prvniho
klopného obvodu KOl typu D, datovy vstup 120 druhého klopného ob-
vodu K02 typu D a datovy vstup 130 tiretiho klopného obvodu KO3
typu D jsou pifipojeny na nulovy potencial Z. PFimy vystup Ol prvniho
klopného obvodu KOl typu D pro upraveny stavovy signdl UIORQ je k
pripojeni k neznézornénému perifernimu zaiizeni, zatimco jeho in-
verzni vystup 02 pro negovany upraveny stavovy signal UIORQ je pfipo-
jen k prvnimu vstupu 1 adresového dekodéru ADEK. Pifimy vystup Ol dru-
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hého klopného obvodu K02 typu D pro negovany upraveny ridict
signal &teni URD je pfipojen na druhy vstup 2 periferniho ob-
vodu P, zatimco jeho inverzni vystup 02 pro upravény ridici sig-
nal #teni URD je k prfipojeni k neznazornénému perifernimu zarfi-
zeni. Primy vystup 0l tfetiho klopného obvodu KO3 typu D pro nego-
vany upraveny fidici signal zépisu'ﬁW§ je pfipojen na treti vstup
3 periferniho obvodu P, zatimco jeho inverzni vystup 02 pro upra-
veny fidici signal zapisu UWR je k pfipojeni k neznazornédnému pe-
fernimu zafizeni. Vstupy zapojeni Q0 - 015, privedené.z adresové
sbérnice mikroprocesoru pro adresni signaly A0 - Al5, jsou pfi-
vedeny na vstupy 0 - 15 adresového dekodéru ADEK. Vystup 0111
adresového dekodéru ADEK je piipojen na prvni vstup 1 periferni-
ho obvodu P.

Zapojeni pracuje tak, Ze fidici signdl &teni RD, piipadns
ridici signédl zapisu WR, je po inverzi pfiveden na asynchronni
nastavovaci vstup 20 druhého klopného obvodu K02 typu D, pripad-~
né na asynchronni nastavovaci vstup 20 tfetiho kiopného obvodu KO3
typu D. Hodinové vstupy 10 téchto obou klopnych obvodi jsou pii-
pojeny na invertovany synchroniza&ni signal systému CLK systémo-.
vych hodin. V dobs, kdy je Fidici signal &teni RD, pripadns fidief
signal zé4pisu WR neaktivni, je druhy klopny obvod K02 typu D, pii-
padné tfeti klopny obvodu K03 typu D, drzen asynchronnim nastavo-
vacim vstupem 20, kdy i negované upravovaneé ridici signély €&teni
URD, pFfipadnd negované upravené fidici signaly zapisu UWR, jsou
neaktivni. Po pfechodu Fidiciho signidlu é&teni RD, pripadné Fidiciho
signalu z4pisu WR do aktivniho stavu se druhy klopny obvod K02
typu D, pfipadné tfeti klopny obvod KO3 typu L, odblokuje a sestup-
nou hranou hodinového signalu se prepisSe nulova uroven z jejich
datovych vstupii 120 a 130 na primé vystupy 0l druhého a tretiho
klopného obvodu K02 a KO3 typu D. Negovany upraveny iidici signal
&¢teni URD, piripadné& negovany upraveny ridici signal zépisuAﬁW§. se
stane aktivnim pribliZné se zpoZdénim poloviny periody hodinového
kmito&tu oproti Fidicimu signdlu &teni RD, pfipadné fidicimu sig-
nalu zapisu Wﬁ, ktery generuje pfimo procesor{

Po prechodu fidiciho signdlu &teni ﬁﬁ,ipiipadné ridiciho sig-
nidlu zapisu Wﬁ,do neaktivniho stavu, piejde/heg6Vany upraveny ridi-
ci signal &teni URD, pripadnd negovany upraveny fidici signal
zépisu ﬁW§,do neaktivniho stavu.
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Stavovy signal TORQ je ptiveden na asynchronni nastavovaci

vstup 20 prvniho klopného
tohoto klopného obvodu je
systému systémovych hodin.
aktivniho stavu pfejde do
signél UTIORQ. Po prechodu

obvodu KOl typu D. Hodinovi vstup 10
pFfipojen na synchronizaéni siggéidggg \
Po piechodu stavového signalu IORQ do |
aktivnfho stavu i negovany upraveny
negovaného upraveného signalu I0RQ do

neaktivniho stavu se prvni klopny obvod KOl typu D odblokuje
a ne jblizs{ nab&Znou hranou hodinovych impulsﬁ pire jde negovany
upraveny signdl UIORQ do neaktivniho stavu. Aktivni stav je tim-

to prodlouieh o polovinu periody synchronizainfho signilu g;._‘g's;yg—i

tému oproti stavovému signdlu IORQ. Funkce dédle je ziejma z &a-

sového diagramu dle obr. 2,
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Zapojeni pro ivpravu &asovani fidici sbérnice mikroprocesort,
pfipojené\k adresovému dekodéru a perifernimu obvodu, vyznadené
tim, %e hodinovy vstup (10) prvniho klopného obvodu (KOl) je spo-
jen s hodinovym vstupem (1) zapojeni pro synchronizaéni signél.@lﬁ?
systému, souiasnd pripojenym na vstup (11) prvniho. invertoru
(INV1), druhy vstup (2) zapojeni pro stavovy signal TORQ je pFi-
pojen na nastavovaci vstup (20} prvniho klopného obvodu (Ko1l), tie-
ti vstup (3) zapojeni pro #idici signal &teni RD je pfipojen na
vstup (12) druhého invertoru (INvV2), &tvrty vstup (4) zapojeni
pro Fidici signél zapisu WR je pripojen na vstup (13) tietiho
invertoru (INV3), priéemi vystup (0l1) prvniho invertoru (INV1)
je pfipojen jednak na hodinovy vstup (10) druhého klopného ob-
vodu (K0?2), jednak na hodinovy vstup (10) tfetiho klopného ob-
vodu (K03), vystup (012) druhého invertoru (INV2) na nastavovaci
vstup (20) druhého klopného obvodu (K02) a vystup (013) tietiho
invertoru (INV3) na nastavovaci vstup (20) tifetiho klopného ob-
vodu (K03), zatimco nulovaci vstupy (30) prvniho klopného obvodu
(KO01), druhého klopného obvodu (K02) a tietiho klopného obvodu
(KO3) jsou spojeny a pies odpor (R) pfipojeny na kladnou napaje-
cf svorku (S) a datové vstupy (110, 120, 130) prvniho k10pného
obvodu (KOl), druhého klopného obvodu (K02) a tretiho klopného
obvodu (K03) jsou pfipojeny na nulovy potencial (Z), pricéem%
inverzni vystup (02) prvniho klopného obvodu (KOl) pro negovany
upraveny signal UTORQ je pripojen k prvnimu vstupu (1) adresové-
ho dekodéru (ADEK), pfimy vystup (01) druhého klopného obvodu
(KO2) pro negovany upraveny #idici signal &teni URD je pfripojen
na druhy vstup (2) periferhiho obvodu (P) a pfimy vystup (01)
tfetiho klopného obvodu (K03) pro nggzvany upraveny fidici signéal
zapisu UWR je pripojen na tfeti vstup (3) perifernihd obvodu (P).

2 vykresy
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