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DESCRIPCION
Bisagra oculta para aplicaciones de puertas o ventanas niveladas o rebajadas
Campo técnico

La presente invencién se refiere a una bisagra para puerta o ventana y, més particularmente, a una bisagra oculta o
invisible que puede usarse para aplicaciones de puertas o ventanas tanto niveladas como rebajadas.

Antecedentes

Las bisagras ocultas son conocidas para montar una puerta o una hoja en un marco. Sin embargo, normalmente se
utilizan diferentes tipos de bisagras para montar puertas u hojas rebajadas en comparacién con puertas u hojas
niveladas. Esto se debe al borde superpuesto de la puerta u hoja rebajada que debe tenerse en cuenta en el
movimiento de la bisagra para levantarla y alejarla del marco, mientras que, al mismo tiempo, la aleja de la abertura
para que este borde superpuesto se aleje de la abertura transparente en el marco.

Todas las bisagras conocidas de la técnica anterior generalmente solo son adecuadas para una Unica aplicacién, ya
sea para montaje rebajado o nivelado de la puerta u hoja, y no se puede utilizar en otras aplicaciones. Como ejemplo,
dicha bisagra se muestra en el documento EP 2 912 248 B1, que divulga las caracteristicas del preambulo de la
presente reivindicacién 1. El documento US 2011/041290 A1 muestra un tipo de bisagra con palancas que estan
conectadas directamente a brazos giratorios y, por lo tanto, forman un sistema de brazos de traslacién comun, teniendo
A su posicién de maxima apertura de la puerta en una posicién intermedia. En el documento CN 204 386 315 U, se
divulga un sistema que describe dos sistemas de brazos idénticos alojados en dos rebajes.

Estas bisagras también permiten el ajuste en 3 direcciones de una manera simple y conveniente, de modo que también
se puede lograr una alineacién precisa de lado a lado y de arriba a abajo del panel de la puerta u hoja paralela al
marco correspondiente para un posicionamiento adecuado, asi como un ajuste de entrada y salida para un sellado
adecuado.

Seria deseable proporcionar una bisagra del tipo mencionado anteriormente que pueda usarse tanto para hojas de
puertas o ventanas niveladas como rebajadas. También seria deseable prever una instalacion y un ajuste
simplificados.

Sumario

Se proporciona una bisagra para montar un panel de puerta u hoja de ventana en un marco que soluciona los
problemas mencionados anteriormente. La bisagra incluye una parte de marco adaptada para fijarse al marco, que
tiene una parte de montaje de marco que tiene una cavidad, un cuerpo de marco montado en la cavidad, incluyendo
el cuerpo de marco un primer rebaje y un segundo rebaje. La bisagra incluye, ademés, una parte de puerta u hoja
adaptada para fijarse a la puerta u hoja, que tiene una parte de montaje de puerta u hoja mévil, un cuerpo de hoja
conectado a la parte de montaje de puerta u hoja mévil, y un cuerpo mévil de hoja montado de manera deslizable
mediante una disposicién de montaje deslizable en el cuerpo de hoja, incluyendo el cuerpo mévil de hoja un primer
rebaje y un segundo rebaje. (Aunque se hace referencia a estas como piezas de "hoja" para facilitar la referencia, se
entiende que pueden usarse para una hoja o una puerta). Entre el cuerpo de marco y el cuerpo moévil de hoja hay
conectado un sistema de brazo de palanca giratorio que est4 situado al menos parcialmente en los primeros rebajes
del cuerpo de marco y del cuerpo mévil de hoja. Para mejorar la legibilidad en la descripcién que sigue, las expresiones
"cuerpo de marco” y "cuerpo mévil de hoja" podran sustituirse por las siglas FB y SMB respectivamente.

El sistema de brazo de palanca giratorio incluye un brazo de palanca de marco que incluye un lado de FB y un lado
de SMB y una posicién media situada en un punto entre el lado de FB y el lado de SMB, y un brazo de palanca de
hoja que incluye un lado de FB y un lado de SMB. lado y una posicién media situada en un punto entre el lado de FB
y el lado de SMB del brazo de palanca de hoja. Un pasador giratorio conecta el brazo de palanca de marco en la
posicién media de brazo de palanca de marco con el brazo de palanca de hoja en la posicién media de brazo de
palanca de hoja para un movimiento pivotante. Un primer pasador de brazo giratorio conecta de manera pivotante el
lado de SMB del brazo de palanca de marco al cuerpo moévil de hoja. Un segundo pasador de brazo giratorio conecta
de manera pivotante el lado de FB del brazo de palanca de hoja al cuerpo de marco. Una proyeccién de guia de FB
en el lado de FB del brazo de palanca de marco se recibe en una ranura de guia de rotacién de FB en el primer rebaje
del cuerpo de marco, y una proyeccién de guia de SMB en el lado de SMB del brazo de palanca de hoja se recibe en
una ranura de guia de rotacién de SMB en el primer rebaje del cuerpo mévil de hoja. Un primer sistema de brazo de
traslaciéon también est4 conectado entre el cuerpo de marco, el cuerpo mévil de hoja y el cuerpo de hoja, estando el
primer sistema de brazo de traslacién situado al menos parcialmente en los segundos rebajes del cuerpo de marco y
el cuerpo mévil de hoja, e incluyendo un primer brazo de palanca de traslacién que tiene un primer extremo y un
segundo extremo, teniendo un segundo brazo de palanca de traslacién un lado de FB y un lado SB, con una proyeccién
de guia de FB de traslacién situada en el lado de FB del segundo brazo de palanca de traslaciéon. Un primer punto de
conexidn de pivote de brazo de palanca de traslacién esta situado entre el lado de FB y el lado de SB del segundo
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brazo de palanca de traslacidn, y un punto de conexién de pivote de cuerpo de hoja esta situado en el lado de SB. Un
primer pasador de traslacién conecta de manera pivotante el primer extremo del primer brazo de palanca de traslacion
al punto de conexién de pivote del primer brazo de palanca de traslacién en el segundo brazo de palanca de traslacién.
Un segundo pasador de traslacién conecta de manera pivotante el segundo extremo del primer brazo de palanca de
traslacion al cuerpo movil de hoja. Un tercer pasador de traslaciéon conecta de manera pivotante el punto de conexién
de pivote del cuerpo de hoja del segundo brazo de palanca de traslacién al cuerpo de hoja. La proyeccidén de guia de
traslacion en el lado de FB del segundo brazo de palanca de traslacion se recibe en una ranura de guia de traslacion
en el segundo rebaje del cuerpo de marco. Los pasadores de traslaciéon primero, segundo y tercero y los pasadores
de brazo giratorio primero y segundo se extienden a lo largo de ejes que son paralelos entre si. El uso de un sistema
de brazo giratorio y un sistema de brazo de traslacion permite que la bisagra se utilice en aplicaciones de montura
tanto nivelada como rebajada.

Preferentemente, el cuerpo de hoja esta conectado de manera ajustable a la parte de montaje de puerta u hoja mévil
para permitir un movimiento relativo que esté adaptado para ajustar la presion de la junta de una puerta u hoja mévil
conectada a un marco mediante la bisagra.

En una realizacién, el cuerpo mévil incluye un tercer rebaje, y el primer rebaje del cuerpo mévil de hoja esta situado
entre los rebajes segundo y tercero del cuerpo mévil de hoja. El cuerpo de marco incluye un tercer rebaje, y en el
primer rebaje del cuerpo de marco estan situados los rebajes segundo y tercero del cuerpo de marco, y los rebajes
primero, segundo y tercero del cuerpo mdvil de hoja estan alineados respectivamente con los rebajes primero, segundo
y tercero del cuerpo de marco. Un segundo sistema de brazo de traslacidén estd conectado entre el cuerpo de marco,
el cuerpo moévil de hoja y el cuerpo de hoja, y el segundo sistema de brazo de traslacién esta situado al menos
parcialmente en los terceros rebajes del cuerpo de marco y el cuerpo mévil de hoja. El segundo sistema de brazo de
traslacion es idéntico al primer sistema de brazo de traslacion.

En una realizacion, la montura deslizable del cuerpo moévil de hoja en el cuerpo de hoja esta formada por postes
primero y segundo en el cuerpo de hoja que se extienden en paralelo entre si en canales primero y segundo que estan
definidos a través de una base del cuerpo mévil de hoja con un ajuste deslizable, y se extiende hacia los rebajes
segundo y tercero. Los postes primero y segundo incluyen extremos de fijacién de pivote de poste que se extienden
dentro de los rebajes segundo y tercero, y el tercer pasador de traslaciéon de cada uno de los sistemas de brazos de
traslacién primero y segundo estan conectados respectivamente al cuerpo de hoja en los extremos de fijacién de pivote
de poste de los postes primero y segundo.

La bisagra se puede mover desde una posicién cerrada, en la que el cuerpo de hoja y el cuerpo de marco estan
generalmente alineados entre si, estando el cuerpo mévil de hoja en una posicién insertada en el cuerpo de hoja, y
los rebajes primero, segundo y tercero del cuerpo mévil de hoja y los rebajes primero, segundo y tercero del marco
estan alineados y enfrentados entre si con el sistema de brazo de palanca giratoria y el primer y el segundo sistema
de brazo de traslacién situados en los respectivos conjuntos de los rebajes primero, segundo y tercero del cuerpo
mévil de hoja y el cuerpo de marco, a una posicién abierta, en la que el cuerpo de hoja y el cuerpo de marco estan
uno al lado del otro, el cuerpo mévil de hoja se mueve a una posicién extendida fuera del cuerpo de hoja, y los brazos
de palanca de marco y de hoja, asi como los segundos brazos de palanca de traslacién, se extienden desde los
respectivos rebajes. Esto proporciona una disposicion de bisagra que se puede utilizar en aplicaciones de montura
rebajada y nivelada.

En una disposicidén preferida, el movimiento de la bisagra hacia la posicién abierta hace que los primeros brazos de
palanca de traslacién actlen sobre el cuerpo mévil de hoja junto con el movimiento de los segundos brazos de palanca
de traslaciéon que pivotan alrededor de los terceros pasadores de traslacién que conectan los puntos de conexién de
pivote del cuerpo de hoja de los segundos brazos de palanca de traslacién al cuerpo de hoja, para mover el cuerpo
mévil de hoja a la posicidn extendida.

Preferentemente, hay dos de las proyecciones de guia de FB situadas en bordes opuestos del lado de FB del brazo
de palanca de marco y hay dos de las ranuras de guia de rotacién de FB situadas en paredes opuestas del primer
rebaje del cuerpo de marco, estando situada cada una de las proyecciones de guia de FB en una de las respectivas
ranuras de guia de rotacién de FB. Preferentemente, las ranuras de guia de rotaciéon de FB se extienden generalmente
de forma lineal, en paralelo entre si en las paredes opuestas del primer rebaje del cuerpo de marco. Tal y como se
utiliza en el presente documento, el término generalmente se refiere a +/- 10 % de un valor, o +/- 10 grados de un
angulo. Con respecto a una trayectoria lineal, se permiten variaciones dentro de un intervalo de +/- 2 mm de una linea
ideal.

En una realizacidn, hay dos proyecciones de guia de SMB situadas en bordes opuestos del lado de SMB del brazo de
palanca de hoja y hay dos ranuras de guia de rotacién de SMB situadas en paredes opuestas del primer rebaje del
cuerpo movil de hoja, estando situada cada una de las proyecciones de guia de SMB en una de las respectivas ranuras
de guia de rotaciéon de SMB. Preferentemente, las ranuras de guia de SMB se extienden generalmente de forma lineal,
en paralelo entre si en las paredes opuestas del primer rebaje del cuerpo mévil de hoja.

En una realizacién, hay dos de las proyecciones de guia de traslacidn situadas en bordes opuestos del lado de FB del
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segundo brazo de palanca de traslacion y hay dos de las ranuras de guia de traslacién en paredes opuestas del
segundo rebaje, estando situada cada una de las proyecciones de guia de traslacién en una respectiva de las ranuras
de guia de traslacién. Preferentemente, las ranuras de guia de traslaciéon se extienden paralelas entre si con una
trayectoria curva en las paredes opuestas del segundo rebaje.

Preferentemente, el cuerpo de marco estd montado de manera ajustable en la parte de montaje de marco.
Preferentemente, esto permite un ajuste tanto hacia arriba como hacia abajo, asi como de lado a lado, para centrar la
hoja o puerta en el marco.

En una disposicion, el brazo de palanca de marco incluye una ranura entre el lado de FB y el lado de SMB, el brazo
de palanca de hoja se extiende a través de la ranura, y la conexién del brazo de palanca de marco en la posicién
media del brazo de palanca de marco con el brazo de palanca de hoja en la posicién media de brazo de palanca de
hoja esta en un area de la ranura.

Se describen caracteristicas adicionales de la invencion.

Breve descripcién de los dibujos

El sumario anterior, asi como la siguiente descripcién detallada se entenderdn mejor cuando se lean junto con los
dibujos adjuntos. En los dibujos:

La figura 1 es una vista en seccidn transversal a través de un montaje rebajado de una hoja de ventana o puerta a un
marco mediante una bisagra de acuerdo con una realizacién de esta solicitud.

La figura 2 es una vista en seccién transversal a través de una montura nivelada de una hoja de puerta o ventana en
un marco usando la misma bisagra de acuerdo con la realizacidén de la presente solicitud utilizada para una montura
rebajada.

La figura 3 es una vista en perspectiva de una realizacién de la bisagra mostrada en una posicidén abierta.

La figura 4 es una vista desde un extremo de la bisagra mostrada en la figura 3 en la posicién abierta.

La figura 5 es una vista desde un extremo de la bisagra mostrada en la figura 3 ahora en la posicién cerrada.

La figura 6 es una vista en perspectiva similar a la figura 3 que muestra la bisagra en una posicién de transicién entre
las posiciones abierta y cerrada.

La figura 7 es una vista en perspectiva similar a la figura 6 que muestra el cuerpo de marco, el cuerpo de hoja y el
cuerpo mévil de hoja de la bisagra que se muestra en la figura 3 retirados de la parte de montaje de marco y de la
parte de montaje de puerta u hoja mévil para mayor claridad con respecto a los componentes.

La figura 8 es una vista en perspectiva similar a la figura 3 que muestra el sistema de brazo de palanca giratorio que
conecta el cuerpo de marco y el cuerpo mévil de hoja mostrado en una posicién parcialmente abierta.

La figura 9 es una vista desde un extremo que muestra los componentes de la figura 8 en la posicidn cerrada.

La figura 10 es una vista desde un extremo que muestra los componentes de la figura 8 en una posicién parcialmente
abierta.

La figura 11 es una vista desde un extremo que muestra los componentes de la figura 8 en la posicién abierta.
La figura 12 es una vista detallada del sistema de brazo de palanca giratorio, brazo de palanca de marco y brazo de
palanca de hoja, que se muestran ensamblados entre si antes de conectarse al cuerpo de marco y al cuerpo mévil de

hoja.

La figura 13 es una vista en perspectiva despiezada que muestra los componentes del sistema de brazo de palanca
giratorio de la figura 8 en estado desmontado.

La figura 14 es una vista en perspectiva que muestra el cuerpo de marco, el cuerpo mévil de hoja y el cuerpo de hoja
conectados mediante un primer sistema de brazo de traslacién sin los otros componentes de bisagra.

La figura 15 es una vista desde un extremo que muestra los componentes de la figura 14 en una posicién cerrada.

La figura 16 es una vista desde un extremo que muestra los componentes de la figura 14 en una posicién parcialmente
abierta.
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La figura 17 es una vista desde un extremo que muestra los componentes de la figura 14 en la posicion abierta de la
bisagra.

La figura 18 es una vista detallada ampliada que muestra la conexién del primer sistema de brazo de traslacién al
cuerpo movil de hoja.

La figura 19 es una vista en perspectiva similar a la figura 14 que muestra un segundo sistema de brazo de traslacioén
instalado entre el cuerpo del marco, el cuerpo moévil de hoja y el cuerpo de hoja.

La figura 20 es una vista explicativa que muestra una combinacion de las vistas de extremo del sistema de brazo de
palanca giratorio y los sistemas de brazo de traslacién primero y segundo que forman la bisagra general que permite
el movimiento tanto de rotaciéon como de transicidén entre la parte de puerta u hoja y la parte de marco.

Las figuras 21-23 son vistas esquematicas que muestran un ajuste lateral (figura 21), un ajuste hacia arriba y hacia
abajo (figura 22) y un ajuste de presion de la junta (figura 23).

La figura 24 es una vista en perspectiva de la bisagra que se muestra en la figura 3 que proporciona una vista de los
ajustes proporcionados mostrados en las figuras 21-23.

La figura 25 es una vista ensamblada despiezado de la bisagra mostrada en la figura 3.

La figura 26 es una vista en perspectiva que muestra la bisagra parcialmente ensamblada junto con los ajustadores
hacia arriba y hacia abajo que actian sobre el cuerpo de marco, asi como los ajustadores de presién de junta situados
entre el cuerpo de hoja y la parte de montaje de puerta u hoja moévil.

La figura 27 es una vista detallada que muestra el cuerpo de marco.

La figura 28 es una vista detallada que muestra el conjunto del cuerpo de hoja y el cuerpo mévil de hoja.

La figura 29 es una vista detallada que muestra el brazo de primera palanca de traslacién.

La figura 30 es una vista detallada del segundo brazo de palanca de traslacion.

La figura 31 es una vista en perspectiva que muestra una porcién de la parte inferior de la bisagra en la posicién
parcialmente abierta.

La figura 32 es una vista en perspectiva que muestra la parte inferior de la bisagra en una posicién parcialmente
abierta.

La figura 33 es una vista en perspectiva que muestra la parte inferior de la bisagra en una posicién cerrada.

La figura 34 es una vista despiezada del conjunto de la bisagra similar a la figura 25 con una construccién alternativa
del brazo de palanca de marco, el brazo de palanca de hoja y el segundo brazo de palanca de traslacién.

Las figuras 35 y 36 son vistas en perspectiva de la construccién alternativa del brazo de palanca de marco.
Las figuras 37 y 38 son vistas en perspectiva de la construccién alternativa del brazo de palanca de hoja.
La figura 39 es una vista en perspectiva de la construccién alternativa del segundo brazo de palanca de traslacion.

Las figuras 40 y 41 son vistas en perspectiva de la parte inferior de la bisagra que se muestra en la figura 34 en la
posicién cerrada.

Descripcion detallada

Se usa una terminologia determinada en la siguiente descripcién solo por conveniencia y no es limitante. "Axialmente"
se refiere a una direccion a lo largo del eje del pasador de bisagra. Una referencia a una lista de elementos que se
citan como "al menos uno de a, b, o ¢" (donde a, b y ¢ representan los elementos que se enumeran) se refiere a
cualquiera de los elementos a, b, o ¢, 0 sus combinaciones. El término "generalmente" tiene el significado sefialado
anteriormente. La referencia a ciertos componentes como componentes de "hoja" es solo por conveniencia en esta
descripcidn, y se entiende que estos componentes pueden usarse para una hoja o una puerta. La terminologia incluye
las palabras especificamente mencionadas anteriormente, sus derivados y palabras de significado similar.

Con referencia a las figuras 1 y 2, se muestra una bisagra 10 para montar una hoja de puerta o ventana 12 en un
marco 14 con dos configuraciones de montaje diferentes para la misma bisagra 10. La figura 1 muestra una montura
rebajada en la que la hoja de puerta o ventana 12 incluye un labio 13 que se superpone al marco 14 en la posicién
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cerrada. La figura 2 muestra una montura nivelada en la que la hoja de puerta o ventana 12 queda alineada con el
marco 14 cuando la bisagra 10 est4 en la posicién cerrada. Se muestra una junta opcional 155 entre la hoja de puerta
o ventana 12 y el marco 14. Sin embargo, esto podria omitirse. Cabe sefialar que las dimensiones de las figuras 1y 2
son ilustrativas y podrian cambiarse dependiendo de la aplicacion particular.

Las figuras 3 a 6 muestran la bisagra 10 completamente montada. La bisagra 10 incluye una parte de marco 20 que
esta adaptada para fijarse al marco 14, asi como una parte de puerta u hoja 40 que esta adaptada para fijarse a la
puerta u hoja 12. Estos estan conectados mediante un sistema de brazo de palanca giratorio 80, asi como al menos
un primer sistema de brazo de traslacién 110. En una disposicién preferida, también se proporciona un segundo
sistema de brazo de traslacién 110' que est4 conectado entre la parte de marco 20 y la parte de puerta u hoja 40.

La figura 4 muestra la bisagra 10 en la posicién abierta mientras que la figura 5 muestra la bisagra 10 en la posicidén
cerrada. La figura 6 muestra la bisagra 10 en una posicién parcialmente abierta.

Como se muestra en particular en las figuras 3 y 6, la parte de marco 20 incluye una parte de montaje de marco 22
que tiene una cavidad 24 asi como un cuerpo de marco 30 que esta montado en la cavidad 24. El cuerpo de marco
30 incluye un primer rebaje 32A, asi como un segundo rebaje 32B. Preferentemente también se proporciona un tercer
rebaje 32C, sin embargo, esto es opcional.

La parte de puerta u hoja 40 incluye una parte de puerta u hoja mévil 42, asi como un cuerpo de hoja 50 que esta
conectado a la puerta de puerta u hoja mévil 42. Un cuerpo mévil de hoja 60 estd montado de manera deslizable,
preferentemente mediante disposiciones de montura deslizable 65 que se muestran mejor en las figuras 14 y 18-20,
en el cuerpo de hoja 50. El cuerpo mévil de hoja 60 incluye un primer rebaje 62A y un segundo rebaje 62B. En una
disposicién preferida, también esta previsto un tercer rebaje 62C en el cuerpo moévil de hoja 60.

Como se describe en detalle a continuacion, el sistema de brazo de palanca giratorio 80 estd dispuesto
preferentemente en el primer rebaje 32A del cuerpo de marco 30 y el primer rebaje 62A del cuerpo mévil de hoja 60.
El primer sistema de brazo de traslaciéon 110 esta situado preferentemente en el segundo rebaje 32B del cuerpo de
marco 30 asi como en el segundo rebaje 62B del cuerpo mévil de hoja 60. Cuando esta presente, el segundo sistema
de brazo de traslacion 110' esta dispuesto preferentemente en el tercer rebaje 32C del cuerpo de marco 30 y el tercer
rebaje 62C del cuerpo mévil de hoja 60.

Con referencia a las figuras 7-13, el sistema de brazo de palanca giratorio 80 que esta conectado entre el cuerpo de
marco 30 y el cuerpo mévil de hoja 60 se describe en detalle. El sistema de brazo de palanca giratorio 80 proporciona
un movimiento giratorio apoyado y guiado de la parte de puerta u hoja 40 a 180°, de manera que la parte de puerta u
hoja 40 se mueva desde una posicién cerrada que generalmente esta alineada con el cuerpo de marco 30, como se
muestra en la figura 9, en una posicién abierta en la que esta separado, pero adyacente al cuerpo de marco 30, como
se muestra en la figura 11. En la posicidn cerrada mostrada en la figura 9, el sistema de brazo de palanca giratorio 80
esta al menos parcialmente, y preferentemente casi en su totalidad, situado dentro de los primeros rebajes 32A, 62A
del cuerpo de marco 30 y el cuerpo mévil de hoja 60, como se muestra en la figura 9.

El sistema de brazo de palanca giratorio 80 incluye un brazo de palanca de marco 82, mostrado en detalle en las
figuras 12 y 13, que incluye un lado de FB 83 y un lado de SMB 84, asi como una posicién media 85 situada en un
punto entre el lado de FB 83 y el lado de SMB 84. El sistema de brazo de palanca giratorio 80 incluye, ademés, un
brazo de palanca de hoja 90 que incluye un lado de FB 91 y también se proporciona un lado de SMB 92, asi como
una posicién media 93 situada en un punto entre el lado de FB 91 y el lado de SMB 92 del brazo de palanca de hoja
90. Un pasador giratorio 98 conecta el brazo de palanca de marco 82 en la posicién media de brazo de palanca de
marco 85 al brazo de palanca de hoja 90 en la posicién media de brazo de palanca de hoja 93 para un movimiento
pivotante. Preferentemente, el brazo de palanca de marco 82 incluye una ranura 88 entre el lado de FB 83 y el lado
de SMB 84, y el brazo de palanca de hoja 90 se extiende a través de la ranura 88. La conexidén del brazo de palanca
de marco 82 en la posicién media de brazo de palanca de marco 85 con el brazo de palanca de hoja 90 en la posicién
media de brazo de palanca de hoja 93 esta en un area de esta ranura 88, como se muestra en detalle en la figura 12.

Un primer pasador de brazo giratorio 99 conecta de manera pivotante el lado de SMB 84 del brazo de palanca de
marco 82 al cuerpo mévil de hoja 60. Un segundo pasador de brazo giratorio 100 conecta de manera pivotante el lado
de FB 91 del brazo de palanca de hoja 90 al cuerpo de marco 30. Las ubicaciones de estos pasadores de brazo
giratorio primero y segundo 99 y 100 se pueden ver mas claramente en la figura 32 desde la parte inferior de la bisagra
10.

Una proyeccién de guia de FB 86A esta situada en el lado de FB 83 del brazo de palanca de marco 82 que se recibe
en una ranura de guia de FB 34A en el primer rebaje 32A del cuerpo del marco 30. En una disposicién preferida, hay
dos de las proyecciones de guia de FB 86A, 86B situadas en bordes opuestos en el lado de FB 83 del brazo de palanca
de marco 82 y hay dos de las ranuras de guia de rotacién de FB 34A, 34B situadas en las paredes opuestas 35, 36
del primer rebaje 32A del cuerpo de marco 30. Véanse las figuras 7 y 32. Cada una de las proyecciones de guia de
FB 86A, 86B est4 situada en una respectiva de las ranuras de guia de FB 34A, 34B. Esto se muestra mas claramente
en las figuras 7, 8 y 32. Como se muestra en estas figuras, las ranuras de guia de FB 34A, 34B se extienden
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generalmente de forma lineal, en paralelo entre si en las paredes opuestas 35, 36 del primer rebaje 32A del cuerpo
de marco 30. Como se muestra en las figuras 7 y 13, la ranura es mas baja en una posicién alejada de la parte de
puerta u hoja 40 cuando esta en la posicién abierta y se extiende a una posicién més alta en el lado adyacente a la
parte de puerta u hoja 40 en la posicién abierta.

Las proyecciones de guia de FB 86A, 86B pueden ser integrales con el brazo de palanca de marco 82, como se
muestra en las figuras 12 y 25. También es posible formar las proyecciones de guia de FB 86A', 86B' como insertos
separados formados de un material de soporte de plastico, como una poliamida, que se presionan en las aberturas
correspondientes en el brazo de palanca de marco 82', como se muestra en las figuras 34-36, que se pueden utilizar
de la misma manera que el brazo de palanca de marco 82. El material de soporte de plastico puede proporcionar un
recorrido mas suave en las ranuras de guia de FB 34A, 34B y mayor desgaste.

Adicionalmente, como se muestra en las figuras 12, 35 y 36, los soportes de plastico 101, por ejemplo, hechos de
poliamida, también se pueden presionar en las aberturas en el lado de SMB 84 del brazo de palanca de marco 82, 82'
donde se inserta el primer pasador de brazo giratorio 99 para proporcionar un movimiento mas suave y un mayor
desgaste.

Como se muestra mejor en las figuras 13 y 32, una proyeccién de guia de SMB 94A est4 situada en el lado de SMB
92 del brazo de palanca de hoja 90 que esta recibido en una ranura de guia de rotacién de SMB 64A en el primer
rebaje 62A del cuerpo mévil de hoja 60. Preferentemente, hay dos de las proyecciones de guia de SMB 94A, 94B
situadas en bordes opuestos del lado de SMB 92 del brazo de palanca de hoja 90 y hay dos de las ranuras de guia
de rotacién de SMB 64A, 64B situadas en las paredes opuestas 69A, 69B del primer rebaje 62A del cuerpo mévil de
hoja 60. Cada una de las proyecciones de guia de SMB 94A, 94B esta situada en una respectiva de las ranuras de
guia de rotacién de SMB 64A, 64B.

Las proyecciones de guia de SMB 94A, 94B pueden ser integrales con el brazo de palanca de hoja 90, como se
muestra en las figuras 12 y 25. También es posible formar las proyecciones de guia de SMB 94A', 94B' como insertos
separados formados de un material de soporte de plastico, como una poliamida, que se presionan en las aberturas
correspondientes en el brazo de palanca de hoja 90', como se muestra en las figuras 34, 37 y 38, que se puede utilizar
de la misma manera que el brazo de palanca de hoja 90. El material de soporte de plastico puede proporcionar un
recorrido mas suave en las ranuras de guia de rotacién de SMB 64A, 64B y mayor desgaste.

Adicionalmente, como se muestra en las figuras 12, 37 y 38, los soportes de plastico 102, por ejemplo, hechos de
poliamida, también se pueden presionar en las aberturas en el lado de FB 84 del brazo de palanca de hoja 90, 90'
donde se inserta el segundo pasador de brazo giratorio 100, asi como en la ubicacién para el pasador giratorio 98
para proporcionar un movimiento mas suave y un mayor desgaste.

Como se muestra en detalle en las figuras 8, 13 y 25, las ranuras de guia de SMB 64A, 64B se extienden generalmente
de forma lineal, en paralelo entre si en la pared lateral opuesta 69A, 69B del primer rebaje 62A del cuerpo mévil de
hoja 60. Como se ve mejor en las figuras 19 y 25, estas ranuras de guia de SMB 64A, 64B se extienden generalmente
hacia arriba desde la base 68 del cuerpo mévil de hoja 60 hacia una superficie superior del cuerpo mévil de hoja 60.

El movimiento proporcionado por el sistema de brazo de palanca giratorio 80 entre la parte de marco 20 y la puerta o
parte de hoja 40 es una rotacion controlada de 180° como se muestra en las figuras 9-11 que esta limitada por los
pasadores de brazo giratorio primero y segundo 99, 100, asi como la proyeccién de guia de FB 86A deslizdndose en
la ranura de guia de rotacién de FB 34A y la proyeccién de guia de SMB 94A deslizdndose en la ranura de guia de
rotacién de SMB 64A mientras el brazo de palanca de marco 82 y el brazo de palanca de hoja 90 pivotan entre si
alrededor del pasador giratorio 98.

Con referencia ahora a las figuras 14-19, el primer sistema de brazo de traslacién 110 se explicara en detalle. El primer
sistema de brazo de traslaciéon 110 estéd conectado entre el cuerpo del marco 30, el cuerpo mévil de hoja 60 y el cuerpo
de hoja 50. Como se muestra en la figura 15, cuando la bisagra 10 esta en la posicién cerrada, el primer sistema de
brazo de traslacién 110 esta, al menos parcialmente, y preferentemente en su mayor parte, situado en los segundos
rebajes 32B, 62B del cuerpo de marco 30 y el cuerpo moévil de hoja 60.

El primer sistema de brazo de traslacién 110 incluye un primer brazo de palanca de brazo de traslacién 112 que tiene
un primer extremo 113 y un segundo extremo 114. Se proporciona un segundo brazo de palanca de traslaciéon 120
que tiene un lado de FB 121 y un lado de SB 122. Una proyeccién de guia de FB de traslacién 124A estéa situada en
el lado de FB 121 del segundo brazo de palanca de traslacién 120. Preferentemente, las proyecciones de guia de FB
primera y segunda 124A, 124B estan situadas en bordes opuestos del lado de FB 121 del segundo brazo de palanca
de traslacién 120. Un primer punto de conexidn de pivote de brazo de palanca de traslacién 126 esté situado entre el
lado de FB 121 y el lado de SB 122 del segundo brazo de palanca de traslacién 120. Un punto de conexién de pivote
de cuerpo de hoja 128 esta situado en el lado de SB 122.

Un primer pasador de traslaciéon 131 conecta de manera pivotante el primer extremo 113 del primer brazo de palanca
de traslaciéon 112 al punto de conexién de pivote de primer brazo de palanca de traslaciéon 126 en el segundo brazo
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de palanca de traslaciéon 120 y forma el pivote entre los brazos de palanca de traslacién primero y segundo 112, 120.
Un segundo pasador de traslacién 132 conecta de manera pivotante el segundo extremo 114 del primer brazo de
palanca de traslacién 112 al cuerpo mévil de hoja 60. Un tercer pasador de traslacién 133 conecta de manera pivotante
el punto de conexion de pivote del cuerpo de hoja 128 del segundo brazo de palanca de traslacién 120 al cuerpo de
hoja 50. Adicionalmente, la proyeccién de guia de traslacién en el lado de FB del segundo brazo de palanca 120 se
recibe en una ranura de guia de traslacién 44A en el segundo rebaje 32B del cuerpo de marco 30. Preferentemente,
hay dos de las ranuras de guia de traslacién 44A, 44B en las paredes opuestas 37, 38 del segundo rebaje 32B, y cada
una de las proyecciones de guia de traslacién 124A, 124B esta situada en una respectiva de las ranuras de guia de
traslacion 44A, 44B.

Como se muestra en detalle en las figuras 19 y 25-27, las ranuras de guia de traslacion 44A, 44B se extienden en
paralelo entre si con una trayectoria curva en las paredes opuestas 37, 38 del segundo rebaje 32B.

Las proyecciones de guia de FB 124A, 124B pueden ser integrales con el segundo brazo de palanca de traslacién 120
0 mantenerse en su lugar mediante un pasador como se muestra en las figuras 18, 19 y 25. También es posible formar
las proyecciones de guia de FB 124A' 124B' como insertos separados formados de un material de soporte plastico,
como una poliamida, que se presionan en las aberturas correspondientes en el segundo brazo de palanca de traslacién
120", como se muestra en las figuras 34 y 39, que se puede utilizar de la misma manera que el segundo brazo de
palanca de traslacién 120. El material de soporte de plastico puede proporcionar un recorrido mas suave en las ranuras
de guia de traslacién 44A, 44B y mayor desgaste.

Adicionalmente, como se muestra en las figuras 34 y 39, soportes de plastico 103, por ejemplo, hecho de una
poliamida, también se puede presionar en las aberturas situadas en el primer punto de conexién de pivote del primer
brazo de palanca de traslacién 126 en el segundo brazo de palanca de traslacién 120, 120' donde se inserta el primer
pasador de traslacién 131, asi como en el punto de conexién de pivote del cuerpo de hoja 128 del segundo brazo de
palanca de traslacién 120, 120' donde se inserta el tercer pasador de traslacién 133 para proporcionar un movimiento
mas suave y un mayor desgaste.

Esta disposicién del primer sistema de brazo de traslaciéon actua junto con el movimiento de rotacién controlado
proporcionado por el sistema de brazo de palanca giratorio 80 para extender el cuerpo mévil de hoja 60 desde el
cuerpo de hoja 50 a medida que la bisagra 10 se mueve desde la posicién cerrada mostrada en la figura 15 a la
posicién abierta mostrada en la figura 17. Este movimiento de traslaciéon se crea mediante el primer brazo de palanca
de traslacién 112 que actla como una palanca para deslizar el cuerpo moévil de hoja 60 separandolo del cuerpo de
hoja 50 basandose en el movimiento proporcionado por el segundo brazo de palanca de traslacién 120 que se
tracciona desde su posicién cerrada cuando la bisagra 10 se mueve desde la posicidn cerrada a la posicién abierta.

Con referencia a la figura 19, en la disposicién preferida, el cuerpo mévil de hoja 60 incluye el tercer rebaje 62C, y el
primer rebaje 62A del cuerpo mévil de hoja 60 esta situado entre el segundo rebaje 62B y el tercer rebaje 62C del
cuerpo mévil de hoja 60. El cuerpo de marco 30 también incluye el tercer rebaje 32C y el primer rebaje 32A del cuerpo
de marco 30 esta situado entre el segundo rebaje 32B y el tercer rebaje 32C del cuerpo de marco 30. Los rebajes
primero, segundo y tercero 62A-C del cuerpo mévil de hoja 60 estén alineados respectivamente con los rebajes
primero, segundo y tercero 32A, 32C del cuerpo de marco 30.

Un segundo sistema de brazo de traslacién 110' esta conectado entre el cuerpo del marco 30, el cuerpo mévil de hoja
60 y el cuerpo de hoja 50. El segundo sistema de brazo de traslacién 110' esta situado al menos parcialmente en los
terceros rebajes 32C, 62C del cuerpo de marco 30 y el cuerpo mévil de hoja 60. El segundo sistema de brazo de
traslacion 110' es idéntico al primer sistema de brazo de traslacién 110 y las piezas similares se indican con los mismos
nameros de referencia en los dibujos. Para acomodar el segundo sistema de brazo de traslacion 110', el cuerpo del
marco 30 incluye ranuras de guia de traslacién 44A’, 44B' en las paredes opuestas 45, 46 del tercer rebaje 32C que
recibié las proyecciones de guia de traslacién 124A, 124B en el lado de FB del segundo brazo de palanca de traslacion
120 del segundo sistema de brazo de traslacién 110".

La disposicién de montaje deslizable 65 entre el cuerpo moévil de hoja 60 y el cuerpo de hoja 50 estad formada
preferentemente por postes primero y segundo 51, 52 en el cuerpo de hoja 50 que se extienden en paralelo entre si
en canales primero y segundo 66, 67 definidos a través de la base 68 del cuerpo mévil de hoja con ajuste deslizable.
Esto se ilustra mejor en las figuras 14, 26 y 28. Los postes primero y segundo 51, 52 incluyen extremos de fijacién de
pivote de poste 53, 54 que se extienden dentro de los rebajes segundo y tercero 62B, 62C del cuerpo mévil de hoja
60, y el tercer pasador de traslacién 133 de cada uno de los sistemas de brazo de traslacién primero y segundo 110,
110' esté conectado respectivamente al cuerpo de hoja 50 en los extremos de fijacion de pivote de poste 53, 54 de los
postes primero y segundo 51, 52. Esta disposicién proporciona un movimiento de deslizamiento suave entre el cuerpo
mévil de hoja 60 y el cuerpo de hoja 50 durante el movimiento de traslacién de la bisagra 10.

La bisagra 10 se puede mover desde una posicién cerrada en la que el cuerpo de hoja 50 y el cuerpo de marco 30
estan generalmente alineados entre si, como se muestra en la figura 5 (asi como en las figuras 40 y 41), estando el
cuerpo movil de hoja 60 en una posicién insertada en el cuerpo de hoja 50, mostrada en la figura 15 y las figuras 32,
y los rebajes primero, segundo y tercero 62A-C del cuerpo mévil de hoja 60 y los rebajes primero, segundo y tercero
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32A-C del marco 30 estan alineados y enfrentados entre si, estando situados el sistema de brazo de palanca giratoria
80 y los sistemas de brazo de traslacién primero y segundo 110, 110' en los respectivos rebajes primero, segundo y
tercero, 32A-C; 62A-C del cuerpo de marco 30 y el cuerpo mévil de hoja 60, a una posicién abierta, en la que el cuerpo
de hoja 50 y el cuerpo de marco 30 son adyacentes entre si, como se muestra en la figura 4, con el cuerpo mévil de
hoja 60 movido a una posicién extendida fuera del cuerpo de hoja 50 y los brazos de palanca de marco y hoja 82, 90,
asi como los segundos brazos de palanca de traslacién 120B extendidos desde los respectivos rebajes 32A-C; 62A-
C. Este movimiento de la bisagra 10 hacia la posicién abierta provoca que los primeros brazos de palanca de traslacién
112 actlien sobre el cuerpo moévil de hoja 60 junto con el movimiento de los segundos brazos de palanca de traslacion
120 que pivotan alrededor de los pasadores de traslacion 133 que conectan los puntos de conexién de pivote de
cuerpo de hoja 128 de los segundos brazos de palanca de traslacion 120 al cuerpo de hoja 50, para mover el cuerpo
mévil de hoja 60 a la posicién extendida, como se muestra en las figuras 17 y 20, representando la figura 20 el
movimiento superpuesto del sistema de brazo de palanca giratoria 80 y los sistemas de brazo de traslacién 110, 110"

Para permitir esto, los pasadores de traslacién primero, segundo y tercero 131, 132, 133, asi como los segundos
pasadores de brazo giratorio 99, 100 se extienden a lo largo de los ejes que son paralelos entre si.

Con referencia a las figuras 21-25, el cuerpo de marco 30 esta montado de manera ajustable en la parte de montaje
de marco 24. Preferentemente, como se muestra en las figuras 21 y 22, esto se logra mediante tornillos de ajuste. Los
tornillos de ajuste 151 mostrados en las figuras 21 y 24 permiten el movimiento hacia adentro y hacia afuera del cuerpo
de marco 30 con respecto a la parte de montaje de marco 24, lo que efectia un movimiento de lado a lado (horizontal)
de la hoja de puerta o ventana 12 con fines de ajuste. El ajuste de los tornillos de ajuste 152 mostrados en la figura 22
y la figura 24 permite un movimiento hacia arriba o hacia abajo del cuerpo de marco 30 con respecto a la parte de
montaje de marco 22, lo cual se logra moviendo los tornillos de ajuste 152 hacia arriba o hacia abajo por las superficies
inclinadas en las partes 158 mostradas en detalle en las figuras 25 y 26 para efectuar el movimiento deseado hacia
arriba o hacia abajo.

Adicionalmente, el cuerpo de hoja 50 esta conectado de manera ajustable a la parte de montaje de puerta u hoja mévil
42 para permitir un movimiento relativo que estd adaptado para ajustar la presién de la junta de una hoja de puerta
mévil 12 conectada a un marco 14 mediante la bisagra 10. Esto se logra mediante los tornillos de ajuste 153 mostrados
en las figuras 23 y 24, que incluyen una excéntrica conectada entre el cuerpo de hoja 50 y la parte de montaje de
puerta u hoja mévil 42 para proporcionar el movimiento hacia adentro o hacia afuera de la hoja de puerta o ventana
12 en la posicién cerrada para ejercer mas o menos presién contra la junta 155 mostrada en las figuras 1y 2.

Habiendo descrito asi en detalle varias realizaciones de la bisagra, debe apreciarse y seré evidente para los expertos
en la técnica que muchos cambios fisicos, de los cuales solo unos pocos se ejemplifican en la descripcién detallada
anterior, podrian realizarse dentro del alcance de las reivindicaciones adjuntas. Por lo tanto, las presentes
realizaciones deben considerarse en todos los aspectos como ilustrativas y no restrictivas, el alcance de la invencion
esta indicado por las reivindicaciones adjuntas en lugar de por la descripcidn anterior, y todos los cambios que entren
dentro del significado y alcance de las reivindicaciones deben, por lo tanto, incluirse en ellas.
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REIVINDICACIONES

1. Una bisagra para montar una hoja de puerta o ventana en un marco, comprendiendo la bisagra (10):
una parte del marco (20) adaptada para fijarse al marco (14), incluyendo la parte de marco:
una pieza de montaje de marco (22) que tiene una cavidad (24),
un cuerpo de marco (FB, 30) montado en la cavidad (24), y
incluyendo el cuerpo de marco (30) un primer rebaje (32A);
una parte de puerta u hoja (40) adaptada para fijarse a la puerta u hoja, incluyendo la parte de puerta u hoja:
una parte de montaje de puerta u hoja moévil (42),
un cuerpo de hoja (50) conectado a la parte de montaje de puerta u hoja mévil, y
un cuerpo mévil de hoja (SMB, 60) montado de manera deslizable mediante una disposicién de montaje deslizable
(65) en el cuerpo de hoja (50), incluyendo el cuerpo mévil de hoja (60) un primer rebaje (62A);
un sistema de brazo de palanca giratorio (80) conectado entre el cuerpo de marco (30) y el cuerpo mévil de hoja (60)
que esta al menos parcialmente situado en los primeros rebajes (32A, 62A) del cuerpo de marco (30) y del cuerpo
mévil de hoja (60), incluyendo el sistema de brazo de palanca giratorio (80):
un brazo de palanca de marco (82, 82') que incluye un lado de cuerpo de marco (83) y un lado de cuerpo mévil de
hoja (84) y una posicién media (85) situada en un punto entre el lado de cuerpo de marco (83) y el lado de cuerpo
mévil de hoja (84),
un brazo de palanca de hoja (90) que incluye un lado de cuerpo de marco (91) y un lado de cuerpo mévil de hoja (92)
y una posicion media (93) situada en un punto entre el lado de cuerpo de marco (91) y el lado de cuerpo mévil de hoja
(92) del brazo de palanca de hoja (90),
un pasador giratorio (98) que conecta el brazo de palanca de marco (82, 82') en la posicién media de brazo de palanca
de marco (85) al brazo de palanca de hoja (90) en la posicion media de brazo de palanca de hoja (93) para un
movimiento pivotante,
un primer pasador de brazo giratorio (99) que conecta de manera pivotante el lado de cuerpo mévil de hoja (84) del
brazo de palanca de marco (82, 82') al cuerpo mévil de hoja (60),
un segundo pasador de brazo giratorio (100) que conecta de manera pivotante el lado de cuerpo de marco (91) del
brazo de palanca de hoja (90, 90') al cuerpo de marco (30),
una proyeccioén de guia de cuerpo de marco (86A) en el lado de cuerpo de marco (83) del brazo de palanca de marco
(82, 82') que se recibe en una ranura de guia de rotacién de cuerpo de marco (34A) en el primer rebaje (32A) del
cuerpo de marco, y
una proyeccidén de guia de cuerpo mévil de hoja (94A, 94A', 94B, 94B') en el lado de cuerpo mévil de hoja (92) del
brazo de palanca de hoja (90, 90') que se recibe en una ranura de guia de rotacién de cuerpo mévil de hoja (64A, 64B)
en el primer rebaje (62A) del cuerpo mévil de hoja (60); caracterizado por que el cuerpo de marco (30) incluye un
segundo rebaje (32B), y el cuerpo mévil de hoja (60) incluye un segundo rebaje (62B), y la bisagra (10) comprende,
ademés:
un primer sistema de brazo de traslacién (110) conectado entre el cuerpo de marco (30), el cuerpo mévil de hoja (60)
y el cuerpo de hoja (50), estando el primer sistema de brazo de traslacién (110) situado al menos parcialmente en los
segundos rebajes (32B, 62B) del cuerpo de marco (30) y del cuerpo mévil de hoja (60), e incluyendo:
un primer brazo de palanca de traslacidén (112) que tiene un primer extremo (113) y un segundo extremo (114),
un segundo brazo de palanca de traslacién (120, 120') que tiene un lado de cuerpo de marco (121)
y un lado de cuerpo de hoja (122), una proyeccidon de guia de cuerpo de marco de traslacién (124A) situada en el
lado de cuerpo de marco (121) del segundo brazo de palanca de traslacién (120, 120'), un primer punto de conexién
de pivote de brazo de palanca de traslacién (126) situado entre el lado de cuerpo de marco (121) y el lado de
cuerpo de hoja (122) del segundo brazo de palanca de traslacidén (120, 120'), y un punto de conexién de pivote de
cuerpo de hoja (128) situado en el lado de cuerpo de hoja (122),
un primer pasador de traslacién (131) que conecta de manera pivotante el primer extremo (113) del primer brazo
de palanca de traslacién (112) al punto de conexién de pivote de primer brazo de palanca de traslacién (126) en el
segundo brazo de palanca de traslacién (120),
un segundo pasador de traslacidén (132) que conecta de forma pivotante el segundo extremo (114) del primer brazo
de palanca de traslacion (112) al cuerpo mévil de hoja (60),
un tercer pasador de traslacién (133) que conecta de manera pivotante el punto de conexién de pivote de cuerpo
de hoja (128) del segundo brazo de palanca de traslacién (120, 120') al cuerpo de hoja (50),

la proyeccién de guia de cuerpo de marco de traslacién (124A) en el lado de cuerpo de marco (121) del segundo
brazo de palanca de traslacién (120) se recibe en una ranura de guia de traslacién (44A) en el segundo rebaje
(32B) del cuerpo del marco (30); y

en donde los pasadores de traslacidn primero, segundo y tercero (131, 132, 133) y los pasadores de brazo giratorio
primero y segundo (99, 100) se extienden a lo largo de ejes que son paralelos entre si.

2. La bisagra de la reivindicacién 1, en donde el cuerpo de hoja (50) esta conectado de manera ajustable a la parte de
montaje de puerta u hoja movil (42) para permitir un movimiento relativo que esta adaptado para ajustar la presién de
la junta de una puerta u hoja mévil (12) conectada a un marco (14) por la bisagra (10).

3. La bisagra de la reivindicacién 1, en donde el cuerpo mévil de hoja (60) incluye un tercer rebaje (62C), y el primer
rebaje (62A) del cuerpo mévil de hoja (60) esté situado entre los rebajes segundo y tercero (62B, 62C) del cuerpo
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mévil de hoja, el cuerpo de marco (30) incluye un tercer rebaje (32C), y el primer rebaje (32A) del cuerpo de marco
(30) esta situado entre los rebajes segundo y tercero (32B, 32C) del cuerpo de marco, estando alineados los rebajes
primero, segundo y tercero (62A, 62B, 62C) del cuerpo mdvil de hoja (60) respectivamente con los rebajes primero,
segundo y tercero (32A, 32B, 32C) del cuerpo de marco (30), un segundo sistema de brazo de traslacidén (110') esta
conectado entre el cuerpo de marco (30), el cuerpo mévil de hoja (60) y el cuerpo de hoja (50), y el segundo sistema
de brazo de traslacidén (110') esté situado al menos parcialmente en los rebajes terceros (32C, 62C) del cuerpo de
marco (30) y del cuerpo movil de hoja (60), siendo el segundo sistema de brazo de traslacién (110') idéntico al primer
sistema de brazo de traslacién (110).

4. La bisagra de la reivindicacién 3, en donde la montura deslizable (65) del cuerpo mévil de hoja (60) en el cuerpo de
hoja (50) esté formada por postes primero y segundo (51, 52) en el cuerpo de hoja que se extienden en paralelo entre
si en canales primero y segundo (66, 67) que estén definidos a través de una base (68) del cuerpo mévil de hoja (60)
con un ajuste deslizable, y se extiende hacia los rebajes segundo y tercero (62B, 62C), los postes primero y segundo
incluyen extremos de fijacién de pivote de poste (53, 54) que se extienden dentro de los rebajes segundo y tercero
(62B, 62C), y el tercer pasador de traslaciéon (133) de cada uno de los sistemas de brazo de traslacién primero y
segundo (110, 110") estan conectados respectivamente al cuerpo de hoja (50) en los extremos de fijaciéon de pivote de
poste (53, 54) de los postes primero y segundo (51, 52).

5. La bisagra de la reivindicacién 4, en donde la bisagra (10) se puede mover desde una posicién cerrada, en la que
el cuerpo de hoja (50) y el cuerpo de marco (30) estdn generalmente alineados entre si, estando el cuerpo moévil de
hoja (60) en una posicién insertada en el cuerpo de hoja, y estando los rebajes primero, segundo y tercero (62A, 62B,
62C) del cuerpo moévil de hoja (60) y los rebajes primero, segundo y tercero (32A, 32B, 32C) del cuerpo de marco (30)
alineados y enfrentados entre si con el sistema de brazo de palanca giratorio (80) y los sistemas de brazo de traslacién
primero y segundo (110, 110") situados en los respectivos conjuntos de los rebajes primero, segundo y tercero (62A,
62B, 62C) del cuerpo mévil de hoja (60) y el cuerpo de marco, a una posicién abierta en la que el cuerpo de hoja (50)
y el cuerpo de marco (30) estan uno al lado del otro, el cuerpo mévil de hoja (60) se mueve a una posiciéon extendida
fuera del cuerpo de hoja (50) y los brazos de palanca de marco y hoja (82, 90), asi como los segundos brazos de
palanca de traslacion (120), se extienden desde los respectivos rebajes.

6. La bisagra de la reivindicacién 5, en donde el movimiento de la bisagra (10) hacia la posicién abierta hace que los
primeros brazos de palanca de traslacién (112) actien sobre el cuerpo moévil de hoja (60) junto con el movimiento de
los segundos brazos de palanca de traslacion (120) que pivotan alrededor de los terceros pasadores de traslacion
(133) que conectan los puntos de conexidn de pivote (128) del cuerpo de hoja (50) de los segundos brazos de palanca
de traslacidn (120) al cuerpo de hoja (50), para mover el cuerpo mévil de hoja (60) a la posicién extendida.

7. La bisagra de la reivindicacién 1, en donde hay dos de las proyecciones de guia de cuerpo de marco (86A, 86B)
situadas en bordes opuestos del lado de cuerpo de marco (83) del brazo de palanca de marco (82, 82') y hay dos de
las ranuras de guia de rotacién de cuerpo de marco (34A, 34B) situadas en paredes opuestas del primer rebaje (32A)
del cuerpo de marco, con cada una de las proyecciones de guia de cuerpo de marco (86A, 86B) estando situadas en
una respectiva de las ranuras de guia de rotaciéon de cuerpo de marco (34A, 34B).

8. La bisagra de la reivindicacién 7, en donde las ranuras de guia de cuerpo de marco (34A, 34B) se extienden
generalmente de forma lineal, en paralelo entre si en las paredes opuestas (35, 36) del primer rebaje (32A) del cuerpo
de marco (30).

9. La bisagra de la reivindicacién 8, en donde hay dos de las proyecciones de guia de cuerpo mévil de hoja (94A, 94A/,
94B, 94B') situadas en bordes opuestos del lado de cuerpo mévil de hoja (92) del brazo de palanca de hoja (90, 90") y
hay dos de las ranuras de guia de rotacién de cuerpo moévil de hoja (64A, 64B) situadas en paredes opuestas del
primer rebaje del cuerpo movil de hoja (60), con cada una de las trayectorias guia de cuerpo mévil de hoja (94A, 94A/,
94B, 94B') estando situadas en una respectiva de las ranuras de guia de rotacién de cuerpo mévil de hoja (64A, 64B).

10. La bisagra de la reivindicacidén 9, en donde las ranuras de guia de cuerpo mévil de hoja (64A, 64B) se extienden
generalmente de forma lineal, en paralelo entre si en las paredes opuestas (35, 36) del primer rebaje (32A) del cuerpo
mévil de hoja (60).

11. La bisagra de la reivindicacién 1, en donde hay dos de las proyecciones de guia de traslaciéon (124A, 124B) situadas
en bordes opuestos del lado de cuerpo de marco del segundo brazo de palanca de traslacién (120, 120') y hay dos de
las ranuras de guia de traslacidén (44A, 44B) en paredes opuestas (37, 38) del segundo rebaje (32B), con cada una de
las proyecciones de guia de traslacidén (124A, 124B) estando situadas en una respectiva de las ranuras de guia de
traslacion.

12. La bisagra de la reivindicaciéon 11, en donde las ranuras de guia de traslacidén (44A, 44B) se extienden en paralelo
entre si con una trayectoria curva en las paredes opuestas (37, 38) del segundo rebaje (32B).

13. La bisagra de la reivindicacién 1, en donde el cuerpo de marco (30) estd montado de manera ajustable en la parte
de montaje de marco (22).
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14. La bisagra de la reivindicacién 1, en donde el brazo de palanca de marco (82, 82') incluye una ranura (88) entre el
lado de cuerpo de marco (83) y el lado de cuerpo mévil de hoja (84), el brazo de palanca de hoja (90, 90') se extiende
a través de la ranura (88), la conexién del brazo de palanca de marco (82, 82') en la posicién media de brazo de
palanca de marco al brazo de palanca de hoja (90, 90') en la posicién media de brazo de palanca de hoja (93) esta en
un area de la ranura.

15. La bisagra de la reivindicacién 1, en donde la bisagra (10) esta configurada para su uso en aplicaciones de montaje
nivelado y rebajado.
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