oeismes| POPIS VYN ALEZU | 252 285

K AUTORSKEMU OSVEDCEN] [  ©

(61)

(23) Vystavni priorita #
(22) Prihlsdeno 17 09 85 G1) fnt. G
(21) PV 6587~85 ‘ ‘ B 65 H 18/00

URAD PRO VYNALEZY
; (40) Zvefejnéno 15 01 87
A-OBJEVY (45) Vydéno 01 11 88

(75)
Autor vynélezu DIEWOK PETR ing., CHRUDIM

(54) ‘ Zatizeni pro navijeni pasu na jadro civky

~ ReSeni se tyk4 zatizeni pro navijeni 4 3
pésu na jadro civky a FeSi usporadani me- \

chanismu pro prenos hnaci sily na jadro
civky a pro snadné vkladani a vyjimani ////
jédra civky. Za¥izeni mad ram se dvéma Y Y e T =

shora otevrenjyui loZisky a pohon tvofeny +— e e XT
motorem a prevodovkou. V lozigkdch jJe T T
uloZen trn pro neseni jadre civky. Vstup- \2
ni h#idel prevodovky je opatien prvnim
ramenem a trn druhym ramenem, piridemZ 2z l
obou ramen jsou upevnény Cepy opiené kaZ- 5

dy o jeden z bokd druhého z obou ramen.

V misté dotyku depu s timbo ramenem jsou

upraveny zarezy. Pohon je na rému uloZen 8

na pruiné podpéte.
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Vynédlez se tykd za¥izeni pro navijeni pdsu na jddro civky
& je¥i uspordddni mechanismu pro p¥enos hnaci sily na jddro civ-

ky.

Jgou zndma za¥izeni pro navijeni pdsu na jédro civky, pri-
padné previjeni &i odvijeni z ného, opatiend pohonem piusobicim
ne. jddro civky. Hnaci moment je u té&€chto za¥izeni prendSen
na jddro civky bud pomoci ozubeného v&nce pohdnéného Petdzem,
nebo pomoci kladidky zabirajici do specidlniho &ela vytvoFeéeného
na boku civky nebo pomoci rozpojitelnych spojek obvykle vybave-
n&ch vysuvnymi mechanismy plsobicimi ve sméru osy civky. Nékterd
zndmé za¥izeni jsou pro snadnéjsi manipulaci opatPena na svém
rému shora otevrenymi loZisky, do nichZ se uklddd jddro civky}
respektive trn, na némZ je jddro civky nasazeno, -

I pYes dpravu zarizeni s uZitim shora otevrenych loZisek
je nevyhodou téchto za¥izeni obtiZnd manipulaece s civkou p¥i je-
jim vkldddni &i vyjimdni ze za¥izeni, zvlddté p¥i spojovdni &i
rozpojovédni spojovaciho elementu pro prenos hnaciho momentu, Ty-
to potiZe jsou zv1dsY zdvainé u za¥izeni pro navijeni dopravnich
pési na povrchovych dolech, kde je nutno v nep¥iznivych podmin-
kdch menipulovat s civkami velkych rozmérli o velké hmotnosti.
Nevyhodou za¥izeni s vysuvnymi spojkami je jejich konstrukéni
slo¥itost, kterd je v pracovnich podminkdch povrchovych dold
‘nep¥ijatelnd.

Uvedené nevyhody jsou odstranény Fedenim podle vyndlezu,
u ného# v zarizeni pro navijeni pdésu na jddro civky obsahujicim
na rdmu uloZeny jednak pohon tvoreny motorem a pY¥evodovkou,
jednak ve shora otevrenych loZiskdch souose s vystupnim h¥ide-
lem pYevodovky otoény trn, na némZ je uloZeno jddro civky,
je na vystupnim h¥ideli pFevodovky upevnéno prvni rameno a
8 koncem trnu pfivrécénjm k prvnimu ramenu je pevné spojeno
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druhé rameno, p¥idemz s jednim z obou ramen Jjsou spojeny dva

gepy opFrené ke¥dy o jeden z bokl druhého z obou ramen. Za¥izeni

je déle zdokonaleno tak, Ze na druhém z obou ramen jsou v do-

tykovych mistech s depy upraveny zdfezy. Podstata dalsiho zdo-

konaleni spodivé v tom, %e pohon je podep¥en posuvnou kloubovou

podporou & jednou pruZnou podporou umisténou na strané& prevodovky.

Vfhodou tohoto ¥eSeni je jeho konstrukéni jednoduchost, di-
ky ni¥ je moZnd snadnd menipulace s civkou p¥i jejim vkldddni
a vyjimdni ze za¥izeni a kterd umo¥nuje snadné zhotoveni zarize-
ni i jeho provoz s nepatrnymi ndroky na UdrZbu a kvalitu provoz-
niho prost¥edi.

P¥iklad provedeni vyndlezu je schematicky zndzornén ne p¥i-
pojeném vykresu,kde na obr. 1 je ndrysny pohled na zaibizeni s na-
sazenou plnou civkou, na obr, 2 je detail spojovaciho elementu
pro pPenos hnaciho momentu a na obr. 3 je detail uloZeni pohonu,

Za¥izeni pro navijeni md rdm 8 ve tvaru stojanu s dvéma sho-
ra otevrenymi loZisky 6 (obr. 1). Na rdmu 8 je uloZen pohon tvo-
Yeny motorem 7 a pYevodovkou 4. Do loZisek & je souose s vystup-
nim h¥idelem p¥evodovky 4 vloZen trn 2, na kterém je mezi obéma
lo¥isky 6 upravena &dst d¥iku, na niZ je nasazeno jédro 1 civky.
Pro dobry p¥enos hnaciho momentu je v p¥ikladu provedeni d¥ik
trnu 2 StyYhranny s tim, %e v jddru 1 civky je upraven &tyFhranny
otvor., V jinych p¥ikladech provedeni je pro tento el moZno pou-
Zit i jind zndmd spojeni. Na vystupnim h¥ideli pFevodovky 4 je
upevnéno prvni rameno 5 a ne koneci trnu 2 p¥ivrdceném k prvnimu
ramenu 5 je upevnéno druhé reameno 3. S jednim z obou ramen 3, 5
jsou pevné spojeny dva depy l1l, oprené kaZdy o jeden z bokl dru~
hého z obou ramen 5, 3. V p¥ikladu provedeni jsou Sepy 1l pevné
spojeny s druhym ramenem 3 a opreny o protilehlé boky prvniho
ramena 5 (obr. 2). Pro zlepfeni zdb&ru jsou v dotykovych mistech
s Sepy 11 na tom z obou ramen 5, 3, o které se Cepy 1l opireji,
tedy v p¥ikladu provedeni na prvaim ramenu 5 upraveny zdrezy 12.
Pohon zatrizeni je s vyhodou uloZen (obr. 3) na posuvné kloubové
podpore lOane pruZné podpofe 9 umisténé na strané prevodovky 4.

T 4

P¥i navijeni pdsu na jddro 1 civky pohon otdéi trnem 2,p¥i-
emZ se hnaci moment na trn 2 p¥endsi z druhého ramena 3 pomoci
epl 11 opYenych v zdbezech 12 prvniho ramens 5., Vyjmuti jédra 1
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civky, at prdzdného &i navinutého se provede tak, ¥e se prvni
rameno 5 ustavi do svislé polohy, naleZ se trn 2 s jddrem 1
civky zdvihne, nap¥iklad pomoci zndmého zdvihacihq zarizeni,
z loZisek 6. Poté se trn 2 vyvlékne z jddra 1 civky. Nasazeni
prézdného nebo plného jddra 1 civky do zarizeni se provede
analogicky zpdtnym postupem. P¥i chodu za¥bizeni pru¥né ulo¥eni
pohonu chrédni prevodovku pred nadmérnym zatifenim jejiho vystup-
niho hridele. '
Za¥izeni je moZno pouzit nejen k navijeni pdsi, ale i kabe-
14 8i lan a pPitom obdobné i k jejich previjeni nebo odvijeni.

PREDMET VYNLALEZU

1. Zarizeni pro navijeni pdsu na jddro civky;obsahujici na rému
uloZeny jednak pohon tvoieny motorem a pr¥evodovkou, jednak ve -sho~
ra otevienych loZiskdch souose s vystupnim hiidelem pfevodovky
otoény trn, na némZ je ulo¥eno jddro civky, vyznadujici -se tim,

Ze na vystupnim h¥ideli pFevodovky (4) je upevndno prvai rameno
-(5) & s koncem trnu (2) p¥ivrdcenym k prvnimu ramenu (5) je pev-
né spojeno druhé rameno (3), p¥idem? s jednim z obou ramen (3, 5)
Jsou spojeny dva Cepy (1l) op¥ené ka¥dy o jeden z bokd druhého

z obou ramen (5, 3).

2., Za¥izeni podle bodu 1,vyznadujici se tim, Z%e na druhém z obou
ramen (5, 3) jsou v dotykovych mistech s depy (11) upraveny zdre-
zy (12). ‘

3. Za¥izeni podle bodu 1,vyznadujici se tim, Ze pohon je podepren
posuvnou kloubovou podpérou (10) a jednou pruZnou podpérou (9)
unisténou na strand p¥evodovky (4).

1 vykres
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