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Vynalez sa tyka zariadenia pre elektrické zazna-
menanie dosiahnutej polohy pohybujicej sa sii-
Ciastky.

V sucasnosti zndme zariadenia pre ucely elek-
trického zaznamenania dosiahnutej polohy pohy-
bujiice;j sa st¢jastky si rieSené ako koncové mik-
rospinace, alebo bezdotykové snimade polohy.

-Uvedené zariadenia maji rad nevyhod. Mikro-
spinade sii pomerne citlivé na otrasy a preto nie s
vhodné pre poufZitie do strojov, kde sa vyskytuji
razy a vibricie. Mikrospinade si poruchové
a okrem toho so zvySujiicim sa poétom zopnuti, ich
presnost sa znaéne zniZuje. Bezdotykové snimace
polohy, aj ked nemaji nedostatky mikrospinadov,
ale si drahé, maji pomerne zloZity elektronicky
vyhodnocovaci systém, ktory vyZaduje vysokii
odbornost pri jeho tdribe a zoradovani.

Uvedené nevyhody sidasnych zariadeni sd

v podstatnej miere odstrinené zariadenim pre
 elektrické zaznamenanie dosiahnutej polohy po-
hybujicej sa siciastky podla predlozeného vynéle-
zu. Podstatou vyndlezu je, Ze predny kontakt ma
tvar valCeka a zadny kontakt m4 tvar ihly, ktord je
hrotom obraten4 k &elnej ploche predného kontak-
tu, pri¢om na vonkajSom konci zadného kontaktu
je vyhotoveny pohyblivy referentny kontakt a je-
- mu zodpovedajiici nepohyblivy referenény kontakt
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je umiestneny na zadnom diele izoladného
puzdra. .

Zariadenim podla vynélezu sa dosahuje zazna-
menanie dosiahnutej polohy pohybujicej sa sd-
Ciastky s presnostou 0,01 mm, & zodpoveda pres-
nosti dosahovanej len $pickovymi mikrospinaémi
a bezdotykovymi snima¢mi polohy len niektorych
zahrani¢nych konstrukcii. Zariadenie je vyrobne
nenaroéné a jeho funkcia je naprosto spolahliva aj
v extrémnych pracovnych podmienkach. Zariade-
nie podla vynilezu umoZiiuje aby jeho kontakty

- boli priamo pripojené na &islicovo riadiace systémy

bez ohladu na napifovi troveh logickej nuly
a jednicky, o u siiasnych bezkontaktovych snima-
¢ov nie je mozné. :

Na priloZenom obrazku je v reze znizorneny
priklad vyhotovenia zariadenia podrla vyndlezu,
ktoré je pripevnené o nastavovaci mechanizmus.
Zariadenie pozostdva z predného elektrického
kontaktu 1 a zadného elektrického kontaktu 2,
ktoré si umiestnené do dvojdielneho izola¢ného
puzdra 3. Predny kontakt 1 je pripevneny o indi-
kacni narazku 4, ma tvar valéeka a je pohyblivo
osadeny do predného dielu 5 izolaéného puzdra 3.
Zadny kontakt 2 je pohyblivo osadeny do zadného
dielu 6 izolaéného puzdra 3 a m4 tvar ihly, ktora je
hrotom 7 obritend k &elnej ploche 8 predného
kontaktu 1. Na vonkaj$om konci 9 zadného kon-
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“ taktu 2 je pripevneny pohyblivy refereptng kon- |
takt 10, opierajici sa o vonkajSiu plochu 11| |

nepohyblivého referenéného kontaktu 12,ktory je
pripevneny o zadny diel 6 izola¢ného puzdra 3. ;
Osadenie zadného kontaktu 2 do zadného dielu
6 izolatného puzdra 3 je urobené prostrednictvom
kovového puzdra 13, do ktorého je vyhotovené
~ vnitorné celokruhové zahfbenie 14 pre umiestne-
nie zadnej vratnej pruZiny 15, opierajicej sa
o elni plochu 16 'valcovitého vybezku 17 na
zadnom kontakte 2. Na vmitornom  kongi, 18
~ zadného kontaktu 2 je umiestnend izoladn4 irke !
" 19 a izolagn4 podlo¥ka 20, o ktort je opretd predné -

 vratné pruzina 21. Celé zariadenie sa s vjhodou

pripevni o nastavovaci mechanizmus, ktory pozo-

. stdva z fixaénej kocky 22, v ktorej je vyhotovené \
~ vedenie 23 a mikrozdvit 24 pre skrutku 28§, |
~ opatreny taktie? mikrozévitom 26. Skrutka 25 je ]

1. Zariadenie pre élektrické zaznamenanie do- -

. siahnutej polohy. pohybujicej sa siiastky, pozo-
 stavajiicej z dvoch elektrickych kontaktov a to |
predného a zadného, ktoré st posuvne uloZené do

dvojdielneho izolaéného puzdra, pri¢om predny
kontakt je ukongeny indika&nou nardZkou, vyzna-
Zujlce sa tym, ¥e predny kontakt (1) mé tvar
valéeka a zadny kontakt (2) m4 tvar ihly, ktord je
hrotom (7) obrétens k &elnej ploche (8) predného
kontaktu (1), priom na vonkajSom ko 9)
zadného kontaktu (2) je vyhotoveny pohyblivy

referenény kontakt (10) a jemu zodpovedajici |

1 vy’rkfeé

. PREDMET VYNALEZU

L

“uloZend v nosnom rdme 27 stroja. Otdtanim

livy referenény kontakt 12 sa zapoji kontrolnd
$iarovka. Pred indikaini nardZku 4 sa umiestni
s&iastka do toho miesta, v ktorom m4 byt zazna-

kontaktov 1,2 rozsvietisa #iarovka. Tentoi
kedy nastane dokonaly dotyk je 0,01 mm. Ak

pri nagtavovani vykonal dotyk na intervaleg

potrebné sa vrétit jemnym otadanim skrutky Zg
i dovtedy, kym sa Ziarovka nerozsvieti. -

| nepohyblivy referenény kontakt (12) je umiestre-
' ny na zadnom diele (6) izolatného puzdra 3).
"2, Zariadenie pre elektrické zaznamenanie do-

bodu 1, vyznatujiice sa tym, Ze na zadny kontakt

''(2) je nasadené kovové piizdro (13), v ktorom je

umiestnend zadn vratn pruZina (15), ktoré dosa-

| d4 pa gelna plochu (16) valcovitého vybezku (17)-
na zadnom kontakte (2) a na vnitornom konci (18)

" zadtiého kontaktu (2) st posuvne uloZené izolatné
riirka (19), izolatn4 podloZka (20) a prednd vratnd
prufina 21). oo

skrutky 25 sa nastavuje potrebné poloha zariade- |
nia a to tak, Ye medzi predny kontakt 1 a nepohyb-

hujécom 0,01 mm, potom Ziarovka sa ner—f
nakolko sa referen¢né kontakty 10, 12 rozpojaaje

siahnutej polohy pohybujicej sa suciastky podla .

menand jej poloha pri pohybe. Ot4ganim skrutky '
25 indika®n4 naréZka 4 sa oprie o sitiastkuazadny
kontakt 2 sa zatne pribliZovat k prednému kontak- -
tu 1. V okamihu dostatoéného dotyku tyshto |

i ;it t
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