oot POPIS VYNALEZU | 230714

REPUBLIKA

P - e | an (B1)
(e K AUTORSKEMU OSVEDCENI
. ' ‘ {51) lnt. 13
B 2t J 15/10

(22) P¥ihlédSenc 22 10 82
(21) (PV 7523-82) .

() Zvefejndno 30>12 83
URAD PRO VYNALEZY {45) Vyddno 15 06 86
A OBJEVY

(75)
Autor vynilezu

MARUCH STANISIAV, VANEK MIROSLAV, ROBAREK JAROSLAV ing.,
EREK EMIL, Bf1OVEC

(54) MontéaZni stroj na povlaky a duté nyty
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Vyndlezem je FeSeno za¥{zenf montéintho stroje na povleky a duté teZné nyty.

Dosavadnf stroje na montd povlekd e nytd mejf rdzné systémy poddvéni 414 do montd-
niho prostoru napf. Boupdtkové poddvdni 4113 pled vertikdlng ukotvenou desku s tvrdokovovou
vlo¥kou s prichozim otvorem e kuZelovim vybrénf{m umofnujfcim zalisovédnf povleku ne nyt.

Vikon tohoto stroje &inf 170 a% 180 ks/min p*i primérné zmetkovitosti 25 %. Nevyhodou
tohoto stroje je zti¥ené serizovdni nebol montéinf dstrojf je uloZeno z vnit¥nif strany
stroje a p¥fstup k n¥mu je obt{Znf. Smontované dfly nesou stopy po otisku nep¥esného spo-
Jenf, Deldf dosevedni Fe¥en{ stroje spolivd na jednom rédmu od jednoho vystiednikového
pohonu s vykonem 2x 200 ks/min. PF{sun dflcd u tohoto zpisobu je zabezpeSovédn od zésobnich
sloupclh dvéma vykyvnymi segmenty do osy nepohyblivého hlavilkdie.

Nevyhodou tohoto zaffzenf je pomdrnd ztffend nepifstupnost k montdZnfmu prostoru pii
sefizovdni, nesoudrinost pohyblivych 1i8t 2 slofity tver segmentd. Del3fm zndmym zpisobem
montéfe je horizontdlnt p¥{sun obou d{f1d od vibra¥niha zdsobnfku k vertik4lnd umfstdnému
hlavigkd¥i a vlioZce. Vykon tohoto stroje ¥inf 140-160 ks/min pPi primdrné zmetkovitosti 5 %.

Vi8e uvedené nedostatky jsou odstrendny vyndlezem, kterym je vybeSeno zaffzenf stroje
. pro prenos povlekd & dutych nftd do montdZniho prostoru k provddidn{ nytovéni pomoci hle-
vidkéFe tek, ¥e zaffzent obsshuje svod k vedenf nytd do vybrénf.jezy&ku pohyblivého roto-
ru pro poddn{ nytd do montdZnfho prostoru. Stroj je opati¥en zesouvefem zesunutym do vdlco-
vého otvoru montédini vlofky = montéZni hlavice posuvnému piesazovéni do prostoru navazu-
Jfcimu na vybréni rotoru k preneseni{ povleku do montédZnfho prostoru.
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Do prostoru zasshuje pohyblivy hlavi¥ké¥ e vyhazova¥, pridemZ stroj je ddle opetien
¥idlem a kolfkem pro setieni spojenych dild nytu. Stroj Je ddle opatfen unddecim dzubenym
kolem sp¥a¥enym s hnacim maltézskym dstrojim 2 s nim zabirajfcimi ozubenymi koly.

K vyvozen{ pohybu hlavilkéfe uchyceného v pouzdru ne Sroubovéku v tle¥né desce je ur-
Yena velkovd hifdel, priZem? zasouved uchyceny v desce je pifes vnit¥ni tdhlo kinemeticky
spreZen s vafkou ne vadkové hif{deli a polohy hlevil¥ké¥e e zasouva¥e jsou odvozeny od poloh
rotord e und¥ecfho ozubeného kola pomoci stiedicfch kolfkd ovladatelnych vedkou ne vadkové
hifdeli.

Navrhované #eSenf: podle vynélezu vytvoFenou novou konstrukef stroje se odstrani nedo-
statky stévajfcfch stroji. Doséhne se podstatného snfZeni zmetkovitosti, znaln¥ vy&&iho
vykonu stroje a umoZn¥n{ snadného serizovéni a-pfistupu k funkinim dildm vn¥ stroje. Novym
feXenim se podstatnd zlep&f kvalita spojeni, coi umoZnuje vélcovy otvor ve vlofce a tim
se umo¥n{ tzv. kalibrovénf spojovanych souddsti, kteréd jsou prosté stop po otisku.

Na piiloZenych vykresech je schqmaticky znézorn¥no p¥ikledné provedeni vyndlezu, kde
obr. 1, 2 phedstavuje podélny nérysovy Fez (PP) strojem a pidorysny Fez strojem (A8).
Na obr. 3 je schematicky zndzorn¥n n¥t e povlek v podélpém Fezu.

Nové YeSenf vyndlezu stroje na montd% poviakd 47 o nytd 33 s prerudovenym rotainim
pohybem monté¥ni hlavice 27 je felen tak, %e nfty 33 a povliaky 47 jsou z ndaypek doprevo-
vény vertikélnd ukotvenymi svody 22 @ 32 k poddvacim rotordm 3 e 41. Poddveci rotor 41 ode-
bird ve spodn{ ¥dsti svodu 32 d¥fk 33 a prenese jej pootodenfm do prostoru 34 pred rote¥ni
montéd¥n{ hlevici 27. ‘ !

P#L zesouvédni d¥fku 33 se tento vyst¥edf vi¥i otvoru 56 montdéZni tvrdokovové vloZky
34 st¥edicim hrotem zesunovede 21. V prdb&hu zagouvéni se poddvaci jazy¥ek 24 s jeho vybrd-
nim rotoru 41 radidln¥ odsune z prostoru 24 a po zesunuti d¥tku 33 se vrdt{ ihned zpdt.

V této poloze Jezylek 24 uzavie prostor 34 tek, Ze dffk 3j zistene v montd#n{ tvrdoko-
vové vlokce 34 e zasouved 21 se stiedicim hrotem 37 se vrétf zpdt do vychoz{ polohy. Re-
di4lni pohyb jazyZku 24 v dré¥ce 29 poddvactho rotoru 41 je zajidtovén oté¥ivym mechanismem’
pfes hi¥fdel 38 e vedku 31, Zesunuty df¥fk 33 Je postupn& pfesouvédn ve vlo¥ce 34 v rotadnf
monté¥n{ hlavici 27 do prostoru montdfe 53.

Poddvac{ rotor 5 s vybrdnim 38 odebird povlek 47 ve spodni ¥dstl svodu 22 e pfenese
jej pooto¥enim do prostoru montdfe 33 proti otvoru 26 monté¥nf vloZky 34, kde je zasunuty,
arik 33, Pfed spolednym pohybem zasouvade 21 e hlaevidké¥e 4 dojde ke st¥eddn{ montdni
rotadnf hlavice 27 & podévacich rotord 5 a 41 pomoci st¥edicich kolfkd 29 e 5g. Kolmym po-
hybem hlavifkédfe 4 do otvoru 56 montd¥ni tvrdokovové vleZky 34 dochéz{ k smontovén{ obou
a{ld tJj. d¥tku 33 a povleku 47. PFi zpétném pohybu hlavilké¥e 4 wyhazovad 44 okem¥itd vy-
hodf smontovené dfly d¥fku (nFtu) 33 e povlsku 47 e vrdti se ihned zp¥t do vychoz{ polohy.

Po tomto udkonu dojde k uvolndni stPeddnych poddvaecich rotord 5 a 4! e montdin{ hla-
vice 27. Pri daeldfm pooté¥eni poddvacich rotord J s 41 se hlaviZkd¥ 4 pPibliZ{ ¥ rotoru 41
a p*i dokonSeném pooté¥en{ se vytvoPf uzavieny prostor montdie 33 pro p¥isunuty povliek 47.
Po vystfedsni roteinich ¥4stf se cyklus opekuje. Poddvaci rotory 3 e 41 mejf odvozeny pohyb
pfes ozubend soukolf 3, 35, 2 e 16. Prerudoveny rotain{ pohydb je odvozen od maeltézského
dstrojf 60, 19 & 25, ktery je pohdn¥n vafkovou h¥fdelf 5l.

MontéZnf hlavice 27, poddvaci rotory 5 & 41 e svedy 32 e 22 tvof{ spolu s priloZenymi
deskami 45 a 46 dopravnf cestu pro povlaky 4] a d¥ffky-nfty 33. V pPfipeds, %e smontovend
dftky 33 @ povleky 4] prilnou na Zelni strend hlavidkdfe 4, jsou pfi jeho zpdtném pohybu
setfeny %idly 17 = 14 pfi doteku ne doraz 23.
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Zp¥tny pohyb &idel 14 a 17 zaji¥tujf pruZiny 42 e 12, Dorez 23 je steviteln® umfstén
v dridku 9, Stavéni hlavitkdfe 4 se provddi pomoci Sroubu 28 a 26 & Ji3t&ni maticemi 30
e 12. Uchycen{ hlavilkéie 4 je v pouzdfe 11. Pohyb hlavilké¥e 4 je odvozen od vedky na val-
kové h¥fdeli 51 pres téhlo 10 e tladnou desku 13. Pohyb zasouvele je odvozen od vadky 31
ne vadkové h¥fdeli 51 pFes téhlo 18 & tla¥nou desku 20. ‘

PREDMET VYINALEZU

‘Montéini stroj ne povlaky a duté nyty provdd&jici nytovéni pomoci hlavidkdie, vyznale-
ny tim, Ze obsshuje svod (32) k vedenf nytd (33) do vybrénfi (55) jazy&ku (24) pohyblivého
rotoru (41) pro podéni nytd (33) do prostoru (54), a je opatPen-zasouva¥em (21), zasunutym
do vélcového otvoru (56) montdZnf vloZky (34) a montdZn{ hlevice (27) k posuvnému pPesouvé-
n{ do prostoru (53) nevazujfeimu ne vybrdn{ (58) rotoru (5) k pFenesen{ povlaku {47) do
prostoru (53), do n&hoZ zesshuje pohyblivy hlevi&kd$ (4) a vyhazoved (44), déle je opetien
%idlem (14) a kolfkem (17) pro setfenf spojenych df1ld nytu (33) a ddle opat¥en unddecim
ozubenym kolem (3), spfaZenym s hnecim maltézskym dstrojim, a s nim zebfrajicimi ozubengmi
koly (2, 35, 16), pri¥emZ hlavidkd® (4) je uchycen v pouzdru (11) nadroubovaném v tla&né
desce (13) & je kinematicky spojen s va¥kovou h¥{deli (51), zetimco zesouva¥ (21) uchyceny
v desce (20) je pfes vnit¥nf téhlo (18) kinematicky spie¥en s vafkou (31) na vadkové .
hi*{dell (51), prilemZ polohy hleviZkdéfe (4) a zasunovade (21) jsou odvozeny od poloh roto-
ri  (41) e undSecfho ozubeného kola (3) pomoci st¥edicich kolfkd (52 & 29), ovledatelnych
va&kou (31) na valkové h¥ideli (51).

2 vykresy
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