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(54) Title: DEVICE AND METHOD FOR TRANSFERRING A PRODUCT IN A PACKAGING MACHINE

(34)

Bezeichnung

VERPACKUNGSMASCHINE

VORRICHTUNG UND VERFAHREN ZUR UBERGABE EINES PACKGUTES IN EINER

(57) Abstract: The invention relates to a device and a method for transferring a product to be packaged in a packaging machine, the
device comprising at least one leading and one trailing finger (36, 38) that grip a product to be packaged (28) for transfer in a
packaging machine. The device further comprises at least one actuator (30, 42) for actuating at least one finger (36, 38). The fingers
(36, 38) are fastened to a slide (46) that can be moved by a linear motion axis (32).

(57) Zusammenfassung: Es werden eine Vorrichtung und ein Verfahren zur Ubergabe eines Packgutes in einer
Verpackungsmaschine vorgeschlagen, wobei die Vorrichtung zumindest einen vorauseilenden und einen nacheilenden Finger (36,
38) umfasst, die ein Packgut (28) zur Ubergabe in einer Verpackungsmaschine greifen. Es ist zumindest ein Betitigungsmittel (30,
42) zum Betatigen zumindest eines Fingers (36, 38) vorgesehen. Die Finger (36, 38) sind an einem Schlitten (46) befestigt, der von
einer Linearachse (32) bewegt werden kann.
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Beschreibung

Vorrichtung und Verfahren zur Ubergabe eines Packgutes in einer

Verpackungsmaschine
Stand der Technik

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung und ein Verfahren zur Ubergabe eines
Packgutes in einer Verpackungsmaschine nach dem Oberbegriff der
unabhangigen Anspriiche. Eine gattungsgemaBe Vorrichtung ist bereits aus der
DE 100 48 007 Al bekannt. In einer Verpackungsmaschine wird ein Packgut von
einem an einem umlaufenden Endlosférderer angebrachten und von diesem
angetriebenen Schubelement hintergriffen und aus einer Ubernahmestation
entlang einer Gleitfliche zur Ubergabe an eine weiterfiihrende Férdervorrichtung
verschoben. Um eine prazise Ubergabe zu gewahrleisten, wird das Packgut
wahrend seiner Verschiebung zwischen dem Schubelement und einem
vorlaufenden Begrenzungselement unter enger Passung gefiihrt. Jedem der
beiden Endlosforderer ist jeweils eine eigene Antriebsvorrichtung zugeordnet, so
dass diese unabhangig voneinander angetrieben werden kénnen zur Betatigung

der das Packgut greifenden Fingergabeln.

Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine schonende Ubergabe des
Packguts zu gewahrleisten bei einer vereinfachten und platzsparenden
Anordnung. Diese Aufgabe wird gelost durch die Merkmale der unabhangigen

Anspriiche.
Vorteile der Erfindung
Die erfindungsgemale Vorrichtung und das erfindungsgemale Verfahren zur

Ubergabe eines Packgutes in einer Verpackungsmaschine nach den Merkmalen

der unabhangigen Anspriche hat demgegentiber den Vorteil, dass lediglich nur
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noch eine Linearachse vorgesehen ist, die Uber nur einen Servoantrieb oder
auch anderweitig betatigt werden kann. Entlang dieser Linearachse ist ein

Schlitten vorgesehen, der die beiden Finger verschiebt.

In einer zweckmaBigen Weiterbildung ist vorgesehen, dass zumindest ein
Betatigungsmittel an dem Schlitten angeordnet ist, Giber welches zumindest ein
Finger betatigt werden kann. Dies erlaubt ebenfalls eine platzsparende und
einfache Ansteuerung der Finger. AulBerdem gewahrleisten die beiden Finger
eine besonders schonende Aufnahme und Ubergabe des Packguts in der

Verpackungsmaschine.

In einer zweckmabBigen Weiterbildung sind als Betatigungsmittel ein
Pneumatikzylinder und/oder eine mit einer Kulisse zusammenwirkende
Kurvenrolle vorgesehen. Dadurch kann sicher gewahrleistet werden, dass die

gewlinschten Positionen der Finger beibehalten werden.

In einer zweckmalBigen Vorrichtung ist vorgesehen, dass die mit der Kulisse
zusammenwirkende Kurvenrolle den Zylinder bewegt oder dass der Zylinder die
Kurvenrolle bewegt. Damit kann besonders einfach eine Rickhubbewegung des
Zylinders auf mechanischem Wege erreicht werden. Alternativ kann eine
Bewegung des Zylinders auch dafiir genutzt werden, dass die Kurvenrolle in die
gewlinschte Position gebracht wird. Besonders zweckmalBig ist am Schilitten
zumindest ein schwenkbares Teil vorgesehen, das mit dem Zylinder und der
Kurvenrolle verbunden ist und auf zumindest einen Finger einwirkt. Dadurch
lassen sich in besonders einfacher Weise die vorteilhaften mechanischen
Wechselwirkungen zwischen Kurvenrolle und Zylinder mit den

Fingerbewegungen koppeln.

In einer zweckmaBigen Weiterbildung ist ein Kopplungsmechanismus
vorgesehen, der die beiden Finger mechanisch miteinander koppelt. Dadurch

wird die Betatigung der Finger weiter vereinfacht.

In einer zweckmaligen Weiterbildung ist vorgesehen, dass ein Mitnehmer mit
einem Halteteil zumindest eines Fingers zusammenwirkt. Damit kann in

besonders einfacher Weise die Vorrichtung zum Ubergeben eines Packguts an
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die jeweilige PackgutgrolRe angepasst werden, ohne dass ein Austausch von

Formatteilen notwendig ware.

Weitere zweckmalBige Weiterbildungen ergeben sich aus weiteren abhangigen

Ansprichen und aus der Beschreibung.

Zeichnung

Ein Ausfluhrungsbeispiel der erfindungsgemalen Vorrichtung und des
erfindungsgemaBen Verfahrens zur Ubergabe eines Packgutes in einer
Verpackungsmaschine ist in der Zeichnung dargestellt und wird nachfolgend
naher beschrieben.

Es zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung der Vorrichtung zur Ubergabe eines

Packgutes in einer Verpackungsmaschine,
Fig. 2 eine Vorderansicht der Ubergabevorrichtung,

Fig. 3 eine perspektivische Darstellung der Ubergabevorrichtung in der

Rickansicht,

Fig. 4 eine Rickansicht der Ubergabevorrichtung in der Stellung ,geschlossen®

kurz vor Erreichen der Ubergabeposition,
Fig. 5 eine Rickansicht der Ubergabevorrichtung bei Start des Riickhubs,
Fig. 6 eine Vorderansicht der Ubergabevorrichtung wihrend des Riickhubs,

Fig. 7 eine Rickansicht der Ubergabevorrichtung wiahrend des Riickhubs zu

Beginn des Eingriffs einer Kurvenrolle in einer Kulisse,

Fig. 8 eine Rickansicht der Ubergabevorrichtung wihrend des Riickhubs in

einer Zwischenstellung beim SchlieBen der Finger,
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Fig. 9 eine Vorderansicht der Ubergabevorrichtung wihrend des Riickhubs in

der Zwischenstellung beim SchlieBen der Finger,

Fig. 10 eine Rickansicht der Ubergabevorrichtung in der Entnahmeposition

sowie

Fig. 11 eine Vorderansicht der Ubergabevorrichtung in der Entnahmeposition.

Bei dem Ausflihrungsbeispiel gemal3 Fig. 1 wird Packgut 28 wie beispielsweise
in Fig. 2 dargestellte Flaschchen oder sonstige Behaltnisse stehend einem
Vereinzelungsrad 12 zugefiihrt. Das um die vertikale Achse drehbar gelagerte
Vereinzelungsrad 12 bewegt das vereinzelte Packgut 28 in den
Erfassungsbereich einer Packgutaufnahme 14. Das Packgut 28 wird hierbei in
die Packgutaufnahme 14 stehend Uberfiihrt (Einlaufposition). Die
Packgutaufnahme 14 ist in dem Ausflihrungsbeispiel im Wesentlichen
rechteckformig ausgefiihrt. Die dem Vereinzelungsrad 12 zugewandte Seite der
Packgutaufnahme 14 weist eine entsprechende seitliche Offnung 13 oder
Ausnehmung auf, so dass hiertiber das Packgut 28 in das Innere der
Packgutaufnahme 14 Gberfihrt werden kann und auf einem Boden 15 zu stehen
kommt. Nach oben hin ist die Packgutaufnahme 14 offen, so dass das Packgut
28 nach dem Ausrichten (iber diese obere Offnung wieder entnommen werden
kann. Die Packgutaufnahme 14 ist schwenkbar gelagert und schwenkbar mit
einem Rotor 16 verbunden. Beispielhaft sind noch drei weitere
Packgutaufnahmen 14 gezeigt, die jeweils um 120 Grad versetzt an dem Rotor

16 angeordnet sind.

Der Rotor 16 wird iber einen Riemen 26 von einem Antrieb 24 bewegt. In
Blickrichtung hinter dem Rotor 16 ist eine Kulisse 18 vorgesehen. Die Kulisse 18
ist scheibenformig ausgebildet und gegentber dem Rotor 16 feststehend
angeordnet. Die Kulisse 18 wirkt mit Betatigungsmitteln wie beispielsweise
Laufrollen der Packgutaufnahmen 14 zusammen, so dass eine gezielte
Schwenkung der einzelnen Packgutaufnahmen 14 relativ zum Rotor 16 erreicht

wird. Diese Schwenkbewegung der Packgutaufnahme 14 wird der

PCT/EP2013/074677
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Drehbewegung des Rotors 16 und der Packgutaufnahmen 14 (iberlagert. Die
Rotordrehachse und die Schwenkachse der Packgutaufnahme 14 sind
zueinander parallel. Durch eine geeignete Erzeugung der Schwenkbewegung der
Packgutaufnahme 14 kann ein Herausfallen des Packguts 28 trotz Bewegung
des Rotors 16 verhindert werden. Die Packgutaufnahme 14 weist an einer Seite
einen Schlitz 22 auf, in den ein Entnahmemittel wie beispielsweise zumindest ein
Finger 36, 38 eines Greifers oder ahnliches zur leichteren Entnahme des

Packguts 28 eingreifen kann.

Zur Uberfithrung des stehenden Packguts 28 in eine liegende Position wird der
Rotor 16 von der Einlaufposition um eine horizontale Drehachse um 90° gedreht.
In dieser Entnahmeposition ist die obere Offnung der Packgutaufnahme 14
fluchtend ausgerichtet mit einer Packgutkette 20, so dass das Packgut 28 quer
zur Rotordrehachse entnommen oder seitlich herausgeschoben werden kann.
Das liegende Packgut 28 wird in ein bereit stehendes Fach der Packgutkette 20
Uberfihrt, indem es beispielsweise mit einem vorauseilenden Finger 36 im
Kopfbereich und einem nacheilenden Finger 38 im Bodenbereich gegriffen bzw.

geklemmt wird.

Die beiden Finger 36, 38 sind Uber einen Schlitten 46 mit einer Linearachse 32
verbunden. Die Finger 36, 38 sind Uber Wellen 51, 53 mit dem Schlitten 46 so
verbunden, dass sie gegeniliber dem Schlitten 46 und der Linearachse 32 nach
vorne Uberstehen und bei einer Drehbewegung nicht mit dem Schlitten 46 und
der Linearachse 32 kollidieren. Der Schlitten 46 ist an der Unterseite der
Linearachse 32 angeordnet. Zur Ubergabe des Packguts 28 bewegt die
Linearachse 32 den Schlitten 46 bei gegriffenem Packgut 28 von der
Entnahmeposition nach rechts in den Erfassungsbereich der Packgutkette 20 in
die Ubergabeposition. In der Ubergabeposition werden die Finger 36, 38
geoffnet. Das Packgut 28 kommt auf der Packgutkette 20 zu liegen.
AnschlieBend werden die Finger 36, 38 in eine Position nach oben verschwenkt,
in der sich das abgelegte Packgut 28 nicht mehr im Erfassungsbereich der
Finger 36, 38 befindet. Danach wird der Schlitten 46 wieder nach links in die
Entnahmeposition zurlickbewegt, um das nachste, in der weitergedrehten
nachsten Packgutaufnahme 14 bereitstehende Packgut 28 zu entnehmen. Hierzu

greifen die Finger 36, 38 wieder in den Schlitz 22, um das Packgut 28 zu
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klemmen. Der Schlitten 46 wird (iber die Linearachse 32 bewegt, beispielsweise
Uber einen Servoantrieb 35, der mit einem Anbauflansch 34 mit der Linearachse

32 zusammenwirkt. Alternative Ausgestaltungen sind hierbei denkbar.

Die Packgutkette 20 als Beispiel fiir eine Ubliche Transportvorrichtung bewegt
das liegende Packgut 28 zu einem weiteren Verarbeitungsschritt der
Verpackungsmaschine. Beispielsweise konnen die Packguter 28 anschlieBend in
eine Faltschachtel Gberfiihrt und verpackt werden, gegebenenfalls unter
vorheriger Beifligung von Beipackzetteln oder ahnlichem. Die beschriebenen

Komponenten sind bevorzugt Teil einer Verpackungsmaschine 10.

In Fig. 2 sind noch weitere Details der Vorrichtung zur Ubergabe des Packguts
28 in der Verpackungsmaschine 10 gezeigt. Der Ubersichtlichkeit halber ist
lediglich eine einzige Packgutaufnahme 14 gezeigt, wahrend bei zwei weiteren
Kopplungsmitteln 19 die dort zu befestigenden Packgutaufnahmen 14 fehlen. Die
Kopplungsmittel 19 lassen sich relativ zu dem Rotor 16 bewegen bzw.
verdrehen. Dadurch wird eine Schwenkbewegung der Packgutaufnahme 14
relativ zum Rotor 16 moglich, um ein Herausfallen des von der Einlaufposition in
die Entnahmeposition zu Uberfiihrenden Packguts 28 zu verhindern. In der in
Figur 2 gezeigten Entnahmeposition sind vorauseilender Finger 36 und
nacheilender Finger 38 gerade im Begriff, das Packgut 28 zu greifen. Der
Schlitten 46 ist relativ zu der Linearachse 32 beweglich angeordnet wie der

Doppelpfeil symbolisieren soll.

Wie der perspektivischen Ruckansicht der Fig. 3 zu entnehmen, ist der Schlitten
46 verschieblich gelagert mit der Linearachse 32 verbunden. Mit dem Schlitten
46 verbunden ist ein Mitnehmer 60. Der Mitnehmer 60 dient der Aufnahme eines
Halteteils 48 und der Kopplung mit dem Schlitten 46. Zum anderen wird die Welle
53 des nacheilenden Fingers 38 gelagert. An dem Mithehmer 60 ist ein
plattenformiges Halteteil 47 befestigt, an dem wiederum ein Betatigungsmittel 41
angeordnet ist. Das Betatigungsmittel 41 umfasst einen Zylinder 42, der auf ein
Hebelteil 44 einwirkt. Das winkelformige Hebelteil 44 ist drehbar gelagert mit dem
Halteteil 47 verbunden. An dem einen Ende des Hebelteils 44 ist eine
Kurvenrolle 56 drehbar gelagert mit diesem verbunden. Die Kurvenrolle 56 und

damit das Hebelteil 44 konnen Uber eine relativ zum Schlitten 46 feststehenden
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Kulisse 30 betatigt werden. In einem mittleren Bereich des Hebelteils 44 ist der
Zylinder 42 mit diesem verbunden. An dem anderen Ende des Hebelteils 44 ist
ein Hebel 54 schwenkbar befestigt. Das andere Ende des Hebels 54 ist mit der
Welle 53 des nacheilenden Fingers 38 verbunden. Eine eventuelle
Schwenkbewegung des Hebels 54 bewirkt eine Drehung der Welle 53. Das Ende
des Hebels 44 lasst sich auch entlang eines kreissegmentformigen Abschnitts
des Halteteils 47 verschieben. An dem Ende des Hebels 54 ist zudem ein
weiterer Hebel 64 befestigt. Der weitere Hebel 64 ist etwa in der Mitte um einen
Drehpunkt 66 verschwenkbar mit dem Halteteil 47 verbunden. Das andere Ende
des Hebels 64 ist mit einer Koppelmechanik wie eine Koppelstange 40
verbunden. Das andere Ende der Koppelstange 40 wirkt Gber einen Hebel 58 auf
die Welle 51 des vorauseilenden Fingers 36 ein. Dadurch wird der vorauseilende

Finger 36 verschwenkt.

Der vorauseilende Finger 36 ist mit einem weiteren Halteteil 48 Uber eine
Befestigung 62 verbunden. Der vorauseilende Finger 36 kann entlang einer
Schwenkachse 50 um die Welle 51 verschwenkt werden. Auch der nacheilende
Finger 38 ist mit dem Mitnehmer 60 bzw. mit dem Schlitten 46 verbunden. Der
nacheilende Finger 38 lasst sich Uber das Betatigungsmittel 41 und/oder die
Kurvenrolle 56 um eine Schwenkachse 52 der Welle 53 im Sinne eines Offnens
und SchlieBens betatigen. Der nacheilende Finger 38 weist eine winkelformige
bzw. L-formige Gestalt auf. Als Betatigungsmittel 41 ist der Zylinder 42,

beispielsweise ein Pneumatikzylinder vorgesehen.

Die Betriebsweise der Vorrichtung zur Ubergabe eines Packguts 28 in einer
Verpackungsmaschine wird anhand der unterschiedlichen Stellungen der Finger

36, 38 gemal den Figuren 4 bis 11 weiter erlautert.

Bei der in Figur 4 gezeigten Position kurz vor Erreichen der Ubergabeposition
haben die Finger 36, 38 das aus Ubersichtlichkeitsgriinden nicht gezeigte
Packgut 28 gegriffen. Der Zylinder 42 ist eingefahren. Die Finger 36, 38 sind
geschlossen. Das Packgut 28 wird Uiber den mit Druck beaufschlagten Zylinder
42 gehalten. Die Kurvenrolle 56 befindet sich nicht in Eingriff mit der Kulisse 30.
Der Schlitten 46 bewegt sich in diesem Zustand bis zur Ubergabeposition. In der

Ubergabeposition wird das Packgut 28 in der bereit stehenden Packgutkette 20
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abgelegt. Hierzu werden bei Erreichen der Ubergabeposition die Finger 36, 38
geoffnet. Der Zylinder 42 wird ausgefahren. Der Zylinder 42 bewegt hierbei das
Hebelteil 44 um seinen Drehpunkt. Dadurch wird die Kurvenrolle 56 nach unten
verschwenkt. Das andere Ende des Hebelteils 44 wird nach rechts (in der
Darstellung der Figuren 4 bzw. 5) verschwenkt, wodurch auch der Hebel 54
entlang der Flihrung des Befestigungsteils 47 nach rechts verschoben wird. Die
Verschiebung des Hebels 54 bewirkt ein Verschwenken der beiden Finger 36,
38. Der vollstandig gedffnete Zustand der Finger 36, 38 ist in der Figur 5
(Riickansicht) und Figur 6 (entsprechende Vorderansicht) gezeigt. Das Packgut
28 befindet sich nun in der Packgutkette 20. Der Rlckhub des Schlittens 46
zurick zur Entnahmeposition beginnt. Bei Start der Riickhubbewegung des
Schlittens 46 wird der Zylinder 42 ausgefahren und bleibt kurz mit Druck
beaufschlagt.

Auf dem Weg zur Entnahmeposition ist der Zylinder 42 drucklos geschaltet. Der
Schlitten 46 gelangt in eine Position, in der die Kurvenrolle 56 in Eingriff steht mit
der feststehenden Kurve 30 wie in Figur 7 gezeigt. Die Kurve 30 steigt in
Richtung zur Entnahmeposition nach oben hin an. Dadurch wird das Hebelteil 44
so verschenkt, dass es den Zylinder 42 einfahrt. AuBerdem wird auch der Hebel
54 nach links (gemaf der Darstellung der Figuren 7 und 8) entlang der Fliihrung
bewegt. Dadurch werden die Finger 36, 38 allmahlich geschlossen. Dies istin
der Zwischenstellung der Figur 8 (Riickansicht) und Figur 9 (entsprechende

Vorderansicht) gezeigt.

In der Endlage der Bewegung wie in Figur 10 gezeigt sind die Finger 36, 38
geschlossen und umschlieBen das Packgut 28. Der Zylinder 42 wird mit Druck
beaufschlagt. Der Schlitten 46 bewegt sich wieder in die andere Richtung hin zur
Ubergabeposition. Der Ablauf wie bereits in Zusammenhang mit Figur 4

beschrieben schlief3t sich an.

Dank der Kulisse 30 in Verbindung mit der Kurvenrolle 56 verbleiben die Finger
36, 38 gerade im Bereich der Entnahmeposition in der gewlinschten Position.
Durch die Zwangsflihrung mittels der Kulisse 30 wird selbst bei Ausfall der
Druckluft sichergestellt, dass die Finger 36, 38 keine unkontrollierten

Bewegungen vollziehen und ein bereits im Erfassungsbereich der Finger 36, 38
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liegendes Packgut 28 nicht beschadigt wird. Zudem wird Uber die Kulisse 30 der

Zylinder 42 wieder eingefahren.

Anders als bei einem einfingrigen System bremst der vorauseilende Finger 36
das Packgut 28 ab, so dass es nicht gegen einen sonst erforderlichen Anschlag

fahrt. Dadurch wird eine besonders schonende Packgutibergabe erreicht.

Befinden sich die Finger 36, 38 wieder in der Entnahmeposition, schliel3t sich der
eingangs bereits geschilderte Greifvorgang an, nachdem der Rotor 16 mit einer
120°-Drehung das nachste Packgut 28 von der stehenden in die liegende

Entnahmeposition Gberfihrt hat.

Es sind auch alternative Ausgestaltungen denkbar. So konnte die Linearachse 32
durch unterschiedliche Antriebe 35 betatigt werden, wie beispielsweise
Servoantrieb, Druckluft, hydraulisch oder sonstige dem Fachmann gelaufige
Antriebskonzepte. Auch die Verstellung der Finger 36, 38 konnte anstelle mit
einem Zylinder 42 wie beispielsweise einem Pneumatikzylinder auch
elektromotorisch oder auf sonstigem Wege erfolgen. Auch konnten die Finger 36,
38 durch separate Antriebsmittel einzeln betatigt werden, so dass auf den

Kopplungsmechanismus 40 verzichtet werden konnte.

Die beschriebene Vorrichtung und Verfahren zur Ubergabe eines Packgutes 28
in einer Verpackungsmaschine eignet sich insbesondere fiir Packgut 28, das
besonders schonend Gbergeben werden muss wie beispielsweise zerbrechliche
Glasflaschchen oder ahnliches. Die Verwendung ist jedoch hierauf nicht

eingeschrankt.
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Anspriiche

1. Vorrichtung zur Ubergabe eines Packgutes in einer Verpackungsmaschine,
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umfassend zumindest einen vorauseilenden Finger (36) und zumindest einen
nacheilenden Finger (38), die in einer Entnahmeposition zumindest ein
Packgut (28) zur Ubergabe in einer Verpackungsmaschine (10) aus einer
Packgutaufnahme (14) entnehmen und in einer Ubergabeposition einer
Transportvorrichtung (20) zufiihren, zumindest ein Betatigungsmittel (42; 30,
56) zum Betatigen zumindest eines Fingers (36, 38), dadurch
gekennzeichnet, dass zumindest ein Schlitten (46) vorgesehen ist, an dem
die Finger (36, 38) befestigt sind, wobei zumindest eine Linearachse (32)
vorgesehen ist, die den Schlitten (46) von der Entnahmeposition in die

Ubergabeposition bewegt.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das
Betatigungsmittel (42, 56) mit dem Schlitten (46) verbunden ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass als Betatigungsmittel (41) zumindest ein Zylinder (42)
und/oder zumindest eine mit einer Kulisse (30) zusammenwirkende

Kurvenrolle (56) vorgesehen ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass zumindest ein Kopplungsmechanismus (40)
vorgesehen ist, der die beiden Finger (36, 38) so koppelt, dass die Finger
(36, 38) gemeinsam betatigt werden.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass in der Nahe der Entnahmeposition zumindest ein
Finger (36, 38) durch die mit der Kulisse zusammenwirkende Kurvenrolle (56)

betatigt ist.
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Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die mit der Kulisse (30) zusammenwirkende
Kurvenrolle (56) den Zylinder (42) bewegt oder dass der Zylinder (42) die

Kurvenrolle (56) bewegt.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass am Schlitten (42) zumindest ein schwenkbares Teil
(44) vorgesehen ist, das mit dem Zylinder (42) und der Kurvenrolle (56)

verbunden ist und auf zumindest einen Finger (36, 38) einwirkt.

Verfahren zur Ubergabe eines Packgutes in einer Verpackungsmaschine,
wobei zumindest eine Packgutaufnahme (14) das zu Ubergebende Packgut
(28) bereitstellt, wobei zumindest ein vorauseilender Finger (36) und ein
nacheilender Finger (38) das Packgut (28) in einer Entnahmeposition aus der
Packgutaufnahme (14) entnehmen und in einer Ubergabeposition einer
Transportvorrichtung (20) zufiihren, wobei zumindest ein Finger (36, 38)
durch ein Betatigungsmittel (42; 30, 56) betatigt wird, dadurch
gekennzeichnet, dass die Finger (36, 38) mit zumindest einem Schlitten (46)
verbunden sind, und der Schlitten (46) von einer Linearachse (32) zur

Ubergabe des Packguts (28) bewegt wird.

Verfahren nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest ein Finger (36, 38) durch eine mit einer Kulisse (30)
zusammenwirkende Kurvenrolle (56) und/oder einen Zylinder (42) als

Betatigungsmittel betatigt wird.

Verfahren nach einem der vorhergehenden Verfahrensanspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass in der Nahe der Entnahmeposition zumindest ein
Finger (36, 38) durch die Kurvenrolle (56) betatigt wird.

Verfahren nach einem der vorhergehenden Verfahrensanspriche, dadurch
gekennzeichnet, dass die mit der Kulisse (30) zusammenwirkende
Kurvenrolle (56) den Zylinder (42) bewegt oder dass der Zylinder (42) die

Kurvenrolle (56) bewegt.

PCT/EP2013/074677
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12. Verfahren nach einem der vorhergehenden Verfahrensanspriiche,
gekennzeichnet durch folgende Schritte:

die Finger (36, 38) entnehmen des Packguts (28) in der
Entnahmposition,
der Schlitten (46) bewegt die Finger (36, 38) in die
Ubergabeposition,
die Finger 6ffnen sich zur Ubergabe des Packguts (28),
die Finger (36, 38) werden in eine Riickhubposition gebracht,
der Schlitten (46) bewegt die Finger (36, 38) in die

Entnahmeposition.

13. Verfahren nach einem der vorhergehenden Verfahrensanspriiche,
gekennzeichnet durch folgende Schritte:

beim der Bewegung des Schlittens (46) von der Ubergabeposition in
Richtung der Entnahmeposition wird der Zylinder (42) ausgefahren
und/oder kurz mit Druck beaufschlagt,
im Rlckhub wird der Zylinder (42) drucklos geschaltet, wenn die
Kurvenrolle (56) in Kontakt ist mit der Kulisse (30),
durch die Kurvenrolle (56) wird der Zylinder (42) eingefahren

und/oder zumindest ein Finger (36, 38) geschlossen.
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