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DESCRIPCION

Conector con un dispositivo auxiliar del acopla-
miento.

La presente invencidn se refiere a un conector
eléctrico provisto de un dispositivo auxiliar del aco-
plamiento. Tales conectores se utilizan especialmente
para conectar un cableado preformado eléctrico, que
contiene un gran niimero de canales, a una pieza de un
equipo tal como un ordenador automotriz, por ejem-
plo un ordenador que controla dispositivos auxiliares
de frenado y dispositivos antibloqueo de las ruedas.
Debido al gran nimero de canales que deben conec-
tarse, tales conectores comprenden un gran nimero de
contactos, que hacen necesario ejercer una gran canti-
dad de fuerza para implementar su acoplamiento. Di-
chos conectores comprende una clavija, generalmente
provista de contactos hembra a los cuales se encuen-
tran conectados cables eléctricos, e incluye un recep-
taculo provisto de contactos de patilla, estando gene-
ralmente dicho receptaculo integrado con el equipo al
que debe conectarse.

Los conectores que comprenden un dispositivo
auxiliar del acoplamiento son conocidos.

Por ejemplo, el documento DE-U-87 14 016 se re-
fiere a un conector de receptdculo de clavija en el cual
la clavija estd provista de una palanca que puede girar
alrededor del eje de la clavija, provista de una pie-
za dentada y con brazos conectados por un segmento
de maniobra, estando destinada la pieza dentada a en-
granar con los dientes suplementarios del receptaculo
para hacer posible el acoplamiento y desacoplamiento
de la clavija y el receptdculo maniobrando la palanca.

El documento EP 0273 999 A2 utiliza el principio
de la palanca dentada, pero la misma se encuentra dis-
puesta sobre el receptaculo, conectada a éste de forma
rigida mediante un eje de rotacidn, y arrastra une es-
tribo provisto de rampas de recepcién y arrastre para
arrastrar los esparragos dispuestos en la clavija.

La patente US n° 5.964.604 da a conocer un co-
nector segun el predmbulo de la reivindicacién 1.

La presente invencidn tiene por objeto disponer un
conector que comprende un sofisticado dispositivo gi-
ratorio para ayudar al acoplamiento de un conector
eléctrico, suministrando dicho dispositivo un guiado
mejor de la clavija y el receptaculo durante el proceso
de acoplamiento y una mejor distribucién del esfuer-
zo y rotacion sin resbalamiento de la palanca, asi co-
mo para proporcionar una reduccién importante del
esfuerzo necesario para acoplar los médulos del co-
nector.

Para alcanzar este objetivo, la invencion se refiere
principalmente a un conector que comprende un pri-
mer médulo equipado con una palanca, provisto de
por lo menos un brazo de maniobra, un segundo mé-
dulo provisto de por lo menos un esparrago, estando
equipada la palanca con por lo menos una abertura
de alojamiento del esparrago, comprendiendo dicha
abertura un segmento de introduccién del esparrago y
un segmento de tope del esparrago, constituyendo el
segmento de tope junto con el esparrago del segundo
mddulo un eje de rotacion de la palanca.

Convenientemente, la palanca y el primer médu-
lo comprenden medios suplementarios de arrastre del
primer médulo desplazandolo en una direccién para-
lela a un eje de acoplamiento del primer y segundo
mddulo.

Los medios suplementarios de arrastre pueden es-
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tar formados por un pifién dentado de engrane en la
palanca y una cremallera en el primer médulo.

Mais particularmente, la palanca puede alojarse en
una parte de barra de deslizamiento haciendo posible
un movimiento respecto a la palanca y al primer mo-
dulo en una direccidn paralela al eje de acoplamiento
y reteniendo la palanca en un eje perpendicular a esta
direccion.

Segiln una primera forma de realizacién de la in-
vencidn, la palanca y el primer médulo pueden com-
prender medios de retencidn temporal en una posicién
denominada posicién de alojamiento del esparrago.

También segin la invencion, la palancay el primer
médulo pueden comprender medios de enclavamiento
en una posicién denominada final del acoplamiento.

En un modo particular de forma de realizacién de
la invencidn, la palanca puede comprender una com-
ponente de maniobra telescopico.

En una forma preferida de realizacién, la palan-
ca es una palanca doble dispuesta para ser colocada a
ambos lados del primer médulo, que comprende dos
aberturas opuestas entre si, comprendiendo el segun-
do médulo dos esparragos dispuestos uno frente a otro
en el mismo eje.

La invencién se pondrd mejor de manifiesto me-
diante la lectura de la siguiente descripcion de un
ejemplo de forma de realizacién no limitativo y la
consideracién conjunta de las figuras adjuntas, en las
cuales:

La figura 1 es una vista en perspectiva explosio-
nada de un conector de clavija y recepticulo segtin la
presente invencidn, antes de su acoplamiento,

La figura 2 es una vista en perspectiva del conec-
tor de la figura 1 antes del acoplamiento,

La figura 3 es una vista en perspectiva del conec-
tor de la figura 2 acoplado,

Las figuras 4a a 4c son unas vistas esquematicas
de la cinemadtica de un dispositivo de maniobra segin
una forma de realizacién de la invencion.

Como puede apreciarse en la figura 1 y segutn el
ejemplo considerado, el conector comprende un pri-
mer médulo 1 y un segundo médulo 4. Estos médu-
los de conector presentan un perfil de encaje suple-
mentario y alojan elementos de contacto y/o clavijas
opticas. Los contactos del primer mddulos estdn, por
ejemplo, conectados a cables que emergen de la par-
te posterior 20 del médulo 1, pudiendo conectarse los
contactos complementarios del segundo médulo a un
circuito impreso o a los cables. El médulo 1 esté for-
mado por una envoltura 100 que aloja un portacon-
tacto 101 que puede estar equipado con un dispositi-
vo primario de cierre de contacto 102 y un disposi-
tivo de cierre secundario 103 de estos contactos. En
el caso de una médulo conector sellado, puede dispo-
nerse un conjunto de juntas 104 y 105. Los diferentes
elementos que constituyen el médulo se montan y a
continuacién los contactos se insertan a través de la
pared posterior 107 de la envoltura 100. Una cubierta
110 puede cerrar la parte posterior del primer médu-
lo, dejando un paso para los cables conectados con los
contactos.

El primer médulo 1 soporta la palanca giratoria
2. Esta palanca hace posible efectuar el acoplamiento
de los médulos y en el ejemplo mostrado es una pa-
lanca doble, dispuesta para ser colocada a ambos la-
dos del primer médulo 1, que comprende dos brazos
de maniobra 3, 22, unidos por una brida central 21 y
comprende en su extremo libre una parte actuadora
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provista de medios que hacen posible un encaje con
el segundo médulo y una traccién del primer médulo
hacia el segundo médulo. Los brazos de la palanca se
alojan cada uno de ellos en un asiento que comprende
las paredes 106, que protegen un dispositivo actuador
que se describird més adelante.

La palanca, que resulta completamente visible en
la figura 1, comprende dos brazos 3, 22 conectados
por una brida central 21. En un lado del brazo 3 se en-
cuentra ubicada la brida central 21. En el otro extremo
se encuentra la parte actuadora. Esta parte actuadora
presenta forma de disco, del cual por 1o menos un sec-
tor periférico comprende un pifién dentado, compren-
diendo el disco en la cara opuesta al primer médulo
una abertura 6 que comprende un segmento rectilineo
7 abierto lateralmente en una seccién de la periferia
del disco y un segmento de perfil semicircular 8 con-
céntrico con el pifién dentado.

La parte actuadora de la palanca se aloja presio-
nando contra una pared de la barra de deslizamiento
12 del primer médulo 1, permitiendo esta pared de
la barra de deslizamiento un movimiento respecto a
la palanca 2 y al primer médulo 1 en una direccién
paralela al eje de acoplamiento de los médulos y rete-
niendo la palanca en un eje perpendicular a esta direc-
cion. Esta barra deslizante guia palanca y la palanca
puede girar.

La barra deslizante comprende dos pilares para-
lelos a la direccién de acoplamiento de los médulos.
Uno de los pilares que forman la pared de la barra de
deslizamiento 12 comprende un perfil liso contra el
cual puede apoyarse el propio disco, mientras que el
otro pilar comprende una cremallera 11 para engranar
con los dientes del pifién dentado 10 comprendido en
el disco. El guiado de la palanca se realiza mediante el
soporte de un refuerzo 120 contra la pared de la barra
de deslizamiento 12.

A continuacion se describe el funcionamiento del
dispositivo auxiliar del acoplamiento.

En primer lugar se inserta la palanca en la barra de
deslizamiento hasta una posicién de preengranaje de
los dientes en la cremallera 11. La insercién de la pa-
lanca resulta posible gracias a la deformacion elastica
de las paredes o pestafias 106 hasta que los extremos
de las bridas de sujecion de la palanca se colocan en
su sitio en las barras de deslizamiento. Debe sefialarse
que los elementos de guiado tales como los espérra-
gos 13 pueden disponerse en cooperacién con los la-
dos 14 que conectan las pestafias 106 con el cuerpo
del primer médulo para guiar la palanca al insertarla.

En la posicién de insertada, la palanca presenta
una orientacién angular, de modo que la abertura que
termina el segmento 7 se encuentra en posicion opues-
ta al esparrago 5 del segundo médulo 4, cuando el
primer médulos se presenta en la posicién de prein-
sercién con el segundo médulo. Al empujar el primer
mddulo al interior del segundo médulo, el esparrago
se introduce en el segmento 7 hasta llegar al segmento
de tope 8.

En este momento es posible girar la palanca, cons-
tituyendo el esparrago 5 en el segmento de tope 8 un
eje de rotacion de la palanca. La rotacién de la pa-
lanca se realiza en un eje fijo del segundo médulo, el
diente del pifién presiona sobre los dientes de la cre-
mallera que fuerza la insercién del primer médulo en
el segundo médulo. Por su parte, la palanca sélo estd
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sujeta a un movimiento de rotacién respecto al segun-
do médulo y asi se mantiene formando un arco de un
circulo respecto al segundo médulo. Las posiciones
relativas de la palanca y los médulos antes del aco-
plamiento pueden apreciarse en la figura 2 y la figura
3, por su parte, muestra los conectores acoplados y
la palanca al final de la posicion de carrera. Para po-
der distinguir mejor el dispositivo de engranaje, en la
figura 2 se han eliminado las pestanas 106.

Por lo tanto, una vez insertada la palanca en la
barra de deslizamiento, un movimiento de rotacion de
la palanca se convierte en un movimiento longitudinal
de la palanca en la barra de deslizamiento, después
del engranaje del diente del pifién en la cremallera
11. Este sistema constituye un medio suplementario
de arrastre del primer médulo en direccidn paralela al
eje de acoplamiento del primer y el segundo médulo.

El funcionamiento detallado de los dispositivos
actuantes resulta visible en las figuras 4a a 4c, que
muestran una seccién de la palanca segin la inven-
cién en tres posiciones, la insercion del primer médu-
lo en el segundo médulo, la rotacién y el cierre. La
seccién es de una vista en planta de la brida central de
la palanca y muestra la parte de la cremallera suple-
mentaria del primer médulo y el esparrago del primer
moédulo insertado en la abertura de alojamiento del
mismo.

También resultan visibles, particularmente en las
figuras 4a a 4c, unos medios suplementarios de re-
tencion temporal, 13, 14, en una posicién denomina-
da posicién de alojamiento del esparrago, que pueden
disponerse entre la palanca 2 y el primer médulo 1.
Estos medios pueden consistir en una simple depre-
sién 13 en la envoltura, la depresion con la cual entra
en contacto el brazo. Estos medios también pueden
comprender medios eldsticos de retencion, tales co-
mo un dispositivo de tope alojado en un asiento.

Similarmente, la palanca y el primer médulo pue-
den comprender medios de enclavamiento 15, 17 en
una posicién denominada de final de acoplamiento.
Estos medios pueden ser una depresion 15 situada en
una parte de un rail de guiado 30 de un elemento del
brazo como el descrito en la figura 4, o pueden con-
sistir en una depresién 17 para retener el brazo 3 en
el extremo de la carrera de la palanca, como muestran
las figuras 2 y 3.

En un modo particular de la forma de realizacién
que muestran las figuras 4a a 4c, y las figuras 2y 3, la
palanca puede comprender un elemento de maniobra
telescopico 16. Este elemento telescépico hace posi-
ble incrementar los brazos de la palanca manteniendo
un tamaio reducido del conector. Este elemento teles-
copico esta formado por los brazos 27, 30 conectados
por una brida central 36, estando montados los brazos
sobre barras de deslizamiento sobre los brazos 33, 34
de dos elementos de palanca en este caso aparte.

El elemento telescopico de maniobra puede estar
guiado por un rail curvado 30, por ejemplo sobre una
cubierta 110 que cierra la parte posterior del primer
mddulo, un rail que guia la palanca en si movimiento
y que controla la extension y la retraccién del elemen-
to telescopico de forma coordinada con los esparragos
de guiado 31, 32.

La apertura y desacoplamiento de los médulos se
realiza mediante el movimiento inverso de la palanca.
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REIVINDICACIONES

1. Conector que comprende un primer médulo (1)
equipado con una palanca (2) con por lo menos un
brazo de maniobra (3), por lo menos un esparrago
(5), un segundo mdédulo (4), estando provista la pa-
lanca (2) de por lo menos una abertura (6) de aloja-
miento del esparrago, comprendiendo dicha abertura
un segmento de introduccidén del espérrago (7) y un
segmento de tope del esparrago (8), constituyendo el
segmento de tope (8) junto con el esparrago (5) un eje
de rotacién de la palanca, caracterizado porque el se-
gundo médulo (4) estd provisto de dicho por 1o menos
un esparrago (5).

2. Conector segun la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque la palanca y el primer médulo compren-
de unos medios suplementarios de arrastre del primer
médulo (1) transfiriéndolo a una direccion paralela a
un eje de acoplamiento del primer y del segundo mé-
dulos.

3. Conector segtn la reivindicacién 2, caracteri-
zado porque los medios suplementarios de arrastre es-
tan formados por un pifién dentado de engrane (10) en
la palanca y una cremallera (11) en el primer médulo.

4. Conector segun las reivindicaciones 1 a 3, ca-
racterizado porque la palanca es recibida en la barra
de deslizamiento (12) posibilitando un movimiento
respecto a la palanca (2) y al primer médulo (1) en
una direccién paralela al eje de acoplamiento del mé-
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dulo y reteniendo la palanca en un eje perpendicular
a esta direccion.

5. Conector segtin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque la palanca (2) y el primer mé-
dulo (1) comprenden unos medios de retencién tem-
poral (13, 14) en una posicién denominada posicién
de alojamiento del esparrago.

6. Conector segtin una de las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque la palanca y el primer
médulo comprenden unos medios de enclavamiento
(15, 17) en una posicién denominada final de la posi-
cién de acoplamiento.

7. Conector segun cualquiera de las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque la palanca com-
prende un elemento de maniobra telescopico (16) que
a su vez comprende unos elementos de brazo (27, 28)
montados en barras de deslizamiento sobre los brazos
de la palanca (33, 34).

8. Conector segtin la reivindicacion 7, caracteri-
zado porque el primer médulo comprende un rail (30)
para guiar la extension y retraccion del elemento de
maniobra telescopico

9. Conector segtin cualquiera de las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque la palanca (2) es
una palanca doble dispuesta para ser colocada a am-
bos lados del primer médulo (1), que comprende dos
aberturas opuestas entre si, comprendiendo el segun-
do médulo (4) dos esparragos dispuestos uno frente a
otro en el mismo eje.
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Figura 1
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Figura 3

Figura 2
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Figura 4a

Figura 4c
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