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RieSenie riedi zariadenie na delenie jablk
pri stcasnom vyberani jadernika, pred ich
dalsim spracovanim v Kkonzervdrenskom
priemysle. Podstatou delitky je Sesthranny ‘ . R
valec ototne uloZeny v réme stroja, na kto-
reho strandch st v rade upevneneé siosé - |
tfne pre rucné napichnutie jablk. Nad Sest- - ]@;
hrannym valcom je umiestneny nosnik no- : N : f

Zov vertikdlne sa pohybujici v rame stroja
pomocou vystrednika krokového mechaniz-
mu, ktory zdrovein pcotda valec vZidy o jed-
nu Sestinu otédCky a pri pohybe noZov do
dolnej tvrate reZd jablk4 na poZadovany po-
Cet dielov pri stcasnom vykrojeni jaderni-
ka. Za 1 otacku Sesthranného valca noZe -
6 X vykonajd pohyb z hornej do dolnej tivra- v -
te a spét. , . - -

RieSenie md pouZitie v potravinarstve. , .
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Vyndlez sa tyka zariadcnia na delenie ja-
bik pri sadasnom vyberani jadernika, pred
ich dald8im spracovanim v konzervarenskom
priemysle. . :

V sttasnosti sa delenie jablk v konzerva-
renskom priemysle vykonéva ruéne. Pre za-
bezpetenie plynulého vykonu linky je po-
trebné znatné mnoZstvo Iudskej prace. De-
‘lenie jablk sa vyznaduje vysokou pracnos-
tou, nizkym vykonom a spOsobuje oxidalné
hnednutie suroviny z doévodu dlhého Casu
potrebného k rutnému spracovaniu, o ma
vplyv na kvalitu vysledného produktu. O-
krem toho wiacndsobnd rudnd manipuldcia
a pomerne dlhy &as po sterilizdciu napoma-
haja k vzniku bielych pliesni.

Uvedené nevyhody odstraiiuje deliCka ja-
blk podla vynédlezu, ktorej podstatou je, Ze
pozostdva zo Sesthranného valca otofne u-
pevneného na rdme stroja, na ktorého stra-
ndch st v rade upevnené snosé trfne pre
ruéné napichnutie jablk. Jablkd su delené
a zbavované jadernikov noZmi upevnenymi
na nosniku vertikdlne sa pohybujicom nad
Sesthrannym valcom pomocou krokovacie-

‘ho mechanizmu, ktory =zarovell pootaa i

Sesthranny walec.

Vystrihnuty jadernik je stose cdvadzany
stredom noZa odsdvacou hadicou. Pod Sest-
hrannym valcom ‘je na rdme stroja upevine-
ny dopravny péas pre odvod delenych jablk
a prisun celych, pre ktoré je na zaciatku
upevnend nasypka.

Krokovaci mechanizmus na jednu otdcku

poototi Sesthranny valec o 1/6 otafky, nos-

nik noZov sa pomocou vystredného kroko-
vacieho mechanizmu presunie vertikdlne 'z
hornej tvrate do dolnej a opaCne, pricom
v dolnej tvrati dochddza k vystrihnutiu ja-
dernika a k deleniu jahlka.

Vyhodou navrhovaného zariadenia je v
nédhrade rufného spracovania — delenia ja-
blk strojnym i ked sa zachovdva ruéné po-
ddvanie jablk do stroja, prétoze jablka sa
musia prepichnit na stiosé tfne vhodne o-
rientované. Zariadenie umnZiluje vyrazne

‘zvyS§it vykon delenia oproti rudnému, Goho

dbsledkom je odstrdnenie oxidatného zhned-
nutia suroviny a vyrazne zniZenic moZnosti
vzniku bielych plesni.

Jednoduchost konStrukcie zariadenia mé
vplyv na minimdlnu ddrZzbu, Fahkid sanité-
ciu, jednoducha exploatdciu a vysokd spo-
lahlivost.
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Na priloZenych vykresoch je znazornend
delitka jablk podla vyndlezu, kde na obr. 1
je Celny pohlad na obr. 2 je vrchny pohlad,

-na ktorom nie je zngzorneny nosnik noZov a

na obr. 3 je botny pohtad na delitku jablk.

Delitka pozostdva z ramu 1, na ktorom-
je v dolnej &asti upevneny dopravny pds 11
v prednej €asti opatreny ndsypkou 2. Do-
pravny pds 11 je pohéfiany elektromotorom
#. Na rdme 1 je uchyteny elektromotor s va-
ridtorom 3, ktory pohaiia cez hriadel poho-

“nu 9 krokovaci mechanizmus 5.

Krokovaci mechanizmus 5 zabezpetuje
pootacanie Sesthranného valca 4 vZdy o jed-
nu Sestinu otd¢ky. Krokovaci mechanizmus
5 zabezpeduje pomocou wystrednika 13 ver-
tikdlny pohyb nosnika 6 noZov 7. Na Sest-
hrannom valci 4 st na kaZdej strane v rade
umiestnené siosé tfne 12 pre napichovanie
jabik. Na koncoch dutych noZov 7 st upev-
nené odsdvacie hadice 10 pre cdvadzanie
jadernika na dalSie spracovanie.

Delitka jablk pracuje tak, Ze obsluha rud-

ne napichdva jablkd na stosé tfne 12. De-

licku obsluhuju 3 osoby, prifom stroj deli
12 jabik naraz. Napichnuté jablkd na stosé
tine 12 Sesthranného valca 4 sa s valcom
4 poototia o jednu 3estinu otafky pomocou
krokovacieho mechanizmu 5, pri€om kroko-
vaci mechanizmus 3 pomocou vystrednika
13 presunie nosnik 8§ noZov 7 z hornej u-
vrate do dolnej a opacCne, pritom v dolnej
tivrati dochddza k vystrihnutiu jadernika a
k deleniu jablka. Vystrihnuty jadernik je
odvadzany podtlakom stredom noZa 7 a od-
sdvacou hadicou 108 do zbernej nadoby.
Delené jablko po opédtovnom jpootofeni
gesthranného valca 4 padéd na dcpravny pés
11, ktory ho odvadza na dal3ie spracovanie.
Rychlest peotacania Sesthranného valca 4
sa reguluje varidtorom 3. Od tejto rychlosti
danej i zrutnostou obsluhy zavisi vykon de-
liky. Plochy, s ktorymi prichddza surovina
do styku, st zhotovené z nehrdzavejiceho
materidlu, ¢im st splnené wSetky poZiadav-
ky hygienickych noriem. '
Delitku jablk je moZné konitrukéne kom-
binovat s ldpatom ovocnych Supiek, pripad-
ne upravou vystrihovacich dielov a noZov
na delenie a odko6stkovanie daldich druhow
ovocia. UmoZiiuje spracovat vSetky c&asti ja-
blka — &iZe zaviest bezodpadovii technolo-

. giu,

PREDMET VYNALEZU

Delidka jablk, vyznatujica sa tym, Ze po-
zostdva zo Sesthranného wvalca (4} otolne
upevneného v rdme (1), na ktorého stra-
nach su v rade upevnené siosé tfne (12)
pre rutné napichnutie jablk, z vertikdlne
pohybujticeho sa nosnika (6) noZov (7) na
koncoch spojeného s krokovacim mechaniz-

mom (5) spolodnym i pre Sesthranny valec
(4) a z dopravného pdsu (11) upevneného
na rdme (1) pod Sesthrannym valcom (4],
na ktorého za¢iatku je upevnenéd nésypka
(2}, pritom na koncoch noZov (7]} su upev-
nené odsdvacie hadice (10) pre vyrezané
jaderniky jablk. '

3 listy vykresov
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