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Relatério Descritivo da Patente de Invengdo para: “ARMAS DE
FOGO COM ESTOURO REVERSO ATRASADO COM NOVOS MECANISMOS PARA
CONTROLE DE RECUO”.

Referéncia a Pedidos Relacionados

Este pedido reivindica o beneficio de prioridade para
o pedido nacional da Suica 01603/08, depositado em 9 de
outubro de 2008, o conteudo completo do qual & incorporado
ao presente documento por referéncia.

Antecedentes da Técnica e Introdugdo

A invencdo refere-se a armas de fogo com estouro
reverso retardado compreendendo um novo mecanismo para
reduzir o estouro reverso atrasado com novos mecanismos
para controle de recuo atenuante. O novo dispositivo reside
a frente da cabeca do parafuso e abaixo do tambor e emprega
uma massa mdével gque reage ao disparo de um modo a
neutralizar o recuo e as forcas de salto a fim de melhorar
o manuseio e o controle da arma de fogo em uso. As armas de
fogo automdticas e semi-automdticas, rifles e pistolas
podem ser ajustados com © novo mecanismo.

Durante algum tempo houve um numero de sistemas
mecanicos disponiveis que sdo baseados no principio de

estouro reverso retardado. Todos eles foram adaptados para



10

15

20

armas de fogo automdticas e/ou semi-automaticas leves.
Estes sistemas podem ser classificados em trés categorias
principais e uma subcategoria que sio:

a) O estouro reverso do parafuso por inércia,
conhecido como parafuso de estouro reverso. Neste caso, o
efeito do estouro reverso retardado é gerado somente pelo
peso do parafuso mével e da forca de uma mola.

b) O estouro reverso retardado do parafuso por meio dé
uma alavanca, declive da arma e/ou uso de gas. Exceto os
gque usam gas, estes sistemas mais complicados si3o
paradoxalmente t&c antigos como as armas de fogo
automaticas com parafusos de estouro reverso. Sua vantagem
estd no melhor controle das forcas e em uma reducgéo
significativa no peso e volume das armas de fogo projetadas
e construidas usando estes sistemas.

c) O estouro reverso de parafuso retardado usando um
sistema de travamento. Esta Ultima categoria ndo seréa
coberta desde que ela foi abandonada tempos atrds pela
industria de construcdo de armas.

Na maioria dos casos, e com respeito a segunda
categoria dos sistemas, o mecanismo para estouro reverso
retardado consiste de trés a cinco pecas méveis, a tGnica
excegdo sendo para a subcategoria de armas de fogo usando o

principio dos dispositivos de estouro reverso retardado que
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usam somente uma Gnica peca mévelv (0 principio de
funcionamento de Volkssturmgewehr). Este tltimo sistema, no
entanto, é raramente usado e representa um compartilhamento
muito pequeno da produgdo global de pistolas automaticas.

Todos estes sistemas com estouro reverso retardado
tém, cada um, os inconvenientes inerentes na época de sua
concepgdo, no final do século 19 e inicio do século 20.
Neste periodo, a quimica de pdlvora sem fumag¢a estava ainda
em seus estagios prematuros. O tempo de combustio e o
volume de gés (portanto, a pressao) gerados por estas
pélvoras impuseram solucdes mecanicas especificas com
relagdo ao estado de metalurgia da época. No despontar do
século 21, embora a ciéncia e tecnologia de pdlvoras e
explosivos tenham continuado a evoluir, os requerentes
ainda usam os mesmos mecanismos, praticamente inalterado,
que se tornam agora totalmente inadequados para estas
pbélvoras modernas.

Um - parafuso de estouro ~reverso simples é usado ha
muito para a boa vantagem de projetar armas de fogo
automaticas, frequentemente de baixo custo, simples, féceis
de usar. No entanto, este sistema particular é apropriado
somente para o uso de municdo de pélvora relativamente
baixa, como usada por armas seguras somente com uma mio.

Mesmo com este tipo de munigdo, a arma precisa ter um
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parafuso pesado para assegurar que o projétil mantém as
caracteristicas balisticas aceitdveis. A necessidade de
usar parafusos relativamente pesados impde volumes e
dimensdes minimos que tornam a arma de fogo pesada e
incémoda comparada a forca da municdo usada. Algumas
pistolas autométicas raras -formn projetadas e produzidas
incorporando este primeiro sistema, mas o volume e o peso
restringem a chamada de uma mola poderosa para compensar o
peso de parafuso reduzido, tornando a arma particularmente
dificil de manusear. Nesta configuracdo, é perfeito para o
projetista de pistolas automiticas de pequeno'calibre (6,35
mm, 7,65 mm) que ele alcance seus limites com a municéo
mais comumente usada no mundo para armas, a Parabellum de 9
mmn. Ela ndo é utilizdvel para outro calibre de arma maior,
os famosos calibres de 11,43 ou 45 mm. Como a histéria
confirma, nenhuma pistola funcionando de acordo com o
principio de parafuso de estouro reverso foi sempre
produzida para esta municéo.

A segunda categoria de sistemas de estouro reverso
retardado usa uma alavanca de ampliacao, rampas helicoidais
obliquas ou outros declives ~ a lista ndo é exaustiva desde
que existem muitas variantes. Todos estes sistemas tém um
objetivo inicial de criar um demultiplicador mecdnico de

forga oposta a gerada pela explosdo da carga de pdlvora
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contida no cartucho. O segundo objetivo, conseqiiéncia do
primeiro, é reduzir o peso e o volume da massa total da
unidade mével que compreende o parafuso. Mas um efeito de
demultiplicagcdo torna-se inversamente uma sobremarcha,
desde que a unidade mével da arma seja mais leve de modo
que se mova em uma velocidade correspondendo & relacdo de
sobremarcha durante o disparo do tiro. Esta relacio é
eficazmente varidvel, mas geralmente oscila entre 1:3 e 1:4
em fungdo da munigdo usada (este sistema pode ser usado
para todos os tipos de municdo). Em consequéncia, a unidade
mével paradoxalmente termina seu movimento no receptor com
energia que ¢é muito maior do gque a massa Unica de um
parafuso de estouro reverso. Se, no caso de uma arma
automatica ou arma de fogo pesada, esta energia pode ser
dissipada por algum tipo de dispositivo absorvedor de
choque, ou simplesmente por um movimento mais longo de todo
o conjunto, estas opc¢des ndo estdo disponiveis em uma
pistola automdtica onde a passagem total desta unidade
mével ou parafuso é mecanicamente e fisicamente limitada. A
conseqtiéncia deste espago curto é uma parada abrupta da
unidade mével ao término de seu curso enquanto sua energia
¢ ainda considerdvel. Isto provoca o recuo e o salto do da
arma de fogo que sdo prejudiciais vpara seu controle e

precisdo. Este fendémeno ¢é comum a todas as pistolas
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automaticas, sem excecdo, notavelmente as que funcionam de
acordo com o principio de recuo curto e inclinacdo do
tambor erradamente referido como o “sistema de Browning”
que representa quase 80% da producio global de pistolas
automaticas.

Em todos os casos, e nio importa qual dos sistemas
descritos acima que é empregado, em termos mecadnicos, eles
ndo mais retnem as vantagens oferecidas pela municéo
moderna.

Sumario da Invencdo

O objeto desta invencdo é uma arma de fogo de estouro
reverso retardado com um mecanismo que ¢ adaptado para
municdo moderna e que torna possivel reduzir o salto e
correspondentemente feduzir O recuo no disparo. O mecanismo
que distingue esta invencdo é baseado no principio de
estouro reverso de parafuso retardado e funciona de um modo
que ¢é bastante distinto dos sistemas existentes descritos
anteriormente. A invencdo combina as solugdes para varios
problemas mecdnicos e psicodinamicos em uma pistola ou arma
de fogo automdtica e/ou semi-automatica leve usando municéao
moderna. Como declarado antes, a municdo moderna tem uma
velocidade, assim, um tempo de ignicao, que é

consideravelmente mais curto do que Os que existem quando

Os sistemas ©principais wusados atualmente em pistolas
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modernas foram inventados. Esta caracteristica importante
torna possivel prescindir destes mecanismos antigos
projetados para manter o parafuso fechado por muito tempo
suficiente para permitir uma combustd@o de pélvora completa
desde que este problema ndo mais existe atualmente. As
pélvoras modernas tém  uma velocidade de quase 2/10009
segundo, que é pelo menos 2,5 vezes mais répida do que das
polvoras de do meado do século 20. O mecanismo que
caracteriza esta invencéo torna possivel reduzir
significativamente o tempo de contencdo do parafuso no
ponto de carga de pdlvora ou explosdo. Para realizar esta
redugdo no tempo, a invengdo faz uso de uma massa mével, em
vez de uma trava, que age em parte como um freio de estouro
reverso. Isto tem a vantagem de ser facilmente controldvel
porque seu movimento é fisicamente dissociado do daquele
parafuso mével e, acima de tudo, porgue a massa inerte do
parafuso mével e o ponto de inércia para a massa mdvel agem
de acordo com direcdes e velocidades diferentes.

O mecanismo que caracteriza esta invencdo permite
melhor controle do excesso de energia produzida pela
ignicdo de pélvora dividindo e redirecionando as forcas
produzidas como ignig&o e deflagracdo. Esta vantagem torna
possivel produzir pecas mais compactas e/ou mais leves do

que as de uma pistola automdtica funcionando de acordo com
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Browning, Walther, ou outros sistemas baseados em curto
recuo do tambor (por exemplo, Steyr) ou estouro reverso
retardado cléssico (por exemplo, Heckler Koch) e em que
suas unidades mbéveis (frequentemente denominadas
transportadoras) ou parafusos, movem-se apés a saida do
tiro, em um modo geralmente linear, em (ou sobre, no caso
de pistolas) o quadro da arma de fogo. Estas unidades
méveis relativamente pesadas, que param abruptamente no
final de seu curso, estdo na origem de mais do que 60 a 70%
da forgca de recuo da arma de fogo (recuo mecénico). Os
outros 30 a 40% s&o devido & rajada provocada pelo
escapamento violento de gas do tambor (recuo dindmico). O
mecanismo descrito nesta invencdo tem a vantagem de tornar
possivel reduzir o peso do parafuso mbével, o dGnico
componente efetuando uma translacdo para trds no eixo X ao
longo do tambor em pelo menos 100 g.

Vantajosamente, o parafuso mével que pode ser usado no
mecanismo que caracteriza esta invengdo é ou pode ser trés
vezes maior do que um transportador (parafuso) de uma
pistola moderna cléssica da qual os requerentes citaram
alguns nomes por meio de exemplo acima. Como um resultado,
existe um recuo minimo que é requerido ao receptor parar um
parafuso mével que é capaz de pesar menos do que 100 g e

transitar em uma velocidade n&o maior do que a de uma arma
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de fogo cléssica, e desde que sua energia tenha sido
essencialmente dissipada na propulsdo de um novo aparelho
de massa mével, por meio do que serd descrito abaixo. As
leis da fisica s&o impossiveis de escapar. A massa mdvel
tem um peso similar ao do parafuso mével, embora isto possa
ser facilmente modificado para aumentar ou reduzir o tempo
de ciclo operacional (taxa de ignic&o). Como tal, a massa
mével como descrito no presente € o meio principal para
controlar a energia.

Outra vantagem desta invencdo é que a massa mével
passa por uma aceleragdo que ¢é equivalente ao valor do
angulo primario de seus declives que contatam o di parafuso
mével. Este é o segundo meio de controle de energia e a
massa movel pode assim ser propelida a uma velocidade de
cerca de 3,5 a mais do que 4 vezes maior do que o parafuso
mével (dependendo da municdo usada para a mesma extensdo de
tambor). O terceiro meio de controle de energia ¢é a
resisténcia da mola de retorno da massa mével, que é um
elemento importante para o funcionamento do mecanismo.
Estas caracteristicas da invencéo tornam possivel
transferir o ponto de inércia da massa mével para a arma de
fogo total e, assim, para a mdo e arma do operador. Este
movimento, a partir do topo para o fundo, transmitido por

toda a arma de fogo torna possivel reduzir
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significativamente o salto provocada pela ignicao.

Outra vantagem esta no fato de que a quantidade de
energia dissipada pela ag¢do da massa mével, na medida em
qué ela para subitamente em seu curso, é subtraida daquela
da massa de inércia do parafuso mével. Assim, ao término de
seu curso, a massa moével d& consideravelmente mais energia
do que dissipada do parafuso mével em sua jornada para tras
(pancada) e parada abrupta no receptor. A massa mdvel
efetua uma forca de pivd para baixo em relacdo ao eixo X do
tambor, tornando possivel liberar sua energia em uma
direcdo que ¢é definitivamente perpendicular ao eixo do
tambor bem como a pressdo inicial do parafuso mbével e
tornando possivel gerar um efeito dindmico em contra
equilibrio ao salto da arma de fogo, especialmente durante
ignigdo automdtica. O mecanismo que caracteriza esta
invengdo também pode incluir um dispositivo de captura ao
término do curso da massa mével. Esta unidade de captura ou
mola de gatilho tem duas fungdes distintas: primeiro, ela
para a massa mdével em uma posicdo baixa ou descendente e
previne a mesma de ressaltar no ponto de sua parada abrupta
na extensdao do receptor. Isto é projetado para permitir a
transferéncia de toda a sua energia e prevenir as forcas de
ressaltarem. A segunda fungdo desta trava de retencdo de

captura é reter a massa mével até o parafuso ter retornado
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& posigcdo de ignigdo. Se, por gualquer outra razdo, o
parafuso nédo volta paré sua posigdo inicial, a massa nao
sera liberada.

Una arma de fogo projetada usando os principios
mecanicos que caracteriza esta invencdo também tem a
vantagem de um tambor fixo que ndo participa diretamente no
funcionamento da arma de fogo — em outras palavras, o recuo
do tambor n&o é requerido. Assim, o tambor pode ser
simpleémente aparafusado, ou fixado usando algum tipo de
sistema comum ao estado da técnica nesta 4rea. Esta
caracteristica garante alta precisdo em uma arma de fogo, o
tambor sendo montado em uma peca dentro do guadro
principal, a mesma pec¢a que suporta as pontarias e outros
acessérios. O quadro principal pode se acomodar facilmente
sobre sua parte superior, tanto por manufatura ou
fabricacdo, um sistema de pontarias ou acessébédrios
especiais, tais como os compativeis com o tipo “trilho
Picatinny” de acessérios. O quadro principal é conectado a
parte inferior da arma de fogo, preferivelmente com um
mecanismo de disparo e disparo e guarda de disparo, como,
por exemplo, na manufatura de rifles ou pistolas comuns.
Qualquer montagem de disparo e mecanismo de ignicéao
existentes e método de montagem associado podem ser

selecionados para um uso apropriado com os mecanismos de
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arma de fogo da invencgdo.

Em outra vantagem realizada por esta invencdo, as
dimensdes do parafuso mével em particular e as pecas mdveis
em geral permitem o projeto de armas de fogo compactas,
leves. E um outro beneficio que caracteriza a invencdo esté
no fato de que, particularmente para uma pistola
automéatica, o eixo do tambor pode ser posicionado muito
baixo em comparac¢do ao de outras pistolas do mesmo calibre.
O mecanismo que caracteriza esta invencdo permite uma
redugcdo de guase 15% nesta distdncia comparada ao projeto
de armas cléssico. Isto resulta em outra possibilidade para
reduzir significativamente o salto da arma, dado que o
primeiro eixo pivd da arma de fogo é o lado atirador ou a
junta de pulso. Este eixo pivdé natural é invariavelmente
posicionado sob o eixo do tambor por razdes ergondmicas e
morfoldgicas obvias. A redugdo da distédncia entre o eixo
horizontal do tambor e o ponto pivé do lado do operador
também tem uma influéncia direta sobre o fendémeno do salto
conforme o projétil é disparado.

Em varias modalidades, uma arma de fogo da invencéo
inclui uma massa mdével neutralizante que é projetada para
desviar as forgas de recuo famosas em uma variedade de
armas de fogo, especialmente quando operadas em modos de

disparo automético ou de disparo de rajada. Embora nédo
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limitada a uma arma de fogo automatica, a invencdo pode ser
mais apreciada quando unida com uma acdo semi-automdtica ou
automatica. Como declarado, a massa mdével & configurada
para se mover em reacdo ao disparo e em oposicdo a forcas
de recuo quando disparando. Tipicamente, uma arma de fogo
da invengdo inclui como aspectos de controle de recuo
basicos um tambor com uma extremidade do receptaculo de
cartucho e uma extremidade de disparo, como é convencional.
Um parafuso mével configurado para mover-se ao longo do
eixo do tambor de uma posigdo dianteira para uma posicdo
para tras, ou em movimento translacional ao longo do eixo
definido pelo tambor também é incluido. A massa mével &
géralmente configurada para pivotar de uma posicdo para
cima e engatilhada sob o tambor, e geralmente & frente da
extremidade do receptéaculo do tambor, para pivotar em uma
posicdo inferior ou para baixo. A massa mbdvel e o parafuso
mével tém, cada um, pelo menos uma superficie que forma um
contato entre os mesmos, um contato que por ultimo dirige a
massa mével para pivotar para baixo. Existe preferivelmente
mais de uma superficie de contato sobre a massa mével, mas
tanto a massa mével como. o parafuso mdével podem ser
projetados com varias superficies de contato. A superficie
de contato do parafuso mével pode estar na forma de uma

projecdao que se estende a frente da cabeca do parafuso, a
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projegcdo dianteira incluindo uma regido projetada para
contatar a massa movel com uma superficie angulada ou em
declive. Uma arma de fogo também inclui um receptor e, no
caso da presente invengdo, compreende uma parte do quadro
principal de topo de um receptor que é configurado para
permitir o movimento da massa mbével de uma posicéo
engatilhada mais a .frente para uma posigéo para tréas,
enquanto também preferivelmente confinando o parafuso mével
dentro do eixo do tambor. Esta parte do quadro de topo do
receptor ainda inclui pelo menos uma montagem de extensio
dianteira para fixar um tambor e para conectar a massa
mével abaixo do tambor e a frente da extremidade do
receptaculo do tambor. Um ponto de conexdo para a massa
mével sobre a extensdo permite que a massa mével pivote.
Outro ponto pivé sobre a extensdo pode ser usado para a
mola de retorno da massa mdével ou dispositivo de contencéo,
de modo gque a massa mével e a montagem que confina e dirige
seu movimento de pivd s&o ambas conectadas & extensdo, e
preferivelmente pelo ponto pivd sobre a extensao.

O parafuso mével inclui por si mesmo em uma modalidade
preferida uma projegcdo que ¢é a superficie gue contata a
massa mbével, cuja projecdo contata a massa mével em uma
primeira superficie angulada da massa mével. Quando do

disparo da arma de fogo, o contato ou acdo da projecdo de
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parafuso moével empurrando contra a primeira superficie
angulada da massa mével dirige o movimento de pivé da massa
mével para baixo, e, preferivelmente fora do tambor. Este
movimento para baixo da massa mével neutraliza o salto e as
forcas de recuo quando do disparo.

Nas modalidades mais particulares, a primeira
superficie angulada da massa mdével une uma superficie do
parafuso mével, ou projecdo do parafuso mével, de modo que
substancialmente nenhuma lacuna existe ao longo do
comprimento da primeira superficie angulada na posicdo
carregada ou engatilhada. Em outras modalidades, a massa
mével tem mais do que uma superficie angulada, tal como
primeira e Segunda superficies anguladas, a primeira
superficie angulada contatando uma superficie do parafuso
mével imediatamente apds disparar e/ou na posicéo
engatilhada ou carregada. A arma de fogo inclui uma mola
principal ligada ao parafuso mével e configurada para
auxiliar o movimento para trds para frente do parafuso
mével durante os ciclos. A arma de fogo também pode ter uma
mola ligada a massa mével, a mola configurada para auxiliar
0 movimento de pivd de uma posicdo inferior para uma
posigdo para cima. Esta mola também pode dissipar algumas
das forgcas de recuo. Uma modalidade particular também

inclui uma trava de retencdo carregada com a mola dentro de
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uma montagem de massa mével. Ela é uma trava de retencédo
carregada com mola em que parte do movimento da trava de
retencdo é contida e/ou auxiliada por uma mola ou outro
dispositivo de resisténcia. A trava de retencédo, em
qualquer modalidade, é ligada a massa mével e é capaz de
conter-se temporariamente, ou em algumas modalidades
travar, a massa mével de pivotar para cima em uma posicéo
carregada. Isto pode ser um mecanismo seguro para prevenir
© movimento das pecas quando carregamento apropriado ou
colocagdo no receptéculo é de algum modo prevenido.
O.projeto da massa mével e sua conexdo ao quadro pode
ser um de muitos selecionados pelo projetista, baseado em
muitos fatores. Em uma opgdo, o movimento de pivé da massa
moével estd no mesmo plano definido pelo tambor e estd entre
cerca de 10 a 70‘graus de deslocamento da posicdo para cima
para a posicdo inferior e mais para baixo. Embora o
movimento possa ser confinado no plano do tambor, o tamanho
da massa mével por si mesma ndo precisa ser o mesmo tamanho
como o tambor. Assim, uma massa mével que excede a dimensido
de diadmetro de um tambor selecionado pode ser usada.
Naturalmente, a forma da massa mdével & essencialmente uma
das escolhas do projetista, somente uma das quais ¢é
apresentada nos presentes desenhos. Similarmente, o)

projetista pode selecionar um de muitos &ngulos para as
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superficies de contato entre a massa mével e o parafuso
mével. Naturalmente, o contato ndo precisa ser um contato
direto, mas ligagdes e hastes podem ser usadas. As
modalidades mostradas nos desenhos tém todas um ponto de
contato direto entre a massa mdével e o parafuso mével. Uma
primeira superficie angulada da massa mével pode formar um
dngulo de entre cerca de 10 graus e cerca de 70 graus com
respeito a uma linha perpendicular ao eixo longitudinal do
tambor, por exemplo. Outros angulos podem ser selecionados
e as faixas incluem 20 a 50, 10 a 30, 30 a 60 e gqualquer
numero de &angulos. Consequentemente, a invencdo inclui
métodos para variar as superficies de contato entre a massa
mével e o parafuso mdével, o numero de superficies de
conato, os angulos das mesmas, e a lacuna ou folga entre as
superficies na posig¢do carregada ou outras posigées, a fim
de projetar um sistema Otimo para um calibre particular,
incluindo um controle de salto e taxa de disparo étima. A
inven¢do ainda inclui armas de fogo com conjuntos ou faixas
diferentes destes angulos incorporadas nestas superficies
de contato e suas respectivas pecas.

Além disso, a arma de fogo pode empregar uma massa
mével que tem uma regido central parcialmente oca
configurada para se mover sobre uma parte da extensdo do

quadro de topo que se estende abaixo do tambor. Ela também
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pode ser configurada para cobrir uma mola ligada & massa
mével, onde a montagem da mola é configurada para auxiliar
0 movimento de pivé da massa mével a partir de uma posicdo
inferior para uma posicdo para cima.

Em outro aspecto geral, a invencdo pode ser uma arma
de fogo compreendendo um tambor que tem uma extremidade de
disparo e uma extremidade de receptdculo e uma massa mével
neutralizante posicionada abaixo do tambor e na extremidade
de disparo. A arma de fogo inclui um parafuso mével que é
formado com uma superficie de contato e/ou esbarra em uma
superficie da massa mével. O parafuso tem geralmente uma
posigdo dianteira e para trés e é capaz de empurrar contra
ou esbarrar a massa mével na posicdo dianteira ou durante o
movimento de sua posicdo mais para frente para uma posicdo
para tras. Embora uma juncdo firme entre a massa mével e o
parafuso mével seja preferida na posicdo engatilhada ou
carregada, alguma folga entre as superficies de contato
pode ser projetada em qualquer modalidade da invencdo. A
arma de fogo também inclui um quadro principal de topo
formado para reter o tambor na extremidade de disparo do
quadro principal de topo, o quadro principal de topo
compreendendo uma superficie do parafuso mével para mover
da posigdo dianteira para a posicdo para tras ao longo do

eixo do tambor durante a operacdo da arma de fogo. O guadro
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também incluil um aspecto de extensdo, no quadro principal
de topo proéximo a extremidade do tambor, compreendendo um
ponto de conexdo para a massa mével que estd posicionada
abaixo onde o tambor é fixado ao gquadro. A extensdo é
posicionada em um ponto fixo na extremidade de disparo do
quadro principal de topo, e em que a conexdo & massa mével
permite que a massa mével pivote para baixo a partir de uma
posig¢do mais para cima engatilhada para uma posicéao
abaixada, mais para baixo, e geralmente de préximo ao
tambor para fora do tambor. Este movimento é em reacdo ao
movimento para tras do parafuso mével apds o disparo. O
movimento para baixo forgado na massa mével pelo movimento
do parafuso mével em reagdo ao disparo neutraliza as forcas
de recuo do salto para cima conhecidas na técnica.

Tendo geralmente descrito a invencdo e sua operacio,
os requerentes agora se referem aos desenhos e as
modalidades exemplares que seguem. Estes sd3o exemplos e néo
limitacdes do escopo da invencédo.

Breve Descrigdo dos Desenhos

A invencdo serd revelada em mails detalhe com o auxilio
de exemplos de realizagdo representados pelos seguintes
desenhos. Os desenhos ndo devem ser tomados como .uma
limitagdo da extensdo da invencdo, mas meramente uma

escolha de projeto opcional baseada na invencdo.
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As figuras 1la, 1lb, lc mostram &angulos diferentes do
conjunto de componentes que compdem o dispositivo de
estouro reverso retardado uma vez que eles interagem
particularmente com um quadro dé topo de uma arma de fogo.

As figuras 2a e 2b mostram um quadro principal
exemplar em isolamento, excluindo os outros elementos
mecanicos principais.

As figuras 3a e 3b mostram detalhes de um parafuso
mével exemplar.

As figuras 4a, 4b e 4c mostram detalhes de uma massa
mével exemplar.

As figuras 5a e 5b mostram a unidade de cartucho de
contencdo de ponto final.

As figuras 6a e 6b mostram o puxador do gatilho.

A figura 7 mostra a alavanca (came d’armament) que
reside dentro do punho para o puxador de gatilho.

As figuras 8a, 8b e 8c mostram o trabalho do mecanismo
da arma. O elemento “G” representa genericamente um
mecanismo de disparo e sua interac¢cdo com o mecanismo da
inveng¢do. O tipo de mecanismo de disparo selecionado para
uso é opcional. A seta em “F” representa a direcdo do
movimento do puxador do gatilho e do parafuso na reacdo ao
disparo.

A figura 9a mostra a posicdo da alavanca de
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sobremarcha durante a acgdo da arma.

A figura Sb mostra o pino guia (25) da mola principal
na posicédo mais para trés.

As figuras 10a, 10b, 10c e 10d mostram o ciclo
completo de carregamento, disparo e ejecéo.

A figura 11 mostra um exemplo da invencdo incorporado
em uma pistola com coberturas ou alojamentos bloqueando a
visdo dos mecanismos. |

A figura 12 representa uma modalidade de pistola
exemplar com o puxador de gatilho estendido.

Descricgdo Exemplificativa da Invencéo

A seguinte descrigdo ¢é um exemplo de como ©0sS
mecanismos desta invengdo podem ser realizados, e com
referéncia particularmente a uma pistola ou arma de fogo de
pequeno calibre. No entanto, muitos outros tamanhos, tipos
e projetos de armas de fogo podem ser usados
alternativamente. Esta descricdo néo ¢é projetada para
detalhar exaustivamente todos os aspectos da invencdo, mas
€ simplesmente para mostrar uma das muitas modalidades
possiveis. Como discutido neste documento, as direcdes
“traseira”, “dianteira”, “para frente”, “para baixo”, “para
cima”, etc. referem-se a posicdes com relacdo ao tambor de
uma arma de fogo e a partir da perspectiva de um operador

carregando ou disparando a arma de fogo, onde a extremidade
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de disparo o tambor é dianteira e a extremidade do
receptaculo para trads. O tambor também define o eixc do
tambor ou um eixo longitudinal do tambor.

As figuras la, 1lb e 1lc mostram o conjunto de partes
compreendendo o dispositivo de estouro reverso retardado em
um formato de pistola. Esta é composta de uma unidade de
quadro principal de topo (1) e sua montagem de extensdo
(L"), e como mostrado nas figuras 2a, 2b, acomodando um
tambor (21),- que & opcionalmente aparafusado no gquadro
principal de topo (1) ou anexado por algum outro meio
estabelecido no alojamento de abertura (2) da extensdo (17)
do quadro. Esta pela (1) é unida ao quadro principal de
topo (1) tanto por manufatura ou fabricacdo. Ele é fixado
ao quadro principal de topo (1) e pode ser fixado, por
exemplo, por rebites, solda, ou qualquer outro método de
montagem conhecido. O guadro principal de topo (1) tem uma
abertura na forma de estribo (16) como sua extremidade
traseira, apds a extremidade de parafuso (Q) salientar-se
parcialmente durante o movimento para tras mostrado na
figura 8c e na figura 12. A extremidade traseira do gquadro
principal (1) acomoda um furo (12) (figuras 2a e 2b) e pode
ser posicionada para permitir ao pino guia de mola
principal (66) deslizar durante o movimento para tréas do

parafuso mbdével (22) e permitir a contencdo da mola de
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retorno (67), como na figura 1lb. O quadro principal de topo
(1) tem dois pontos pivd fixados pelos furos (8) e (13),
como nas figuras la e 2a, sendo pbssivel acomodar pinos ou
hastes de fixagdc de metal para qualquer tipo de quadro de
arma de fogo automdtica, quer pistola quer outro projeto,
como mostrado na figura 11, por meio de exemplo. O guadro
principal de topo (1) pode alojar, por meio de manufatura
ou algum outro processo, uma fixagdo permitindo réapida
adaptacdo com uma variedade de aparelhos de pontaria ou de
iluminagd&o e/ou outros acessdérios conhecidos como ‘trilho
Picatinny’ (C). O quadro principal de topo (1) é
tipicamente equipado <com os dispositivos de pontaria
comuns, tais como pontarias frontais e traseiras (A) e (B)
na figura 1lc, particularmente em cada uma de suas
extremidades.

Um parafuso mével (22) (figuras 3a, 3b) consiste de
uma superficie ou cabega de parafuso (27) para engatar um
cartucho, um extrator (28), um canal de recepcdo (30) para
0 pino de disparo, um pino de captura (25) e seu alojamento
(26), e a cabega do pino guia (66) para a mola principal
(67), como nas figuras 1lb, 3b. A montagem de parafuso mdével
(22) completa inclui em sua extremidade traseira, mostrada
como extremidade de parafuso (Q), um didmetro de furo (29)

nas figuras 3a, 3b fornecendo o ponto de eixo pivd e ajusta
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com os orificios (59) da alavanca (56), mostrada como a
alavanca da figura 7. Esta alavanca (56) é usada no gatilho
para facilitar a tensdo da pressdo requerida para o
operador engatilhar a arma de fogo. A extremidade de
parafuso (Q) € equipada com dois trilhos guias (31) e (31')
em cada uma de suas superficies laterais e acomodando a
extensdo do puxador de gatilho (47), que desliza entre os
dois trilhos (31) e (31') da extremidade de parafuso (Q)
por meio de duas ranhuras (48) e (48’), como mostrado nas
figuras 6a e 3a ou 3b. A extremidade de parafuso (Q) também
transporta o taco de retorno (68) do puxador de gatilho
(47) e sua mola (ndo visivel) mostrada nas figuras la, 9. O
parafuso mével (22) é equipado com uma superficie obliqua
ou declive (24) (figura 3b) no ponto final (Arl) obtida por
construgdo e da qual o angulo de declive pode ser igual a
ou ajustado ao angulo selecionado para os primeiros
declives (37) e (37’) da massa mdével (34) (figura 4b), de
modo que a projegdo da superficie em declive (24) do
parafuso mével (22) ajusta-se na &rea dos declives (37) e
(37") da massa mével (34), como mostrado pelo ajuste firme
das duas superficies de contato do parafuso mével (22) para
a massa mdével (34) na figura la. A &rea de declive (22)
continua através até uma area reta (33) na parte dianteira

do parafuso mdével (22). O furo (23) na &rea de projecédo
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dianteira (M) e (Arl) do parafuso mdvel é projetado para um
tamanho de tambor particular.

Na massa movel (34) (figuras la, 1b e figuras 4a, 4b,
4c) existem dois declives primarios (37) e (37'), dois
declives secunddrios (38) e (38’) e dois planos de guia
(39) e (39’) - todos cortados durante a manufatura. Os
dngulos selecionados para cada um destes declives variam
pelo projeto, pelo calibre empregado, e pela taxa desejada
de disparo em um modo automdtico. Todos os angulos
selecionados mostrados nos desenhos sd&o projetados para uma

pistola automatica calibre 45, mas todos os &angulos podem
variar em pelo menos #5° ou pelo menos +10° ou pelo menos

+30° dos mostrados nos presentes desenhos. Os declives
primdrios (37) e (37') sdo as superficies da massa mével
que contatam as superficies do parafuso mdével durante o
movimento para tras do parafuso mével imediatamente apds
disparar para empurrar a massa mbdével para dentro de seu
movimento de pivd para baixo. Assim, as superficies de
contato podem ser projetadas de modo que a forga do
movimento para tréds do parafuso mével permite o pivotamento
para baixo da massa mbével em reagdo ao disparo, como isso é
a uUnica limitacdo operacional dos é&angulos e formas de

projeto escolhidas. Como descrito acima, estas duas
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éuperficies sdo de preferéncia maquinadas para ajustar-se
firmemente uma contra a outra quando na posicdo como na
figura la, sem quaisquer lacunas causadas por uma diferenca
nos angulos ou comprimentos das superficies. No entanto,
ndo ha& nenhum requisito de que as superficies sejam como
descritas nos presentes desenhos.

O éangulo de deslocamento para baixo maior da massa
mével (34) também pode variar dos mostrados nos desenhos. A
figura 8c mostra a massa mével em sua posigédo de pivd mais
para baixo, que é aproximadamente 20° a 30° da linha criada
pelo eixo do tambor, mas angulos menores também podem ser
usados. Novamente, este dngulo pode ser selecionado baseado
em um numero de opg¢des de projetos, incluindo calibre, peso
das pecas componentes, e taxa de disparo. Opcionalmente,
este angulo de deslocamento para baixo pode ser tao alto
como 90° com relacdo ao eixo do tambor, mas uma faixa de
cerca de 20° a cerca de 60° é preferivel.

Em sua extremidade traseira, a massa mével (34) tem

dois entalhes semi-oblongos (40) e (40") (figura 4b) para
pivotar sobre as respigas (10) e (107) (figuras la e 1b),
cujas espigas sdo parte da extensdo (1’) do quadro

principal de topo (1), também mostrado na figura 2a. Uma
cavidade (35) e ranhura (35’) mostradas na vista da massa

mével na figura 4a, para o pino guia (60) da mola de
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retorno da massa mdvel (62), a montagem mostrada nas
figuras la e 1b, s&o instaladas na frente sob parte da
massa mével (34) para acomodar o pino guia (60) da mola de
retorno da massa mével (62) e sua placa de puxamento (61),
cuja haste de puxamento interage no ponto (6) (figura 2a)
da extensdao (1) e a outra extremidade com a extremidade
arredondada (63) (figura la) da montagem de mola. A massa
mével (34) pode ser construida ou fabricada para ter duas
espigas internas (36) e (36’) sobre as duas superficies
laterais internas da cavidade na forma de U da traseira
local mais externo possivel da massa mével (34), mostradas
nas figuras 4b e 4c. Estas duas espigas internas (36) e
(36") tém a funcdo de parar a massa mével (34) ao término
de seu.curso de pivotamento para baixo, como mostrado na
figura 8c, e esbarrar contra a superficie (5) da extensio
(1") do quadro principal de topo (1), mostrado nas figuras
2a, 2b, para prevenir outro percurso para baixo da massa
mével. O tamanho e a resisténcia providos pela mola de
retorno da massa mével (62) determinam a forca com a qual a
massa mével esbarra na superficie (5).

A trava retencdo (42) da montagem da massa mdével &
mostrada na figura 5b, e em outra vista né figura 5a. A
extensdo (1) do quadro principal de topo (1) transporta

uma espiga (9) gque forma o ponto final do movimento para a
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unidade de captura de contencdo (42) para a massa mbvel
(34), permitindo a mesma pivotar, como mostrado nas figuras
la e 2a. A trava de retencdo (42) é liberada por uma mola
de “pino” (7) na cavidade (4) da extensio (1) do quadro
principal (1), mostrada nas figuras 2a, 2b. Sua parte
superior estd em contato com a alca de trabalho (46) da
figura 5a. A unidade de captura de contengdo (42) mostrada
nas figuras 5a e 5b ajusta e pivota na massa mével (34)
pelas extremidades inferiores (43) e (437) interagindo com
duas arestas superiores (Ar) e (Ar’) da massa mdbvel (34)
mostradas na figura 4c. A montagem da trava retencdo de
contengdo pode ser projetada para conter a velocidade do
movimento de pivd para cima da massa mével (34) de modo que
ele coincida com o movimento de retorno da massa mével (20)
e as superficies de contato possam contatar uma a outra,
como mostrado na progressdo do movimento nas figuras 10a,
10b e 10c, mostrando o carregamento de um ciclo (72) dentro
da camara do tambor.

Funcdo do Sistema

O ciclo inicia com a explosdo da carga de pdlvora
contida no invélucro do cartucho na camara do tambor. Isto
propele o projétil através do tambor e entdo através do
sistema de estouro reverso retardado, do parafuso mdével

(22), por meio de sua superficie de declive na secadao da
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extremidade dianteira (24), exerce uma pressdo sobre as
superficies (37) e (37') da massa mével (34), forcando a
massa mével a pivotar para cima sobre as espigas (10) e
(10"), que sédo parte da extensdo (1’) do quadro principal
(1). A figura 10d mostra a massa mével na posicdo de pivé
para cima e uma caixa de cartucho gasta saindo (73). 0O
parafuso mével (22) continua seu movimento para tréas
enquanto ejetando o invélucro do cartucho disparado e entdo
val para uma parada batendo na superficie interna traseira
(11) (figura 2a) do quadro principal (1). A massa mével
violentamente propelida (34) percorre do tipo ou da posicao
mais acima (figura 8a), essencialmente paralela ao eixo do
tambor, para uma posicdo mais para o fundo (figura 8c),
entdo ¢é por si mesma parada pelas hastes internas ou
espigas (36) e (36’) contatando com as superficies (5) e
(5") (figuras 2a, 4b, 4c¢) da extensio (1") do quadro
principal (1). A parada abrupta da massa mével gera uma
forga neutralizante para as forcas naturais de salto do da
arma.

O dispositivo de disparo nio é o objeto desta invencao
€ muitos sistemas de disparo diferentes dos que existem
podem ser usados em uma arma de fogo com os dispositivos
explicados no presente. Um sistema existente de lancamento

de um pino de disparo com um mecanismo de disparo exemplar
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¢ mostrando no presente como “G” (figura 8a), por meio de
exemplo, a fim de facilitar uma melhor compreensdo do texto
e figuras as quais se refere.

A explicagdo do ciclo de trabalho também pode comecar
com a posicgao de “parafuso fechado” (figura 8a). O operador
pega a segdo ranhurada (53) do puxador de gatilho (47)
entre seus dedos. As figuras la, 1b, lc, figura 5, figura
8a, entdo as figuras 1la, 1b, lc, figura 5, figura 8a. Uma
forg¢ca para tras na direcdo da seta (F) (figura 8b) move o
puxador do gatilho (47) deslizando sobre os trilhos guias
(31) e (31’) fabricados na extremidade (Q) do parafuso
mével (22) por meio das ranhuras (48) e (487). Isto forca a
alavanca (56) a pivotar sobre o eixo transportado pelo furo
(29) da extremidade (Q) do parafuso mével (22) e cruzar o
furo (595 sob pressdo a partir do cérte da superficie (54)
para o interior do puxador de gatilho (47), mostrado na
figura 6b, por acido contra a superficie (57) da extremidade
superior da alavanca (56) da figura 7. Uma posicéo
engatilhada com o puxador de gatilho estendida também pode
ser vista na figura 12.

A tracdo exercida durante este movimento pela secdo
inferior (58) da alavanca em contato com a superficie (17)
da extremidade traseira do quadro principal (1), mostrado

na figura 2b, cria um efeito de alavancamento que pode ser
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maior do que 5:1, que auxilia o operador a engatilhar a
arma de fogo mesmo sob as forcas das molas internas. Esta
acdo de engatilhamento forca o parafuso mével (22) a se
mover levemente para tras como na figura 8b comparada a
figura 8a. O puxador de gatilho (47) é parado em seu
movimento para trds pela alavanca (56), por si mesma
contida por seu eixo positivamente ligado a extremidade (Q)
do parafuso mdével (22).‘Durante 0 deslocamento, a massa
mével (34) gira em direcdo ao fﬁndo, provocada pelo
deslizamento do declive (24) sobre o lado de baixo frontal
extremo do parafuso mével (22) e os declives (37) e (377)
da massa mével (34), vista nas figuras 4b, 8b.

A posic¢do de gatilho da massa mével (34) apresenta
resisténcia dindmica ao movimento do parafuso mdével (22)
correspondendo a trés fatores principais, que sdo os
angulos das superficies de declive (37) e (37") (que podem
ser representados como o Angulo formado entre esta
superficie e wuma linha perpendicular abaixo da linha
formada pelo eixo longitudinal do tambor da arma de fogo
quando a massa mdével estd em sua posigdo dianteira como na
figura la e 8a); a forca da mola de retorno da massa mdvel
(62); e o peso do parafuso. Estes fatores tornam possivel o
ajuste fino de forcas e restrigdes para a operacio

otimizada do mecanismo que caracteriza esta invengédo - seja
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qual for o tipo de municdo usada. O parafuso mdével (22),
ainda sob a restricdo do esforco de tfagéo gerado pelo
operador no gatilho, forgé a massa mével (34) a pivotar
respectivamente em seus entalhes semi-oblongos (40) e (407)
figuras 4b, 4c, e sobre suas espigas (10) e (107) figuras 1
a, 2a, alojados na extensdao (1’) do gquadro principal (1).

A aresta (Arl) do declive (24), figura 3b, cortada no
lado de baixo extremo do parafuso mével (22) continua para
trds e desliza sobre os declives secundarios (38) e (387)
da massa mével (34). O valor angular destes declives
secundarios (38) e (38’) é, nesta posicdo, menor do que
cerca de 60° mas pode variar pelo projeto (novamente, o
angulo pode ser representado como o formado entre esta
superficie na figura la e 8a e uma linha perpendicular
abaixo da linha formada pelo eixo longitudinal do dngulo do
tambor. A massa mével (34) apresenta, assim, resisténcia
minimia ao parafuso mével (22). Ainda movendo-se para tras,
a aresta (Arl) do declive (24) do parafuso mével (22)
intersecta com as duas arestas superiores (Ar) e (Arl)
(figura 4c) da massa mével (34). Neste ponto, a massa médvel
(34) alcanga o ponto mais baixo de deslocamento angular -
no caso de uma pistola como apresentada nos presentes
desenhos, cerca de 20° ou dentro de #10° ou +5° de 20°

(comparada a posigdo paralela ao eixo longitudinal do
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tambor). Este valor é puramente indicativo do calibre e
tamanho da arma de fogo desejada como nos desenhos
apresentados no presente, e naturalmente o valor pode
variar dependendo da construcdo e dimensdes do mecanismo,
do calibre e tamanho da arma de fogo, e outras op¢des de
projeto, incluindo o peso e a massa da massa mével por si
mesma.

O parafuso mével (22) pode continuar seu curso de
movimento translacional para trds deslizando sobre as
superficies (39) e (39’) da massa mével (34), mostradas na
figura 4b, sob o efeito da tragdo ainda exercida pelo
usuario gque ndo mais tem gque combater a forca da mola
principal (67) figura 1lb. Como o parafuso mével (22)
prossegue para trés, esta translagdo libera a unidade de
trava de retencdo (42) de contengdo do ponto final da massa
(34), que sob o efeito de sua mola (7) posicionada na
cavidade (4) da extensdo (1’) do quadro principal de topo
(1), nas figuras la, 2a, engata suas extremidades
inferiores (43) e (43’), nas figuras 5a, 5b nos entalhes
(41) e (41") cortados na superficie da massa moével (34),
como na figura 4b. A massa mével (34) é assim travada em
sua posicdo mais baixa. O parafuso mével (22) completa seu
movimento para trads esbarrando com sua superficie (32) na

figura 4b contra a superficie traseira interna (11) do
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quadro principal de topo (1), mostrada na figura 2a. O
movimento de armar o parafuso mével (22) é completado como
mostrado nas figuras 8a, 8b e 8c.

Trés possibilidades de projetos, pelo menos, s&o agora
possiveis:

a) A arma ndo tem uma captura de pente de arma - o
parafuso mével retorna para sua posicdo inicial sob o
efeito da mola principal enquanto o carregador ndo &
engatado.

b) A arma é equipada com uma captura de pente de arma
- o parafuso movel e seus componentes permanecem na posicdo
traseira se o pente de arma.esté vazio ou desengatado.

c) O pente da arma é engatado e contém pelo menos um
cartucho.

Somente este ultimo caso é discutido no presente.

O usuério libera a extensdo ranhurada (53) do puxador
de gatilho (47) conectado ao parafuso mével (22) através de
pecas intermedidrias (isto ¢é, alavanca (56)), conectando
positivamente com a extremidade (Q) do parafuso mével (22)
por uma haste (ndo mostrada) através de seu furo (29) e o
furo (59) da alavanca (56) (figura 7). A unidade de
parafuso mdével (22) comegca um movimento translacional
comprimido sob a pressdo da mola principal (67), comprimida

entre a superficie interna (11) (figura 2a) da extremidade
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traseira do quadro principal (1) e a cabec¢a do pino guia
(66) da mola principal (67), a extremidade frontal da qual
trava com o alojamento da placa de captura (26) (figura 3b)
sobre o pino (25) (figura 3a). Neste movimento dianteiro, o
parafuso mdvel (22) entra em contato com o fundo do
cartucho (72) geralmente retido pelos rebordos no pente de
arma (71) e extrai um cartucho (72) do pente de arma para
carregar o mesmo dentro da cadmara do tambor, como nas
figuras 10a, 10b. Ao mesmo tempo, o puxador de gatilho (47)
retorna para sua posigdo inicial sob o efeito da mola (nio
visivel) do platinado de retorno (68) operando sobre o dedo
ou projegdo do pino de travamento (49) do puxador de
gatilho (47). O parafuso mével termina seu movimento para
frente apds ter introduzido o cartucho (72) na camara de
barril. No mesmo movimento, a superficie dianteira do
parafuso (M) (figuras 3a, 3b) entra em contato com a
superficie da trava de retencdo (42) (figura 5a) no ponto
(44) enquanto montado sobre a montagem da massa mével,
mostrada nas figuras la, 8a, 8b e 8c forgando a trava de
retengdo (42) a cair por meio de pivotamento em torno de
seu furo (45) sobre a haste (9) (figura la) da extensao
(1’) do quadro‘principal de topo (1).

A trava de retengdo (42) (figura 5a, 5b) da montagem

de massa mével, conforme ela gira, libera suas extremidades
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(43) e (43") dentro dos entalhes (41) e (417) cortados
dentro da massa mével, mostrados nas figuras 4a, 4b, 4c. A
massa mével (34), sob o impulso de sua mola de retorno (62)
guiada pelo pino guia (60), estd em contato com a &area de
alojamento (6) da extensdo (1’) do quadro principal de topo
(1), e assim a massa mével (34) pode ser empurrada pela
placa de empurrar (61) para sua posicdo inicial.

Nesta posicdo, a massa mével (34) acunha o parafuso
mével (22) provocando o contato entre os declives primérios
(37) e (37") da massa mével com o declive (24) do parafuso
mével (22) e a superficie convexa (3) (figura 2a) instalada
sobre a superficie dianteira externa da extensio (17) do
quadro principal de topo (1), como mostrado na figura 2a.
Tal configuracdo mecdnica provoca naturalmente uma posicéo
apertada entre os trés componentes principais do mecanismo
que caracteriza esta invencdo; o parafuso mével (22), a
massa mével (34) e o quadro principal (1) (ver figuras 1a,
1b, 1c). O wuso deste efeito de cunha ou configuracéo
apertada dos componentes quando carregados tem o beneficio
de assegurar um espaco principal e falta de vibracao
durante operag¢do, e um grau de auto-compensacido do
posicionamento da mecédnica durante a folga normal gerada
pelo funcionamento em alta velocidade tipico deste tipo de

dispositivo. A arma de fogo " esté agora pronta para
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disparar.

0 operador, pressionando tipicamente sobre a
extremidade do gatilho com seu dedo, provoca a liberacdo da
captura de pino de disparo (69) propelido por sua mola (70)
que esbarra na tampa do cartucho na cémaré. Os requerentes
descreverdo no presente as opg¢des disponiveis para um
dispositivo de percuss&do como é agora conhecido na técnica,
e ele é também mencionado com referéncia ao uso de um pino
de disparo ou mecanismo de disparo langado, mas qualquer
outro sistema conhecido pode ser adaptado e isto ndo esté
dentro da remissdo exata desta inveng¢do. A ignigdo da carga
de propelente contida no cartucho e a expulsdo do projétil
a partir do tambor (3) provocam uma forca de “contra
reacdo” atuando, pelo intermedidrio da superficie traseira
ou fundo do invdélucro (73) do cartucho (72) (figuras 10b,
10d) sobre a superficie da cabeca do paréfuso (27) do
parafuso mével (22). Esta forga de “contra reacdo” age

simultaneamente e respectivamente sobre as superficies dos

declives primérios (37) e (37') da massa mbével (34),
retidas no lugar por sua mola (62), e do declive (24) do
parafusc mével (22). Esta forga de “contra reacdo”

translada de fato em um efeito de choque violento, curto,
aproximadamente 30/1000° segundos de duracdo, que age sobre

as pegas mencionadas acima. A energia ¢é assim quase
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instantaneamente transmitida as duas pecas mdveis que sé&o,
respectivamente, o parafuso mével (22) e a massa mével
(34). O wvalor do dngulo das superficies de contato
diferentes ou declives sobre o parafuso mével (22) e a
massa mével (34) definem a aceleracdo angular que &
aplicada a massa mével (34) no instante do impulso de
disparo da bala. Esta velocidade angular, varidvel em seu
projeto, é relativa a energia da munig¢do, ao peso das duas
pecas méveis principais, & resisténcia de suas respectivas
molas, e ao comprimento do tambor. Influenciando qualquer
um destes valores torna possivel ajustar a taxa de disparo
e a funcdo destas pecas bem como controlar as forcas de
Técuo e a reacdo de salto. Sob este efeito de choque, o
parafuso mével (22) tenta recuar, mas é freado em seu curso
para tréas pelo obstaculo de dois declives primdrios (37) e
(37") da massa mdével (34) contfa a qual desliza o declive
(24) do parafuso mével (22). © dngulo destes declives
provoca um efeito de ampliacdo de movimento que tende a
projetar a massa mével (34) perpendicularmente ao eixo de
pressao do parafuso mével. Consequentemente, estes angulos
podem ser modificados a partir dos mostrados nos desenhos e
acomodar municdo de calibres diferentes e armas de fogo de
tamanhos diferentes. A invengdo ndo ¢ limitada a qualquer

tamanho particular ou estilo de arma de fogo ou
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naturalmente a qualquer tamanho ou tipo de municédo
particular.

Durante uma fase particular do ciclo de disparo, o
esforgo mecénico é suportado pelos declives de duas pecgas
mévels e a superficie convexa (3) da extensdo (1’) do
quadro principal (1). O efeito do declive sobre o movimento
da massa mével (34) forca o mesmo a girar parcialmente em
torno das espigas (10) e (10’) construida nas extremidades
traseiras da extensdo (1’) do quadro principal de topo (1)
pelo intermediédrio de seus entalhes (40) e (40’). A
superficie interior céncava (35) da massa mével (34)
(figura 4c) da qual um raio é igual ao da superficie
convexa (3) da extensdo (1’) do quadro principal (1), esté
constantemente em contato com isto durante a expressao de
esforgo mecénico méximo.

Em geral, o mecanismo da invencdo compreende um quadro
principal acomodando um tambor; um parafuso mével capaz de
deslizar no quadro; e uma massa mével capaz de movimento
angular ou de ag&o pivotante para baixo em relacdo ao eixo
horizontal do tambor. O mecanismo inclui uma massa mével
que pode pivotar sobre pelo menos uma espiga ou haste, mas
de preferéncia duas, que s3o posicionadas atris do ponto
onde os declives do parafuso mével e a massa mével fazem

contato. A invencgdo inclui uma montagem de quadro principal
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de topo equipada com uma extensdo - gue. pode ser
manufaturada ou montada - suportando pelo menos um pivd ou
espiga, mas preferivelmente dois, e com uma superficie  de
contato convexa sobre sua superficie dianteira. O quadro
principal aloja pelo menos uma trava de retengao para a
massa mével conectando-se ao ponto final e & sua mola de

retorno. O quadro principal também é equipado com pelo

menos dois pontos de fixacdo unindo o mesmo ao receptor de

qualquer arma, de preferéncia uma pistola automatica. A
massa mével da invencdo tem pelo menos um declive primério
com um &ngulo iguai ac instalado sobre a extremidade
frontal do parafuso mével enquanto ele estd na posigéo
fechada.

A massa mével pode incorporar uma superficie cdéncava
fabricada com um raio igual ao da superficie convexa da
extensdo do quadro principal, e centraliza sobre os mancais
posicionados na extensdo de quadro principal. A massa mével
pode acomodar pelo menos um alojamento para sua mola de
retorno. A massa mével pode pivotar sobre pelo menos uma,
de preferéncia duas, ranhura(s) oblonga(s) posicionadas em
sua extremidade traseira. As ranhuras permitem para a massa
mével um grau de liberdade em relacdo ao eixo X ou eixo do
tambor, posicionando sua superficie céncava para suportar

as restricdes mecénicas geradas no disparo enquanto ainda



10

15

20

41

facilitando a ag&o de pivotamento. A massa mével pode ser
equipada com pelo menos uma trava em sua parte inferior,
mas preferivelmente duas, para receber as superficies de
trava de reteng¢do ou ponta.

A trava de retencdo para a montagem da massa mével
pode ser posicionada nos alojamentos instalados na extenséo
do quadro principal e é capaz de pivotar sobre um eixo
transportado sobre o quadro. A trava de_refengéo é ativada
por um meio elédstico ou mola, posicionado por si mesmo em
um dos alojamentos da extensdo de gquadro principal,
permitindo seu retorno a uma posicdo de trabalho.

O parafuso mével na extremidade frontal inferior pode
ter uma superficie de declive com um angulo igual ao dos
declives primdrios da massa mével na posigdo fechada
(figura la). O parafuso mdével pode ser equipado'com pelo
menos uma extenséo, obtida por construgdo ou montagem, gue
acomoda pelo menos uma cabeca de pino guia da mola de
retorno. Opcionalmente, o parafuso mével pode acomodar dois
pinos guias e duas molas principais. O parafuso mével em
Sua parte para tréas pode acomodar alguns meios de percussao-
ou um mecanismo de disparo, composto principalmente de uma
mola e um pino de disparo, que é posicionado em um furo
instalado dentro da wunidade ou montagem de parafuso. O

parafuso mével em sua extremidade traseira pode ter um furo
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que serve como um ponto de fixacdo e pivd para uma alavanca
para facilitar a acdo de engatilhamento. O parafuso mével
ém sua parte traseira pode ter um meio de guia para um
puxador de gatilho ou manuseio de montagem de gatilho
instalada em seu lado superior. Isto ¢é& composto de
preferéncia de dois trilhos, mas também podem ser duas
ranhuras, um rabicho ou outro meio mecanico preenchendo a
mesma fungdo. O puxador de gatilho pode deslizar por meio
de trilhos, ranhuras ou outros meios sobre a extremidade
traseira do parafuso mével €, movendo para trds, ativa uma
alavanca, que ¢& por si mesma suportada por um furo
instalado no parafuso mével, e a alavanca pode ter uma acao
de pivé e interage com as superficies sobre a face traseira
do guadro principal. Ativada pelo puxador de gatilho, a
ala&anca facilita a liberacdo do parafuso mével do pegador
da massa mével e sua mola durante O engatilhamento manual
do usudrio e ativacdo da arma de fogo.

Em geral, um mecanismo da invengdo pode compreender
pelo menos uma mola ou meio de retorno eldstico da massa
mével, com uma extremidade em contato com uma parada ou
superficie de descanso localizada em um ponto da extensido
do quadro principal, e a outra extremidade na superficie
frontal interior de um alojamento maquinado na massa mével.

As reivindicagées que seguem exemplificam a invencio,
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mas nao devem ser consideradas uma limitacdo da invencdo em
qualquer sentido. Muitas modalidades da invencdo sio

possiveis a partir da descricdo e informacdo providas no

presente.
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REIVINDICACOES

1. Arma de fogo caracterizada pelo fato de compreender
uma massa mbdvel (34) de neutralizacdo para mover, em reacdo
a disparo e para combater as forcas de recuo gquando em
disparo, a arma de fogo compreendendo ainda:

um tambor (21) definindo um eixo do tambor (21), o
tambor (21) tendo uma extremidade de —receptaculo de
cartucho e uma extremidade de disparo;

um pino mével (22) configurado para se mover ao longo
do eixo geométrico do tambor (21) de uma posicdo de frente
para tréds e de tréds para frente durante a operacdo da arma
de fogo;

a massa movel (34) de neutralizacdo sendo ainda
configurada para pivotar de uma ©posicdo para cima e
engatilhada sob o tambor (21) para uma posicdo inferior e
tendo uma superficie para contatar o pino mbdével (22) durante
seu movimento;

um receptor compreendendo uma parte do quadro
principal de topo (1) para permitir o movimento do pino
mével (34) de uma posicdo engatilhada mais a frente para
uma posicdo para tréds enquanto confina o pino mével (22)
dentro do eixo geométrico do tambor (21), a parte de quadro
principal de topo (1) do receptor compreendendo ainda uma
montagem de extensao(l’) a frente para fixar um tambor
(21) e para conectar a massa modvel (34) abaixo do tambor
(21) e a frente da extremidade do receptaculo do tambor
(21), a conexdo a massa mbdédvel (34) permitindo a massa modvel

(34) pivotar,
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em que o pino mbével (22) compreende uma projecdo dgue
contata a massa mdével (34) em uma primeira superficie
angulada da massa mboével (34), e gquando do disparo da arma
de fogo o contato entre o pino mdével (22) e a massa modvel
(34) dirige o movimento pivotante da massa mdével (34) para
baixo longe do tambor (21), e em que o movimento para baixo
da massa mével (34) neutraliza as forcas de recuo gquando em
disparo.

2. Arma de fogo, de acordo com a reivindicacdo 1,
caracterizada pelo fato de que a primeira superficie
angulada da massa mével (34) se une a uma superficie do
pino mével (22) de modo gque substancialmente nenhum espaco
vazio exista ao longo do comprimento da primeira superficie
angulada da massa mbdével gquando a arma de fogo estd na
posicdo carregada ou engatilhada.

3. Arma de fogo, de acordo com a reivindicacdo 1,
caracterizada pelo fato de gque a massa mbdvel (34) tem
primeira e segunda superficies anguladas, a primeira
superficie angulada contatando uma superficie do pino mdvel
(22) dimediatamente apds o disparo.

4. Arma de fogo, de acordo com dqualquer uma das
reivindicacbes 1 a 3, caracterizada pelo fato de dque
compreende ainda uma mola principal (67) ligada ao pino
mével (22) e configurada para auxiliar o movimento para
trds e para frente do pino mével (22).

5. Arma de fogo, de acordo com qualquer uma das
reivindicacbes 1 a 4, caracterizada pelo fato de dque
compreende ainda uma mola (62) ligada a massa médvel (34) e

configurada para auxiliar o movimento de pivotar a partir
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de uma posicdo inferior para uma posicdo para cima.

6. Arma de fogo, de acordo com gqualquer uma das
reivindicacbes 1 a b5, caracterizada pelo fato de que a
massa moédvel (34) pivota sobre um ou mais pontos da montagem
de extensdo a frente do quadro principal de topo (1).

7. Arma de fogo, de acordo com qualquer uma das
reivindicacbes 1 a 3, caracterizada pelo fato de que o
movimento pivotante da massa mboével (34) estd no mesmo plano
definido pelo tambor (21) e entre cerca de 10 a cerca de 70
graus de deslocamento a partir da posicdo para cima para a
posicdo inferior.

8. Arma de fogo, de acordo com dqualquer uma das
reivindicacbes 1 a 3, caracterizada pelo fato de que a
primeira superficie angulada da massa mdével (34) forma um
angulo de entre cerca de 10 graus a cerca de 70 graus com
relacdo a uma linha perpendicular ao eixo geométrico
perpendicular do tambor (21).

9. Arma de fogo, de acordo com dqualgquer uma das
reivindicacbes 1 a 3, caracterizada pelo fato de que a
massa moével (34) tem uma regido central parcialmente oca
configurada para se mover sobre uma parte da extensdo (17)
do quadro de topo que se estende para baixo do tambor (21),
e uma mola (62) ligada a massa mbével (34) e configurada
para auxiliar o movimento de pivd da massa mbdbvel (34) a
partir de uma posicédo inferior para uma posicdo para cima.

10. Arma de fogo, de acordo com qualquer uma das
reivindicacbes 1 a 3, caracterizada pelo fato de que o
receptor compreende uma parte do gquadro principal de topo

(1) compreende um ponto pivd para a massa modvel (34) e um
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ponto pivd para uma trava de retencdo (42), em que a trava
de retencdo (42) é ligada a massa mboédvel (34) e é capaz de
evitar temporariamente que a massa mbdvel (34) pivote para
cima em uma posicdo carregada através de uma mola de
contencao.

11. Arma de fogo, de acordo com a reivindicacadao 1,
caracterizada pelo fato de que a massa mbdvel (34) &
configurada para ter multiplas superficies para contatar o
pino mével (22) durante o movimento do pino mével (22).

12. Arma de fogo, de acordo com a reivindicacdo 1 ou
11, caracterizada pelo fato de que a massa moédvel (34) é
ligada a uma mola e a um conjunto de hastes em gque a mola é
comprimida a medida que a massa mdédvel pivota para baixo.

13. Arma de fogo, de acordo com qualquer uma das
reivindicacdes 1 ou 11 a 12, caracterizada pelo fato de que
a massa moével (34) forma um adngulo entre 0 e 45 graus com ©
eixo geométrico longitudinal do tambor (21) em sua posicgao
engatilhada.

14. Arma de fogo, de acordo com qualquer uma das
reivindicacdes 1 ou 11 a 13, caracterizada pelo fato de que
a massa mével (34) forma um adngulo de entre cerca de 10 e
cerca de 90 graus com 0 eixo geométrico longitudinal do
tambor (21) em sua posicdo mais abaixada.

15. Arma de fogo, de acordo com qualquer uma das
reivindicacdes 1 ou 11 a 14, caracterizada pelo fato de que
a massa mbédvel (34) pivota em um ou mais pontos da extenséo
do gquadro principal de topo (1).

16. Arma de fogo, de acordo com qualquer uma das

reivindicacbes 1 a 15, caracterizada pelo fato de dque
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compreende ainda um pegador tendo uma extremidade de topo e
uma extremidade de fundo relativa a proximidade do eixo
geométrico do tambor (21), em que a distancia entre a
extremidade de topo do gancho e o eixo denctral do tambor
(21) é minima ou é 10% menor que a distdncia em uma arma
convencional.

17. Método para projetar uma arma de fogo como
definida em qualquer uma das reivindicacdes 1 a 16,
caracterizado pelo fato de que o angulo da superficie de
contato entre o pino mdével (22) e a primeira superficie
angulada da massa mével (34), em relacdo ao eixo geométrico
longitudinal do tambor (21) é modificado de acordo com a
escolha do calibre da arma de fogo.

18. Método, de acordo «com a reivindicacdo 17,
caracterizado pelo fato de que a modificacéo das
superficies de contato inclui ainda uma selecdo de uma taxa
de disparo desejada da arma de fogo.

19. Método, de acordo «com a reivindicacdo 17,
caracterizado pelo fato de que a modificacéo das
superficies de contato inclui ainda uma selecdo do peso da
massa mdédvel (34, do peso do pino mbdével (22), do peso da
massa mével (34) e do pino mbdvel (22), ou a razdo entre o

peso da massa mével (34) e do pino mdével (22).
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