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Przedmiotem wynalazku jest uklad do sygnali-v

zacji i blokady napedu gléwnego skrecarek, a
szczegblnie skrecarek diawigcych wielokrotnych,
w przypadku zerwania skretki lub zatrzymania
biegu skretki w maszynie.

W ' znanych rozwigzaniach konstrukcyjnych, w
skrecarkach dlawigcych wielokrotnych stosuje sie
uklad sygnalizacji zerwania drutu wylaczajgcy ma-
szyne w przypadku zerwania sie pojedynczego dru-
tu w pasemku druté6w zdawanych, na odcinku od
urzadzenia zdawczego do kalibra wejSciowego
‘skrecarki.

Natomiast w przypadku awaryjnego zerwania
skretki lub zatrzymania sie biegu skretki wew-
natrz skrecarki, maszyna pracuje nadal az do
chwili gdy obstugujacy zauwazy awarie i przycis-
kiem recznym wylaczy naped gléwny. Nastepuje
to zazwyczaj po dluzszym okresie awaryjnej pracy
maszyny i w wyniku tego kazde zatrzymanie sie
biegu skretki wskutek jej zakleszczenia sie, nie-
dokladnej regulacji sprzegla po$lizgowego, zacigcia
sie ukladacza lub innej drobnej przyczyny — pro-
wadzi do zerwania lub ukrecenia skretki. Powsta-
ja straty- czasu wynikle z okresu nieproduk:cyw-
nej pracy skrecarki do chwili jej wylaczenia przez
obstugujgcego, wymagane jest stale napiecie uwagi
i bezposredni nadzér pracy maszyny przez obslu-
gujacego, .oraz zachodzi kazdorazowo konieczno$é
postoju maszyny dla dokonania ponownego jej
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‘ zazbrojenia. Obniza to wydajno$é, pogarsza jakosé

i zwieksza ucigzliwosé obstugi skrecarki.
Celem wynalazku jest eliminacja wymienioqych
wad pracy i niedogpdnosci obstugi skrecarek.

Istota wynalazku polega na tym, ze bezposrednio
przed wejSciem pasemka do kalibra s,ki‘ecarki za-
stecsowane jest urzgdzenie, ktére przetwarza pred-
ko$§é liniowg skretki na sygnal elektryczny poda-
wany na wejScie sygnalizatora obrotéw maszyny.
Pasemko drutéw owiniete jest po linii §rubowej
wok6t dwéch rolek, z kiérych jedna sprzezona jest
mechanicznie z tachopradnicg pelnigcg w urzadze-

“niu role czujnika kontrolujgcego predkosé liniowa

skretki. Tachoprgdnica polgczona jest przewodami
na wejScie sygnalizatora zaniku
obrotéw maszyny, ktérego styk blokady znajduje
sie w obwodzie stycznikéw zalaczajacych silnik
napedu gléwnego. W przypadku gdy klatki wiru-
jace skrecarki sg napedzane, a bieg skretki z ja-
kiejkolwiek przyczyny zostanie zatrzymany, nastg-
pi zatrzymanje rolki pomiarowej. i tachopradnicy,
i nastapi zadzialanie sygnalizatora powodujace
wylaczenie napedu glownego, oraz zapali si¢ lamp-
ka kontrolna sygnglizujagca przyczyne zatrzymania
maszyny. o

Urzadzenie wedlug wynalazku powoduje, ze w
kazdym przypadku zatrzymania biegu skretki ma-
szyna zostajeé automatycznie wylaézona z ruchu,
a jednocze$nie zapala sie lampka sygnalizujgca
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przyczyne zatrzymania. Eliminuje to straty czasu
na awaryjng prace skrecarki, w wiekszosci przy-
padkdéw unika sie zerwania lub ukrecenia skretki
i koniecznosci postoju dla dokonania ponownego
zazbrojenia maszyny, oraz mozliwa jest obstuga
ki.l:léu, maszyn przez ‘jednego pracownika. Konstruk-
cja rolek i obiegu skretki wok6t rolek po linii
$§rubowej zapewnia spokojny i ré6wnomierny bieg
~ poszczegblnych drutéw w pasemku i nie wprowa-
dza zadnych ogramiczen szybko$ci skrecania linki
W maszynie.

Urzadzenie zwieksza wydajnosé, polepsza jakosé
- oraz -utatwia .obstuge skrecarki.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunkuz na ktérym fig. 1
przedstawia widok urzadzenia, fig. .2 przekréj po-
przeczny, a fig. 3 schemat elektryczny dzialania
sygnalizacji--i blokady napedu giéwnego skrecarki
w  przypadku zerwania skretki lub zatrzymania
biegu skretki. )

Urzadzenie sklada sie z korpusu 1, do ktdérego
przymocowana jest tachopradnica 2 i w ktéorym
sg osadzone rolki 3 i 4. Rolka 3 poprzez walek 5
napedza tachopradnice 2 i jest wyposazona w ha-
mujacyg tarcze 6 dociskang- sprezyng 7 do korpu-
su 1. Rolki 3 i 4 posiadajg naciete na obwodzie
rowki dla umozliwienia owinigcia wok6l nich pas-
* ma drutéw 8 w sposéb przedstawiony na fig. 1.

Tachopradnica 2 jest polgczona przewodami elek-
trycznymi na wejscie sygnalizatora 9 zaniku obro-
to6w maszyny.

Sygnalizator 9 ma przynajmniej jedng pare prze-
laczajgcych zestykéw i przelgczenie zestykéw syg-
nalizatora 9 nastepuje z chwilg gdy zaniknie syg-
nal napieciowy z tachopradnicy 2.

W ukladzie elektrycznym wurzadzenia znajduja

sig opr6cz sygnalizatora 9 ponadto: czasowy prze- -

. kaznik 18, sterowniczy przycisk 11 kasujgcy dzia-
lanie blokady, kontrolna lampka 12 sygnalizujgca
dzialanie blokady, pomocniczy przekaznik 13 pod-
trzymujgcy dziatanie blokady po wylgczeniu na-
pedu i pomocniczy przekaznik 14 wylgczajacy
styczniki 15 napedu skrecarki.

Zwierny zestyk 16 sygnalizatora 9 jest polaczony'-

szeregowo ze zwiernym o opOznionym dzialaniu
zestykiem 17 czasowego przekaznika 18 oraz z
réwnolegle polaczonymi zwiernymi zestykami 19
stycznikéw 15 zalgczajacych silnik napedu skrecar-
ki. Réwnolegle do tych stykéw polgczony jest
zwierny zestyk 20 pomocniczego przekaznika 13
podirzymujacego dzialanie blokady. Wszystkie wy-
mienjone zestyki sg polgczone szeregowo ze stero-
wniczym przyciskiem 11 kasujgcym dzialanie blo-
. kady oraz z pomocniczym przekaznikiem 13 pod-
_trzymujacym dzialanie blokady. Réwnolegle do
przekaznika ‘13 wilaczona jest kontrolna lampka
12 sygnalizujaca dzialanie blokady. Zwierny ze-
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styk 21 przekaznika 13 jest polgczony szeregowo
Z porﬁocniczym przekaznikiem ‘14 wylgczajacym
styczniki 15 napedu skrecarki. Rozwierny zestyk
22 przekaznika 14 jest pdlgczony szeregowo z u-
kladem sterowniczym 10 stycznikéw 15° napedu
skrecarki, natomiast czasowy przekaznik 18 jest
polaczony szeregowo z roéwnolegle polgczonymi
zwiernymi zestykami 23 styczniké6w 15. Zadziala-
nie pomocniczego przekaznika 13 jest mozliwe do-
piero po ‘czasie rozruchu, ktéry jest odwzorowywany
przez czasowy przekaznik 18. Po tym czasie na-
stepuje przelgczenie zwiernego o opdéznionym dzia-
laniu zestyku 17 i w przypadku gdy sygnalizator
9 zasygnalizuje swoim zwiernym zestykiem 16 za-
trzymanie, tachopradnicy 2 zostang zalgczone bez-
zwlocznie przekazniki 13, i 14 i nastgpi wylacze-
nie stycznikéw 15 przez otwarcie rozwiernego ze-
styku 22 przekazZnika 14. R6éwnocze$hie zapali sie
kontrolna lampka -12 sygnalizujgca przyczyne za-
trzymania. skrecarki.

Ponowne uruchomienie stycznikéw 15 jest mo-
zliwe po skasowaniu dzialania blokady przez przy-
ci$niecie ' sterowniczego przycisku 11 kasujgcego
dzialanie blokady.

Zastrzeienia patentowe

1. Urzadzenie- do sygnalizacji i blokady napedu
gléwnego skrecarek dlawigcych w przypadku zer-
wania skretki lub zatrzymania biegu skretki zna-
mienne tym, ze pasemko drutéw (8) przed wejs-
ciem do skrecarki napedza rolke (4) i ponfiarowa
rolke (3) zwigzang walkiem (5) z tachopradnicg (2),
polaczong elekirycznymi przewodami z wejSciem
sygnalizatora (9) zaniku obrotéw maszyny, ktérego
zwierny zestyk (16) znajduje sie w obwodzie prze-
kaznika (13) posiadajgcego zwierny zestyk (21) w
obwodzie przekainiké (14) majgcego rozwierny ze-
styk (22) zalgczony szeregowo do ukladu sterowa-
nia (10) styczniké6w (15) napedu skrecarki. '

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne t{ym,
ze zwierny zestyk (16) sygnalizatora (9) jest szere-
gowo polgczony ze zwiernym o op6znionym dzia-
laniu zestykiem (17) czasowego przekaznika (18)
od\\vzorowujacego czas rozruchu skrecarki i bloku-
jacego dzialanie sygnalizatora (3) w czasie rozruchu
skrecarki. o

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 albo 2 znamien-
ne tym, ze rolka (4) posiada na obwodzie rowek
przesuniety o polowe wielkoéci rozstawu dwoch
rowkéw wykonanych na obwodzie rolki pomiaro-

/’

wej (3), a pasmo drutéw (8) obiega rolki (3) i (4)

po linii $rubowej .

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 albo 2 albo 3
znamienne tym, ze rolka pomiarowa (3) posiada
hamujgcg tarcze (6) dociskang sprezyng (7) do
korpusu (1).
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