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DESCRIPCION
Dispositivo y procedimiento de alineacién de etiquetas de bateria
Sector de la técnica

La presente invencién se refiere a un aparato y un procedimiento para alinear etiquetas fijadas a una bateria. Més en
particular, la presente invencién se refiere a un aparato y un procedimiento para alinear etiquetas fijjadas a una
bateria utilizando un sensor.

Estado de la técnica

Recientemente, las baterias secundarias recargables se han utilizado ampliamente como fuentes de energia en
aparatos moviles inalambricos. Ademas, las baterias secundarias estdn en el punto de mira como fuentes de
energia para vehiculos eléctricos, vehiculos eléctricos hibridos, etc., que se proponen como alternativas para
solucionar la contaminacién atmosférica o similares de los vehiculos actuales de gas, vehiculos diésel, etc., que
utilizan combustibles fésiles. Por tanto, los tipos de aplicaciones que utilizan la bateria secundaria estan muy
diversificados debido a los méritos de la bateria secundaria y, en el futuro, se espera que la bateria secundaria se
aplique a mas campos y productos que actualmente.

Estas baterias secundarias también pueden clasificarse, segln las configuraciones de electrodos y electrolitos, en
baterias de iones de litio, baterias de polimero de iones de litio, baterias de polimero de litio o similares, y entre
estas, se estd incrementando el uso de las baterias de polimero de iones de litio que tienen una baja posibilidad de
fuga de electrolitos y son faciles de fabricar.

En general, las baterias secundarias se clasifican, segun las formas de las carcasas de las celdas, en baterias
cilindricas y prismaticas, en cada una de las cuales un conjunto de electrodos esta incrustado en una carcasa
metalica cilindrica o prismatica, y en celdas de tipo bolsa, en cada una de las cuales un conjunto de electrodos esta
incrustado en una carcasa de tipo bolsa formada por una ldmina de aluminio.

Se puede decir que el mayor mérito de un dispositivo mévil tal como un ordenador portatil es su cédmoda
portabilidad, y la bateria secundaria cumple la funcién més importante para permitir dicha portabilidad.

Las baterias secundarias se han utilizado como fuentes de energia para diversos productos electrénicos, asi como
para diversos aparatos moviles, pero en las baterias secundarias se encuentran incrustados diversos materiales
combustibles. Por lo tanto, existe un peligro de calentamiento, explosién o similar debido a sobrecarga,
sobreintensidad, otros choques fisicos externos o similares, y para resolver esto, se montan elementos de
coeficiente de temperatura positivo (PTC), médulos de circuito de proteccién (PCM) o similares en un estado de
estar conectados a una celda de bateria como elementos de seguridad que pueden controlar eficazmente estados
anormales tales como sobrecarga y sobreintensidad.

Un paquete de bateria equipado con componentes tales como elementos de seguridad y médulos PCM en una
carcasa de bateria se fabrica a través de una pluralidad de procesos complicados para alojar un conjunto de
electrodos en una carcasa de bateria, inyectar y sellar un electrolito, y una etiqueta que indica las especificaciones
del paquete de bateria se fija a la porcién exterior de la carcasa. En el documento KR 2003-0088755 A se divulga un
procedimiento para fijar una etiqueta a una bateria. A partir del documento JP 2002 362524 A se conoce un aparato
y un procedimiento para fijar una etiqueta a un objeto con un soporte de etiqueta, una parte de comprobacién de la
alineacién y una parte de alineacién de etiqueta, en el que la parte de comprobacién de la alineacién comprende una
parte de determinacién de la alineacién con cuatro sensores.

Convencionalmente, cuando se fijaba manualmente una etiqueta en la carcasa exterior de una bateria secundaria, o
se utilizaba un dispositivo de fijacién de etiquetas para fijar una etiqueta, se comprobada el estado de alineacién
utiizando un bloque y, cuando la alineaciéon de la etiqueta era defectuosa, la etiqueta se volvia a alinear
empujandola con un bloque fisico.

Como tal, cuando la etiqueta se realineaba empujandola con el bloque fisico, habia el problema de que en el caso
de que una etiqueta se desprendiera, esta no se realineaba, sino que al empujarse se arrugaba o se solapaba.

Objeto de la invencién
Problema técnico

La presente invencién proporciona un aparato y un procedimiento para realinear una etiqueta sin aplicar una fuerza
fisica directamente sobre la etiqueta que se va a fijar a una carcasa de bateria.

Solucién técnica
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Segun la presente invencién, un aparato para fijar una etiqueta a una bateria segun la reivindicacién 1 incluye: un
soporte de etiqueta sobre el cual se coloca la etiqueta; una parte de comprobacién de la alineacidén configurada para
comprobar si un estado de alineacién de la etiqueta es normal o defectuoso; y una parte de alineacién de etiqueta
configurada para alinear la etiqueta cuando el estado de alineacién determinado por la parte de comprobacién de la
alineacion es defectuoso.

La parte de comprobacién de la alineacidn incluye un servo-robot configurado para mover el soporte de la etiqueta,
sobre el cual se coloca la etiqueta, a una posicién correspondiente de la bateria, pudiendo la etiqueta fijarse a la
bateria en la posicién correspondiente de la bateria; dos sensores configurados para detectar el estado de
alineacién de la etiqueta; y una parte de determinacién de la alineaciéon configurada para determinar, segin una
combinacién de sefiales detectadas por los dos sensores, si el estado de alineacién es normal o defectuoso.

Los dos sensores incluyen: un primer sensor dispuesto para estar separado una distancia preestablecida hacia la
izquierda con respecto al servo-robot; y un segundo sensor dispuesto para estar separado una distancia
preestablecida hacia la derecha con respecto al servo-robot, en el que el primer sensor y el segundo sensor pueden
estar dispuestos uno al lado del otro en una linea recta perpendicular a una direccién de movimiento del servo-robot.

El servo-robot puede mover el soporte de la etiqueta y posicionar la etiqueta en una posicién de determinacién de la
alineacién, y cuando la etiqueta esta en la posicién de determinacidén de la alineacién, la parte de determinacién de
la alineacién puede determinar que el estado de alineacién es defectuoso cuando Unicamente el primer sensor o el
segundo sensor detecta la etiqueta y que el estado de alineacién es normal cuando tanto el primer como el segundo
sensor detectan la etiqueta.

La parte de alineacién de la etiqueta puede incluir: una parte de rotacién configurada para rotar el soporte de la
etiqueta en el sentido de las agujas del reloj o en el sentido contrario a las agujas del reloj; y una parte de control de
la rotacién configurada para controlar una direccién de rotacién y un dngulo de rotacién de la parte de rotacion.

Cuando la parte de determinacién de la alineacién determina que el estado de alineacién es normal, la parte de
control de la rotacién puede transmitir una sefial de mantenimiento del estado actual, y cuando la parte de
determinacién de la alineacién determina que el estado de alineaciéon es defectuoso, la parte de control de la
rotacién puede transmitir una sefial para rotar la parte de rotacién en el sentido contrario a las agujas del reloj un
angulo predeterminado cuando Unicamente el primer sensor detecta la etiqueta, y puede transmitir una sefial para
rotar la parte de rotacién en el sentido de las agujas del reloj un angulo predeterminado cuando Unicamente el
segundo sensor detecta la etiqueta.

Segun la presente invencién, un procedimiento para fijar una etiqueta a una bateria segln la reivindicacién 5 incluye:
una operacién de separacién de la etiqueta para separar un papel protector y una etiqueta y colocar la etiqueta
sobre un soporte de etiqueta; y una operacién de comprobacién del estado de alineacién de la etiqueta para
comprobar un estado de alineacidn de la etiqueta separada en la operacién de separacidén de la etiqueta, en el que
cuando se determina un estado de alineacién normal en la operaciéon de comprobacién del estado de alineacién de
la etiqueta, se puede realizar una operacién de fijacion de la etiqueta para fijar la etiqueta a la bateria, y cuando se
determina un estado de alineacién defectuoso en la operacién de comprobacién del estado de alineacion de la
etiqueta, se puede realizar una operacién de alineacién de la etiqueta para alinear la etiqueta y luego se puede
realizar la operacién de fijacién de la etiqueta.

En la operacién de comprobacién del estado de alineacién de la etiqueta, el estado de alineacién se comprueba
mediante un primer sensor dispuesto para estar separado una distancia preestablecida hacia la izquierda con
respecto a un servo-robot configurado para mover un soporte de etiqueta, y un segundo sensor dispuesto para estar
separado una distancia preestablecida hacia la derecha con respecto al servo-robot configurado para mover el
soporte de la etiqueta, y cuando la etiqueta se detecta Unicamente con el primer sensor o el segundo sensor, el
estado de alineacién puede determinarse como defectuoso, y cuando la etiqueta se detecta tanto con el primer como
con el segundo sensor, el estado de alineacién puede determinarse como normal.

En la operacién de alineacién de la etiqueta, cuando se determina que el estado de alineaciéon es normal en la
operaciéon de comprobacién del estado de alineacién de la etiqueta, se puede mantener un estado actual, y cuando
se determina que el estado de alineacién es defectuoso en la operaciéon de comprobacién del estado de alineacion
de la etiqueta, y la etiqueta se detecta Unicamente con el primer sensor, una parte de rotacién configurada para rotar
el soporte de la etiqueta se puede rotar en el sentido contrario a las agujas del reloj un angulo predeterminado para
alinear la etiqueta, y cuando se determina que el estado de alineacién es defectuoso en la operacién de
comprobacion del estado de alineacién de la etiqueta, y la etiqueta se detecta Unicamente con el segundo sensor, la
parte de rotacién se puede rotar en el sentido de las agujas del reloj un angulo predeterminado para alinear la
etiqueta.

Efectos ventajosos
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Segun la presente invencién, una etiqueta se realinea sin aplicar una fuerza fisica a la etiqueta, con lo que se puede
impedir un fenémeno en el que se producen arrugas en la etiqueta o la etiqueta se empuja.

Descripcion de las figuras

La figura 1 es un diagrama de configuracion total segin una realizacién de la presente invencion.

La figura 2 es una vista esquematica de dos orientaciones diferentes para una etiqueta en la que (a) es una vista
cuando la alineacién de la etiqueta es normal segln una realizaciéon de la presente invencién, y (b) es una vista
cuando la alineacién de la etiqueta es defectuosa segun una realizacién de la presente invencién.

La figura 3 es una vista que ilustra la rotacién de una etiqueta segln una realizacién de la presente invencion.

La figura 4 es un diagrama de flujo de un procedimiento de alineacién de etiqueta segln una realizacién de la
presente invencién.

Descripcion detallada de la invencién

A continuacidén, en la presente memoria se describiran en detalle realizaciones de la presente divulgaciéon con
referencia a las figuras adjuntas para que la presente divulgacidén pueda llevarse a cabo facilmente por una persona
con experiencia ordinaria en la materia a la que pertenece la invencidén. Sin embargo, la presente divulgacién puede
materializarse en diferentes formas y no debe interpretarse como limitada a las realizaciones expuestas en la
presente memoria. En las figuras, se omitird todo lo innecesario para describir la presente divulgaciéon por motivos de
claridad, y los nimeros de referencia iguales en las figuras indican elementos iguales.

En la presente divulgacién a continuacién, cuando se hace referencia a una parte (o elemento, dispositivo, etc.)
como "conectada" a otra parte (o elemento, dispositivo, etc.), debe entenderse que la primera puede estar
"conectada directamente" a la Ultima, o "conectada eléctricamente a la Gltima por medio de una parte intermedia (o
elemento, dispositivo, etc.). Ademas, cuando se describe que una parte "incluye" algunos componentes, no significa
que se excluyan otros componentes, sino que se pueden incluir ademés otros elementos si no hay una indicacién
contraria especifica. Los términos "etapa de (realizar)" o "etapa de (hacer)" utilizados en toda la memoria descriptiva
de la presente divulgacién no significan "etapa para".

Los términos utilizados en la presente invencién se seleccionan como términos generales tan ampliamente utilizados
como sea posible al considerar las funciones de la presente invencién, pero estos pueden cambiar segln la
intencién de una persona experta en la materia, un precedente, la llegada de una nueva técnica o similares.
Ademas, en un caso especifico, existen términos seleccionados arbitrariamente por los solicitantes, y en este caso,
el significado de los términos se describird en detalle en la parte de descripcién correspondiente de la presente
invencién. Por consiguiente, los términos utilizados en la presente invenciéon deben definirse sobre la base de los
significados que tienen los términos y el contenido de la totalidad de la presente invencion en lugar de definirse por
los simples nombres de los términos.

1. Aparato para fijar etiquetas a baterias segln la presente invencién

Las figuras 1 a 3 son diagramas de configuraciéon de un aparato de fijacion de etiquetas de bateria segun la presente
invencion.

A continuacién en la presente memoria, con referencia a las figuras 1 a 3, se describira un aparato de fijacién de
etiquetas de bateria segln una realizacién de la presente invencién.

Segun la presente invencién, un aparato de fijacion de etiquetas de bateria incluye: un soporte de etiqueta (no se
muestra) sobre el cual se coloca una etiqueta 100; partes 301 y 302 de comprobacidn de la alineacién configuradas
para comprobar si la alineaciéon de la etiqueta es normal; y una parte de alineacién de etiqueta configurada para
alinear la etiqueta cuando se comprueba una anomalia desde las partes 301 y 302 de comprobacién de la
alineacion.

Especificamente, las partes 301 y 302 de comprobacién de la alineacién incluyen: un servo-robot 200 configurado
para mover el soporte de la etiqueta, sobre el cual se coloca la etiqueta 100, a una posicidn correspondiente de la
bateria, estando la etiqueta fijada a la posicién; dos sensores 301 y 302 configurados para detectar la posicién de la
etiqueta 100; y una parte de determinacién de la alineacidén (no se muestra) configurada para determinar, segin una
combinacion de sefiales detectadas por los dos sensores, si la alineacién es normal o defectuosa.

Mientras tanto, el servo-robot 200 esté ubicado en el centro de la etiqueta 100 y puede mover el soporte de la
etiqueta en una direccién perpendicular a la longitud total de la etiqueta.

Mientras tanto, los dos sensores 301 y 302 para detectar la posiciéon de la etiqueta 100 incluyen: un primer sensor
301 dispuesto para estar separado una distancia preestablecida hacia la izquierda con respecto al servo-robot 200; y
un segundo sensor 302 dispuesto para estar separado una distancia preestablecida hacia la derecha con respecto al
servo-robot 200.
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En este punto, el primer sensor 301 y el segundo sensor 302 estan dispuestos uno al lado del otro en una linea recta
perpendicular a la direccién de movimiento del servo-robot 200.

Dicha disposicién puede variar segln la forma, tamafio y caracteristica de la etiqueta 100.

Mientras tanto, el primer sensor 301 y el segundo sensor 302 pueden ser simétricos entre si con respecto al servo-
robot 200.

Ademés, la distancia preestablecida entre el primer sensor 301 y el servo-robot 200 y la distancia preestablecida
entre el segundo sensor 302 y el servo-robot 200 pueden establecerse seguln un intervalo de error permitido en la
alineacién de la etiqueta 100.

Por ejemplo, cuando la distancia entre el primer sensor 301 y el servo-robot 200 y la distancia entre el segundo
sensor 302 y el servo-robot 200 estan muy alejadas entre si, incluso una ligera desalineacion de la etiqueta 100
puede provocar que la alineacién de la etiqueta sea defectuosa. En comparacién, cuando la distancia entre el primer
sensor 301 y el servo-robot 200 y la distancia entre el segundo sensor 302 y el servo-robot 200 estédn cerca una de
la otra, la alineacién defectuosa de la etiqueta puede detectarse Unicamente cuando la etiqueta 100 estd mas
desalineada que cuando la distancia entre el primer sensor 301 y el servo-robot 200 y la distancia entre el segundo
sensor 302 y el servo-robot 200 estan lejos una de la otra.

Mientras tanto, el servo-robot 200 puede mover el soporte de la etiqueta y colocar la etiqueta en una posicién de
determinacién de la alineacién.

Mientras tanto, la posicién de determinacién de la alineacién puede ser una posicién en la que la etiqueta 100 puede
detectarse simultaneamente por el primer sensor 301 y el segundo sensor 302 mientras la etiqueta esta alineada
con normalidad.

Mientras tanto, la parte de determinacién de la alineacidén (no se muestra) puede determinar un defecto de alineacién
cuando la etiqueta 100 se detecta Unicamente con el primer sensor 301 o el segundo sensor 302, y cuando la
etiqueta 100 se detecta con ambos sensores 301 y 302, la parte de determinacién de la alineacién puede determinar
una alineacién normal.

Mientras tanto, la parte de alineacion de la etiqueta puede incluir: una parte 400 de rotacién configurada para rotar el
soporte de la etiqueta en el sentido de las agujas del reloj o en el sentido contrario a las agujas del reloj; y una parte
de control de la rotacién configurada para controlar una direccidén de rotacién y un angulo de rotacién de la parte de
rotacién.

Més especificamente, la parte 400 de control de la rotacidén no transmite un comando de rotacién separado a la parte
de rotacién cuando la parte de determinacién de la alineacién determina un estado de alineacién normal, pero puede
transmitir un comando de rotacién a la parte de rotacién cuando la parte de determinacién de la alineacién determina
un estado de alineacién defectuoso.

Més especificamente, la unidad de control de rotacién puede transmitir a la parte 400 de rotacién una sefial de un
comando para rotar la parte 400 de rotacién en el sentido contrario a las agujas del reloj un angulo predeterminado
cuando la etiqueta se detecta Unicamente con el primer sensor, y transmitir una sefial de un comando para rotar la
parte de determinacidén de la alineacién de rotacién para determinar un estado de alineacién normal, pero puede
transmitir a la parte 400 de rotacién una sefial de un comando para rotar la parte 400 de rotacién en el sentido de las
agujas del reloj un dngulo predeterminado cuando la etiqueta se detecta GUnicamente con el segundo sensor.

Mientras tanto, el angulo predeterminado mediante el cual rota la parte 400 de rotacién puede ser un angulo
establecido de antemano o puede establecerse de forma diferente segun la cantidad de luz detectada por el primer
sensor o el segundo sensor cuando el primer sensor o el segundo sensor pueden detectar la cantidad de luz.

Por ejemplo, cuando se detecta una gran cantidad de luz, la parte de rotacién puede rotar un angulo pequefio, y
cuando se detecta una menor cantidad de luz, la parte de rotacién puede rotar un angulo grande.

Mientras tanto, cuando la alineacion de la etiqueta esta completa, la etiqueta completamente alineada se puede fijar
presionandola contra un paquete de bateria.

2. Procedimiento de fijacion de etiquetas de bateria segln la presente invencién

La figura 4 es un diagrama de flujo que ilustra una secuencia de un procedimiento de fijacién de etiquetas de bateria
segun la presente invencién.

A continuacién en la presente memoria, con referencia a la figura 4, se describird un procedimiento de fijacién de
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etiquetas de bateria segln la presente invencion.

Seguln la presente invencidn, un procedimiento para fijar una etiqueta a una bateria incluye: una operacién de
separacién de la etiqueta (S100) para separar un papel protector y la etiqueta y colocar la etiqueta en un soporte de
etiqueta; y una operacién de comprobacién del estado de alineacién de la etiqueta (S200) para comprobar un estado
de alineacién de la etiqueta separada en la operacién de separacién de la etiqueta, en el que una operacién de
fijacion de la etiqueta (S300) para fijar la etiqueta a la bateria se puede realizar cuando se comprueba un estado de
alineacién normal en la operacién de comprobacidn de la alineacién de la etiqueta (S200), y cuando se comprueba
un estado de alineacién defectuoso en la operacion de comprobacién del estado de alineacién de la etiqueta (S200),
se puede realizar una operacién de alineacién de la etiqueta (S210) para alinear la etiqueta y luego se puede realizar
la operacion de fijacién de la etiqueta (S300).

Més especificamente, la operacién de comprobacion del estado de alineacién de la etiqueta (S200) es una
operaciéon en la que se comprueba un estado de alineacién utilizando un primer sensor dispuesto para estar
separado una distancia preestablecida hacia la izquierda con respecto a un servo-robot que mueve el soporte de la
etiqueta y un segundo sensor dispuesto para estar separado una distancia preestablecida hacia la derecha con
respecto al servo-robot que mueve el soporte de la etiqueta.

Més especificamente, en la operacién de comprobacidén del estado de alineacién de la etiqueta (S200), cuando la
etiqueta se detecta con el primer o el segundo sensor, la alineaciéon de la etiqueta puede determinarse como
defectuosa, y cuando la etiqueta se detecta con el primer y el segundo sensor, la alineacién de la etiqueta puede
determinarse como normal.

Mientras tanto, la operacién de alineacién de la etiqueta (S210) puede no realizarse cuando se determina que la
alineacién de la etiqueta es normal en la operacién de comprobacién del estado de alineacién de la etiqueta (S200).

Mientras tanto, la operacién de alineacién de la etiqueta (S210) se puede realizar cuando se determina que la
alineacién de la etiqueta es defectuosa en la operacién de comprobacién del estado de alineacidén de la etiqueta
(S200).

Més especificamente, en la operacidén de alineacidn de la etiqueta (S210), cuando la etiqueta se detecta Unicamente
con el primer sensor, la parte de rotacién rota en el sentido contrario a las agujas del reloj un angulo predeterminado
para alinear la etiqueta, y cuando la etiqueta se detecta Unicamente con el segundo sensor, la parte de rotacién rota
en el sentido de las agujas del reloj un angulo predeterminado para alinear la etiqueta.

Mientras tanto, el dngulo de rotacién predeterminado puede ser un angulo establecido de antemano o puede
establecerse de forma diferente segln la cantidad de luz detectada por el primer sensor o el segundo sensor cuando
el primer sensor o el segundo sensor pueden detectar la cantidad de luz.

Por ejemplo, cuando se detecta una gran cantidad de luz, la parte de rotacién puede rotar un angulo pequefio, y
cuando se detecta una menor cantidad de luz, la parte de rotacién puede rotar un angulo grande.
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REIVINDICACIONES
1. Un aparato de fijaciéon de etiquetas para fijar una etiqueta (100) a una carcasa de bateria, que comprende:

un soporte de etiqueta sobre el cual se coloca la etiqueta (100);

una parte (301, 302) de comprobacién de la alineacién configurada para comprobar si un estado de alineacién de la
etiqueta (100) es normal o defectuoso; y

una parte de alineacién de etiqueta configurada para alinear la etiqueta (100) cuando el estado de alineacién
determinado por la parte (301, 302) de comprobacién de la alineacidn es defectuoso, en el que la parte (301, 302) de
comprobacién de la alineacién consiste en:

un servo-robot (200) configurado para mover el soporte de la etiqueta, sobre el cual se coloca la etiqueta (100), a
una posicidon correspondiente de la bateria, pudiendo la etiqueta (100) fijarse a la bateria en la posicién
correspondiente de la bateria;

dos sensores (301, 302) configurados para detectar el estado de alineacién de la etiqueta (100); y una parte de
determinacién de la alineacién configurada para determinar, segin una combinacién de sefiales detectadas por los
dos sensores (301, 302), si el estado de alineacién es normal o defectuoso,

en el que los dos sensores (301, 302) comprenden:

un primer sensor (301) dispuesto para estar separado una distancia preestablecida hacia la izquierda con respecto
al servo-robot (200); y

un segundo sensor (302) dispuesto para estar separado una distancia preestablecida hacia la derecha con respecto
al servo-robot (200), en el que

el primer sensor y el segundo sensor (301, 302) estan dispuestos uno al lado del otro en una linea recta
perpendicular a una direccién de movimiento del servo-robot (200).

2. El aparato de fijacion de etiquetas de la reivindicacidn 1, en el que

el servo-robot (200) mueve el soporte de la etiqueta y coloca la etiqueta (100) en una posicién de determinacién de
la alineacién, y

cuando la etiqueta (100) estd en la posicién de determinacién de la alineacién, la parte de determinacién de la
alineacién determina que el estado de alineaciéon es defectuoso cuando Unicamente el primer sensor (301) o el
segundo sensor (302) detecta la etiqueta (100) y que el estado de alineacién es normal cuando tanto el primer como
el segundo sensor (301, 302) detectan la etiqueta.

3. El aparato de fijacion de etiquetas de la reivindicacion 1, en el que la parte de alineacién de la etiqueta
comprende:

una parte (400) de rotacidn configurada para rotar el soporte de la etiqueta (100) en el sentido de las agujas del reloj
o en sentido contrario a las agujas del reloj; y

una parte de control de la rotacién configurada para controlar una direccién de rotaciéon y un angulo de rotacién de la
parte (400) de rotacion.

4. El aparato de fijacion de etiquetas de la reivindicacidn 3, en el que

cuando la parte de determinacién de la alineacién determina que el estado de alineacién es normal, la parte de
control de la rotacién transmite una sefial de mantenimiento del estado actual, y

cuando la parte de determinacién de la alineacién determina que el estado de alineacidén es defectuoso, la parte de
control de la rotacidén transmite una sefial para rotar la parte (400) de rotacién en el sentido contrario a las agujas del
reloj un dngulo predeterminado cuando Unicamente el primer sensor (301) detecta la etiqueta, y transmite una sefial
para rotar la parte (400) de rotacién en el sentido de las agujas del reloj un angulo predeterminado cuando
Unicamente el segundo sensor (302) detecta la etiqueta.

5. Un procedimiento de fijacién de etiquetas para fijar una etiqueta (100) a una carcasa de bateria, que comprende:

una operacidn de separacion de la etiqueta (S100) para separar un papel protector y una etiqueta (100) y colocar la
etiqueta (100) sobre un soporte de etiqueta; y

una operacién de comprobacién del estado de alineacion de la etiqueta (S200) para comprobar un estado de
alineacién de la etiqueta (100) separada en la operacién de separacién de la etiqueta (S100), en el que

cuando se determina un estado de alineacién normal en la operaciéon de comprobacién del estado de alineacién de
la etiqueta (S200), se realiza una operacién de fijacién de la etiqueta (S300) para fijar la etiqueta (100) a la bateria, y
cuando se determina un estado de alineacién defectuoso en la operacién de comprobacidén de la alineacién de la
etiqueta (S200), se realiza una operacién de alineacién de la etiqueta (S210) para alinear la etiqueta (100) y luego se
realiza la operacién de fijaciéon de la etiqueta (S300), en el que en la operacién de comprobacién del estado de
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alineacién de la etiqueta (S200),

el estado de alineacién se comprueba mediante el uso de un primer sensor (301) dispuesto para estar separado una
distancia preestablecida hacia la izquierda con respecto a un servo-robot (200) configurado para mover el soporte de
la etiqueta, y un segundo sensor (302) dispuesto para estar separado una distancia preestablecida hacia la derecha
con respecto al servo-robot (200) configurado para mover el soporte de la etiqueta, en el que

el primer sensor y el segundo sensor (301, 302) estan dispuestos uno al lado del otro en una linea recta
perpendicular a una direccién de movimiento del servo-robot (200); en el que

cuando la etiqueta (100) se detecta Unicamente con el primer sensor (301) o el segundo sensor (302), se determina
que el estado de alineacién es defectuoso, y

cuando la etiqueta (100) se detecta con el primer y el segundo sensor (301, 302), se determina que el estado de
alineacién es normal.

6. El procedimiento de fijacion de etiquetas de la reivindicacién 5, en el que en la operacién de alineacién de la
etiqueta (5210),

cuando se determina que el estado de alineacién es normal en la operacién de comprobacién del estado de
alineacién de la etiqueta, se mantiene un estado actual,

cuando se determina que el estado de alineacion es defectuoso en la operacién de comprobacién del estado de
alineacién de la etiqueta (S200), y la etiqueta (100) se detecta Unicamente con el primer sensor (301), una parte
(400) de rotacion configurada para rotar el soporte de la etiqueta se rota en el sentido contrario a las agujas del reloj
un angulo predeterminado para alinear la etiqueta (100), y

cuando se determina que el estado de alineacion es defectuoso en la operacién de comprobacién del estado de
alineacién de la etiqueta (S200), y la etiqueta (100) se detecta Unicamente con el segundo sensor (302), la parte
(400) de rotacién se rota en el sentido de las agujas del reloj un angulo predeterminado para alinear la etiqueta
(100).
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