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Keksinndn nimitys - Uppfinningens bendmning

Menetelmd retentioainelisdyksen s3ddtamiseksi paperinvalmistuksessa
Forfarande for reglering av tillsats av retentionsmedel vid pappersframstidllning

Tiivistelmd - Sammandrag

Keksintd koskee menetelmdd retentiocaineli-
sdyksen sditdmiseksi paperinvalmistuksessa.

Menetelmin mukaisesti maksimaalisesti

ti sallittavasta flokkuloitumisasteesta (YZ)

ja sulppususpension tunnusarvoista (X1 - Xn)
mddritetddn yhtdlon
Y, = £,(X; - X, - X))

avulla retentioon vaikuttavien muuttuvien
ainekomponenttien (Xi - Xn) suurimmat lisd-
ysmddrdt, jolloin flokkauloitumisaste- ja
retentioarvoja valvotaan kdytdnn6ssd jatku-
vasti mittaamalla arvot suspensiosta, ja
mddrien arvoista (Xi - Xn) johdetaan sdsa-
tdsignaalit ndiden komponenttien annos-

tuslaitteita varten.

Uppfinningen avser ett forfarande f6r styr-
ning av retentionsmedeltillsdttningen vid
pappersframstdllning. Enligt f&rfarandet
bestims ur en i férvdg given, maximalt
tilladten flockningsgrad (YZ) och ur massa-
suspensionens karakteristiska vdrden (X1..
..Xn) de hogst tillsdttbara midngderna hos
de retentionen paverkande, variabla massa-
komponenterna (Xi ...Xn) med tillhjédlp av
det matematiska uttrycket

Y2 = f2(X1...Xi‘..Xn),
varvid det faktiska vdrdet pa flocknings-
graden och retentionen kontinuerligt &ver-
vakas genom mdtning av suspensionen, och
att styrsignaler f&r doseringsanordningar
f6r dessa komponenter deriveras fran mdngd-

vdrdena (X, ...X ).
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