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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodob-
nych.

W przemysle spozywczym do picia réznego rodzaju napojow stosowane sa rurki, ktére zazwyczaj
wykonane sa z plastiku lub papieru. Moga to by¢ zaréwno rurki jednoczesciowe jak i dwuczesciowe,
rurki proste lub rurki zginane. Rurki dwuczesciowe posiadaja zazwyczaj w swojej budowie zamek ta-
czacy dwie czesci tak, aby po wsunieciu jednej czesci w druga mozna byto spozywac napdj ztozona juz
rurka bez obawy, Zze potaczenie bedzie nieszczelne. W celu ztoZenia rurki dwuczesciowej nalezy prze-
miesci¢ wzdiuznie, co najmniej jedna z rurek w kierunku drugiej tak, aby mniejsza rurka weszta w wiek-
sza rurke.

W branzy tytoniowej stosowane sa urzadzenia do przemieszczania artykutdow pretopodobnych
wzdtuznie przyktadowo podczas przekazywania z maszyny produkujacej sztabki na beben odbierajacy
lub przemieszczanie w rowkach bebna transferujacego przyktadowo w celu kontroli lub ztoZenia filtra
segmentowego.

Ze stanu techniki znane sa urzadzenia do wzdiuznego przemieszczania artykutéw pretopodob-
nych przyktadowo podczas sktadania rurek teleskopowych lub wzdtuznego przemieszczania na bebnie
transferujacym artykutéw pretopodobnych branzy tytoniowe;j.

W dokumencie EP 0 276 025 ujawniony zostat sposéb montazu rurki teleskopowej na pasie trans-
portowym, na ktérym rurki sa przemieszczanie wzdiuznie w celu inspekcji oraz pakowania pojedynczo
ztozonych rurek w folie.

W dokumencie JP 03827769 ujawnione zostato urzadzenie do montazu rurki teleskopowe;
z dwéch czesci, ktére to umieszczone sa w rowkach transportera bebnowego. W rozwiazaniu tym czes$é
rurki o wiekszej $rednicy zostaje nasunieta na rurke o mniejszej srednicy przy pomocy popychacza,
ktérego ruch wzdtuzny wymuszony jest krzywka.

W publikacji EP 3 384 787 ujawnione zostato urzadzenie do przemieszczania wzdtuznego arty-
kutéw pretopodobnych z maszyny wytwarzajacej sztabki na beben odbierajacy. Sztabka po odcieciu
z ciagtego watka jest przemieszczana przy pomocy rolek umieszczonych zaraz za gtowica tnaca i prze-
kazywana wzdtuznie w rowek na bebnie przyjmujacym, na ktérym zmienia kierunek przemieszczania
sie z wzdtuznego na poprzeczny.

W publikacji US 3 791 507 przedstawione zostato urzadzenie do wzdtuznego przemieszczania
artykutéw pretopodobnych w rowkach bebna transferujacego przy pomocy podcisnienia doprowadzo-
nego do otworéw umieszczonych w dnie rowka. W wyniku podania podcisnienia do otworéw w odpo-
wiedniej sekwencji segment znajdujacy sie w rowku zacznie sie przemieszcza¢ wzdtuznie w kierunku
otworu, do ktérego doprowadzone bedzie podcisnienie.

Dokument JPH0365782 B ujawnia urzadzenie i sposob do przemieszczania wzdtuznego artyku-
téw pretopodobnych zawierajace transporter liniowy oraz elementy obrotowe dostosowane do prze-
mieszczania transportowanych artykutow pretopodobnych i usytuowane stycznie do powierzchni obwo-
dowe;j.

Istota wynalazku jest urzadzenie do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodobnych za-
wierajace transporter zaopatrzony w gniazda dostosowane do transportowania artykutéw pretopodob-
nych usytuowanych poprzecznie do kierunku transportu. Urzadzenie zawiera ponadto element obrotowy
dostosowany do przemieszczania wzdtuznego transportowanych artykutéw pretopodobnych w gniaz-
dach transportera, i usytuowany stycznie do powierzchni obwodowej transportowanych artykutéw pre-
topodobnych. Urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze element obrotowy ma postaé
rolki o wklestej powierzchni roboczej dostosowanej do wchodzenia w kontakt z zewnetrzna powierzch-
nia obwodowa transportowanych artykutéw pretopodobnych, ponadto urzadzenie wedtug wynalazku
charakteryzuje sie tym, Zze wklesta powierzchnia robocza jest dostosowana tak, Zze pozostaje w kontak-
cie, z co najmniej dwoma sasiadujacymi ze soba transportowanymi artykutami pretopodobnymi, a ele-
ment obrotowy usytuowany jest pod katem w stosunku do osi obrotowej transportera i/lub osi wzdtuzne;
artykutu pretopodobnego.

Urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze wklestos¢ powierzchni roboczej rolki
ma ksztatt wybrany z grupy zawierajacej wycinek: kota, elipsy, hiperboloidy jednopowlokowej, paraboli.

Urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze wklesta powierzchnia robocza jest do-
stosowana tak, Ze pozostaje w kontakcie z co najmniej trzema sasiadujacymi ze soba transportowanymi
artykutami pretopodobnymi.
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Urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze zakres katéw pod jakim usytuowany
jest element obrotowy wynosi od 5 do 175 stopni.

Urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze powierzchnia robocza elementu obro-
towego jest wykonana z materiatu wybranego z grupy zawierajacej: gume, kauczuk, materiat gabczasty,
plastik, metal.

Istota wynalazku jest ponadto sposéb przemieszczania artykutéw pretopodobnych zawierajacy
kroki, w ktérych: podaje sie artykuty pretopodobne do gniazd transportera, przy czym artykuty pretopo-
dobne umieszcza sie w gniazdach transportera poprzecznie do kierunku transportu. Ponadto transpor-
tuje sie artykuty pretopodobne na transporterze w kierunku elementu obrotowego usytuowanego stycz-
nie powierzchnia robocza do powierzchni zewnetrznej transportowanych artykutéw. Sposéb charakte-
ryzuje sie tym, ze za pomoca elementu obrotowego w postaci rolki o wklestej powierzchni roboczej
dostosowanej do wchodzenia w kontakt z zewnetrzna powierzchnia obwodowa transportowanych arty-
kutéw pretopodobnych przemieszcza sie wzdtuznie w gniazdach transportera artykuty pretopodobne
w z pierwszej pozycji w druga pozycje.

Sposéb wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym ze przemieszcza sie wzdtuznie, jednoczesnie
co najmniej dwa sasiadujace ze soba transportowane artykuty pretopodobne.

Zaleta wynalazku jest jego duza efektywnosé w stosunku do znanych rozwigzan ze stanu techniki
oraz prostota jego budowy. Ponadto artykuty pretopodobne przemieszczane sa wzdtuznie w bardzo
prosty, szybki i delikatny sposéb, przez co nie sa narazone na deformacje i uszkodzenia.

Przedmiot wynalazku zostat blizej przedstawiony w korzystnym przyktadzie wykonania na ry-
sunku, na ktérym:

Fig. 1 przedstawia urzadzenie do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodobnych
w pierwszym przyktadzie wykonania w widoku z géry;

Fig. 2 przedstawia urzadzenie do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodobnych
w pierwszym przyktadzie wykonania w widoku z boku;

Fig. 3 przedstawia powiekszony fragment urzadzenia do przemieszczania wzdtuznego ar-
tykutdw pretopodobnych w pierwszym przyktadzie wykonania w widoku z boku;

Fig. 4 przedstawia urzadzenie do przemieszczania wzdiuznego artykutéw pretopodobnych
w drugim przyktadzie wykonania w widoku z gory;

Fig. 5 przedstawia urzadzenie do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodobnych
w kolejnym przyktadzie wykonania w widoku perspektywicznym;

Fig. 6 przedstawia urzadzenie do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodobnych
w kolejnym przyktadzie wykonania w widoku z boku;

Fig. 7a przedstawia rolke urzadzenia do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopo-
dobnych o wklestej powierzchni roboczej eliptycznej;

Fig. 7b  przedstawia rolke urzadzenia do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopo-
dobnych o ksztaicie stoZzka z wklesta powierzchnia robocza;

Fig. 7c  przedstawia rolke urzadzenia do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopo-
dobnych o ksztatcie hiperboloidalnym jednopowiokowym.

Na fig. 1 przedstawione zostato urzadzenie 1 do przemieszczania wzdtuznego artykutéw preto-
podobnych S w pierwszym przyktadzie wykonania w widoku z gory. Poprzez okre$lenie artykuty preto-
podobne nalezy rozumie¢ watki, rurki, sztabki oraz inne artykuty o ksztaicie walca. Artykuty pretopo-
dobne S umieszczone sg w gniazdach 2 usytuowanych na powierzchni obwodowej transportera 3, ktéry
w tym przypadku jest bebnem transportowym. Artykuty pretopodobne S zostaja umieszczone w gniaz-
dach 2 w pozycji A, ktéra w tym przyktadzie wykonania znajduje sie po prawej stronie bebna. Artykut S
w pozycji A jest zasadniczo dosuniety to krawedzi 4 bebna 3. Podczas obrotu bebna 3 w kierunku T
wokét osi X, artykuty pretopodobne S jeden za drugim wchodza w kontakt z powierzchnia robocza 7
elementu obrotowego 20. Element obrotowy 20 do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodob-
nych S ma postac rolki 6 tak jak zostato to pokazane na figurze 1, ale moze réwniez by¢ w postaci watka
lub innego elementu obrotowego posiadajacego powierzchnie robocza o zdefiniowanym ksztatcie, ktéra
moze wchodzi¢ w kontakt z artykutami pretopodobnymi. Przez okreslenie zdefiniowany ksztatt nalezy
zasadniczo rozumie¢ powierzchnie, ktéra nie zmienia zasadniczo swojego ksztattu w kontakcie z arty-
kutami pretopodobnymi. Dopuszczalne jest wykonanie takiego elementu obrotowego z gumy lub gabki,
ktéra bedzie poddana w kontakcie z artykutami pretopodobnymi, tak, ze zarys catej powierzchni robo-
czej pozostanie niezmienny, oraz rolek podatnych na odksztatcenie, ktére przyjmuja ksztatt transportera



4 PL 243266 B1

pod odpowiednim naciskiem i dostosowuja swdj ksztatt do powierzchni artykutéw pretopodobnych prze-
noszonych na transporterze. Element obrotowy 20 w postaci rolki 6 umieszczone jest nad bebnem 3
nieruchomo wzgledem bebna 3 z mozliwoscia obrotu wokot swojej osi obrotu Y.

W momencie, gdy artykuty pretopodobne S wejda w kontakt z powierzchnig roboczg 7 rolki 6
zostana wprowadzone w ruch obrotowy wokét swojej osi wzdtuznej Y. Spowodowane to bedzie tarciem,
jakie wystepuje pomiedzy powierzchnig robocza 7 rolki 6 i powierzchnig zewnetrzna artykutu pretopo-
dobnego S oraz ruchu obrotowego bebna 3 i artykutéw pretopodobnych S znajdujacych sie w jego
gniazdach 2. Sam ruch obrotowy bebna 3 spowoduje ruch obrotowy artykutéw pretopodobnych S znaj-
dujacych sie w gniazdach 2 wokét swojej osi wzdtuznej Y. Wprowadzenie rolki 6 w ruch obrotowy wokot
osi obrotu Z przy pomocy urzadzenia napedowego (niepokazanego na figurze) spowoduje, ze artykuty
pretopodobne S zostana wprowadzone dodatkowo w ruch wzdtuzny poosiowy. W zaleznosci od kierun-
kéw obrotu rolki 6 uzalezniony jest kierunek ruchu wzdtuznego artykutéw pretopodobnych wzdtuz ich
osi Y. Na fig. 1 pokazana zostata rolka 6 podczas obrotu wokdt osi Z w kierunku U. Ruch obrotowy rolki
6 spowoduje przemieszczenie sie wzdtuzne artykutu pretopdobnego S od krawedzi 4 w kierunku kra-
wedzi 5. Dtugos$é przemieszczenia sie artykutu pretopdobnego S w gniezdzie 2 uzalezniona jest od
predkosci obrotowej rolki 6 oraz od czasu, w jakim artykut pretopodobny S pozostanie w kontakcie
z powierzchnia robocza 7 rolki 6. Czas kontaktu artykutéw pretopodobnych S z rolka 6 uzalezniony jest
natomiast od dtugosci powierzchni roboczej 7 oraz od predkos$ci obrotowej bebna 3. Diugos¢ przemiesz-
czenia sie artykutu pretopodobnego S w gniezdzie 2 mozemy réwniez regulowaé zmieniajac predkosé
obrotowa rolki 6. W momencie, gdy artykuty pretopodobne S tracg kontakt z powierzchnig robocza 7
znajduja sie w potozeniu B na bebnie 3.

Zmiana potozenia z pozycji A na pozycje B oraz ruch poosiowy wzdtuzny artykutéw pretopodob-
nych S moze by¢ wykorzystany przyktadowo do skanowania i kontroli jakosci zewnetrznej powierzchni
artykutu pretopodobnego S za pomoca urzadzenia skanujacego 8. Zaletg urzadzenia 1 jest mozliwos¢
wprowadzenia artykutu pretopodobnego S w ruch obrotowy wokét osi Y oraz jednoczesnie w ruch poo-
siowy wzdtuzny. Podczas takiego ruchu artykut S moze by¢ sprawdzony na catej dtugosci i na catej
powierzchni obwodowe;.

W tym przyktadzie wykonania rolka 6 usytuowana jest stycznie do powierzchni zewnetrznej arty-
kutéw pretopodobnych S umieszczonych w gniazdach 2, zasadniczo prostopadle do osi Y artykutow
pretopodobnych S oraz osi obrotu X bebna 3.

Na fig. 2 przedstawione zostato urzadzenie 1 do przemieszczania wzdtuznego artykutéw preto-
podobnych S w pierwszym przyktadzie wykonania w widoku z boku, na ktérym widac¢ styczne usytuow-
anie rolki 6 do zewnetrznej powierzchni transportowanych na bebnie 3 artykutéw pretopodobnych S.

Moéwiac o stycznym usytuowaniu rolki 6 nalezy rozumie¢ takie usytuowanie rolki 6 w stosunku do
transportowanych artykutéw pretopodobnych S, w ktérym powierzchnia robocza 7 pozostaje w kontak-
cie, z co najmniej dwoma artykutami pretopodobnymi S transportowanymi w sasiadujacych ze soba
gniazdach 2. Korzystnym rozwiazaniem jest takie usytuowanie rolki 6 wzgledem transportowanych ar-
tykutéw pretopodobnych S, w ktérym powierzchnia robocza 7 rolki 6 pozostaje w kontakcie, z co naj-
mniej 3 sasiadujgcymi artykutami pretopodobnymi S.

Przez pojecie kontaktu powierzchni roboczej 7 rolki 6 z artykutem pretopodobnym nalezy rozu-
miec fizyczny kontakt powierzchni roboczej 7 rolki 6 z punktem lub odcinkiem, ktéry to usytuowany jest
na powierzchni obwodowej artykutu pretopodobnego S najdalej od dna gniazda 2. W kontakcie takim,
wystepuje tarcie pomiedzy zewnetrzna powierzchnia artykutu pretopodobnego S, a powierzchnia robo-
cza 7 rolki 6. Na fig. 2 rolka 6 pozostaje w kontakcie z czterema artykutami pretopodobnymi S1, S2, S3,
S4 odpowiednio w miejscach P1, P2, P3, P4. Poniewaz, w tym przyktadzie wykonania rolka 6 usytuow-
ana jest zasadniczo prostopadle swoja wzdtuzna osia Z do osi wzdtuznej Y artykutdw pretopodobnych
S oraz osi obrotu X bebna 3 to ksztatt powierzchni roboczej 7 rolki 6 bedzie posiadat wklestos¢ 9,
o promieniu R2. Warto$¢ promienia R2 bedzie réwna warto$ci promienia bebna R1 powigekszonej
o wartos¢ parametru H co zostato doktadnie pokazane na fig. 3, na ktérej w powigekszeniu wida¢ frag-
ment rolki 6 oraz bebna transportowego 3 wraz z artykutem pretopodobnym S.

Parametr H okresla wysokos$é¢, na jaka swoim obwodem wystaje artykut pretopodobny S ponad
powierzchnie obwodowa 10 bebna 3. W tym przypadku promien R2 wklestosci 9 rolki 6 bedzie réwny
R2 =R1+H.

W zaleznoéci od rodzaju artykutu pretopodobnego S wartosé H bedzie inna.

Wklesto$¢ 9 wystepuje, w miejscu gdzie, co najmniej cze$¢ powierzchni bocznej rolki 6 jest usy-
tuowana blizej osi obrotowej Y rolki 6 niz jej krawedzie koricowe.
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Na fig. 4 przedstawia urzadzenie 1 do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodobnych
S w drugim przyktadzie wykonania w widoku z géry, w ktérym rolka 6' usytuowana jest pod katem o
w stosunku do osi obrotowej X bebna 3 oraz osi wzdtuznej Y artykutdéw pretopodobnych S.

W takim usytuowaniu rolki 6 wzgledem osi X i Y, jej powierzchnia robocza 7' bedzie posiadata
krzywizne o ksztatcie wycinka elipsy lub paraboli, badz tez sama rolka 6' bedzie o ksztatcie wycinka
hiperboloidy jednopowtokowej.

Ksztatt ten uzalezniony jest od kata o, pod jakim usytuowana jest rolka 6' w stosunku do osi X
i/lub Y oraz ksztattu elementu transportujacego artykuty pretopodobne S w miejscu, gdzie artykuty sg
styczne do powierzchni roboczej 7'. Rolka 6' usytuowana jest pod katem a., ktéry to moze wynosi 1-89°
korzystnie 25-65° w stosunku do osi X.

Fig. 5 przedstawia urzadzenie 1 do przemieszczania wzdtuznego artykutdéw pretopodobnych S
w kolejnym przyktadzie wykonania w widoku perspektywicznym. W tym przyktadzie wykonania poka-
zany zostat jeden ze sposobdw wykorzystania urzadzenia 1 do wzdtuznego przemieszczania artykutow
pretopodobnych S w celu spozycjonowania artykutdow pretopodobnych S zawierajacych ferromagne-
tyczny wktad 10. Rolka 6' obracajac sie w kierunku U wokét swojej osi wzdtuznej Z przemieszcza
wzdtuznie artykuty S, ktére to, po osiagnieciu docelowej pozycji wystaja czesciowo poza gniazdo 2.
Czes¢ artykutu S wystajgca poza gniazdo 2 zostaje wprowadzona w obszar dziatania pola magnetycz-
nego wytworzonego urzadzeniem 11, przez co artykuty pretopodobne S zawierajace wktadke ferroma-
gnetyczna 10 zostajg odpowiednio spozycjonowane. Na dnie gniazd 2 na catej dtugosci lub tylko na
czeéci jak to zostato pokazane na figurze 5 moga znajdowac sie otwory 12 doprowadzajace podciénie-
nie, ktére przytrzymuje artykuty S w gniazdach. Podci$nienie to moze byé wytaczane na czas prze-
mieszczania artykutu S w gniezdzie 2 i/lub na czas pozycjonowania w obszarze dziatania pola magne-
tycznego.

Urzadzeniem transportujacym w powyzszych przyktadach wykonania jest beben 3, jednak moz-
liwe jest transportowanie i przemieszczanie wzdtuzne artykutéw S na pasie 13, transportujacym poje-
dyncza warstwe artykutéw S osadzonych jeden za drugim w gniazdach 2, co zostato pokazane na
fig. 6. Pas 13 moze by¢ réwniez zastapiony tancuchem wyposazonym w gniazda do przyjmowania ar-
tykutow S.

W tym przyktadzie wykonania urzadzenie 1 wyposazone jest w rolke 6, ktorej ksztatt przypomina
Sciety stozek z wklesta powierzchnig boczna. Rolka 6” usytuowana jest prostopadle do osi wzdtuznej Y
transportowanych artykutéw S, moze by¢ rowniez usytuowana pod katem. Pas 13 prowadzony jest po
rolce 14 i przyjmuje on ksztatt odpowiadajgcy powierzchni obwodowej rolki 14. Rolka 6” posiada po-
wierzchnie robocza 77, ktéra zasadniczo odzwierciedla ksztatt utozenia sie pasa 13 na rolce 14 w miej-
scu kontaktu rolki 6” z artykutami S. Zamiast rolki 14 pas 13 moze byé réwniez prowadzony po prowad-
nicy o odpowiedniej krzywiznie. Ksztatt i kat krzywizny powinien by¢ wystarczajacy do tego, aby rolka
przemieszczajaca 6” swoja powierzchnig robocza 7” pozostawata stycznie, do co najmniej trzech sasia-
dujacych ze soba artykutéw pretopodobnych S.

W zalezno$ci od ksztattu powierzchni transportujacej bebna 3 lub pasa 13 w miejscu kontaktu
z rolkg przemieszczajaca 6, 6', 6” oraz od katowego usytuowania rolki wzgledem osi obrotowej X bebna
i/lub osi wzdtuznej Y artykutu pretopodobnego S rolka 6, 6', 6” bedzie posiadata powierzchnie robocza
7, 7', 7" wklesta o ksztaicie wycinka hiperboloidy jednopowtokowej, wycinka elipsy lub wycinka parabo-
loidy. Przyktadowe ksztatty wklesto$ci 9 powierzchni roboczej 7 rolki 6 zostaty przedstawione na fig. 7a,
7b, 7c.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie (1) do przemieszczania wzdtuznego artykutéw pretopodobnych (S) zawierajace

transporter (3) zaopatrzony w gniazda (2) dostosowane do transportowania artykutéw preto-
podobnych (S) usytuowanych poprzecznie do kierunku transportu;

element obrotowy (20) dostosowany do przemieszczania wzdtuznego transportowanych arty-
kutéw pretopodobnych (S) w gniazdach (2) transportera (3), i usytuowany stycznie do po-
wierzchni obwodowej transportowanych artykutéw pretopodobnych (S),

znamienne tym, ze
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element obrotowy (20) ma postac¢ rolki (6, 6', 6”) o wklestej powierzchni roboczej (7) dostoso-
wanej do wchodzenia w kontakt z zewnetrzna powierzchnia obwodowa transportowanych ar-
tykutdéw pretopodobnych (S), oraz tym ze

wklesta powierzchnia robocza (7) jest dostosowana tak, ze pozostaje w kontakcie, z co naj-
mniej dwoma sasiadujacymi ze soba transportowanymi artykutami pretopodobnymi, a element
obrotowy (20) usytuowany jest pod katem w stosunku do osi obrotowej (X) transportera (3)
i/lub osi wzdtuznej (Y) artykutu pretopodobnego (S).

. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze wklesto$¢ (9) powierzchni roboczej (7) rolki
(6, 6', 6”) ma ksztatt wybrany z grupy zawierajacej wycinek: kota, elipsy, hiperboloidy jedno-
powtokowej, paraboli.

. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, ze wklesta powierzchnia robocza (7)
jest dostosowana tak, ze pozostaje w kontakcie z co najmniej trzema sasiadujacymi ze soba
transportowanymi artykutami pretopodobnymi.

. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze zakres katéw pod jakim usytuowany jest
element obrotowy wynosi od 5 do 175 stopni.

. Urzadzenie wedtug ktéregokolwiek z zastrz. od 1 do 4, znamienne tym, Zze powierzchnia ro-
bocza (7) elementu obrotowego (20) jest wykonana z materiatu wybranego z grupy zawiera-
jacej: gume, kauczuk, materiat gabczasty, plastik, metal.

. Sposéb przemieszczania artykutdw pretopodobnych (S) zawierajacy kroki, w ktérych:

podaje sie artykuty pretopodobne (S) do gniazd (2) transportera (3), przy czym artykuty preto-
podobne umieszcza sie w gniazdach transportera poprzecznie do kierunku transportu;
transportuje sie artykuty pretopodobne (S) na transporterze (3) w kierunku elementu obroto-
wego (20) usytuowanego stycznie powierzchnig robocza (7) do powierzchni zewnetrznej
transportowanych artykutéw (S);

znamienny tym, ze

za pomoca elementu obrotowego (20) w postaci rolki (6, 6', 6”) usytuowanej pod katem
w stosunku do osi obrotowej (X) transportera (3) i/lub osi wzdtuznej (Y) artykutu pretopodob-
nego (S) i o wklestej powierzchni roboczej (7) dostosowanej do wchodzenia w kontakt z ze-
wnetrzna powierzchnia obwodowa co najmniej dwéch transportowanych artykutéw pretopo-
dobnych (S), przemieszcza sie wzdtuznie w gniazdach (2) transportera (3) artykuty pretopo-
dobne (S) w z pierwszej pozycji (A) w druga pozycije (B).
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Rysunki
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Fig. 3

Fig. 4




Fig. 6
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