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Sposéb rozrzadzania mechanicznymi przesunieciami czesci skladowych
obrabiarek i urzadzenie do wykonywania tego sposobu
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Przy budowie obrabiarek kladzie sie duzy na-
cisk na latwos§é i przejrzysto§é rozrzgdu obra-
biarki. Konstruktorzy obrabiarek dazg zatem do
zespolenia w jednym narzadzie sterowym, roz-
rzadu kilku urzadzen roboczych, zwlaszcza jesli
sluza one wspbélnemu zadaniu, Taki narzad 1gcz-
nego sterowania powinien byé przy tym latwy
w obstludze i w miare moinosci wykluczaé mo-
zliwo§é pomylek.

Dotychczas stosuje sie¢ liczne rodzaje narzadéw
sterowych, shuzacych zwlaszcza do rozrzgdu suw-
nic obrabiarek, przesuwalnych w réznych kie-
runkach. Tak np. przy suwnicy tokarni rewol-

werowej stosuje sie zazwyczaj samodzielne na- -

rzagdy roarzadcze dla wlaczamia mechanicznego
przesuwu suportu wzdhuz i w poprzek, dla wila-
czania przesuwé6w mechanicznych, dla zwrotnego
przestawiania kierunku przesuwéw itd. Poniewaz
odpowiednie urzadzenia wlacza sie stale w okre—
Slonej kolejnosci, okazato sie celowym 'polya-r

czenie ich rozrzadu w jednym narzadzie stero-
wym.

Znany jest spos6b 1gcznego sterowania przesu-
wem podiluznym i poprzecznym w obu kierunkach
przy pomocy jednego marzadu, zwanego dzwignia
wyréwnawczy. Dzwignie tte¢ wychyla sie odrecznie
z polozenia spoczynkowego w dwéch prostopa-
dlych do siebie kierunkach, przy czym kierunek
wychylenia odpowiada kierunkowi wtaczonégo
przesuwu mechanicznego.

Wynalazek niniejszy polega przede wszystkim
na polgczeniu dzialania tego rodzaju dZwigni
wyréwnawczej z samoczynnym wlaczaniem urza—
dzenia wylaczajacego przesuw mechaniczny
z chwily uderzenia suportu o odpowiedni zde-
rzak. Stosownie do wynalazku urzadzenie to zo-
staje z powrotem wilgczone przez przestawienie
dzwigni wyréwnawczej w polozenie spoczyn-
kowe.

Wynalazek polega poza tym na polaczeniu
‘dziatania wspomnianej wyzej diwigni Wyréw-



nawcrRj: ze zwalnianiem -samoryglujgcego, . urza- -

dzenia dla mechanicznego poruszania czesci obra-

blarkl,_ upor , a to gdy, diwighia znajduje
tak by czesci te

Na rysunku prze(jstavwmno urzadzenive rozrzad-
cze i napedzajace obrabiarki wedlug wynalazku
w przykladowej postaci wykonania. Fig. 1 przed-
stawia sze§¢ urzadzenia posuwowego W prze-
kroju pionowym, fig. 2 przedstawia cze$¢ fig, 1
w widoku z boku, fig. 3 przedstawia to samo
urzadzenie w innym przekroju, uwidoczniajgcym
ukiad wurzadzenia do mechanicznego i recznego
przesuwania suportu.

Stosownie do fig. 1 kierunkiem posuWu suportu
steruje sie przy pomocy dZwigni wyréwnawczej 1,
a mianowicie przesuwajac kolo 20 wzdluz watka
21 — jedli chodzi o posuw poprzeczny, réwnole-
gly do plaszczyzny ciecia, oraz przesuwajgc koto
25 wzdluz walka 24 — je§li chodzi o posuw po-
dtuzny, prostopadty do tej plaszczyzny.

Diwignia wyréwnawcza 1 moze si¢ przechylaé
w plaszezyznach réwnoleglych do wspomnianych
posuwéw, a mianowicie albo w kierunku A'—B,
okolo sworznia 2 w piascie 3 albo tez w kie-
runku C— D, prostopadlym do kierunku A — B,

okolo asi podiuznej tulei 5, z kidra jest zespolona.
piasta 3. Wychylenia d4wigni wyrgwnawezel w kie .

runku A lub B, powoduja wlgczenie posuwu po-
przecznego suportu obrabiarki réwnies w kierun-
ku A lub B, w nastepujacy Sposob:

Dzwignia 1 przesuwa wal 4; na wale 4 naciete
sg zeby 11, o ktére -zazebia sie kolo zebate 9, osa-
dzone obrotowo ma osi 8. Na kole zgbatym 9 jest

osadzony czopik 10, wehodzacy w wykréj w ra-

mieniu diwign'i dwuramiennej 23, osadzonej
cbrotowo na walku 28. Drugie ramie = dfwigni 23
przy pomocy ‘wodzika 22 przesuwa kolo 20 po
wale 21 w obu kierunkach, zaleznie od kierunku
wychylenia dawigni 1. '

" Wychylenia dfwigni wyréwnawczej w kierun-
ku C lub D, powodujag mechaniczny pasuw po-
diufny suportu réwnmiez w kierunku C 1lub D.
Przy tych ruchach dzwigni 1 obraca sl¢ réwniez

tuleja § za poérednictwem trzpienia 2, osadzonego

w piafcie 3. Tuleja 5 posiada komierz 6 z czo-
piikkiem 7; czopik ten wehodzi w wykréj wykonany
w Mtym z ramion déwigni 27, zamocowanej
nieobrotowo na walku 28, osadzonym cbrotowo
w ostonie 29, Wychylenife dZwigni 1 w kierunku
C lub D, powoduje wiec, za poSrednictwem opi-
sanego mechaniznu, obracenie sie dzwigni 27;
drugie ramie tej dzwigni, wodzikiem 26 przesuwa
kolo 26 po wale 24, rozmrzadzajac w ten sposéb me-
chenfeznym posuwem suportu w kierunku
C lub D.

Gdy dawignia 1 powraca z wychylenia w kie-
runku A, B, C lub D, do polozenia spoczynko-
wego, wowczas, stosownie do wynalazku, urza-
dzenie wylaczajagce mechaniczny posuw suportu,
zostaje znowu wlgczone przez uderzenie suportu
o odpowiedni zderzak. Dzieki temu odpada po-
trzeba oddzielnego narzadu rozrzadczego dla wia-
czania -tego urzadzenia. '

Wilaczenie wylaczonego urzadzenia uskutecznia
sie w przedstawionym przykbadzie w sposéb opi-
sany ponizej.

Na konwcu watu 4 jest osadzony trzpien 12
(por. tez fig. 2) z kulka 15. Gdy dzwignia 1 znaj-
duje sie w polozeniu spoczynkowym, kulka 15 sty
ka sie z kulka 16, osadzong w diwigni 14; dzwi-
gnia 14 jest osadzoma obrotowo na wale 13.

Gdy dzwignia 14 znajduje sie W tym polozeniu
koncowym wzgledem kierunku E, sprzegio 18 zo-
staje sprzezone przy pomocy wodzika 17 tak, iz
urzadzenie zostaje przygotowane do wylaczenia
posuwu z chwilg uderzenia suportu o zderzak.
Gdy dgwignja 1 zostaje przestawioma w jedno

z polozeri A, B, C, lub D, tzn. gdy zostaje uru-

chon'ﬁainy posuw suportu w okreslonym kierunku,

-woéwcezas kulka 16 traci oparcie w kulce 15, wsku-

tek czego dﬁmgma 14 zostaje zwolmana i przy
uderzaniu - suporty: - o zderuik puesuwna zesé
sprzggle .18, prassuwa sie. W kierunku F, wyla-
czajac posuw, Przez przestaw1eme dzwigni 1
w polozenie spoozynkowe sprzeglo 18 zostaje

- Znewu wigezone,; i opisdny przebieg moze sie po-

wtérzyé, ewentualnie dla posuwu w innym kie-
runku.

Poniewaz wtedy gdy diwignia 1 znajduje. sie
w polozeniu spoczynkowym, kola 20 i 25 sq Wy-
lgczone, wige jakiekolwiels uszkodzenie maszyny
wskutek nieodpowiedniej obslugi urzadeenia wy-
Iagzajacego jest zupelnie niemozliwe; uszkodzenia
takie zdarzaja sie¢ natomiast w fych maszymnach,.
przy ktérych posuwy s3 wigczane przez oddzielne
narzady, uruchomiane wskutek uderzemia o ade-.
rzak. Z tego samego powodu przy cbrabiarce we-.
diug wynalazku zbedne sie staja stosowane dotad
sprzegla bempieaenstwa

Dla napedu meclmnicmego poswwu podlumegov
suportu, gtosuje sie czesto przekiadnie §limakowsa.
Poniewaz jest to przektadnia samoryglujgoa,
wiee dia umodliwienia posuwu recznego h-zeba ja
wylaczaé. Aby unikngé koniecanobei wprowa&a-
nia w tym ceju oddzielnego narzadu rozrzedozego,
mona, stoeownie do wynalazkcu, funkcie tego na-
rzgdu zeepoli¢ rowniez z diwignia wmaw
cz3 1, :

Jak przedstawiono na fig. 1, posuwem podiuz.
nym suportu steruje sie przy pomocy dzwigni 1,
przesuwajgc koto 25 za poSrednictwem dZwigni
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27, zamocowanej na watku 28. Walek ten obraca
sie wiec przy przesuwaniu kota 25. Na koficu
waltka 28 jest zamocowany wycinek zebaty 19
(p. tez fig. 3). Naped posuwu mechanicznego prze-
chodzi z walka 24, przez kola zebate, na §limacz-
nice i §limakowe kolo zebate 38, ktére jest osa-
dzone obrotowo na wale kola zebatego 30 i ktére
za posrednictwem drobnych zabkéw i sprzegla 35
napedza zebatke 40 ruchomego suportu.

Zeby sprzegla 35 sq dociskane do zebéw na pia-
Scie kola $limakowego 38 przez lozysko osiowe 34,
kolo zebate 33 i tuleje 32, przytwierdzong do $cia-
ny 31 ostony.

Polozenie przedstawione na rysunku odpowiada
neutralnemu poltozeniu dzwigni 1. W tym polo-
zeniu zeby sprzegla 35 mie zazgbiaja siq ze soba;
mozna wiec za posrednictwem kola recznego 37,
két zebatych 36, 39 i 30 oraz zebatki 40, przesu-
naé suport recznie w lozu, gdyz kolo §limakowe 38
jest swobodne.

Gdy natomiast dzwignia 1 zostanie wychylona
z polozenia neutralnego w kierunku C lub D, watl
28 obraca sie wraz z wycinkiem 19, z ktérym
obraca sie kolo zebate 33, osadzone obrotowo na
wale trybu 30. Przy tym obracaniu sie sko$ny
wystep tulei 32 naciska i posuwa w prawo kolo
33, a przez nie réwniez lozysko osiowe 34
i sprzeglo 35 (fig. 3) tak, iz zeby sprzegta zaze-
biajg o zeby piasty kola §limakowego 38; wsku-
tek tego ruch tego kola przemosi sie na kolo ze-
bate 30. Przy cofnieciu dzwigni 1 do polozenia
neutralnego, wykr6j w piascie kota 33 pokrywa
si¢ ze skoSnym wystepem tulei 32 i sprzeglo 13-
czace kolo Slimakowe z kolem zebatym zostaje
wylaczone, wobec czego znowu mogliwy jest po-
suw reczny przy pomocy kota 37.

Wykonanie urzadzenia napedowego i roarzad-
czego wedlug wynalazku mie jest ograniczone do
opisanego powyzej przykladu. Wynalazek mozna
bowiem z korzysScia stosowaé przy obrabiarkach

réinych typéw, o mechanicznie napedzanych cze-
Sciach poruszajacych sie w réznych kierunkach.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6éb rozrzadzenia mechanicznymi posuwa-
mi czeSci skladowych obrabiarek, zwlaszcza
suportu poruszajacego sie w rézmych kierun-
kach przy pomocy dzwigni wyréwnawczej,
znamienny tym, ze przez sprowadzenie tej .

. d#wigni (1) z dowolnego wychylenia do po-
tozenia spoczynkowego, zostaje wlaczone urzg-
dzenie (18), stuzace do wylgczania  mecha-
nicznego posuwu przy uderzeniu poruszajacej
sie czeSci maszyny o odpowiedni zderzak.

2. Sposéb wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze
przez sprowadzenie dzwigni wyréwnawczej (1)
W polozenie spoczynkowe,- zoetajq’ - zwolnione
wszystkie mechanizmy samoryglujgce, ktére
uniemozliwiaja reczny posuw dotyczacych cze-
$ci maszyny.

3. Urzadzenie rozrzadcze do wykonywania spo-
sobu wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
sklada sie z dawigni wyréwnawczej (1), ktéra
sprowadzona do polozenia spoczynkowego,
wiacza urzadzenie (18), stuzace do wylgczania
posuwu mechanicznego przy uderzeniu poru-
szajgcej sie czeSci maszyny o odpowiedni
zderzak, przy czym dzwignia ta przy wy-
chylaniu jej w danym kierunku, uruchomia
zgbatke (11) i kolo zebate (9) sterujace urza-
dzeniem (20) dla zmieniania kierunku danego
posuwu mechanicznego.

4. Urzadzenie rozrzadcze wedlug zastrz. 3, zwila-
szcza do wykonywania sposobu wedlug zastrz.
2, znamienne tym, ze sklada sie z dzwigni
wyréwnawczej (1), ktéra sprowadzona do po-
lozenia spoczynkowego, zwalnia za posrednic-
twem osobnego urzadzenia (19, 32, 33) wszyst-
kie mechanizmy samoryglujace, ktére unie-
mozliwiaja posuw reczny dotyczacych czesci
maszyny.

Syvit ndrodni podnik
Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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