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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest wibrator bezwtadnosciowy mechanicznie regulujacy site wymusza-
jaca drgania w trakcie jego pracy. Rozwiazanie znajduje zastosowanie w urzadzeniach wibracyjnych
w branzach m.in. takich jak przerébka kruszyw i odpadéw mineralnych, przemyst miynarski i cukierni-
czy, gornictwo, przemyst miedziowy, budownictwo.

Znane sa wibratory bezwtadnosciowe obrotowe, ktére na wale silnika elektrycznego maja zamon-
towang mase, ktorej srodek ciezkosci znajduje sie poza osig obrotow tego watu. W trakcie obrotow watu
Z niewywazona masa powstaje sita odsrodkowa wymuszajaca drgania. Wielko$¢ masy niewywazonej,
a tym samym wartos$¢ sity wymuszajacej wibratora i wielkos¢ amplitudy drgah mozna zmienia¢ jedynie
poprzez zdejmowanie lub naktadanie elementéw masy niewywazonej na wat, albo poprzez zmiane po-
tozenia poszczegolnych czesci masy niewywazonej na wale. Czynnosci te mozna wykonac tylko po
zatrzymaniu wibratora i zdjeciu jego obudowy. Tymczasem w technice wibracyjnej istnieje czesto ko-
niecznos¢ regulacji sity wymuszajacej drgania w czasie pracy wibratora. Korzystne jest czasowe zmniej-
szenie sity wymuszajgcej wibratora w przypadku wpadania urzadzenia napedzanego tym wibratorem
w rezonans, czyli wowczas kiedy czestos¢ sity wymuszajacej wibratora jest réwna czestosci drgan wia-
snych danego urzadzenia. Synchronizacja czestosci drgan wibratora z czestoscig drgan wtasnych
uktadu spowodowac¢ moze bowiem gwattowny i niekontrolowany wzrost amplitudy drgan, co moze pro-
wadzi¢ do uszkodzen lub zniszczenia danego urzadzenia. Przechodzenie przez zakres drgan wtasnych
obserwuje sie czesto w momentach rozruchu lub zatrzymywania urzadzen wibracyjnych takich jak prze-
siewacze, granulatory, podajniki itp.

Regulacja sity wymuszajacej poprzez jej zmniejszenie przed zatrzymaniem wibratora moze by¢
rozwigzaniem tych problemow. Ponadto w niektérych zastosowaniach np. w napedach przesiewaczy,
ptynne zwiekszenie sity wymuszajacej w czasie pracy maszyny moze da¢ dobry efekt procesowy
w przypadku nagtego pojawienia sie na sicie materiatu bardziej wilgotnego lub zanieczyszczonego.
Wieksza amplituda drgan zapobiega woéwczas blokowaniu sie otworéw sita. Mozna zatem reagowac na
zmieniajace sie warunki bez zatrzymywania urzadzenia.

Wynalazek rozwiazuje problem mechanicznej regulacji sity wymuszajacej drgania w czasie pracy
wibratora, co umozliwia urzadzeniom wibracyjnym zachowanie ciagtosci procesu.

Wibrator bezwtadno$ciowy mechanicznie regulujacy site wymuszajaca drgania w trakcie jego
pracy zawierajacy silnik elektryczny i mase niewywazona oraz mechanizm regulujacy potozenie lej masy
wzgledem osi obrotéw, wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, 2e masa niewywazona umieszczona
jest na podwadjnej dzwigni, ktoérej drugi koniec jednego ramienia potaczony jest przegubem z watem
silnika elektrycznego, a drugi koniec drugiego ramienia potaczony jest przegubem z odcinkiem watu
umieszczonym w obudowie tozyska, z tym, Ze 0$ odcinka watu pokrywa sie z osig obrotéw watu silnika
elektrycznego, a ponadto ramiona podwdjnej dzwigni potaczone sa ze soba srodkowym przegubem.

Korzystnie obudowa tozyska umieszczona jest z mozliwoscig przesuwania sie na nieruchomej
podstawie w Kierunku osi obrotéw watu.

Korzystnie masa niewywazona umieszczona jest na srodkowym przegubie podwdjnej dzwigni.

Réwnie korzystnie przesuwanie obudowy tozyska po podstawie odbywa sie za pomoca Sruby.

Rozwiazanie wedtug wynalazku umozliwia ochrone urzadzen wibracyjnych przed uszkodzeniem
nadmiernymi drganiami np. w czasie zatrzymania lub rozruchu.

Zaleta wynalazku jest brak koniecznosci stosowania falownikow pradu w celu regulacji pracy wi-
bratora, a takze brak koniecznosci zdejmowania obudowy wibratora w celu jego regulacji.

Przedmiot wynalazku przedstawiono w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym Fig. 1
przedstawia schemat wibratora bezwtadnosciowego mechanicznie regulujacego sile wymuszajaca
drgania, w ktérym masa niewywazona umieszczona jest na srodkowym przegubie podwajnej dzwigni.

Wibrator bezwtadno$ciowy mechanicznie regulujacy site wymuszajaca drgania w trakcie jego
pracy zawiera silnik elektryczny 13 i mase niewywazong 1 oraz mechanizm regulujacy potozenie tej
masy niewywazonej 1 wzgledem osi obrotow 8. Ramiona podwadjnej dzwigni 2 potaczone sg ze sobag
srodkowym przegubem 10, na ktorym umieszczona jest masa niewywazona 1. Drugi koniec jednego
ramienia podwdjnej dzwigni 2 potgczony jest przegubem 3 z watem 4 silnika elektrycznego 13, a drugi
koniec drugiego ramienia podwadjnej dzwigni 2 potaczony jest przegubem 5 z odcinkiem watu 6, ktérego
0$ pokrywa sie z osig obrotow 8 watu 4 silnika elektrycznego 13. Odcinek watu 6 jest zamocowany
w tozysku, ktérego obudowa 7 przesuwana jest po nieruchomej podstawie 9 w kierunku osi obrotéw 8
obydwu watdw. Przesuwanie to powoduje zmiane kata wewnetrznego  miedzy ramionami podwdjne;
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dzwigni 2 i tym samym zmiane odlegto$ci masy niewywazonej 1 od osi obrotéw 8. Przesuwanie odbywa
sie w czasie obrotéw watu 4, a wiec w czasie pracy wibratora, bowiem obudowa tozyska 7 nie wykonuje
ruchu obrotowego. Obraca sie tylko tozysko (jego wewnetrzna czes¢) i odcinek walu 6 zamocowany
w tym tozysku. Przesuwanie obudowy tozyska 7, po podstawie 9 odbywa sie za pomoca $ruby 12. Cate
urzadzenie znajduje sie w jednej obudowie 11. Przesuniecie obudowy tozyska 7 w prawo powoduje
zmniejszenie sie kata wewnetrznego 3 pomiedzy obydwoma ramionami podwajnej dzwigni 2 i tym sa-
mym odsuniecie masy niewywazonej 1 od osi obrotow 8 na wieksza odlegtos¢. Wieksza odlegto$¢ masy
niewywazonej 1 od osi obrotow 8 oznacza za$ wieksza site odsrodkowa. Dziatanie przeciwne, czyli
przesuniecie obudowy tozyska 7 w lewo powoduje przyblizenie masy niewywazonej 1 do osi obrotéw 8
i tym samym zmniejszenie sity wymuszajacej. Pozwala to w sposdb ptynny regulowac wartosc¢ tej sity
w czasie pracy wibratora.

Zastrzezenia patentowe

1. Wibrator bezwtadnosciowy mechanicznie regulujacy site wymuszajgca drgania w trakcie jego
pracy zawierajacy silnik elektryczny i mase niewywazong oraz mechanizm regulujacy potoze-
nie tej masy wzgledem osi obrotéw, znamienny tym, ze masa niewywazona (1) umieszczona
jest na podwojnej dzwigni (2), ktorej drugi koniec jednego ramienia potaczony jest przegubem
(3) z watem (4) silnika elektrycznego (13), a drugi koniec drugiego ramienia potaczony jest
przegubem (5) z odcinkiem watu (6) umieszczonym w obudowie tozyska (7), z tym, ze 0$
odcinka watu (6) pokrywa sie z osig obrotéw (8) watu (4) silnika elektrycznego (13), a ponadto
ramiona podwajnej dzwigni (2) potaczone sa ze sobg srodkowym przegubem (10).

2. Wibrator wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze obudowa tozyska (7) umieszczona jest z moz-
liwoscia przesuwania sie na nieruchomej podstawie (9) w kierunku osi obrotow (8) watu (4).

3. Wibrator wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze masa niewywazona (1) umieszczona
jest na srodkowym przegubie (10) podwojnej dzwigni (2).

4. Wibrator wedtug zastrz. 1 albo 2 albo 3, znamienny tym, Ze przesuwanie obudowy tozyska (7)
po podstawie (9) odbywa sie za pomocg $ruby (12).
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Rysunek
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Fig. 1



