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Przedmiotem wynalazku jest spos6b okre$lenia
wlasno$ci dynamicznych amortyzator6w gumowych
» sluzgcych do wibroizolacji silnikéw i maszyn oraz
zmniejszenia halasu.

Dotychczasowe sposoby pomiaru wlasno$ci ele-
mentéw gumowych, opisane w ksigzce Guma — Po-
radnik Inzyniera i Technika z 1973 roku oraz w
czasopis’mie; Polimery — Tworzywa Wielkoczastecz-
kowe Nr 6 z 1974 roku, polegajag na przykladaniu
obciazenia statycznego i pomiarze ugiecia amorty-
zatora lub tez na pobudzaniu drgan wlasnych i re-
jestracji drgan zanikajgcych. Na podstawie uzys-
kanych wynikéw oblicza sie statyczne wspéiczyn-
niki podatnosci i ttumienia. Przeliczenie tych wsp6l-
czynnikéw na dynamiczne charakterystyki podat-
nos$ci i tlumienia réinych elementéw gumowych
jest w ogélno$ci bledne lub niemozliwe. Komplek-
sowe okreslanie wlasno$ci dynamicznych amorty-
zator6w gumowych dotychczas nie jest stosowane
i nie znane, jak réwniez brak jest literatury na ten
temat.

Spos6b okreslenia wtasnosci dynamicznych amor-
tyzator6w gumowych wedlug wynalazku polega na
tym, ze wstepnie ugiety amortyzator gumowy pod-
daje sie¢ harmonicznym drganiom wymuszonym
i mierzy sie jednocze$nie przemieszczenie oraz skla-
dowe sily wymuszajacej, bedagce w fazie z prze-
mieszczeniem i przesuniete wzgledem niego o 90°,
a nastepnie uzyskane wyniki aproksymuje sie do
funkcji amplitudy sily sprezystej w zaleznosci od
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czestosci i amplitudy przemieszczenia oraz funkcji
amplitudy sily tlumigcej w zalezno$ci od czesto$ci
i amplitudy predko$ci ruchu.

Sposéb wedlug wynalazku w praktycznym wy-
konaniu polega na zamocowaniu badanych amor-
tyzator6w do wspornik6w w skonstruowanym do
tego celu stoisku z jednoczesnym wprowadzeniem
ugiecia wstepnego. Do ugietych amortyzatoréw
wprowadza sie¢ wymuszone drgania o r6znej ampli-
tudzie i czestotliwosci, kolejno w trzech wzajemnie
prostopadiych kierunkach. Sila wymuszajgca drga-
nia jest mierzona réwnoczesnie z przemieszczeniem
drganiowym za pomocg czujnika piezoelektrycz-
nego i miernika sily, a przemieszczenie mierzone
jest za pomocg czujnika indukcyjnego i mostka po-
miarowego. Sygnaly elektryczne odpowiadajgce sile
i przemieszczeniu s3 wprowadzane do korelatora
cyfrowego. W korelatorze sygnal sily dzieli sie na
dwie czesci: jedng bedacg w fazie z przemieszcza-
niem, drugg przesunieta wzgledem niego fazowo
o 90°. Wyniki odczytywane sg na wskazniku cyf-
rowym. Uzykane wyniki z korelatora sg przeli-
czane i uSredniane wedlug zalozonego programu
cyfrowego na charakterystyki podatnos$ci i ttu-
mienia.

Zastrzezenie patentowe

Sposéb okres§lenia wlasno$ci dynamicznych amor-
tyzator6w gumowych, znamienny tym, ze wstepnie
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ugiety amortyzator gumowy poddaje sie harmonicz-
nym drganiom wymuszonym i mierzy sie jedno-
cze$nie przemieszczenie oraz skladowe sily wymu-
szajacej, bedace w fazie z przemieszczeniem i prze-
suniete wzgledem niego o 90°, a nastepnie uzys-
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kane wyniki aproksymuje si¢ do funkcji amplitudy
sity sprezystej w zalezno$ci od czestoSci i ampli-
tudy przemieszczenia oraz amplitudy sity ttumigcej
w zaleznoSci od czestosci i amplitudy predkosci -
5 ruchu.
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