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Maszyna gérnicza

Przedmiotem wynalazku jest maszyna gérnicza, a zwlaszcza maszyna gormcza ktérej wrebnik jest
umieszczony na przegubowych wysiegnikach lub ramionach.

Znang maszyne¢ tego typu stanowi wrebiarka z nastawialnym wrebnikiem bebnowym, ktéra zawiera co
najmniej jeden bebnowy wrebnik umieszczony na ramionach zamontowanych przegubowo na korpusie maszyny.
Rami¢ jest obracane dookota jego przegubowego zamocowania za pomoca sitownika hydraulicznego, ktéry
zmienia katowe potozenie ramienia w celu podnoszenia lub opuszczania wrebnika bebnowego na zatozong
wysokos$é. Maszyna posiadajaca pojedynczy obrotowy wrebnik jest przesuwana tam i z powrotem wzdtuz $ciany
wyrobiska, urabiajac jedna warstwe wegla na kazde dwa przejazdy. Grubo$¢ urabianej warstwy wegla jest
normalnie nieco mniejsza od dwdch srednic ostrza tnacego wrebnika bgbnowego, w ten sposéb w czasie jednego
przejazdu maszyna zdejmuje warstiwe wegla od strony stropu aw czasie nastgpnego przejazdu z podiogi
wyrobiska.

W znanych wrgbiarkach z nastawialnym wrebnikiem bgbnowym, wrebnik jest podnoszony i opuszczany
przez operatora, ktéry musi oceni¢ poziom urabiania. Gdy operator znajduje si¢ daleko od wrebnika, ktéry jest
otoczony chmur pytu powstata w trakcie urabiania, sterowanie maszyna jest czgsto nie wlasciwe, co powoduje
urabianie ze stropu lub podtogi skaty ptonnej lub tez pozostawianie nie wydobytego wegla.

Proponowane byty rozmaite sposoby automatycznego sterowania wrebiarek z nastawialnymi bebnowymi
wrebiarkami, stosujace dobrze znane metody stosowane przy wrebiarkach ze stalymi bebnowymi wrebnikami,
to jest maszyn w ktérych o$ wrebnika jest nieruchoma w stosunku do korpusu maszyny. Jednak ze wzgledu na
trudnosci napotykane przy okresleniu pionowego potozenia nastawialnego bebnowego wrebnika w stosunku do
korpusu maszyny sposoby te nie zostaly jeszcze w petni rozwiazane.

Celem niniejszego wynalazku jest ulepszona wrgbiarka z nastawialnym bebnowym wrebnikiem, ktdra
powyisze trudnosci pokonuje lub zmniejsza.

Maszyna gérnicza wedtug wynalazku posiada korpus zawierajacy przegubowe zamocowanie ramienia
obracanego przegubowo dookota pierwszej osi wzglgdem przegubowego zamocowania, polgczony z tym
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ramieniem napedowy mechanizm przektadniowy stuzacy do napedu obrotowego wrebnika bgbnowego, ktéry
w czasie pracy jest unoszony na ramieniu i obraca si¢ dookota drugiej osi oraz czujnik stuzacy do ustalenia
obrotu lub potozenia jednej z osi w stosunku do drugiej.

Korzystnie, czujnik ustala potozenie drugiej osi w stosunku do pierwszej oraz ustala odlegto$¢ w kierunku
prostopadtym pomiedzy druga osia a biegnaca wzdtuz maszyny ptaszczyzna, w ktérej lezy pierwsza os.

Korzystnie, obie osie s3 usytuowane poziomo, a czujnik ustala wysoko$é na ]akle] znajduje si¢ druga of
w stosunku do powyZej okreslonej ptaszczyzny.

Czujnik ustala przegubowe przesunigcie ramienia w stosunku przegubowego zamocowania.

Czujnik zawiera obrotowy potencjometr zamontowany na przedtuZeniu pierwszej osi, ktérego czedc jest
obracana przegubowym ruchem ramienia. 3

Obrotowy  potencjometr jest potenc]ometrem trygonometrycznym dajacym impulsy ustalajace wysokosé
na jakiej znajduje si¢ druga o$ w stosunku do pierwszej osi.

Przedmiot wynalazku jest uw1doczmony w przykiadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1

; pr&dstawm foaszyng gorniczq w czesciowym widoku bocznym, fig. 2 —rzut z géry fig.,1, fig. 3 — fragment

maszyny gorniczej przedstawionej na fig. 1 w przekroju w powigkszeniu i fig. 4 — fragment przedstawionej na

: fig. 2 maszyny gérniczej w widoku bocznym z wycigta czgscig pokrywy.

W cely objaénienia wynalazku, maszyne gornicza przedstawiono na rysunku, ktérego fig. 1 i 2 przedstawiajq

: ae!é aszyny gorniczej z nastawialnym wrebnikiem bebnowym, posiadajaca czesciowo tylko pokazany korpus

1, oraz obrotowy wrg¢bnik bgbnowy 2 zamontowany na ramieniu 3, ktéry w czasie pracy jest przesuwany tam
i z powrotem wzdtuz opancerzonego przenosnika przodkowego 4, biegnacego wzdtuz sciany przodka, urabiajac
i tadujac urobiony wegiel. Ramie 3 jest podtrzymywane w przegubowym zamontowaniu 5 i obraca si¢ dookota
osi 8. Ruch przegubowy jest sterowany nie pokazanym na rysunku sitownikiem hydraulicznym.

W.celu napedzania bgbnowego wrebnika 2 obracajacego si¢ dookota osi 9 jest on potaczony z biegnacym
wzdluz ramienia 3 mechanizmem przek}adniowym potaczonym zkolei z elektrycznym silnikiem napgdowym

umieszczonym wewnatrz korpusu maszyny.

Sposéb pracy maszyny jest taki, ze gdy przechodzi ona wzdtuz czota ’przodka w jednym kierunku, to
nastawialny bebnowy wrebnik jest uniesiony w gére, w kierunku stropu wyrobiska agdy maszyna jest
przesuwana w Kierunku przeciwnym, to wrebnik jest opuszczany do podtogi wyrobiska. Normalnie, na maszynie
zamontowany jest czujnik nuklearny ustalajacy grubo$é warstwy wegla, znajdujacej sig pomigdzy powierzchnia
stropu askala iwysylajacy sygnat do uktadu sterowania maszyny Uktad sterowania maszyny otrzymuje
réwniez sygnaly wskazujace inne parametry zwiazane z potozeniem bgbnowego wrebnika w celu zapewnienia
poruszania si¢ wrebnika w korzystnym poziomie urabiania. Parametry te zawieraja tez wysokos¢ polozenia
bebnowego wrebnika wzgledem ptaszczyzny odniesienia biegnacej wzdluz maszyny. Dla wygody, jako
plaszczyzne odniesienia wybiera sie ptaszczyzne w ktérej potozona jest of 8.

W rozwiazaniu wedtug wynalazku zastosowano czujnik 20 wskazujacy odlegto$é w kierunku prostopadtym
osi 9 od biegnacej wzdluz maszyny ptaszczyzny, w ktérej poloZona jest o8 8. Czujnik, szczegétowo
przedstawiony na fig. 3 i 4 zawiera ptyte 40 zamocowang na state za pomoca §rub 41 do ramienia 3 i poruszajaca
si¢ przegubowo wraz zramieniem dookota osi 8. Plyta 40 posiada pierscieniowa powierzchni¢ oporowa
wsp6tpracujaca z pierscieniem 43 utrzymywanym w potozeniu wspéipracy z powierzchnia oporowa plyty za
pomocy pierscienia ustalajacego 44 i przymocowanym do korpusu 1 maszyny za pomoca ramienia 46, ktdre jest
zamocowane na stale do korpusu za pomocg $ruby 47. Tak wigc, gdy rami¢ 3 obrdci si¢ na przegubie, to ptyta
40 obrdci si¢ wzgledem pierscienia 43. Cylindryczna obudowa 48 jest zamocowana nie przesuwnie do pierscienia
43 za pomocy szeregu Srub 49 wchodzacych w otwory 50 znajdujace si¢ w kotnierzu 52 tworzacym jeden koniec
obudowy 48. Drugi koniec obudowy 48 jest zamknigty pokrywa 54. Wewnatrz obudowy 48 jest zamontowany
obrotowy potencjometr trygonometryczny 55, wtaki sposéb, ze jego zewnetrzna pokrywka 58 jest
przymocowana do obudowy 48. Przestrzeri pomigdzy zewnetrzna pokrywka 58 potencjometru a wewnetrzng
powierzchnig $cian obudowy 48 jest wypelniona odpowiednim materiatem izolujacym i chronigcym
potencjometr przed wilgocig lub pytem skalnym mogacymi przeniknaé do wnetrza obudowy. Nie pokazana na
rysunku, elektryczna tablica sterownicza, réwniez otoczona takim samym materiatem ochronnym, przyjmuje
sygnatly od potencjometru i przekazuje je do gniazda tulejowego 60 nie pokazanej na rysunku wtyczki
elektryczne;j. :

Z potencjometru wspdétosiowo z osig 8 wychodzi przez otwdr 62 utworzony w kolnierzu 52, obrotowy
trzpien 61 ustalony za pomoca $ruby dociskowej 65 w tulei 64 podpartej obrotowo w tozysku 66 umieszczonym
na pier§cieniowym czopie wystajagcym z koinierza 52. Z tulei 64 wychodzi na zewnatrz rami¢ 68, ktére jest
zamocowane w kotku 70 umieszczonym w otworze znajdujacym si¢ w ptycie 40. Dzigki temu, gdy rami¢ 3
obraca si¢ na swoim przegubie, to trzpieri 61 obraca si¢ dookoa swojej osi potozonej w osi 8.

~ Ramig¢ 68 zakoriczone zagi¢ciem wchodzacym w kotek 70 jest w kierunku kotka sprezyscie odksztatcalne.
W ten sposéb, po wsunigciu pod napigciem sprezystym ramienia 68 do otworu w kotku, nie wystepuja migdzy
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nimi zadne ruchy jatowe. Caly zespét czujnika jest chroniony pokrywa 72 zamocowang érubami do korpusu
maszyny ido ramienia. W czasie pracy, gdy rami¢ 3 jest przegubowo poruszane w celu podnoszenia lub
opuszczania bebnowego wrebnika 2, trzpien 61 jest obracany o kat réwny katowi obrotu ramienia 3 za pomoca
ramienia 68 ustalonego w tulei 64 iw kdétku 70 zamocowanym w ptycie 40 obracajacej si¢ z ramieniem 3.
Obrotowy ruch trzpienia 61 jest przekazywany do trygonometrycznego potencjometru 55, ktdry przekazuje
powstaly w nim impuls do tablicy sterowniczej wskazujac pionowg odleglosé osi 3 bebnowego wrebnika od
plaszczyzny biegnacej wzdiuz maszyny, w ktérej lezy os 8 przegubu. Impuls zostaje wprowadzony poprzez
gniazdo 60 do urzadzen sterujacych, ktére steruja potozeniem bgbnowym wrebnika, w zaleznosci od impulsu
pochodzacego od potencjometru aréwniez w zaleznosci od innych parametréw. Dzigki temu moZliwe jest
prowadzenie bgbnowego wregbnika na odpowiednim poziomie.

Zastrzezienia patentowe

1. Maszyna gérnicza majaca korpus z przegubowo zamocowanym ramieniem, obrotowym dookota
pierwszej osi oraz obrotowy wrebnik bebnowy, unoszony na tym ramieniu i zamontowany obrotowo dokota
drugiej osi, Zznamienna tym, Ze jest wyposazone w czujnik (20), stuzacy do ustalania potozenia pierwszej
osi (8) wzgledem drugiej osi (9) lub drugiej osi (9) wzgledem pierwszej osi (8), przy czym czujnik (20) zawiera
obrotowy potencjometr trygonometryczny (55) sprzgzony z przegubowym ramieniem (3).

2. Maszyna, wedtug zastrz. 1, znamienna tym, Ze czujnik (20) zawiera plyte (4) przymocowana do
ramienia (3), majaca pierScieniowa powierzchni¢ oporowa oraz pierfcien (43) utrzymywany w poloZeniu
wspdlpracy z powierzchnia oporowa ptyty (40), zamocowanej obrotowo wzgledem tego pierscienia (43), przy
czym z pierécieniem (43) jest polaczony potencjometr (55), ktéry zawiera obrotowy trzpieri (61) osadzony
wsp6losiowo z pierwsza osia (8) oraz potaczone z tym trzpieniem ramig¢ (68) zazg¢bione z ptyta (40) w celu
obracania trzpienia (61) o kat zasadniczo réwny katowemu przemieszczeniu ramienia (68).

3. Maszyna, wedlug zastrz.2, znamienna tym, Ze pierSciei (43) jest zamocowany nieruchomo
w stosunku do ramienia (30).

4. Maszyna, wedtug zastrz. 2 albo 3,znamienna tym, Ze pierscieri (43) jest przymocowany do
korpusu (1).

5. Maszyna, wedlug zastrz. 1,znamienna tym, ze czujnik (20) zawierajacy obrotowy potencjometr
(55), sprzgzony z ramieniem (3) w celu wskazywania przemieszczenia tego ramienia odpowiednio do wysokosci
drugiej osi (9) wstosunku do osi (8), jest osadzony w obudowie (48), ktérej wnetrzne jest wypetnione
materiatem izolujacym ichronigcym potencjometr przed wilgocia lub pytem.

FIG.1.

FIG 2.
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