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Eacznik ukladu amortyzacyjnego wibracyjnej zageszczarki

kroczacej
1 2
Przedmiotem wynalazku jest 1gcznik ukladu Celem wynalazku jest unikniecie tych wad i
amortyzacyjnego wibracyjnej zageszczarki Kkro- niedogodno$ci przez opracowanie polgczenia gor-

czacej do zageszczania gruntu, skladajacy sie z
trzpienia, gniazd goérnego i dolnego, w ktorych
osadzone s3 konce trzpienia zaopatrzone w koi-
nierze, oraz ze sprezyny amortyzacyjnej osadzo-
nej na trzpieniu pomiedzy tymi gniazdami.

W znanych lgcznikach amortyzacyjnych wibra-
cyjnych zageszczarek Kkroczgcych, trzpien lagczacy
mechanizm Kkroczenia z plyta wibracyjng zagesz-
czarki, swoim g(’)rpym koncem jest sztywno po-
tgczony z korpusem tego mechanizmu i jest wkre-
cony bezposrednio w gniazdo gérne korpusu.

Przy takim polgczeniu trzpienia z korpusem
wystepuje intensywne przenoszenie drgan plyty
wibracyjnej na mechanizm kroczenia i zwigzany
z nim uklad sterowniczy. Uklad sztywno polg-
czonych z korpusem trzpieni wigzgcych plyte wi-
bracyjng z tym korpusem, ogranicza swobodne
poziome przemieszczanie si¢ piyty wzgledem grun-
tu, co ma wplyw na szybko$§¢ przemieszczania sie
zageszczarki w czasie wibracji i jej wydajno$é.
Ponadto, w kazdym trzpieniu wystepujg nieréw-
nej wielko$ci obcigzenia, co jest powodem zaklo-
cen ruchu prostolinijnego zageszczarki w czasie
wibracji w postaci niezamierzonych jej skretéow.
Wobec czego staje sie koniecznym stosowanie do-
datkowych S$rodkéw technicznych, zmuszajgcych
rageszczarke do ruchu prostolinijnego w postaci
na przyklad regulator6w polozenia Srodkéw ciez-
ko$ci mimosrodéw wibratora.
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nego konca trzpienia lgcznika amortyzacyjnego z
gniazdem korpusu mechanizmu kroczenia, ktére
nie ogranicza swobody poziomego przemieszczania
sie plyty wibracyjnej i nie powoduje zaklécen
prostolinijnego ruchu zageszczarki.

Cel ten osiggnieto zgodnie z wynalazkiem przez
polaczenie goérnego konca trzpienia lgcznika amor-
tyzacyjnego z gérnym gniazdem za pomocg zig-
cza podatnego, skladajgcego sie z obsady regula-
cyjnej wkreconej w gniazdo gbérne, przelotowej
wkretki i wkladek elastycznych obejmujacych gor-
ny koniec trzpi.enié.

Przez osadzenie gérnego konca trzpienia w gor-
nym gniezdzie za pomoca zlgcza podatnego uzy-
skuje sie elastyczne polgczenie trzpienia z korpu-
sem mechanizmu Kkroczenia, swobodne poziome
przemieszczanie sie pityty wibracyjnej wzgledem
gruntu, wyréwnanie i zmniejszenie obcigzen po-
szczegblnych lgcznikow, oraz lepszg amortyzacje
ukiadu sterowniczego. Przez zastosowanie zlgcza
podatnego zostaly zlikwidowane zakl6cenia ruchu
prostolinijnego zageszczarki, dzieki czemu stalo

si¢ zbedne stosowanie dodatkowych $rodkéw re-
gulujacych prostolinijny ruch zageszczarki w cza-
sie wibracji. Najwazniejszym efektem technicz-
nym elastycznego polgczenia gérnego konhca trzpie-
nia z korpusem jest znaczny wzrost wydajnosci
zageszczarki, bowiem majgca duzg swobode ruchu
w kierunku poziomym ptyta wibracyjna pokonu-
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je w jednostce czasu znacznie wieksze odlegioSci.
Ponadto uzyskuje sie wzrost energii plyty wibra-
cyjnej zageszczarki o wielko$é rowng iloci energii
przekazywanej dotychczas, poprzez sztywne polag-
czenie trzpieni, na korpus mechanizmu kroczenia.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku przedstawiajacym
1gcznik ukladu amortyzacyjnego wibracyjnej za-
geszczarki kroczgacej w czeSciowym przekroju w
plaszczyznie pionowej. Jak uwidoczniono na ry-
sunku w wewnetrznie nagwintowanym gérnym
gniezdzie 1 przytwierdzonym do korpusu 2 me-
chanizmu kroczenia jest wkrecona obsada regula-
cyjna 3 zamknieta przelotowg wkretkg 4. Wew-
natrz obsady regulacyjnej 2 sg osadzone elastycz-
ne wkiadki 5 i 6, ktére obejmujg trzpien 7 lgcz-
nika i jego kolnierz 8.

Na trzpieniu 7 jest osadzona sprezyna amorty-
zacyjna 9, ktora jednym swym koncem ivspiera
sie o gniazdo dolne 10 l3cznika, przytwierdzone
do plyty wibracyjnej 11 zageszczarki, a drugim
kocem o ogranicznik 12, zwigzany z gniazdem
gornym 1 ksztaltowym zlgczem 13. Obsada regu-
lacyjna 3 jest zaopatrzona w uksztaltowany czop
14, stuzacy do jej pokrecania. Regulacje polozenia
dolnego korica trzpienia 7 w gniezdzie dolnym 10
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uzyskuje sie przez pokrecenie obsady regulacyjnej
3 za pomoca ksztaltowego czopa 14, przy czym
trzpien 7 nie ma bezposredniego kontaktu z ob-
sadg regulacyjng 3, a drgania plyty wibracyjnej,
ujemnie dzialajace na mechanizmy. kroczenia i
sterowania, sg tlumione w elastycznych wktad-
kach 51 6.

Zastrzezenia patentowe

1. Bacznik ukladu amontyzacyjnego wibracyjnej
zageszczarki kroczgacej do gruntu, skladajacy sie
z trzpienia, gniazd gérmego i dolnego, w ktérych
sg osadzone konce trzpienia zaopatrzone w kol-
nierze, oraz ze sprezyny amortyzacyjnej osadzo-
‘nej na trzpieniu pomiedzy tymi gniazdami, zna-
mienny tym, ze goérny koniec trzpienia (7) lgcz-
nika jest polaczony z gniazdem gornym (1) za
pomocyg zlgcza podatnego.

2. Lacznik wedlug zastrzez. 2, znamienny tym,
ze zlacze podatne sklada sie z obsady regulacyj-
nej (3) wkreconej w gniazdo gérne (1), wkretki
przelotowej (4) wkreconej w te obsade oraz ela-
stycznych wkladek (5 i 6), ktére obejmujg trzpien
(7) i jego kolnierz (8).

PZG w Pab., zam. 1915-72, nakl. 205+20 egz.
Cena 1zl 10,—
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