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Bezpetnostny upina¢ technologického né-
stroja priemyselného robota alebo iného
mechanizovaného technologického zaria-
denia so senzorom na zastavenie techno-
logického ndstroja pri mechanickej kolizii
s prekazkou, alebo pri zlyhani kinematickej
funkcie mechanizmov. Pozostdva z drZiaka
pevne spojeného s koncovym C&lenom (6)
priemyselného robota alebo iného technolo-
gického mechanizmu a zvysuvnej hlavice
nesicej technologicky néstroj (9). DrZiak
a vysuvn4 hlavica st vzdjomne spojené pred-
pdtim pruZnych listovych pier (3) upevne-
nych v telese (4) upinafa a zapadajtcich
svojimi otvormi na upinacie guli¢ky (2) za-
pustené do zikladného dielu (5) upinada.
Stredy otvorov v pruZnych listovych perdch
(3) su oproti stredom upinacich gulifiek
(2) vzdialené o hodnotu potrebnti pre do-
sadanie vysuvnej hlavice na drZiak na spo-
lo€nu referenéni dosadaciu plochu (11) vy-
tvorend na zdkladnom diele (5) upinata a
telese (4) snimacda.
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Vyndlez rie3i bezpe&nostny upinad tech-
nologického néstroja priemyselného robota
alebo jiného mechanizovaného automatické-
ho technologického zariadenia.

Pri aplikovani vysokoautomatizovanych
mechanizmov r8znych technologickych za-
riadeni, majmé v3ak pri aplikdcidch priemy-
selnych robotov a manipuldtorov pre vyko-
ndvanie zloZitych technologickych dkonov,
pritom casto v stiasnosti s dal$imi analo-
gickymi zariadeniami, st technologické na-
stroje tychto zariadeni Casto vystavované
nebezpeenstvu mechanického poskodenia
pri naraze na prekaZky v okoli pracovného
priestoru priemyselného robota alebo auto-
matizovaného mechanizmu, ktoré sa tam vy-
skytnii ndhodne, pri nesprdvnej funkcii né-
vdznych zariadeni. Riziko mechanického
posSkodenia technologického néstroja hro-
71 aj v pripadoch havarijneho zlyhania pro-
gramu riadiaceho systému robota alebo me-
chanizmu technologického zariadenia, kedy
bude technologicky nastroj vedeny ndhodne
po inej, ako naprogramovanej drahe, vyply-
vajucej z kinematickych poZiadaviek vyko-
nédvanej technologie.

Pre toto je potrebné zabezpelit techno-
logicky néstroj, priemyselny robot, alebo
ing mechanizovany nosi technologického
néstroja, nédvidzné mechanizmy a celé pra-
covné okolie pred. poSkodenim v désledku
mechanického narazenia v popisanych ne-
. blanovanych situdcidch a pri vyskyte po-
rich riadiacich systémov v priestore pra-
covného dosahu ramena nosifa technolo-
gického néstroja.

Doteraz zndme rieSenia odstrafiovali ne-
bezpe€ie mechanického poskodenia techno-
logického néstroja len &iasto&ne. St zndme
rieSenia, pri ktorych sa ochrana technolo-
gického nédstroja dosahovala jeho pruZnym
upevnenim, ktoré do znaénej miery zniZo-
valo silové ulinky v pripade nédrazu.

St zndme aj rieSenia, ktoré kombinuji
pruZné upnutie technologického néstroja s
indikdciou pruZného vychylenia vhodnym
senzorom, ktory vyvold zastavenie pohybov
mechanizovaného nosi€a technologického
néstroja alebo pohybov priemyselného ro-
bota, S

Nevyhodou tychto rieSeni je zlyhanie za-
bezpefenia technologického néstroja proti
ndrazu, ak je porucha pohybov vé&sich roz-
merov ako dovolia prvky pruZného upnutia
technologického néstroja. TaktieZ zastave-
nie pohybov robota vyvolané signdlom sen-
zora pruZného vychylenia nie je okamZité,
ale v znafnej miere zavisi od dynamiky su-
stavy mechanizmov technologického nosita
alebo priemyselného robota a napriek sna-
he zabrdnif mechanickému poSkodeniu tech-
nologického néstroja a priemyselného ro-
bota popisanymi rieSeniami k takymto po-
Skodeniam dochédza.

Uvedené nevyhody a nedostatky rieSi bez-
pec¢nostny upina¢ technologického néstroja
priemyselného robota alebo iného mecha-
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nizovaného technologického zariadenia po-
dla vyndlezu, ktory je charakterizovany
tym, Ze sa sklada z drZiaka, ktory je pro-
strednictvom zédkladného dieln upinada pev-
ne spojeny s koncovym &lenom priemysel-
ného robota alebo iného technologického
mechanizmu a z vysuvnej hlavice, ktoréd ne-
sie technologicky néstroj prostrednictvom
unaSaca technologického néstroja. DrZiak a
vysuvna hlavica si vzdjomne spojené pred-
pdiim pruZnych listovych pier upevnenych
v telese upinacda. PruZné listové perd zapa-
daju svojimi otvormi na upinacie gulicky
zapustené do zdkladného dielu upinaca.
Stredy otvorov v pruZnych listovych perdch
St oproti stredom upinacich guliiek vzdia-
lené o hodnotu potrebnd pre dosadenie vy-
suvnej hlavice na drZiak na spoloénid re-
ferenéni dosadaciu plochu, vytvorend na
zdkladnom diele upinada a telesa upinada.

Vyhodou rieSenia podla vynédlezu je za-
bezpetenie technologického néstroja robota
¢i technologického mechanizmu pred po3ko-
denim pri narazeni na prekéZky, pri¢om
vzhladom na mechanické odpojenie techno-

Jlogického néstroja od tychto zariadeni nie

je na 8kodu ani zotrvaénymi silami vyvola-
ny dobeh mechanizmov do ich #iplného za-
stavenia od signédlu senzora.

Vyhodou rieSenia podla vynélezu je jeho
bezpetnostnd funkcia pri pésobeni vonkaj-
8ich sil v lubovolnom smere s vynimkou
sil poOsobiacich presne v rovine urfenej u-
pinacimi bodmi zdkladného dielu upinada,
o v8ak je pripad, ktory prakticky nena-
stane, pretoZe technologicky ndstroj sa do
bezpefnostného upinata podia vynéalezu fi-
xuje vZdy escentricky oproti tejto rovine.

Na pripojenom obrazku je znazorneny
princip bezpefnostného upinata technolo-
gického néstrocja podla vyndlezu, kde je
ako priklad technologického néstroja upev-
neny zvéraci hordk pre elektrické obliikové
Zvaranie v ochrane plynov.

Bezpe&nostny upinat technologického na-
stroja priemyselného robota je vytvoreny z
dvoch dielov. Prvy diel, drZiak, je tvoreny
telesom 4 upinafa, na ktorého vniitornom
obvode st upevnené predpété pruzZné listo-
vé perd 3 a z vonkajSej strany jeho obvodu
je upevneny unédSa¢ 8 technologického né-
stroja, priCom je teleso 4 upinafa uzatvore-
né nosifom 1 senzora a na ilom upevnenym
senzorom 7 a signdlnymi privodmi 10. Dru-
hy diel, vysuvni hlavicu, tvori zédkladny
diel 5 upina&a, v ktorom st zapustené po
jeho vonkajSom obvode upinacie gulidky 2
a je upevneny na koncovom ¢&lene 6 prie-
myselného robota. Technologicky néstroj 9
(napriklad zvdraci hordk) je upevneny v
unédSaci 8 technologického néstroja prvého
dielu bezpe&nostného upinaa. Obidva diely
bezpe€nostného upinata podla vynélezu si
spolu vzajomne spojené tak, Ze navzédjom
dosadaji na referentné dosadacie plochy
11 s predpdtim dosahovanym excentricitou
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umiestnenia otvorov v predpétych pruZnych
listovych perach 3 oproti stredom upinacich
guli¢iek 2 v zdkladného dielu 5 upinafa a
predpétych pruznych listovych pier 3 telesa
4 upinaca zabezpetuje definovanii vzajom-
ni polohu choch dielov bezpefnostného u-
pinafa technologického ndastroja podla vy-
nélezu.

BezpeCnostny upina¢ podla vyndalezu pri
pbsobeni neprimeranych nadmernych von-
kajSich sil na technologicky nédstroj 8§ za-
reaguje uvolnenim upinacich bodov zédklad-
ného dielu % upinaca z predpétych pruZnych
listovych pier 3 telesa 4 upinada, pri¢om sa
cela mechanickd slistava bezpeénostného u-
pinata rozpadne na dva samostatné diely,
z ktorych zdkladny diel 5 upinada ostdva
fixovany na koncovom ¢&lene & technologic-
kého nosita robota alebo automatu a dru-
hy diel telesa 4 upinata spojeny s techno-
logickym néstrojom sa ndrazom oddeli a
stane sa v priestore volnym a nezdvislym
na dalSom pohybe koncového &lena 8 prie-
myselného robota alebo automatu, pricom
medzi cboma dielmi bezpeCnostného upina-
¢a podla vyndlezu je umiestneny senzor 7,
ktory indikuje oddelenie jeho dielov a je
do riadiaceho systému robota alebo automa-
tu prepocjeny tak, Ze zastavi dalsie pohyby
tychto mechanizmov.

Obidva diely bezpetnostného upinacCa
technologického néstroja podla vyndlezu si
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navzajom spojené trojbodovo a s takym
predpédtim, Ze tieto diely dosadajd vZdy na-
vzdjom presne na referentné plochy 11, vy-
tvorené na oboch protikusoch, ¢im je za-
bezpedend opakovand presnost polohy tech-
nologického néstroja upnutého pomocou
bezpetnostného upinacda podla vynélezu.

Po odstréneni poruchy, ktord spOsobila
narazenie technologického nastroja a roz-
padnutie bezpelnostného upinaca technolo-
gického néastroja na dva diely, zloZia sa spo-
lu tieto diely ru¢ne prosiym vzajomnym za-
sunutim, prifom zaskoCia navzajom upina-
cie body zékladného dielu upinafa a pred-
pété pruzné listové perda 3 telesa 4 upinaca
tak, Ze dotlatia na seba referentné plochy
11 cboch protikusov, ¢im zavujmi vzdjomne
presne stanovend polohu, a tym aj zabez-
petia presni opakovanii polohu upnutia
technologického néstroja 8 na koncovy &len
6 priemyselného robota alebo automatickeé-
ho technologického mechanizmu.

RieSenie podia vyndlezu moZno aplikovat
pre nesenie rdznych technologickych na-
strojov priemyselnym robotom alebo aufo-
matizovanym mechanizmom rozaych tech-
nologickych zariadeni. Vyhodné uplatnenie
je pre upinanie zvaracich alebo rezacich ho-
rdkov na ramenéch zvaracich priemysel-
nych rohotov, upinanie brusiacich jednotiek,
striekacich piStoli pre robotizované povr-
chové dpravy rdznych vyrobkov a podobne.

PREDMET VYNALEZU

Bezpetnostny upinad technologického né-
stroja priemyselného 1robota alebo iného
mechanizovaného technelogického =zariade-
nia so senzorom na zastavenie technologic-
kého nastroja pri mechanickej kolizii s pre-
kédzkou, alebo pri zlyhani kinematickej funk-
cie mechanizmov, vyznadujtici sa tym, Ze
sa sklada z drZiaka, ktory je prostredunic-
vom zakladného dielu (5) upinafa pevne
spojeny. s koncovym Clenom (6) priemysel-
ného robota alebo iného technologického
mechanizmu a z vysuvnej hlavice, ktord ne-
sie prostrednictvom unégSafa (8) technolo-
gického néstroja technologicky ndéstroj (9),

pricom drziak a vysuvnd hlavica si vzdajon-
ne spojené predpdtim pruZnych listovych
pier (3} upevnenych v telese (4) upinacCa
a zapadajtcich svojimi otvormi na upina-
cie gulicky (2], zapustené do zdkladného
dielu (5) upinaca, priCom si stredy otvo-
rov v pruZunych listovych perdch (3) vzdia-
lené oproti stredom upinacich gulitiek ({2)
0 hodnotu potrebnii pre dosadanie vysuvnej
hlavice na drZiak na spolo€ni referencénn
dosadaciu plochu (11), vytvoreni na zé-
kladnom diele (5) upinada a telese (4] upi-
naca.
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