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Przektadnie zegbate z urzadzeniami do
zmiany kierunku ruchu, stosowane w po-
jazdach motorowych, budowano w ten
spos6b, - ze ruch wsteczny powstawal
przez reczne wlaczanie w kierunku osio-
wym pomocniczego kota zebatego. Przy
podobnem urzadzeniu stosowano sprzeglo
cierne, w celu uniknigcia uszkodzenia ze-
béw przy wlaczaniu w nieprawidiowem
wzgledem siebie potozeniu tychze.

Przy zastosowaniu wielkich przeklad-
ni i przenoszeniu znacznych sit konstruk-
cja podobna nie jest wygodna i wypada
stosowa¢ inne $rodki dla otrzymania prze-
stawienia, ktéreby zabezpieczaly mecha-
nizmy od uszkodzef.

Stosownie do niniejszego wynalazku
cel ten osiaga sic przez takie polaczenia
urzadzenia do zmiany kierunku obrotu

przekladni, z przyrzadem rozrzadzajacym
srodek napedny, ze mechanizmu tego nie
mozna uruchomié dopéty, dopéki obraca
si¢ jakiekolwiek lkoto zebate, ewentualnie
dopoki znajduje si¢ w ruchu $rodek na-
pedny.

Daje si¢ to osiagnaé w sposéb opisany
ponizej a polegajacy na tem, ze mecha-
nizm zmieniajacy kierunek obrotu urucha-
mia si¢ hydraulicznie np. za poérednic-
twem ttoka zostajacego pod dziataniem ci-
$énienia oleju, przyczem dzwignia, za po-
srednictwem ktérej wywoluje si¢ ruch,
jest zahamowana dopéty, dopéki jakie-
kolwiek kolo zebate si¢ obraca.

Zwykle stosuje si¢ do tego celu koto
z¢bate pomocnicze, przesuwane w kierun-
ku promienia, wstawiane miedzy kota na-
pedowe i pedzonme ewentualnie wylaczane



z pomiu:,dzy nich, Pozwala to zmniejszaé,

w poréwnaniu z zastosowaniem prZesuwal-'
nych w kierunku osiowym két, szérokosé =

kota, a poniewaz koto dqdiaftklu“ne potrze-
buje dla ruchu wlaczajacégo i wylaczaja-
cego niewiele miejsca, cala przekladnia
zostaje znacznie zmniejszona.

Oprécz tego wynalazek cbejmuje urzq-

dzenie, ktére znajdujace si¢ W spoezyn-

ku, lecz przeznaczone do wzajemnego za-

zebianial kela quate ustawia w ten spg-.

twem urzadzenia, przedstawionego doklad-
ntiej na fig. 2) przez kanal doptywowy dol-
‘ny 9 ole) po‘d ci$nieniem do cylindra 7 pod
ttok 8, ‘ktéry wznosi si¢ wéwezas do gory

i przesuwa czop, 10 do punktu 11, przy-
* czem wat 13 obraca sie za posrednictwem

ramienia’ 72. Na wale 13 zaklinowany jest

. ksiuk 14 oraz korba 15. Przy obrocie watu

s6b, iz zeby fjednego z nich ‘wypadaja -

zawsze w chwili wlaczania, naprzeciwko
wrebéw: miedzy zebamni dm@qgo kota, lub,
gdy kota™, zebate . zostana = ptzesuniete
;wzgledem siebie w pefozenie, w ktérem
#ab jednego kola nie natrafia na wreb
miedzy zebami kota drugiego, jedno koto
slizga si¢ po drugiem, az nastapi wlasciwe
zazebienie, Ten ostatni wypadek jest mo-
zliwy tylko przy zastosowaniu kél $rubo-
wych.

Jeden ze sposobéw wykonania wyna-
lazku przedstawia zataczony rysunek na
fig. 1 schematycznie i na fig. 2 szczegoto-
wo. Fig. 3 przedstawia -szczegét w prze-
kroju, wedtug linji A—A na fig, 2, fig. 4—
szczegoty fig. 2, a fig. 5, 6 1 7 szczegol dal-
szy.

Cyfra 1 oznacza kolo zebate napedne,
a 2 napedzane, Koto 1 obraca 'sie stale
w jednym kierunku, natomiast koto 2
otrzymuje ruch badZ w jednym kierunku
(naprzéd), badz w przeciwnym (wstecz);
w wypadku pierwszym obrét zostaje wy-
wolany tezposrednio kotem 1, za§ w dru-
gim przez koto posrednie 3, Cyfry 4, 51 6
oznaczaja waty két 1, 2, 3.

Tryby wiec 2 i 3 zostaja, przy przej-
$ciu z ,,naprzéd” na ,,wstecz” lub odwrot-
nie przesuniete, ktory to ruch osiaga sie za
posrednictwem urzadzenda nastepujacegc.

W potozeniu, wyobrazonem na rysun-
ku, koto 2 obraca si¢ wstecz. Dla wywota-
nia obrctu wstecznego wprowadza sig po
zatrzymaniu wszystkich két (za poérednic-

Ili‘ksirmk 14 podnosi dzwignie 16 wraz z o-
sadzonym w niej watem 5 i kotem 2. Ksiuk
]ednak posiada taks forme, ze podniesie-
nie to fie moze zajéé, zanim korba 12 nie
minie polozenia $rodkowego 17. Natomiast
krazek 18, ma ktérym koto zebate 3 osa-

- dzone jest mimosrodowo, zostaje obrécone

przy ruchu 710 — 17 za poérednictwem
korby 15, drazka 19, przyczem tryb 3 zo-
staje wylaczony z zazebienia z trybami 1

ia2 Podczas ostatniej czeéci ruchu prze-
stawnego 17 korba 15 obraca sie

jeszcze
dalej, tak ze czop jej 20 dochodzi do punk-

tu 21 przyczem czop 22 drazka 19 przesu-
nie si¢ do punktu 23 i wal 6 do punktu 24,

-za$ kolo 3 zajmie potozenie, przedstawione

kreskami., Tymczasem ksiuk 14 obréci sie 1
podniesie ramie 16 do pozycji, w ktérej wal
znajdzie si¢ w punkcie 25. W tem poloze-
niu watu 5 tryby 1 i 2 zaczepiaja sie wza-
jemnie, tryb za$§ 3 jest wytaczony.

Na wypadek, gdyby kota 1 i 2 stanety
przy zlaczaniu két w takiem potozeniu
wzgledem siebie, ze zab jednego kota nie
trafitby $cisle naprzeciwko wrebu kota dru-
giego, dzwignia 26 obraca automatycznie
koto zebate I w polozenie, nadajace si¢ do
zaczepiania z kotem 2. Diwignia 26 uru-
chamia sie réwniez za posrednictwem ole-

ju, znajdujacego si¢ w cylindrze z ttokiem,

i ten ruch wspéldziata z innemi ruchami
tak, ze dZzwignia 26 obraca koto 1 w: odpo-
wiedniej chwili. Mechanizm ten opisany
jest ponmizej i przedstawiony jest na fig. 2.

Dla wywotania ruchu wstecznego kota
2, tlok 8 opuszcza si¢ nadél, prizyczem naj-
pierw wylacza sie kolo 2, poczem wtacza



si¢ koto 3. Jezeli pozadany jest jatowy
bieg przekladni, to czop 10 zatrzymuje sie
w punkcie 17. W tem polozeniu kota 2 i 3
nie zaczepiaja za koto zebate 7. Na fig. 2
widzimy te sama konstrukcje, co i na fig.
1, lecz szczegbétowo. Figura ta uwidacznia
mechanizm, zabezpieczajacy od nawrotu
przed catkowitem: zarhrzymamem ‘wszyst-
kich ko6t przektadni,

Jednakowe czesci sa oznaczone na obu
figurach temi samemi liczbami, Wszystkie
cylindry z olejem sg uruchamiane w tym
wypadku za po§rednictwem ramienia roz-
rzadzajacego 30, ktére mozna przyciskaé i
obracaé. Ramie rozrzadzajace jest osadzo-
ne w gltéwee 33 suwaka tlokowego 32 za
posrednictwem czopa 31. Tym sposobem
suwak tlokowy 32 moze byé obracany i
podnoszony lub opuszczany w cylindrze z
olejem 34 za posrednictwem ramienia 30.
Sciany suwaka ttokowego i cylindra sa za-
opatrzone w kanaly laczace sie z rozmai-
temi cylindrami do oleju. Za posrednic-
twem réznych ruchéw ramienia rozrzadza-
jacego 30 wpuszczamy olej i uruchomiamy
cylindry w-takieji kolejnosci, jaka jest mie-
zbedna do nawrotu przekladni. To urza-
dzenie opisane jest ponizej z powolaniem
si¢ na fig. 5, 6 i 7.

Jak zaznaczono na wstepie, mechanizm
nawrotny nie powinien podlegaé dziataniu
rozrzadnika $rodka napcdnego, dopéki ja-
kiekolwiek kolo przekladni sie obraca.

W przedstawionym sposcbie wykonania
ramie 30 nie ‘noie byé¢ uruchomione. péki
kota przektidni lub ktérekolwiek z nich
pozostaje w spoczynku. Osiaga sie to w
sposéb nastepujacy.

' 56 oznacza rekojesé rozrzadnika $rodka
napednego np. przyrzadu do wpustu pary,
na lokomotywie, Péki rekojesé 56 znajdu-
je sie w takiem potozeniu, ze kiedy srodek
napedny nie jest potrzebny, ramie 30 pozo-
staje zahamowane i odwrotnie, jezeli §ro-
dek napedny jest w uzyciu, ramie 30 musi

zajmowaé polozenie robocze. Osiaga sie to
za posrednictwem dwu trzpieni zatrzymo-
wych 57, wciskanych za posrednictwem
sprezyny, umieszczonej wewnafrz trzpieni
do wykrojéw 58 lub 59 w ramieniu roz-
rzadnika przy normalnem potozeniu reko-
je$ci, S
Na tukowem namieniu rozrzadnika znajj-
duje sie wykréj 58, na tyle gleboki, Ze oba
trzpienie hamujace zaskakuja do wykroju,
t. j. zajmuja polozenie zwyklte. Toz samo
jest zrobione i z ramionami 56 i 59, dzieki
cZemu jedno tylko z tych ramion, a niie: oba
réwnoczesnie moga byé obrécone z poto-
zenia normalnego. 'W ten sposéb ramie roz-

- rzadnika oleju 30 jest zwykle zahamowane,

gdy érodek napedny pracuje. Tylko gdy
raczka rozrzadnika do $rodka napednego
59 zajmuje polozenie; przedstawione nal ry-
sunku, a wiec gdy $rodek napedny nie jest
dopuszczany, ramie 30 miozna. uruchomié
— i odwrotnie, raczke rozrzadnika 56 moz-
na przestawi¢ z polozenia, przedstawionego
na rysunku, a wiec silnik mozna puscié w
ruch tylko wéwczas, gdy ramie 30 znajduje
si¢ w polozeniu normalnem, oznaczonem
na rysunku,

~ Skoro np. chcemy przejéé z ruchu ,mna-
prz6d” na ruch ,wstecz” t, j. gdy koto 3
ma byé wlaczone, to odbywa sie to w spo-
séb nastepujacy.

Najpierw raczke rozrzadnika 56 $rod-
ka napedowego nalezy przestawi¢ w polo-
zenie wskazane na rysunku, dla przerwa-
nia wpustu $rodka napedowego.

Nastepnie ramie 30 obracamy na czopie
31 przez opuszczenie rekojesci. Mozna je
cbracaé okoto osi podtuznej suwaka ttoko-
wego 32 tak na lewo, jak i na: prawo. Obrét
w jednym kierunku ramienia wywoluje na-

" wrét z ,naprzéd” na ,,wstecz”, natomiast

obrét w przeciwnym kierunlku nawrét z
,wstecz'’ na ,naprzéd”, tymczasem nie
mozna cbrécié ramienia, zamim kota prze-
ktadni sie nie zatrzymaja, bo moze sig zda-



rzy¢, ze kel przekladni obracaja sie je-
szcze pe zatrzymaniu doplywu $rodka na-
pednego, zwlaszcza w pojazdach, kiére
biegny . jeszcze wskutels bezwhadnosci :(np.
parowdz).

Dla - 2apobieisenia obrotowi ramienia 30,
zanim kota przeklaidni zostana, zatrzymame,
stuzy weadzenie nastgpujace.

Gdy ramie 30 obraca -sig okolo czopa
31, suwak 32 opada i olej ze zbiornikal-na-
plywa do-cylindséw 73, ktérych thoki (czo--
py 71) deialaja na pélokragle ‘hamulce
ciesne 37 i 38 lub inne czgéci analogiczne
tak, ze te zosta§qprzycisnigte.do powierzch-
ni ciernych k¢l 1 i 2. Hamulce te mogy by¢
przesuwane do kot 1 i 2 badz w kierunku

prosnieni, badz tez, jak to przedstawiomo

na rysunku, w kierunku osiowym, w kté-
rym to wypadku maja one ksztatt stozka.
Gdy jedno z két 1 i 2 lub oba sig obracaja,
obraca sig odpowiedni krazek lub oba kraz-
ki 37 i 38 i wdno$ne czopy 39 i 40, a réw-
niez i czop 41 zostaja przesunigte nadét,
a drazek 42 praesuwa drazek 43 do gory,
ktéry wsuwa sie w tym wypadku w otwér
44 ramienia rozrzadnego 30, hamujac je od
dalszego obrotu, Sprezyna 70 (fig. 3), u-
mieszczona migdzy wialem 71 i nierucho-
mym kadtubem 72, cofa zespél 36 — 43
do potozenia przedstawionego na rysunku.
Dopiero woéwiczas, gdy wszystkie kola
przekladni znajda sie w spoczynku, ra-
mie 30, jak to juz wspomniano, daje sig
obrécié. W tym wiec wypadku pret 43
nie zostanie podniesiony i dopiero wow-
czas ramie 30 moze sie obréci¢ i wywolad
przestawienie mechanizmu.

Gdy ramie zostanie obrécone tak, ze
wiyskok 35¢ rampienia 30 minie wyskok 35,
ramie 30 moze by¢ epuszezone -dalej, az
thok lub suwiak tlekowy dvjdzie do spodu.
Przy tem powtérnem opusaczeniu olej mna-
plywa pod wrzeciono 46 z zakoficzeniemn w
ksztedcie ticka 45. Stosownie do tego, czy
cbrot mial miejsce poczatkewo ,wprzod

czy ,wstecz": wrzeciono 46 zestaje podnie-
sione tak, ze (fig. 4) wyciecie zaporowe ¢7
do ruchu przedniego lub 27 do ruehu
wstecznego na suwaku 48a, potacsenych z
trybem 48, zostaje -oswobodzene preez ha-
mulec cylindrycany #7q ticka 45, Ramig 30,
obracane dalej w tym samym kierunku, o-
twiera #a posrednictwem suwaka 32 doplyw
oleju do dolnej czesci cylindra 7, wywolu-
jajoego stosownie do apisu. {fig. 1) wlaczanie
lub wylaczamie kota zebatego 3.

Po pomownem podniesieniti suwaka 32
olej z przestrzeni pod {lokiem 45 rostaje
WYpUszczony, pocsem ‘spregyna 75 -cefa
tlok do polozenia kraficowego detnego.

Na tym samym wiale, ma kiérym zaaj-
duje sig wystep cayli ksiuk 14, osadzone
jest koto zebate stoskowe 49, Pray obracie
wadu 13, keto 49 obraca wrzeciono 50, zae-
patrzone aa koficu delnym w kolo z¢bate
stozkowe 51, zaczepiajace kola £9. Kele to
w poréwnaniu z kolem 49 jest takiej wiel-
koéci, 2e wrzeciono $0 nie moze si¢ obré-
ci¢ wieecej, niz o pél obeotu, zeby mecha-
nizm zaporowy 47 — 47a pasowal de ebu
polozen kraricowych. Koto 48 obraca kote
52 4 zarazem wrzeciono 46, kidrego czest
najwyZsza zaopairzona jest wi -czmworogran
do korby.

Oba wykroje 47 i 47b mozna zastapic
jednym wispélaym. Cyfra 47c oznacza wy-
kroje ido biegu swobodnego (fig. 4).

Czgéc porma wrzeciona 46 wspoldziala
z ramieniem 30, zakohczomem kula 76,
wchodzaca miedzy pierScienie prewadnicze
77 wrzeciona 46. Urzadzenie to sprawia,
7e ramie 30 nie moze byé cofniete do polo-
zenia normalnego, zanim kioto 48 nie zo-
stanie zahamowane za posrednictwem kraz-
ka zaporowego 48a. Krazek ten utrzymuje

" mianowicie wrzeciono 46 w polozeniu pod-

niesionem wowczas, gdy mechanizem na-
wirotnry mie jest zahamowany dla biegu,
,naprzod”; wstecz” lub swobodnego. Gdy
wuzadoenie aie bedzie zabamowane, 1io
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wrzeciono, a przeto i jego punkt pelaczenia
z ramieniem 30 sa podaiesione, przez co
ramig nie moze byé cofnigte de polozenia
narmailnega. Urzadzenie #o nie peewala ma-
szynigcie wpuszczaé pary przed, zakonicze-
niem przestawienia na chody.

Na wrzecionie 46, zaopatrzonen wi miej-
scu 53a w gwint, zmajduje si¢ nakrgtka 53
ze wskazowka, 54 Pprassuwajacy sie wzdluz
podziatki stepniowej i pokazu.}q.ca, poloze-
aie przektadni.

Paniewaz chodzi o to, by k(ufaa 13 za-
ety przy wlaczamiu takie polozenie -wezgdle-
dem siebie, aby zeby ich zachodzity we
wreby, zastosowano wurzgdzente, kiore na-
stawia zawsze kota w polozenie wlasciwe.

Ttok 6f $lizga sie 'w cyhmdrze 55, do
ktorego doplyws olej za posrednictwem
suwaka tlokowego 32, pdy dem zostanie
preesuniety do edpowiedniej pozycji celem
doprowadzenia olejm do cylindra 7. Tick
ten posiaida dwa dragki 26, kitérych kotce
wspotdziataja z wieficami zapadkowemd 62
na kotach 1 i 2, przyczem iloéé zgbéw na
wiethicach zapadlowych jest 4a sama, co i
na odpewtlednich kotach zebatych. Tiok 61
prowadzi sie trzpieniem poprsecznym 63
w prowadnicach cylindra 55. QO koice czo-
péw 63 opiera sie sprezyna maciskowa 65,
opierajaca sie drugim keficem o dno kadtu-
ba 66. Sprezyna ta dazy do przesuniecia
tloka 61 do jego polozemia gérnego krari-
cowego prizeciw cisniemiu oleju w komorze
67, znajdujacej ste wewnatrz kadtuba 66.

Drazki 26 posiadaja wystepy slizgowe
68, wspoldziatajace z krawedzia otworu
69 tak, ze skoro w komorze 67 mniema ci-
$nienia: oleju i sprezyna 65 przesuwa thok
61 do gory, ramiona 26 zostaja zlozone i
wylaczone z wieficow zapadkowych 67.

Gdy wéwczas zostanie wpuszczony de
komory 67 olej, tlck 61 przesuwa sie na-
dol do polozenia kraricowego zewnetrzne-
go, przyczem oba kela 7 i 3, o ile nie sq

spracione, stany w porycii wnabliwieieoe]

W taki sam ‘s;pfons‘db zazebiaja si¢ tez ko-
ta 214 3. :

Drazek 26 obraca koto 3, gdy sie zbliza
do 'kota 2, ‘Skero zgb kota 3 mapotka zab
kota 2, drazek 36 obraca kolo 3, az zab
wpadnie we wreb, To jest jednak moztiwe
tylko przy kotach éribowych. Przy zasto-
sowaniu za$ urzadzenia &o k6t zebatych
cylindryczmypch mode sic zdarryé, ie dwa
zeby zetkna sie, zanivm dejde do zaczepie-
nia sie. W tym wypadien kolta odstna sie
wizajemnie; poczem dopierc moze mastapié
wlaczenie,

Fig. 5 — 7 przedstawiaja szczegdlowo
clejowy mechantzm rozrzadny.

Fig. 5 daje przekrsj wedlug Hnji B —
B, a ¥ig. 6 przekroj wedhng linji C — C na
fig. 7.

32 oznacza suwak tlokowy. Przy pierw-
szym ruchu nadél ramieniai 30 otwor 80
laczy si¢ z.doptywem oleju 81 do cylindra
73 (fig. 3), przyczem olej, znajdujacy sie
stale w przestrzeni 34 moze oddziatywaé
na urzadzenie, przedstawione ma ¥ig. 3.
Przy dalszem opademiu ramieniia 30 otwor
82 tacay eie z doplywem oleju 83 do prze-
strzeni pod thokiem 45, podneszgcym wrze-
cione 46. Za mastepnym obretem ramienia
30 , wstecz” lub ,maprzéd” otwiera sie ka-
nat clejny 84, 86, ewentualnie 84, 85. Wpu-
sty 85 i 86 prowaidzg do jednego ewemtual-
nie drugiego korica cylindra 7. Réwnocze-
$nie cylinder 55 otrzymuje olej przez otwo-
ry 87, ewentualnie 88 i dopltyw 89 do cy-
lindra 55.

Cyfra 90 oznacza wyzlowbneme w suwaku
32, taczace otwori8§ ewentualnie 86 z wypu-
stem oleju 91, Rezumie sig, ze urzadzenie,
przedstawione ma rysunku dla przykladu,
mede byé znacznie zmienione, zachowujac
cechy, znamionujace istote wynalazku, Za-
miast oleju mezna stosowad inne plyny lub
gazy, mp. wodeg, pare, powietrze lub gaz.



Zamiast jednego ramienia 30 mozma stoso-
waé dwal takie ramiona;, potaczone ze soba.

Zastrzezenia patentowe,

1. Mechanizm do zmiany kierunku ob-
rotu kot w przekladniach zebatych, zna-
mienny tem, ze sprzgzenie két zebatych nie
moze nastapi¢, dopoki jakiekolwiek koto
przektadni znajduje si¢ w ruchu.

2. Mechanizm wedlug zastrz, 1, zna-
mienny tem, ze uruchamia si¢ za po$red-
nictwem oleju, znajdujacego sie pod ci-
$nieniem, prizez dZwignie (30), dzialajaca na
tlok (32), stuzacy za suwak rozrzadny do
oleju i ktéry oddzialywa na jedno lub kil-
ka kot przekltadni zg¢batej tak, ze dzwignia
(30) moze by¢ przestawiona w polozenie
uruchomiajace mechanizm tylko wéwczas,
gdy kolo lub kola zgbate znajduja sie w
spoczynku,

3. Mechanizm ~wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienny tem, ze dzwignie (30) mozna
porusza¢ w dwéch kierunkach, okolo czopa
poziomego (31) i okolo czopa pionowego
suwaka rozrzadnego (32).

4, Mechanizm wedlug zastrz. 2 i 3,
znamienny tem, ze suwak rozrzadny (32),
przy pierwszym swym przesuwie, wywolu-
je doplyw oleju do ttokéw, potaczonych z
czesciami obrotowemi, dziatajacemi na po-
wierzchnie cierne jednego lub kilku két ze-
batych przekladni, ktére to powierzchnie
uruchomiaja jednocze$nie mechanizm za-
porowy, wy*wm&‘u;a;cy zahamowamie ramie-
nia (30).

5. Mechanizm wedtug zastrz. 4, zna-

mienny tem, ze czesci obrotowe ttokéw, za-
trzymujacych obrét két zebatych przed ich
zlaczeniem skladaja sie z pétokraglych
krazkéw ciernych, polaczonych z pretem
zaporowym (43) zapadajacym do otworu
(44) ramienial (30).

6. Mechanizm wedlug zastrz. 1, 2, 3,
4 i 5, znamienny tem, ze urzadzenie zla-

czajace kota zebate przektadni sktada sie
z dzwigni (16), w ktorej jest osadzone jed-
no z két (2) prz:eklla)dm oraz z tarczy ob-
rotowej (18), na ktérej jest osadzone mi-
mosrodowo kolo zebate posrednie (3}

1. Mechanizm wedlug zastrz. 6, zna-
mienny tem, ze dzwignia (16) oraz tarcza
(18) sa polaczone z walem (13) tak, - iz
przy obrocie watu (13} w: jednym kierunku
nafjpilerw zostaje wylaczone koto zebate po-
$rednie (3), i koto (2) sprzega si¢ z kolem
napedzanem (1), a przy obrocie watu (13)
w kierunku odwrotnym, zostaje odtaczone
najpierw koto (2) od kota (1), i kolo po-
$rednie (3) przesuniete ‘do zaczepienia z
kotami (1 i 2).

8. Mechanizm wedlug zastrz. 7, zna-
mienny tem, ze wal (13) jest polaczony z
tickiem, przesuwajacym si¢ w cylindrze, w
ktorym z jednej lub drugiej strony ttoka
doprowadza sie olej pod ciénieniem sto-
sownie do kierunlku, w jakim obraca sie
diwignia (30).

9. Mechanizm wedlug zastrz. 7 1 8,
znamienny tem, ze dzwignia (16) urucha-
mia si¢ za posrednictwem ksiuka (74) osa-
dzonego na wale (13), a tarcza (‘18) — za
posrednictwem korby (15), osadzonej na
tymze wale (13) i drazka (19), potaczone-
go obrotowo z korba i tarcza, (18).

10. Mechanizm wedlug zastrz. 1 — 9,
znamienny tem, ze urzadzenie do zmiamy
kierunku obrotu két zebatych potaczone jest
z przyrzadem rozrzadzajacym _$rodek na-
pedny w taki sposéb, ze przyrzad rozrzadny
zostaje zatrzymany, gdy uruchomiono $ro-
dek napedny.

11. Mechanizm wedlug zastrz. 10,
znamienny tem, ze dZwignia (30) i raczka
(56) do tej dzwigni tacza sie z sobg w taki
sposéb, ze raczka (56) zapada w gniazdo
dzwigni (30) tylko wtedy, kiedy sq'o.de'k na-
pedny nie jest uruchomiony.

12. Mechanizm wedlug zastrz. 11,
znamienny tem, ze dzwignia (30) i raczka



(56) sa utrzymane w polozeniu normalnem
kiedy érodek mapedowy nie jest uruchomio-
ny przez urzadzenie zapadkowe, ktére przy
wyprowadzeniu dZwigni lub raczki z poto-
Zenia normalnego unieruchamiai raczke (56),
lub dzwignie (30).

13. Mechanizm wedlug zastrz, 12, zna-
mienny tem, Ze urzadzenie zapadkowe,
przy wyprowadzeniu dzwigni (30) z poto-
zenia normalnego mnietylko zahamowuje
raczke (56) (lub naodwrét), lecz wi tem ha-
mujacem polozeniu zostaje zatrzymane do-

poty, az diwignia (30) lub raczka (56)

zatrzymuja; sie w polozeniu, réznigcem sie

od normalnego wskutek tego, Ze sa zaopa-
trzone w odpowiednich miejscach we wgte-
bienia oporowe dla zapadid, :

14. Mechanizm wedtug zastrz. 6, 7, 8
i 9, znamienny tem, e koto posrednie (3)
oraz jedno z pozostatych két przekladni sa
polaczone z przyrzadem, ktéry ustawia ze-
by jednego kola dokladnie naprzeciw wre-
béw miedzy zebami kota drugiego.

15. Mechanizm wedlug zastrz. 14, zna-
mienny tem, ze przyrzad do nastawiania
zgbéw kota posredniego w polozenie wia-
$ciwe skiada sig z tfokal (61), przesuwajace-
go sie w cylindrze (55), polaczonego ze
zbiornikiem oleju tloczacego, gdy suwak
tlokowy rozrzadzajacy (32) zostaje prze-
suniety do polozenia, uruchomiajacego u-
rzadzenie zlaozajace kola zgbate praze-
kladmns.

16. Mechanizm weddug zastrz. 14 i 15,
znamienny tem, ze koo posrednie oraz ko-
to zaczepiane przezefi posiadaja wiefice
zapadkowe (62), z ktéremi wspéldziataja
drazki (26), potaczone z tlokiem (61).

17. Mechanizm wedtug zastrz. 16,

znamienny tem, ze drazki (26) sa zaopa- .

trzone w powierzchnie ukosne (68), ktére,
przy przesuwse tloka (61) do polozenia
kraficowego, $lizgajq si¢ o krawedZ otwo-
ru (69), przez ktéry drazki (26) wystaja z
cylindra (55), przez co drazki (26) wyla-
czajy sig z wieficbw zapadkowych, |
18. Mechanizm wedlug zastrz. 6, 7, 8
i 9, znamienny tem, ze wal (13) jest zao-
patrzony w odcinek zebaty (49), zaczepia-
jacy o kolo zebate (51) osadzone na wale
(50), polacaonym przekladniy zebata (48,
52) z obracajacem si¢ wrzecionem (46), za-
opatrzonem w $rube (53a) z nasrubowana
na ni nakretka (52), zaopatrzons we weka-
zowke (54), przesuwajacy sie wzdluz po-
dziatki (54a), ’
19. Mechanizm wedlug zastrz. 19,
znamienny tem, ze przekltadnia zebaitai (48,
52) zaopatrzona jest w przyrzad zapadko-
wy (47, 47a), polaczony z suwakiem roz-
rzgdzajacym olej tloczacy (32) tak, ze
przyrzad zapadkowy zostaje wylaczony

_ przy pierwszym przesuwie suwaka rozrza-

dzajacego.

19. Mechanizm wedlug zastrz. 19,
znamienny tem, ze przyrzad zapadkowy
sktada si¢ z zapadki (47a), umieszczonej
na wrzecionie (46), wspotdziatajacej z wre-
bami zapadkowemi tarczy zapadkowej
(48a), potaczonej z kotem (48), przyczem
zapadka wychodzi z wrebéw przy ruchu
wigére wrzeciona (46), wskutek ciénienia o-
leju tloczacego na spéd wrzeciona (46),
wywolanego pierwszym ruchem euwaka
rozrzadzajjacego (32).

Aktiebolaget Ljungstréms

Angturbin,
Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.
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