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一种电磁窗测试用八轴转台

(57)摘要

本发明属于机械技术领域，涉及一种电磁窗

测试用八轴转台。该转台包括：滚环组件、俯仰组

件、上下直线组件、前后直线组件、方位组件，该

转台实现电磁窗产品的横滚旋转运动、俯仰旋转

运动、上下升降运动、前后平移运动以及方位旋

转运动，以及实现信号源的横滚旋转运动、俯仰

旋转运动和方位旋转运动。本发明通过八轴的组

合运动保证被测电磁窗产品任意点弧面的切平

面与信号源发射面的轴线时刻垂直，并且使信号

源发射位置时刻处于被测电磁窗产品上的固定

区域弧面的圆心处。通过八轴联动对测量时的角

度和位置误差进行实时补偿，实现精确测量与自

动测量，更准确地实现了大偏心力矩大尺寸的电

磁窗产品的电性能测试。
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1.一种电磁窗测试用八轴转台，其特征在于，包括转台和测试用三轴转台(2)，转台包

括：滚环组件(1)、俯仰组件(6)、上下直线组件(11)、前后直线组件(15)、方位组件(23)，

1)滚环组件(1)

被测电磁窗产品安装在滚环组件(1)中的滚环(3)上，滚环(3)由偏心轮(4)支撑，偏心

轮(4)安装在滚环座(5)上，滚环座(5)与左右各一个的俯仰组件(6)中的俯仰轴(7)连接，

2)俯仰组件(6)

俯仰轴(7)由轴承支撑，组成俯仰轴系，俯仰轴系安装在俯仰座(8)上，俯仰座(8)安装

在俯仰框(10)上，实现被测电磁窗产品的俯仰旋转运动，

3)上下直线组件(11)

俯仰框(10)位于上下直线组件(11)中的四根立柱(12)上，四根立柱(12)通过滚动直线

导轨(13)支撑，滚动直线导轨(13)安装在上下直线组件(11)中的立柱板(14)上，实现上下

垂直移动，

4)前后直线组件(15)

上下直线组件(11)中的立柱板(14)由螺栓安装在前后直线组件(15)中的托板(16)上，

托板由两根直线滚动导轨(17)支撑，直线滚动导轨(17)安装在大平板(18)上，实现前后平

移运动，大平板(18)上安装有连接座(22)，

5)方位组件(23)

前后直线组件(15)中的大平板(18)通过螺栓与方位轴承(24)连接，方位轴承(24)安装

在方位组件(23)中的底座(21)上，实现方位旋转运动，底座(21)上安装有支座(20)；

6)测试用三轴转台(2)

测试用三轴转台(2)包括偏航组件(27)、高低组件(30)、横滚组件(33)，信号源安装在

测试用三轴转台(2)中的横滚组件(33)上，信号源与横滚组件(33)上的圆环(32)连接，圆环

(32)安装在滚珠轴承上，滚珠轴承安装在圆环座(31)内，实现信号源横滚旋转运动，

圆环座(31)安装在高低轴(29)上，高低轴(29)通过轴承支撑，安装在高低座(28)内，实

现信号源的俯仰旋转运动，高低座(28)安装在偏航组件(27)中的偏航轴(34)上，偏航轴

(34)由轴承支撑，安装在偏航座(26)上，实现信号源的方位旋转运动，偏航座(26)安装在支

撑座(25)上，支撑座(25)由螺栓连接，安装在悬挂臂(9)上，悬挂臂(9)安装在支柱(19)上，

当支柱(19)由螺栓连接在连接座(22)上，连接座(22)与前后直线组件(15)中的大平板(18)

连接，使测试用三轴转台(2)随方位轴旋转，当支柱(19)与连接座(22)脱开，安装在支座

(20)上时，当方位轴旋转时，测试用三轴转台(2)固定不动，实现信号源和被测电磁窗产品

两者的单独运动。
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一种电磁窗测试用八轴转台

技术领域

[0001] 本发明属于机械技术领域，涉及一种电磁窗测试用八轴转台。

背景技术：

[0002] 电磁窗是飞行器的功能性部件，既要保护雷达天线免受外部不良环境的影响；又

要满足雷达天线的电性能要求。因此电磁窗在使用前需要测试各方面的参数，其中最基本

的就是电厚度测试与电性能测试。电厚度测试与电性能测试转台是电磁窗性能测试的重要

设备，而目前的该类产品的测试转台，由于结构原因，无法保证电磁窗弧面的切平面与信号

源发射面的轴线垂直，所以在电性能测试方面数据误差很大，不能准确的反应电磁窗产品

的电性能特性，并且目前的该类测试转台多适用于小偏心力矩的小负载。

发明内容

[0003] 本发明的目的是提供一种电磁窗测试用八轴转台，通过各轴的回转、上下和前后

平移运动实现大偏心矩大尺寸被测电磁窗产品的五自由度运动，以及实现电磁窗测试产品

的三自由度回转运动，保证测试时，电磁窗测试面切平面与电磁窗测试产品(即信号源)的

发射面轴线时刻垂直。

[0004] 本发明的技术解决方案是，电磁窗测试用八轴转台包括转台和测试用三轴转台，

转台包括：滚环组件、俯仰组件、上下直线组件、前后直线组件、方位组件，

[0005] 1)滚环组件

[0006] 被测电磁窗产品安装在滚环组件中的滚环上，滚环由偏心轮支撑，偏心轮安装在

滚环座上，滚环座与左右各一个的俯仰组件中的俯仰轴连接，

[0007] 2)俯仰组件

[0008] 俯仰轴由轴承支撑，组成俯仰轴系，俯仰轴系安装在俯仰座上，俯仰座安装在俯仰

框上，实现被测电磁窗产品的俯仰旋转运动，

[0009] 3)上下直线组件

[0010] 俯仰框位于上下直线组件中的四根立柱上，四根立柱通过滚动直线导轨支撑，滚

动直线导轨安装在上下直线组件中的立柱板上，实现上下垂直移动，

[0011] 4)前后直线组件

[0012] 上下直线组件中的立柱板由螺栓安装在前后直线组件中的托板上，托板由两根直

线滚动导轨支撑，直线滚动导轨安装在大平板上，实现前后平移运动，大平板上安装有连接

座，

[0013] 5)方位组件

[0014] 前后直线组件中的大平板通过螺栓与方位轴承连接，方位轴承安装在方位组件中

的底座上，实现方位旋转运动，底座上安装有支座；

[0015] 6)测试用三轴转台

[0016] 测试用三轴转台包括偏航组件、高低组件、横滚组件，信号源安装在测试用三轴转
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台中的横滚组件上，信号源与横滚组件上的圆环连接，圆环安装在滚珠轴承上，滚珠轴承安

装在圆环座内，实现信号源横滚旋转运动，

[0017] 圆环座安装在高低轴上，高低轴通过轴承支撑，安装在高低座内，实现信号源的俯

仰旋转运动，高低座安装在偏航组件中的偏航轴上，偏航轴由轴承支撑，安装在偏航座上，

实现信号源的方位旋转运动，偏航座安装在支撑座上，支撑座由螺栓连接，安装在悬挂臂

上，悬挂臂安装在支柱上，当支柱由螺栓连接在连接座上，连接座与前后直线组件中的大平

板连接，使测试用三轴转台随方位轴旋转，当支柱与连接座脱开，安装在支座上时，当方位

轴旋转时，测试用三轴转台固定不动，实现信号源和被测电磁窗产品两者的单独运动。

[0018] 本发明具有的优点和有益效果，本发明通过八轴的组合运动保证被测电磁窗产品

任意点弧面的切平面与信号源发射面的轴线时刻垂直，并且使信号源发射位置时刻处于被

测电磁窗产品上的固定区域弧面的圆心处。当被测电磁窗产品在转台上运动至某固定位置

后，信号源在测试用三轴转台上进行三轴回转调整，使信号源发射轴线与被测电磁窗产品

上的固定区域弧面的切平面垂直，同时，通过转台带动被测电磁窗产品上下、前后平移，使

信号源发射位置时刻处于被测电磁窗产品上的固定区域弧面的切平面的圆心处。而转台带

动被测电磁窗产品进行滚动、俯仰、方位的旋转，可以保证被测电磁窗产品在所要求的俯

仰、方位角度姿态下各个点的测量。通过八轴联动对测量时的角度和位置误差进行实时补

偿，实现精确测量与自动测量，更准确地实现了大偏心力矩大尺寸的电磁窗产品的电性能

测试。

附图说明

[0019] 图1为本发明的结构示意图。

[0020] 图2为本发明中安装信号源的测试用三轴转台结构示意图。

具体实施方式

[0021] 如图1所示：转台包括，滚环组件1、俯仰组件6、上下直线组件11、前后直线组件15、

方位组件23，被测电磁窗产品安装在滚环组件1中的滚环3上，滚环3由多个偏心轮4支撑，偏

心轮4安装在滚环座5上，滚环座5与左右各一个的俯仰轴7连接，俯仰轴7由一对角接触球轴

承支撑，组成俯仰轴系，俯仰轴系安装在俯仰座8上，俯仰座8安装在俯仰框10上，实现被测

电磁窗产品的俯仰旋转运动，俯仰框10位于上下直线组件11中的四根立柱12上，四根立柱

12通过滚动直线导轨13支撑，安装在上下直线组件11中的立柱板14上，实现整个俯仰框10

的上下垂直移动，立柱板14由螺栓安装在前后直线组件15中的两块托板16上，托板16分别

由两根直线滚动导轨17支撑，直线滚动导轨17安装在大平板18上，实现立柱板14以及立柱

板14上所有部件的前后平移运动，大平板18上安装有连接座22，用于将测试用三轴转台2与

大平板18连接在一起，大平板18通过螺栓与方位轴承24连接，方位轴承24安装在方位组件

23中的底座21上，实现大平板18的方位旋转运动，底座21上安装有支座20，用于将测试用三

轴转台2与底座21固定在一起；

[0022] 如图2所示测试用三轴转台2的实施方式，测试用三轴转台2包括偏航组件27、高低

组件30、横滚组件33，信号源安装在测试用三轴转台2中的横滚组件33上，信号源与横滚组

件33上的圆环32连接，圆环32安装在滚珠轴承上，滚珠轴承安装在圆环座31内，实现圆环32

说　明　书 2/3 页

4

CN 106771388 B

4



的横滚旋转运动，从而使安装在圆环32上的信号源进行横滚旋转运动，圆环座31安装在高

低轴29上，高低轴29通过轴承支撑，安装在高低座28内，以高低座为不动端，实现圆环座31

绕高低轴29的俯仰旋转运动，从而使整个横滚组件33进行俯仰运动，高低座28安装在偏航

轴34上，偏航轴34由轴承支撑，安装在偏航座26上，实现高低座28绕偏航轴的方位旋转运

动，从而带动安装在偏航组件27上的高低组件30、横滚组件33的方位旋转运动，偏航座26安

装在支撑座25上，支撑座25由螺栓连接，安装在悬挂臂9上，悬挂臂9安装在支柱19上，当支

柱19由螺栓连接在连接座22上，连接座22与前后直线组件15中的大平板18连接，使测试用

三轴转台2随方位轴旋转，当支柱19与连接座22脱开，安装在支座20上时，当方位轴旋转时，

测试用三轴转台2固定不动，实现信号源和被测电磁窗产品两者的单独运动。
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图2
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