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Zatizeni na uspofadéani a poddvani pinych
nebo dutych vdlcovych téles, napf. kruhf
nebo kotouéll, je urfeno pro obrobky s po-
mérem vné&j$ihe priméru k vysce asi 1,8,
bez ohledu na to, je-li vnitini nebo vnd&jsi
plést vélcového télesa hladky¢ nebo Elenity.
Za¥izeni vykazuje zdsobnfk neuspofddané u-
loZenych poddvanych téles, dopravni jed-
notku opatifenou pésem, pohybujicim se ne-
plfetrZitd nebo prerulovang, a poddvaci jed-
notku, kterd je k ni pfipojena. Podstata za-
fizeni spofivd v tom, Ze do zdsobniku za-
sahuje kyvné rameno, které nese dopravni
desku a pohybuje se mezi dolni &4stf z4sobh-
niku a hornim okrajem $ikmého skluzu, kte-
ry je k nému p¥ipojen, p¥i¢emZ nad skluzem
je umisténa poklddaci jednotka, kterd mé
vélec opatfeny Zebrem ve tvaru Sroubovice,
jehoZ osa je v podstatd rovnob&Znd s rovi-
nou skluzu.

Obr. 1
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Vynélez se tykd zafFizeni na uspofddani
a podavani plnych nebo dutych valcovych
t8les, napf¥. kruhlt a kotouédl. Brédno z hle-
diska zafrizeni podle vynélezu, je zcela rov-
nocené, jestliZe je plast vdlcovych té&les, a
to bud vné&jsi plast, nebo vnitini plast, hlad-
k¥ nebo €lenity.

Zarizeni, kterd tvofi predmét vynélezu,
jsou v3eobecné& pouZivdna u stroji, které
slouZi k vyrob& valcovych t8les, zejména v
hromadné vyrobg. S ohledem na tuto sku-
zici vysoce vfkonné zafizeni na uspofédani
a podavani vialcovych t&les a lidské z4sa-
hy byly pokud moZno odbourény.

Zarizeni pro podobné ulely jsou znéma.
Tato zafizeni jsou obecné zkonstruovéna tak,
Ze v zdsobniku je k dispozici velké mnoZ-
stvi vdlcovych téles, kterd p¥ichazeji v Gva-
hu jako obrobky, v neuspofddaném stavu, a
tato vélcova t8lesa dopravuje ze zdsobniku
k podéavacimu mistu nekone€ny Fetéz, pés,
nebo dopravni pds. Na nekonefném retézu,
pdsu nebo dopravniku dopravni jednotky
jsou obvykle navrZeny pPi¢né liSty, které
zaji§tuji dosednuti dile dopravovanych val-
covych téles. Vdlcova té&lesa pokrafuji na
co moZnd Sikmou drdhu uspofddanou v bliz-
kosti dopravni jednotky, tedy na jeji horni
konec, a wodtud se za pilisobeni gravitace
vali korytem nebo po drédze ohranifené a-
lespoii z jedné strany k mistu opracovéni.

Jeden typicky priklad zndmych podéava-
cich a uspoFaddvacich zafizeni pFedstavuje
FeSeni podle madarského patentového spi-
su €. 170229. U teSeni, které lze seznat z
povisu, je v zdsobniku naplnéném mnoZst-
vim neuspofadanych védlcovych t&les zapus-
tén nekonefny dopravni pds usporfadany
Sikmo, ktery je opat¥en unédSecimi li§tami.
K Sikmo uspoféddanému pésu opatfenému
unASecimi liftami se pFimykd volnobdZny
vidlec schopny vibrace. Obrobky vyné&Sené
ze zasobniku pomé&rn& neuspofddand jsou
zmingnym volnoh&Znym vilcem uloZeny na-
plocho a uspofddan& mezi vyndSeci listy
dopravniku. Nedostatek takovychto za¥ize-
ni spoéiva v tom, Ze n&které kruhy nebo ko-
toute jsou opat¥eny Elenitym povrchem a
nemohou tak dosdhnout 74dné stabilni po-
lohy. Dalsi nedostatek t&chto za¥izeni spo-
giva v tom, Ze jsou vhodnd pouze pro do-
pravu tdles, jejichZ rozm&ry le#i v pom&rnd
tizké oblasti. ZaFizeni, které bylo uvedeno
jako priklad, nabizi uspokojivé FeSeni pouze
pro dopravu a uspo¥ddani takovych valco-
vych téles, nap¥iklad krouzkd, u nichZ po-
mér priméru a v§3ky kaZdého vAalcového t3-
lesa nepfekroéi 2,5. Toto rozmérové omeze-
ni je pro hromadnou vyrobu v podnicich,
které vyrdb&ji vyrobky rdznych rozmdrd,
zcela nedostagujicl.

Dalsi takové FeSeni bylo zndmé z ma-
darského patentového spisu & 176416, I
zde je v podstaté navrZena dopravni jednot-
ka zapuSténd do zdsobniku, kteri je tvofe-
na nekonednym pdsem, Fetézem, nebo do-
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pravnikem. Na pésu, p¥ipadn& dopravnim
pdsu, jsou upevnény zdvihaci liSty. Doprav-
ni jednotka je pohdné&na p¥eruSovan& a do-
pravuje vdlcova télesa k podévacimu misty,
kterym je i u tohoto FeSeni §ikmé4 drdha pii-
pojend k dopravni jednotce, B&hem piivo-
du se zde valcovd tslesa v dfsledku své
vlastni tithy odvaluji. U tohoto FeSeni jsou

wvélcové t8lesa kladena na dopravni jednot-

ku rukou, takZe vykon tohoto zaFizeni je
velmi nizky. U zmin&nych zaiizeni je u po-
davaci jednotky pouZita automatika, kteréa
mé pod dréhou piivddénych vélcovych té-
les snima&. Pokud je drdha pfFetiZena, od-
stavi signdl, ktery je snima&em vydéavan, po-
hyb dopravni jednotky, ¢imZ lze odstranit

‘nahromadé&ni téles nad pfipustnou mez.

PouZitim zafizeni podle vynélezu lze va-
dy a nedostatky znamych =zafFizeni, kters
slouZi k podobnym u¢eliim, eliminovat té-
méF dplné.

Ukol stanoveny vynélezu spodivd v tom,
vyresit pod&véani a urovnavani valcovych tg-
les pokud moZno bez manudlnich zasahll a
pFitom umoZnit dopravu obrobkd v Siroké
rozmérové oblasti.

Vy3e uvedené nedostatky odstraliuje a
vytéeny ukol ie§{ zafizeni na uspofddani
a poddvani plnych nebo dutych vélcovych
t8les, nap¥. kruhi nebo kotoudd, které ma
zdsobnik, ve Kterém se nachézeji obrobky
v neuspofddaném stavu, dopravni jednotku,
kterou tvofi nekoneény péas, fetdz, nebo do-
pravni pds, na ndmZ mohou byt upevnény
listy, k jejimuZ hornimu konci je pfipojena
podavaci jednotka, podle vynéalezu, jehoZ
podstata spofivad v tom, Ze do zasobniku za-
sahuje kyvné rameno, které nese dopravni
desku, s jejiZ pomoci se dostdvaji neuspo-
Faddané obrobky ze zdsobniku na skluz tvo-
Feny Sikmou deskou a zasahujici do howrni
Céasti zésobniku. Ke skluzu je pt¥ipojena po-
klddaci jednotka, kterd slouZi k tomu, aby
obrobky, které prichdzeji na skluz, leZely
naplocho, to znamend, aby nedoléhaly na
skluz svoji védlcovou plochou. Pokladaci
jednotka sestdvd z véalce, ktery miiZe ke
skluzu doléhat, nebo od n&ho miiZe byt od-
dédlen stejné jako z Zebra vytvoreného na po-
vrchu vélce, které mfiZe byt v podstaté po-
vazovdna za Sroub s jednim z&vitem. Na
spodni stran& skluzu  je -vytvoien sb&rny
prostor podepFeny sklap&ci deskou, napf.
klopnou liftou, ze kterého se obrobky pf-
sobenim gravitace pohybuji ve sméru list
uspofddanych na dopravnim pésu dopravni
jednotky, kterd miiZe byt pohanéna pferu-
Sovand. K podévaci jednotce, pFipojené k
horni €4sti dopravni jednotky, se véalcové
t8lesa dostdvaji plisobenim gravitace. Za-
Fizeni obsahuje také urovnédvaci a posuno-
vaci jednotku, takZe k podéavaci jednotce
pfichéazeji obrobky uspo¥ddang, to zname-
néd nikoli nakupené na sebe, ale pouze v
jedné vrstvE&. Tato posunovaci jednotka se-
stdvd z nekonefného ozubeného Fetézu u-
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sporddaného 3ikmo vici Sikmé dréze poda-
vaci jednotky, ktery je opatfen zuby pro
odsouvani dopravovanych obrobkdi z hor-
nich #ad.

Pro vyhodné automatizované provedeni
zafizeni podle vyndlezu je u skluzu pod
skldpéci deskou nebo klopnou litou tvoiici
dno sbérného prostoru uspofdddn snimad
polohy, ktery pi#i pretiZeni odpojuje pohon
valce pokldadaci jednotky a/nebo kyvné des-
ky a preruSuje dopravu ke sbérnému pros-
toru na tak dlouho, dokud trv4 pietiZeni
sklapsci 1isty.

Zafizeni je s vyhodou opatiena také &id-
lem pretiZeni na posunovaci jeduotce pro
zablokovani dopravni jednotky.

Zalizeni je s vyhodou opatfeno Fidici jed-
notkou, kterd prostfednictvim suimadéd ovli-
da funkci zaiizeni bez zdsahli obsluhy.

U jedné vyhodné formy provedeni zaii-
zeni podle vyndlezu je vélec, ktery patii k
pokladaci jednotce a jehoZ osa je pFibliZzné
rovnob&Znd s rovinou skluzu, namontovan
na sklopném nosiéi.

U dal8fho vyhodného provedeni zaFizeni
podle vynalezu je vélec pokladaci jednotky
spojen s pFevodovkou.

Dalsi vyhodnou formou provedeni zaii-
zeni podle vynélezu je nastavitelné uloZeni
nekonetného ozubeného fetdzu, ktery na-
leZi k posunovaci jednotce, jehoZ poloha se
tak miZe oproti jeji veodici drédze mé&nit.

Zafizeni podle vynédlezu nevyZaduje za-
sahy obsluhy. Pii nakupeni, které vadi na
libovolném mist&, je schopno samo zabrénit
pferuSeni provozu, to znamend, odstavit a
Opét zapojit pohon pied mistem nakupeni.

Velkd prednost zaiizeni podle vyndlezu
spo¢ivé v tom, Ze dovoluje provadét urovné-
vani, dopravu a poddvani obrobkd o poms-
ru D/h 1,8, kde D znadéi vn&j§i primér ob-
robku a h jeho vy3ku, coZ predstavuje da-
leko 8ir3i oblast rozmérii neZ zarizeni znama,
slouZici k podobnym udfeldm. Takto rozsi-
Fuje zafFizeni podle vyndlezu rozmérovou
oblast uspofdddni a poddvani zejména s o-
hledem na obrobky malych rozmérd. U za-
Fizeni podle vynélezu nevznikaji #4dné t&z-
kosti z toho, Ze je povrch obrobkil &lenity,
jelikoZ poklddaci jednotka miZe urovnat ob-
robky nezavisle na pF¥ipadném &len&ni. Ve-
dle popsanych pFiznivych vlastnosti pod4va
zafizeni podle vynélezu velmi vysoky vykon
a uspokojuje tak veSkeré poZadavky klade-
né na hromadnou vyrobu.

Vynélez bude bliZe objasn&n v souvislosti
s prikladem vyhodného provedeni za pomo-
mi vykresii. Na vykresech piedstavuije:

obr. 1 — schematické zobrazeni bokory-
su ¢é4sti zafizeni podle vynédlezu a

obr. 2 — nérys zafizeni podle vynédlezu.

U zafizeni, které je zde predloZeno jako
pfiklad, se nachézeji obrdb#néd védlcovd ts-
lesa v neuspofddaném stavu v zédsobniku 8,
do kterého zasahuje kyvné ramenc 1 ve
tvaru oblouku, které je pohénéno hnacim
tstrojim 9 a pneumatickym vélcem 10. Na

horni ¢4sti kyvného ramena 1 je namonto-
védna dopravai deska 2, kterd zvedd obrob-
ky, které na ni leZi ve spodni koncové polo-
ze kyvného ramena 1, pfes hranu horniho
okraje Sikmého skluzu 3. Skluz 3 je vlast-
né sklonénd rovinnd deska, po které mo-
hou obroky phisobenim gravitace snadno
klouzat dolG. V naSem pfipad€ jsou obrob-
ky kruhy 12.

Vzhledem k tomu, Ze se obrobky, které
pFichézeji na skluz 3 z dopravni desky 2,
kterd je nadzved4dvd, nachézeji je$té v ne-
uspofadaném stavu, je nad skluzem 3 u-
spofaddna podle vynédlezu poklddaci jed-
notka. Tato pokladaci jednotka obsahuje v
podstat® valec 5 uloZeny na nosifich 11 a
pohénény pohonem 15, pfiemZ na vélci 3
je vytvarovdno Zebro 4 bliZici se Sroubu s
jednim zévitem. Védlec 5 a tim Zebro 4 mo-
hou byt s pomoci sklopného nosiée 11 pfi-
souvdny ke skluzu 3 pfipadn& od né&ho od-
dalovany. Stejnym zplisohem mfiZe byt ta-
taZ poklddaci jednotka pouZita pro obrob-
ky rdznych rozmérd.

Obrobky poloZené na rovinnou &elnf plo-
chu pokracuji ze skluzu 3 do mezizdsobni-
ku, jehoZ spodni 4st je omezena $ikmo u-
spofddanou klopnou listou 13. Klopnd liSta
13 je viéi dopravni jednotce 14 sklonéna,
takZe kruhy 12 pokracuji vlivem gravitace
k dopravni jednotce 14, Kdyby se mélo na
skluz 3 dostat tolik kruh@i 12, Ze by na
klopné 1iSt& 13 nastalo jejich nakupeni, vy-
vold klopné lista 13 zmeénou svoji polohy
signédl ve snimaci 18 polohy, nateZ se vy-
pnutim hnaciho dstroji 8 zastavi doprava
kruhfi 12 ze zdsobniku 8 na skluz 3. Sou-
¢asné se miZe uvést do klidu vypnutim po-
honu 15 pokladaci jednotka. Prc odstrang-
ni nahromadéni obrobkil také postadi vyp-
nuti samotného pohonu 15. Nekonetny pés,
ktery néaleZi k dopravni jednotce 14, pés ne-
bo Fetdz nese Sikmo uloZené 1iSty, takZe
dopravni jednotka 14 miiZe dopravovat ob-
robky, které na ni leZi, v tomto piipads
kruhy 12, s vysokou bezpe€nosti. Doprav-
ni jednotka 14 je, stejné& jako b&Znéd doprav-
ni zafizeni, pohédnéna pPeruSované.

K horni &4sti dopravni jednotky 14 je pii-
pojena podédvaci jednotka, kterd je v pod-
staté tvofena Sikmym Zlabem, nebo kané-
lem apod. V ¢4sti poddvaci jednotky, kterd
je pfivrdcena dopravni jednotce 14, je u-
pravena posunovaci jednotka, kterd zajis-
tuje, aby se obrobky dopravovaly déle v
jedné Fadé nebo wvrstvé. Posunovac{ jed-
notka sestdvd v podstaté z ozubeného Fe-
tézu 7 be&Ziciho na Fet®zovych kolech 6 a
udrZovaného v pohybu ndhonem 16. Tento
ozubeny Fetdz 7 je sklon&n k dréze podé-
vaci jednotky a je nastaven tak, Ze kruhy
12, které se nachéazeji ve druhé vrstvé, jsou
odscuvény zuby tetfzun. Timto zplsobem
mohou obrobky pokrafovat po posunovaci
jednotce pouze v jedné vrstvE. Aby se od-
stranile nakupeni u posunovaci jednotky,
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bylo vestavéno &idlo 17. Cidlo 17 zachycuje
v podstaté tihu nebo posunuti a vypinéd
pohon dopravni jednotky, pokud se na dra-
ze pfed poddvaci jednotkou nakupilo v&ts{
mnoZstvi obrobkil.

Celé zafizeni je Fizeno zndmym Fidicim
astrojim 19.

Funkce zafizeni vyplyva z konstrukéniho
uspofddani zafizeni podle vynélezu. Obrob-
ky, v tomto pripad€ kruhy 12, jsou napln&ny
v zasobniku 8. Potom se uvedou do chodu
jak hnaci ustroji 9, které pohybuje kyvnym
ramenem 1, tak i pohon 15, ktery ot4&i vél-
cem 5 poklddaci jednotky. Ndhon 16, ktery
pohéni ozubeny Fetéz 7 posunovaci jednot-
ky, je rovnéZ spustén. Podle rozmérd kruht
12 se jiZ prfedem nastavi poloha vélce 5
prostifednictvim nosi¢d 11, a fo tak, Ze hra-
ny Zebra 4 leZi v poZadované vzdalenosti
od roviny skluzu 3. V prib&hu proveozu za-
bird dopravni deska 2 upevn&na na Kkonci
kyvného ramena 1 b&hem svého pohybu do-
1 jakoby do obrobkii, zatimco b&hem po-
hybu nahoru jsou obrobky, v na$em piipa-
d& kruhy 12, které ziistaly na dopravni des-
ce 2, dopravovdny piPes horni hranu skluzu
3. V této poloze sklouzdvaji obrobky na
skluz 3, jelikoZ se v ‘priib&hu pohybu kyv-
ného ramena 1 v jeho horni koncové po-
loze dopravni deska 2 skloni ke skluzu 3
natolik, Ze vysoko zvednuté obrobky sklou-
zédvaji z dopravni desky samy.

Stdle je3t& neuspofddané kruhy 12 se
dostdvaji k mezefe pod véalcem 5. Ty ob-
robky, které se dostanou pod véalec 5 a
opfou se svym plastém o skluz 3, jsou Zeb-
rem 4 poloZeny naplocho. Zebro 4 zpfisobu-
je prestaveni v pii¢ném sméru a zdénliveé
vykondvéd urovndvaci Cinnost, to znamen4,
Ze tyto obrobky jsou uloZeny naplocho, a

sice tak, Ze obrobky prochézejici mezi vdl-
cem 5 a skluzem 3 cestuji po skluzu 3 déle
jiZ op¥ené o své ploché &elni stény. To zna-
mend, Ze kruhy 12 pokracduji ze skluzu 3
na klopnou listu 13, nebo na né&jaké jiné
misto uloZeni opatiené klopnym dnem, jiZ
uspofddané. Odsud pokraduji obrobky vli-
vem gravitace k dopravni jednotce 14, a to
tak, Ze jsou unéSeny liStami upevnénymi
na pasu, ktery se pohybuje preruSované.
Maji-li byt klopné liSty 13, nebo jiné podob-
né soucasti, v disledku nakupeni zatiZeny
nad pFipustnou mez, pfichézi tato liSta vli-
vem posunuti do styku se snimatem 18 po-
lohy, ktery vypne hnaci tistroji 9 a/nebo po-
hon 15, ¢imZ prerusi dopravu k mezizdsob-
niku. V &asovém intervalu, ve kterém do-
chézi k pretiZeni, dopravuje preruSované
pracujici dopravni jednotka 14 obrobky k
podévaci jednotce. Podéavaci jednotka je v
podstaté Sirokd draha, na jejiz ¢asti piivrd-
céné dopravni jednotce 14 je vytvofeno po-
sunovaci misto, kde se nachézi posunovaci
jednotka. Zde odvaluji zuby nekone&ného
ozubeného Fetézu 7 otdfeného nadhonem 16
v8echny obrobky, které leZi na Sikmé dréa-
ze nad zékladni &€arou, Obrobky jsou tak
odsouvdny a nemohou cestovat dale. Takto
se miiZze podle posunovaci jednotky v podé-
vaci jednotce pohybovat ddle jen jedna je-
dind vrstva obrobkd. MA4-li nyni vzniknout
na posunovaci jednotce pretiZeni, je zjiSté-
no gidlem 17, kterym se odstavi pohon do-
pravni jednotky 14,

Z FeSeni, které je popsdno jako pfiiklad,
jednoznaén& vyplyva, Ze zafizeni podle vy-
ndlezu raciondlnim a velmi jednoduchym
zplisobem dovoluje realizovat urovndvéni
a podavéani valcovych obrobkt.

PREDMET VYNALEZU

1. ZafFizeni na uspofddani a poddvéni pl-
nych nebo dutych vélcovych téles, napii-
klad kruh@t nebo kotouéd, které vykazuje
zdscbnik pro neuspofddané uloZend télesa,
dopravni jednotku, kter4& mé& Kkontinuding
nebo preruSované& pohyblivy pés, a k niZ je
pfipojena podavaci jednotka, vyznadéujici se
tim ,Ze do zdsobniku (8), jehoZ hornf ¢ést
je propojena skluzem (3) s dopravni jed-
notkou (14), zasahuje kyvné rameno (1)
opatfené dopravni deskou (2], jehoZ zdvih
je vzdéalenost mezi dolni &asti zdsobniku {8)
a horni arovni skluzu (3}, nad nimZ je u-
spofdddna pokladaci jednotka tvoienad val-
cem (5) opatfenym Sroubovym Zebrem (4),
jehoZ osa je rovnob&Znd s rovinou skluzu
(3).

2. ZafFizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze vélec (5) poklddaci jednotky je na-
montovan ve sklopném nosiéi (11).

3. ZaFizeni podle bodu 1 nebo 2, vyzna-
Cujici se tim, Ze vélec (5) pokladaci jednot-
ky je spojen s pohonem (15).

4. Za¥izeni podle bodl 1 aZ 3, vyzna&ujici
se tim, Ze na spodnim konci skluzu (3] je
vytvofen shérny prostor, jehoZ pohyblivé
dno je tvofeno klopnou listou (13].

5. Zafizeni podle bodu 4, vyznadujici se
tim, Ze pohyblivé dno sb&rného prostoru
je opatfeno snimacem (18) polohy, ktery je
pFipojen k pohonu (15) pokladaci jednotky
a/nebo k hnacimu tstroji (9) dopravni des-
ky (2).

6. Zarizeni podle jednoho z bodd 1 aZ 5,
vyzna&ujici se tim, e na pasu dopravni jed-
notky (14) jsou naSikmo uloZené listy.

7. Zafizeni podle jednoho z bodit 1 aZ 6,
vyznalujici se tim, Ze mezi dopravni jed-
notkou (14) a poddvaci jednotkou je via-
Zzena urovndvaci a posunovaci jednotka té-
les.

8. Zafizeni podle bodu 7, vyznadujici se
tim, Ze posunovaci jednotka ma nekoned-
ny ozubeny Fetdz (7) nastavitelny vidi pod-
pérné drize dopravovanych téles,
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9. Zarizeni podle bodu 8, vyznafujici se ré je propojeno s pohonem dopravni jed-
tim, Ze podpérnd draha dopravovanych té- notky (14).

les je vybavena {idlem {17) zatiZeni, kte-

2 listy vykresit
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Obr .2
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