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vynélez rie3i ovlddaci mechanizmus parkovacej brzdy vhodny najmd prc Lraktory.

SG znéme mechanizmy parkovacej brzdy v ktorych je ovlddacia sila z ovlédacej
pbéky, ulolenej v odpruZenej kabine, prenéSand pomocou lana vedeného v pancierovom
ohybnom puzdre. Nedostatkom tohoto rieSenia si velké trecie straty lana v puzdre,
&im vzrasté potrebnad ovladacia sils a potreba zaradit do mechanizmu osobitny pruay
&len na kompenzéciu straty predpatia ovladocicho mechanizmu pri chladnut{ brzdy potreb-
ntho k zaisteniu funkcie parkovacej brzdy po vychladauti. Dalstm acdostatkom je, Ze
lanovy prevod neumolnuje automaticky menil pSkovy prevod mechanizmu v zévislosti na

zdvibu péky.

Uvedené nedostatky odstranuje ovladdaci mechanizmus parkovacej brzdy traktora

s ovladacou p&kou otoZnou okolo &apu ovlédacej péky pevne spojentho s odpruienou po-
dlahou kabfny 8 s vodorovnymi tiahlami pripojenymi k brzdém na polndpraviach zadnej né-
pravy podla vynélezu, podstatou ktorého je, *c ovlédacia pska je spojend zvislym tiah-
lom s vstupnou pbkou delila momentu sily uloZeného na hriadeli declia, ktory je vliole-
ny do puzdra delia upevneného priectne k telu traktora v horizontélnom smere pomocou
dvoch pérov patiek vytvorenych na puzdre delila a dvoch 1620k vytvorenych bud v naliat-
koch na tele trakto}a, alebo v dvoch postraniciach upevnenych z boku k telu traktora.
Horay Cap zvislého tiahla je na ovlédacej péke uloZeny nad rovinou preloZenou osou &a-
pu péky kolmo na zvislé tishlo. Dolny Zap zvislého tiahla je na vstupnej péke delita
momentu sily uloZeny polas celého zdvihu mechanizmu pod rovinou prelolenou osou deli-
&a wmomentu sily kolmo na zvislé tiahlo. Oké& vystupn¢ch pék delils momentu sily sa na-
chéddza ji polas celého zdvihu mechanizmu pred rovinou prelofenou osou delida momentu si-

ly kolmo na vodorovné tiahla.

Toto riefenie mechanizmu parkovacej brzdy traktora umoinuje bezstratovy prenos
ovladdacej sily z ovlédacej péky v odpruienej kabine na vstupnG péku delia momentu si-
ly. Pritom osové sila v zvislom tiahle vyvodzuje deformiciu pruinych prvkov ulofenia
kabiny a této deformécia kompenzuje stratu predpatia ovlddacieho mechanizmu pri chlad-
nut{ brzdy. UloZenie horného &apu zvislého tiahla nad rovinou prelofenou osou &apu pé-
ky kolmo na zvislé tiahlo sp8sobuje polas zdvihu priblifovanie zvislého tiahla k osi
dapu paky, a tym sa zval3uje pékovy prevod. Rovnako sa pékovy prevod zvaliuje ulolenim
dolného Zapu zvislého tiahla pod rovinu prelolend osou dclie momentu sily kolmo na
zvislé tishlo, lebo poCas pracovného zdvihu dochsdza k vzdialovaniu zvislého tishlae
od osi delils momentu. Dalej sa pakovy prevod zvakuje umiestnenim ok vystupnych psk de-
lita momentu sily pred rovinu prelofend osou deli¥a wmomentu sily kolmo na vodorovné
tiahla, pofas pracovného zdvihu dochaddza k priblilovaniu vodorovaych tiohel k osi deli-
ta momentu sily, Sériovym zapojenim takto usporiadanych pikovych prevodov dochadza
k znésobeniu zvatlenia celkového prevodu ovlsdacieho mechanizmu. Mechanizmus rulnej
brzdy s plynulym zva&ienim pékového prevodu je schopny vyvodit velky brzdny GE&inok pri
malej ovlddacej sile na ovlédacej péke a pri jej malom zdvihu,

Na priloZenom vykrese je znadzorneny priklad moZného wvyhotovenia ovlédacieho mecha-
nizmu parkovacej brzdy. Na obr, 1 je celkové usporiadanie mechanizmu na traktore. Obr. 2
zndzornuje ulofenic delis momentu sily a jeho pak v &iastofnom reze vedenom rovinou
A=A,

Ovlédaci mechanizmus parkovacej brzdy traktora sa skladé z ovladdacej pbky 1 otole-
nej okolo &Zapu 2 ovladacej psky 1 pevne spojeného s podlahou kabiny 3 odprulenej pomo~
cou prulnych &lenov 4, 5, 6, 7. Ovlddacia péka 1 je spojensd zvislym tiahlom 8 s vstup-
nou pékou 9 delila 10 momentu sily ulofeného na hrijadeli 11 delila 10, ktory je vioZe-
ny do puzdra 12 delila 10 upevnentho prie&ne k telu 13 traktora v horizontélnom smere
pomocou dvoch péarov patiek 14, 15 vylvorenych na puzdre 12 delica 10 a dvoch 1870k
16, 17 vytvorenych v naliatkoch na tele 13 traktora. Horny &ap 22 zvislého tiahls 8
je na ovliddacej pake 1 uloZeny nmrovinou 26 prelofenou osou Capu 2 ovladacej pﬁky-l
kolmo na zvislé tiahlo 8. Dolny &ap 23 zvislého tiahla 8 je na vstupnej pake @ dcliga
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10 momentu sily uloteny po&as celého zdvihu mechanjzmu pod rovinou 27 preloZenou osou
delis 10 momentu sily kolmo na zvislé tiahlo 8. Oké 24, 25 vystupnych pék 18, 19
delita 10 momentu slly sa nach&dzaja polas celého zdvihu mechanizeu pred rovinou 28
prelotenou osou deli&a 10 momentu sily kolmo na vodorovné tishla 20,21 brzd.

PREODMET VYNALEZU

1. Ovladact mechanizmus parkovacej brzdy traktora s ovlddacou pékou oto&nou okolo &apu

ovlédacej psky pevne spojeného s podlahou kabiny odpruienou pomocou prulnych &lenov
a s vodorovaymi tiahlami pripojenymi k brzdim na polnépravich zadnej népravy vyzna-
ZujGci sa tym, le ovladacia péka (1) je spojend zvislym tiahlom (8) so vstupnou pa-
kou (9) deliZa (10) momentu sily ulofentho na hriadeli (11) delila (10), ktory je
vlioZen¢ do puzdra (12) deli&e (10) upevneného prie&ne k telu (13) traktora v hori-
zontélnom smere pomocou dvoch phirov patiek (14), (15) vytvorenych na puzdre (12)
deli&a (10) a dvoch 18%0k (16), (17) wytvorenych bud v n&liatkoch na tele (13)
traktora alebo v dvoch postraniciach upevnenych z boku k telu (13) traktora.

ovlédaci mechanizmus podla bodu (1) vyznalujGci sa tym, %e horny &ap (22) zvislého
tiahla (8) je na ovlédacej pbke (1) uloieny nad rovinou (26) preloienou osou &apu
(2) ovlédacej péky (1) kolmo na zvislé tiahlo (8), dolny &ap (23) zvislého tiahla
(8) je na vstupnej pdke (9) delida (10) momentu sily uloZeny polas celtho zdvihu
mechanizmu pod rovinou (27) prelofenou osou delia (10) momentu sily kolmo na zvis-
16 tiahlo (8), okdé (24), (25) vystupnych pak (18), (19) delia (10) momentu sily ssa
nachédzaju polas celého zdvihu mechanizmu pred rovinou (28) prelofenou osou delila
(10) momentu sily kolmo ns vodorovné tiahla (20), (21).

1 vykres
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