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【手続補正書】
【提出日】平成29年8月18日(2017.8.18)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　複数の飛行ユニット（１１、１２、７０）が連結されている飛行装置（１０）であって
、
　複数の前記飛行ユニット（１１、１２，７０）を一体に接続する接続機構部（３９）を
備え、
　複数の前記飛行ユニット（１１、１２、７０）は、それぞれ、推進力を発生するスラス
タ（２４～２７）、および前記スラスタ（２４～２７）で発生する推進力を制御すること
により飛行姿勢を制御する制御部（４１、５１）を備え、
　前記飛行ユニット（１１、１２、７０）は、相互の推進力が合成されるように、ヨー軸
方向へ複数重ねられて、一体に設けられているとともに、
　複数重ねられている前記飛行ユニット（１１、１２、７０）は、前記接続機構部（３９
）においてヨー軸を中心に相対的に回転可能である飛行装置。
【請求項２】
　前記接続機構部（３９）は、複数重ねられている前記飛行ユニット（１１、１２、７０
）を、ヨー軸を中心に相対的に回転駆動する請求項１記載の飛行装置。
【請求項３】
　前記接続機構部（３９）が複数の前記飛行ユニット（１１、１２、７０）を相対的に回
転駆動する角度は、推進力が不足する不足スラスタの推進力を補完する位置に設定されて
いる請求項２記載の飛行装置。
【請求項４】
　複数の前記飛行ユニット（１１、１２、７０）は、ヨー軸と垂直な方向に連結されてい
る請求項１記載の飛行装置。
【請求項５】
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　複数の前記飛行ユニット（１１、１２、７０）にそれぞれ設けられている制御部（４１
、５１）は、互いに通信可能に接続されている請求項１から４のいずれか一項記載の飛行
装置。
【請求項６】
　複数の前記飛行ユニット（１１、１２、７０）にそれぞれ設けられている制御部（４１
、５１）は、互いに通信することにより、その制御部（４１、５１）と同一の飛行ユニッ
ト（１１、１２、７０）に設けられている同ユニットスラスタだけでなく、その制御部（
４１、５１）とは別の飛行ユニット（１１、１２、７０）に設けられている異ユニットス
ラスタも制御する請求項５記載の飛行装置。
【請求項７】
　複数の前記飛行ユニット（１１、１２、７０）にそれぞれ設けられている制御部（４１
、５１）は、個別に前記飛行ユニット（１１、１２、７０）の飛行姿勢を制御する請求項
１から４のいずれか一項記載の飛行装置。
【請求項８】
　複数の前記飛行ユニット（１１、１２、７０）は、前記スラスタ（２４～２７、３４～
３７）に電力を供給するバッテリ（４２、５２）をそれぞれ有し、
　複数の前記飛行ユニット（１１、１２、７０）にそれぞれ設けられているバッテリ（４
２、５２）は、そのバッテリ（４２、５２）と同一の飛行ユニット（１１、１２、７０）
に設けられている同ユニットスラスタだけでなく、そのバッテリ（４２、５２）とは別の
飛行ユニット（１１、１２、７０）に設けられている異ユニットスラスタにも電力を供給
する請求項１から７のいずれか一項記載の飛行装置。
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