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(54) Davkovaci fistroji utkové prize do zanaSedi
u viceproslupnich tkacich stroji

Jedna se o reSeni groblému stejnomér-
ného navadéni nasoukaného Gtku na civku
v zapnadedi. K tomu udelu mé ka¥dd soukaci

ednotka navadécil prostiedek, jimZ je ko-
toudova vadka se skosenou stdnou. Skosend
gt3na vadky je v priubshu davkovani spia-
%ena se zvedadem, ukondenym palcem, kte-

. vy spolupracuje s odpérovanym odkem, jimZ
prochazi utek pribdind navadény na jadro
uskové civky v zand¥edi. Prostiednictvim
otadejici se vadky, ktera je skosena a
zvedade, se pohybové odko s Utkem svisle
pohybuje z dolni do horni polohy a na-

opak.

240 184




240 184

Predmétem vyndlezu je ddvkovaci dstroji Utkové pirize do
zanade¥d pro tkaci stroje s hromadnym zanésenim dtku do osnovy,
kterdsto zanadele zandseji do .osnovy utkovou pfizi o délce od-
povidajici Bifce tkaniny. ZenadeXe se pohybuji po uzaviené dré-
ze, na jedné stran& stroje opoudtdji tkaci prostor a s prézdnou
civkou se vraceji mimo tkaci prostor na druhou siranu gtrojeo
Zde se pred opdtnym vstupem do tkaciho prostoru naviji na civku
dalsi zdsoba dtku v ddvkovacim dstroji, jeho¥ dévkovaci hlavice
se v této ¥dsti své rovnéi uzaviené dréhy pohybuji synehronné
se zanadefem, prilem¥ civky jsou otédeny hnacimi kotou¥i dévko-
vacich hlavic, které jsou ve své spodni pracovni poloze, takie
hnaci kotouZe dosedaji na p¥iruby civek a doplnuji dal¥i zésobu
Gdtku. Po nasoukdni zdsoby dtku na civku se drédhy zanasell a
ddvkovacich hlavic rozchdzeji. '

Doposud se znémym zpisobem ddvkovéni dtku na civku v zana-
Se&i provddi tak, Ze utek pFi navijeni na civku zanadele je né-
v4adn drdfkou volnym prostorem mezi vystupni brzdou a té&lesem
zanadede. Béhem zveddni a po zvednuti soukaci hlavice do mimo-
pracovni polohy po nasoukdni zdsoby utku se té% dtek stdle pTed
zanadedem udrfuje v tkaci roviné do okam¥iku jeho zachyceni me=
zi %elistmi vy¥stupni brzdy zana3ele;ja to té% pomoci pohyblivého
vodiciho od&ka.

Nevyhodou znémého zpisobu dévkovéni dtku na civku v zana=
Sedi v dané tkaci rovin& je, Ze p¥i tomto postupu se stdvd, Ze
nasoukany dtek na civku v zanade&i se uklédéd neorganizovan&, tvo-
#{ vrcholovy nébal, takZe délky itk nejsou stejné.

Uvedeny nedostatek je odstranén Pesenim podle vyné-
lezu, jehoZ podstata spo¥ivéd v navéd&cich prostfedcich nasoukéwa~
ného udtku na civku v zanadeli, které obsahuje ka%dé soukaci jed=-
notka. T&mito navddicimi prost¥edky je dtek po celé vysce jédra
Gtkové civky stejnomérn& navédén. Navéd&cimi prostfedky jsou
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kotou¥ovéd valka na spodni &eln{ strané opatfenéd skosenou sté&nou
spolupracujici{ se zvedalem a jeho palcem dosedajici na horni
hrenu odpruZeného pohyblivého odka, jimZ prochdzi dtek pribé&z-
n& soukany na jédro iutkové civky v zanadeli. Kmitavy zdvih po-
hyblivého odka z horni polohy do dolni polohy je v rozmezi 8ire
jédra civky sefiditelny.

Vyhodou Fe3eni ddvkovaciho dstroji je, Ze pri navi-
jeni dtku na civku zana¥ele je v prib&hu uklddénf pravidelns
navinovén vedle sebe po celé Sifce jédra civky,a tim je udrZové=-
na stejnéd délka ndvinu udtku. _

Predmé&t vyndlezu je patrny z popisu a schematického vykre-
su, na ném¥ jsou zndézorn&ny na obr. 1 = v pohledu zepiedu s
gdstednym Pezem spodni &4sti ddvkovaci hlavice dévkovaciho dstro=-
j1 podle vyndlezu v prikladném provedeni a pod ni zanaded utku.

Na obro.lje znédzorn&n zanaded 1 dtku 12 zndmého viceproslup~ -
niho tkaeciho stroje 8 vinitym prolupemo

 Soukaci jednotka 4, v ni%¥ je umistén nezndzornény zésobnik
dtku ;g,je na své spodni{ stran& opatfen hnacim kotouem 3 pro '
ot4¥eni civky 2 zanaSele 1 pevnym olkem 1l a pohyblivym o&kem
10 pro navijenf dtku 12, Hnaci kotoud 3 otéfeny hnacim p¥evodem
iglje Opatfep ptevoden § pro poditadlo ovini a na ném je piipev-
ndna kotoudovéd vadka 7 plsobici na zvedad 8 uloZeny v pouzdfe 3
pro pohyb pohyblivého o¥ka 10. Kmitavy pohyb pohyblivého olka
10 z horn{ polohy A do dolni polohy B je provédén v rozmezi 3i~-
e jddra 13 dtkové civky 2 a je serfiditelny.

' Samotné navéd¥ci prostiedky tvorf pr¥isludenstvi kaZdé sou-
kaci jednotky 4 a obsahuji kotoudovou valku 7, kterd je na spod-
ni Z%elni stran& opatPena skosenou sténou. Skosend sténa kotou-
‘dové valky T navazuje na zvedal 8 ukonfeny palcem §: dosedajici
na horni hranu odpérovaného pohyblivého olka 10. Gtek ;g,proché-’
zejici pohyblivym olkem 10, je pribé&’né navdddn na jédro 13 ut-
kové civky 2.
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1, Dévkovaci dstroji utkové p¥ize do zanadeld u viceprodlup-
nich tkacich strojd navdd&jici dtkovou pFizi na civku v zanadedi
soukacimi jednotkemi, majfci v prib&hu navdd&ni dtku do zana$edld
shodné nad sebou uspoifddané dréhy, pridemZ otédlky civkém v zana-
gedich jsou udévdny hnacimi kotou¥i od soukacich jednotek, vy-
znadné tim, %e kaZdd soukaci jednotka obsashuje navédéci prostied-
ky pro stejnomérné navadéni dtku po celé &i¥i jédra dtkové civ-

kyo

_ 2, Ddvkovaci dstroji pddle'bodu 1, vyznadené tim, Ze navé-
décimi prostfedky jsou kotoudkovéd vadka (7) na spodni gelni{ stra-
n& opatfend skosenou sténou spolupracujici se zvedalem (8) ukon-
genym palcem (8°) dosedajicim na horni hranu odpérovaného pohyb-
1ivého otka (10), jim% prochdzi dtek (12) prib&Zn& navédény na
Jédro dtkové civky (2). '

3o Dévkovaci dstroji podle bodl 1 a 2, vyznatené tim, Ze
kmitavy pohyb pohyblivého ogka (10) z horni polohy (A) do dolni
polohy (B) a naopak, ovlddany kotoulovou vadkou (7) v rozmezi
Si¥e jddra (13) civky (2) je sefiditelny.

1 vykres
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