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Punkt roboczy skrecarki bezobraczkowej

1
Przedmiotem wynalazku jest jeden z powtarza-
jacych sie punktéw roboczych skrecarki bezobrgcz-
kowej, przeznaczonej do skrecania przedzy z wi6-
kien chemicznych.

Znane sa skrecarki do wil6kien chemicznych za-
wierajgce, obok ukladu skrecajaco-nawijajgcego,
rézne urzadzenia i mechanizmy ulatwiajace ob-
stuge lub polepszajgce jako$é przerabianej przedzy.
Jedna ze znanych tego typu skrecarek zawiera u-
rzadzenie odstawidjace nawoje odbiorcze od wa-
6w napedowych, polgczone z sygnalizacja $wietl-
nag w przypadku zrywu przerabianej przedzy.

~Znany jest réwniez inny typ skrecarek bezob-
raczkowych do wibkien chemicznych wyposazonych
migdzy inmymi w urzgdzenie nanoszjace preparacje
na skrecang przedze, jednak bez urzadzenia do
odstawiania nawojéw odbiorczych, w przypadku
Zrywu przerabianej przedzy. Sa réwniez maszyny
kit6re nie posiadaja zadnego z wymienionych u-
rzadzen. Wspllng cechg dotychczas znanych skre-
carek jest to, ze ich wrzeciona przystosowane sg
do osadzania na nich tylko okreslonego typu i jed-
nej diugosci cewek z nawojami zasilajgcymi.
Celem wynalazku jest skonstruowanie jednego
z powtarzajacych sie punktéw roboczych skrecarki
bezobraczkowej do wilbkien chemicznych posiada-
jacej, obok ukladu skrecajaco-nawijajacego, lacz-
nie wszystkie urzadzenia utatwiajgce obstuge i po-
lepszajace jako$é przerabianej przedzy oraz dodat-
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2
kowo zaopatrzone w urzgdzenie wychwytujqce nie-
réwno$ci przedzy, zwane pekotapaczem.

Pojedynczy punkt moboczy skrecarki bezobracz-
kowej zawiera czujnik zrywu przedzy, skiadajgcy
sie z uchwytéw i ulozyskowanej w -nich ramki
oraz polgczonej z nig poziomej -diwigni, wsp6i-
pracujacej z automatycznym odstawiaczem nawe-~
ju, skladajgcym sie z potgczonej z poziomg diwig-
nig, pionowej dZwigni polgczonej z kolei z uchwy-
tem cewki i zazebiajgcej sie z zebem wykonujg-
cego ruchy wahadlowe zabieraka zamocowanego
na wale. Uchwyty, w ktérych ulozyskowana jest
ramka czujnika przedzy; zamocowane s§ na pre-
cie przewalowym umieszczonym na ruchomych u-
chwytach przesuwajgcych sie w prowadnicy i¥‘u-
nieruchamianych wkretem wchodzgcym w rowek
tej prowadnicy, ktéra jest zamocowana na nasta-
wnym precie umieszczonym w listwie, stanowig-
cych lgcznie regulator naprezania przedzy. W tym
punkcie roboczym skrecarki wrzeciono jest odchy-
Ine i ma ono przedluzone piéro z zaciskowo mo-
cowang na nim nasadg.

Punkt roboczy skrecarki bezobraczkowej chara-
kteryzuje sie nastepujacymi zaletami:

— umozliwia osadzanie na wrzecionie r6znych ty-
poéw cewek wraz z nawojami zasilajgcymi o réinej
diugosci i masie,

— dzieki zastosowaniu pekolapaczy,
jako$é przerabianej przedzy,

— jest wyposazony: w urzadzenie preparujgce

podnosi sie
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przeznaczone do pokrywania przedzy specjalng e-
mulsm, ktéra zapoblega elekitryzowaniu sie prze-
$¢é nawojow,

jczajgcy urzgdzenie automa-
tycznie odstawiajgcet nawoje od waléw napedo-
wych w przypadku ierwama sie przedzy. Ramka
tego czujnika ,jest dédatkowo przewalem, na kt6-
rym- pmdz& Wykonuje ruch posuwisto-zwrotny i
dzieki temu zmniejsza sle kat jej zginania, a tym

samym i iloéé peknieé wibkien elementarnych, za- -

pewrniajsc lepsza jakosé nawinietej przedzy na ce-
wke odblorcza,

— zaopatrzona jest w urzadzenie $wietlne, sygna-
lizujgce zerwanie si¢ przedzy,

— wyposazona jest w urzadzenie sluzace do regu-
lacji naprezenia przedzy.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia w przekroju poprzecznym jeden z
powtarzajacych sie punktéw roboczych skrecarki
bezobraczkowej, fig. 2 — fragment jednego z pow-
tarzajacych sie punktéw roboczych skrecarki z re-
gulatorem naprezania, czujnikiem zrywu i peko-
lapaczem w widoku z boku i fig. 3 — regulator
naprezania przedzy.

-Punkt roboczy skrecarki bezobrgczkowej sklada
sie z obrotowego, okorkowanego walu 14 nape-
dzajacego cewke 12 zamocowana w uchwycie 13
polaczonym przegubowo z pionowa diwignia 18 na
ktérej zamocowana jest tuleja 22. Déwignia 18 po-
laczona jest z poziomg diwigniq 17, ktéra z kolei
polaczona jest z ramkg 9 czujnika, ulozyskowana
w uchwytach 16.

Ramka 9, uchwaly 16 i pozioma dzwignia 17,
lgcznie tworza czujnik zrywu przedzy 5 nawijanej
na obracajacy sie cewke 12 2za pomoca wykonujgce-
go ruchy prostaliniowo-zwrotne wzdluz tej cewki
wodzika I1 nspedzanego urzadzeniem nie pokaza-

nym na rysunku.

- W ochwili wystapienia zrywu, ramka 9, utrzy-
mywana przez naprezong priaedze 5 w polozeniu
zblizonym do pionowego, opada pod wlasnym cie-
zarem | powoduje przesuniecie polgczonej z nig
poziomej difwigni 17, ktéra przemieszcza pionowsq
déwignie 18 w kierunku zabieraka 19 zaopatrzonego
w zab 26,

Zabierale ten, zamocowany na wale 21, wykonujac
ruchy wahadlowe, zaczepia swym zebem 20 pio-
nowa diwignie 18 i podnosi ja do géry wraz z po-
laczonym z nig uchwytem 13 cewki 12 i nawinie-
tym nawojem odbiorczym 15 odsuwajgc go od
obracajacego si¢ okorkowanego walu 14.

Wymieniony wal 21, zabierak 19 i pionowa
diwignia 18 tworzg 1gcznie automatyczny odsta-
wiacz nawoju 15, wspblpracujacy z czujnikiem zry-
wu przedzy 5.

W czasie ruchu pionowej diwigni 18, przymoco-
wana do niej tuleja 22, ktérej polozenie moze byé
regulowane, styka si¢ z lgcznikiem 23 zamykaja-
cym obwéd elektryczny i powoduje zapalemie. sig
lampkx sygmhzacymej 24.

Uchwyty 16 w ktérych utozyskowana jest .ramka
9 zameocowane s§ na przewalowym precie 8 umie-
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szczonym w ruchomych uchwytach 26 przesuwa-
jacych sie w prowadnicy 25 i unieruchamianych
wkretem 27 wchodzacym w rowek 28 tej prowad-
nicy. Prowadnica 25 zamocowana jest na nastaw-
nym precie 32 umieszczonym w listwie 33 zamoco-
wanej do szkieletu maszyny, mie pokazanego na
rysunku. Prowadnica 25, uchwyt 26, wkret 27, pret
32 i listwa 33 lgcznie stanowig regulator napreza-
nia przedzy 5. Caly ten uklad umozliwia regulacje
polozenia ramki 9 czujnika oraz polgczonych z nig
dzwigni 17 i 18, a tym samym regulacje naprezenia
skrecanej przedzy 5. Do listwy 33 przymocowany
jest nastawny uchwyt 34, a w nim osadzony na-
stawnie pekolapacz 7, zaopatrzony w walek 31 z
konicowka mimosrodowg umozliwiajgeg ustawianie
zgdanej szczeliny w zalezno§ci od grubo$ci prze-
rabianej przedzy 5.

W listwie 33 jest osadzone nastawnie urzgdzenie
preparacyjne 10. W sklad pojedynczego punktu ro-
boczego skrecarki wchodzi réwniez napedzane bez-
koncewym pasem 2 odchylne wrzeciono 1 posia-
dajgce przedluzone pidro 29 z zaciskowo mocowa-
na na nim nasadg 30 i przystosowane do nasadza-
nia ‘cewek 3 z nawojami zesilajacymi 4 o réinej
dlugoéei i masie.

Przedza 5 odwijana z nawoju zasilajacego 4
osadzonego na obrotowym wrzecionie 1 jest ré6wno-
czesnie skrecana, przechiodzi przez prowadnik 6,
pekolapacz 7, przewalowy pret 8, ramke 9 czujni-
ka zrywu i nastepnie przez urzgdzenie prepara-
cyjne 10, rozprowadzana jest za pomocg ruchome-
go wodzika 11 wzdluz odbiorczej cewki 12 zamoco-
wanej w uchwycie 13.

Rozmieszczenie poszezegblnych urzadzenn punktu
roboczego skrecarki bezobrgczkowej ma $cisty
zwiazek z odbywajacym sie procesem skrecania,
oczyszczania, nattuszezania i krzyzowego nawijania
przedzy 5 na odbiorczg cewke 12 zamocowang w
uchwycie 13 oraz odstawianiem nawoju odbior-
czego 15 od napedzanego okorkowanego walu 14
w przypadku zrywu przedzy 5. ’

Zastrzezenia patentowe

1. Punkt roboczy skrecarki bezobrgczkowej, wy-
posazony w uklad skrecajgco-nawijajacy z wrze-
cionem zasilajgcym, ruchomym wodzikiem rozpro-
wadzajgcym skrecong przedze wzdluz cewki od-
biorczej osadzonej w uchwycle oraz w urzgdzenie
preparacyjne, pekotapacz i sygnalizacje $wietlng,
znamienany tym, e zawiera czujnik zrywu przedzy
(5), skladajacy sie z uchwytéw (16), utozyskowanej
w nich ramki (9) i polaczonej z nig poziomej dZwi-
gni (17), wspbdlpracujgcej z automatycznym odsta-
wiaczem nawoju (15), skladajagcym sie z potaczonej
z poziomg dZwignig (17) pionowej diwigni (18) po-
tgczonej z uchwytem (18) cewki (12) i zazebiajgcej
sie z zebem (26) wykonujacego ruchy wahadiowe
zableraka (19) zamocowanego na wale (21), przy
czym uchwyty (16) zamocowane sg na przewato-
wym precie (8) umieszczonym w ruchomyeh uch-
wytach (26) przesuwajacyeh sie w prowadnicy (25)
i unieruchamianych wkretem (27) wchodzgecym w
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rowek (28) tej prowadnicy, ktéra jest zamocowana
na nastawnym precie (32) umieszczonym w listwie
(33), stancwigcych lgcznie regulator naprezenia przg-

6

2. Punkt roboczy skrecarki wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze wrzeciono (1) jest odchylne i

ma przediuzone pitro (29) z zaciskowo mocowang
dzy (5). na nim nasadg (30),
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