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Vyndlez se tykd mnéfeni krouticiho mo-
mentu todivych strojl a graduovédni m&Piciho
&lenu zarizeni pro toto m&feni. Vyndlezem
je ré¥eno m&Feni a vyhodnocovéni dhlu zkrou-
ceni.m&Piciho &lenu predstavovaného .torznim
m&¥icim h¥idelem v zdvislosti na pPendde-
ném vykonu stroje. .

S pfihlédnutim k obr. 1 je m&¥Fici
hfidel 21 opatifen ve dvou od sebe vzddle-
nych rovindch, jejich%Z vzddlenost Jje zé-
visld na meximdlnim poZadovaném zkroucenit
mébiciho hrfdele 21 vlivem zatéZovaciho
krouticfho momentu a kolmych na jeho osu,
ozubenymi xkoly 2, 12, kolem nichZ jsou
souose upraveny ozubend védnce 3, 4 a 13,
14. Ka%dy pér ozubendho koYa 2 a 12 a
jemu p¥islusngch ozubenych véncd 3, 4 a
13, 14 predstavuje kapacitni{ snimad 1,

11, ktery vyhodnocuje vzdjemnou polohu
zubl ozubenénho kola 2 a 12 a zubd ozubenych
véned 3, 4 a 13, 14 a prevdadi ji na kmito-
get vystupniho signdlu Fy a Fo. Z tohoto
kmitodtu se po detekci v m&Fidi fdze 32
vyhodaocuje dhel zkrouteni mé¥iciho h¥i- -
dele 21, xtery je na vystupu m&fide fdze
32 udéavdn v &islicovém tvaru. : ]
-V alternativé provedeni vyndlezu podle
obr, 3 umoZnuje zaPizeni graduaci m&-
. Pictho h¥fdele 21.

211576

oB&1



DPRAVENKA

puplsu vyxiéleiu~k autorskému usvedﬁéni 8. 211 576

© V popisi vynélezu k autorskemu osvedéem ¢. 211 576 mad
byt na.str..3, ¥. 7:

Misto:
Spréavné:

Na str. 3, ¥
Misto:
Spréavng:
Na str. 3,
Misto:
Spravné:
Na str. 4,
“Misto:
Sprdvné:
Na str.’4,
Misto:
Sprédvné:

- ,druhé levé ozubené. vénce 3 13 a na prvni,..

: ,,vénce 13 14 vyfvérejl druhy kapacitm -snimack e

vénce 3,. 4 vytvareji prvni kapacjtnt snimad 1'a ob-

dobn& druhe ‘ozubené‘kolo 12 a ozubené {énce 13 :

14 vytvaieji druhy kapamtm smmac 1 ,
¥, 11: :

,,druhe levé ozubené vénce 2 13'a na prvm L

odst 3, F..2:
.V tam Ze méucl prlstrm 21 3e
-+ v tom, Ze mérm hr1de1 21 je.
odst 6, . 1:
zkroucem méi‘lmho hridele 25 je .
.. zkrouceni méficiho hx"'idele 21 ]e
odst 9, F.1:
]e ve vystupni pamet1 uklédano
»we -~ J€ Ve vystupni paméti 48 uklédano

- 'URAD:PRO VYNALEZY A OBJEVY °




1 : o 211576
Vynélez se tykd zabizeni pro zjisfovdni dhlu zkrouceni mé&Ficiho h¥fdele zat&Zovaného
krouticim momentem a pou¥itelného jednask i v prost¥edf vy¥Sich teplot pro mE¥enf kroutf-
‘cfho momentu m¥¥enédho objektu i-p¥i vysokych otd¥kdch m&Ficfho h¥fdele a Jednak pro gradua-
ci m&¥ictho h¥idele p¥i jeho statlckém zatizeni znédmym krouticim momentem.

,

Moment dvojice vn&j8ich sil, pdsobicich v rov1né kolmé k ose m&Fictfho hridele, naméhé
m&¥ic{ h¥idel krutem a vyvoldvé v ndm deformaci vyjddfenou ekv1valentnim dhlem natoéenl
dvou od sebe vzddlenych prirezi. . '

.Dosud zndmé zarizen! pro zjisfovéni dhlu zkroucent m&Ficfho hiidele maai na otoéném
m&Ficim h¥fdeli v rovindch dvou od sebe vzddlenych prdrezl vytvorena ozubend kola prednost-
né se stejnym podtem zuld. Souose s w¥Ficim h¥f{delem .je na neotodné statorové g4sti kolem
'ka¥dého ozubeného kola u prvniho zarizeni upraven vinec s podtem a tvarem v¥stupkd odpovi-
dajicim ozubenému kolu. U ka%dého paru ozubendho kola a v&nce .s vystupky je snima¥, ktery
prevédi otaéky mé¥iciho h¥idele na vystupni elektrlcky signdl. Snima& pracuje na pr1n01pu
zm&ny magnetického odporu uzav¥eného magnetického obvodu civky. Magneticky obvod Je tvoden
uvedenym pérem ozubeného kola‘a vénce s vystupky. Zm&nou magnetického odporu se v civee
indukuje elektromotorickéd sfla o urditém napdti. Prib&h indukovaného nap&ti odpovidd
prib&hu zubd ozubeného kola ned jim p¥fsludnymi vystupky vénce a povafuje se za uiitedny
vystupni elektricky signdl. Fdzovy rozdfl vystupnich elektrickych signdls z obou’ snima-

&4 se vyhodnocuje v m&ridi fdze a odpovidd dhlu zkrouceni mé#iciho hfidele Um&rnému veli-
kosti prendSendho krouticiho momentu.

U druhého znémého zafizeni jsou kolem kaZdého ozubennho kola souose upraveny dva vzd-
Jemné elektricky izolovené ozubené v&nce, kterd prev4ddji otdlky mdFictho h¥idele ne zminy
kapacity mezi zuby otdZejiciho se ozubeného kola a zuby dvou neotddejfcich se ozubenfch vin-
cll. Zménakapacity se prevede na zm&nu pfenﬁéenéhq vykonu vysokofrekven¥niho signdlu, &im¥
. dochézi k amplitudové modulaci vysokofrekvendnfho signdlu. Vliastni vyhodnocovaci aparati-
ra zm&ny kapacity pisobi tedy jako amplitudovy_moduiétor v¥stupniho elektrického signdlu
snimae. Fdzovy rozdil zdetekovanych amplitudovid modulovanych vysokofrekven&nich signdld
"z obou snimadd se ‘jako u prvniho za¥izenf rovnd¥ vyhodnocuje v m@Fidi féze a odpovidd
Uhlu zkrouceni md¥icfho h¥fdele Umdrnému velikosti p¥end¥eného kroutfciho momentu,

Nevyhodou prvniho za¥fzeni je principiding mald amplitude vystupniho elektrického sig-
nélu snimade, ktery md v disledku toho hor3i odolnost proti elektrickému ruSeni. Del¥f ne-
v¥hodou Jje to, Ze amplituda vystupniho elektrického signdlu je z4visld na otd¥kdch m&bici-
ho hffdele, &{m%¥ je omezena minimélnf hodnota otd¥ek m&¥iciho h¥idele. Rovnd¥ po¥adavek )
‘dodr¥en{ co nejmen¥i mezery mezi otddejicim se ozubenym kolem a ozubenym v&ncem, které Je
nutnd pro zvdt¥eni amplitudy vy¥stupniho elektrického signdlu, p¥ina3i v praxi potiZe
pfi presné vyrob& rotadnich souddst{ a jejich uloZeni.

Nevyhodou druhého zafizeni je typicky nald hloubka amplitudové modulace .vysokofrekvend~
niho signdlu snimede jako¥to disledek relativnd melé zmény kapacity, co’ vyZaduje pom&rnd
vysoky vykon budiciho oscildtoru k tomu, aby zm¥na amplitudy vysokofrekven&niho sighélu'
byla zpracobatelné. Ddle je nutno z principu &innosti zaPizeni stabilizovat kmitodet budi-
ciho oscildtoru na jednom kmito&tu nejlastdji pomoci zpd&tné vazby. Z toho potom vyplyvajil
uréité ndroky p¥i obsluze zaFizeni, kterd musf respektovat malou odolnost zaffzeni proti
poruchém. Nevyhodou Jje rovn&% to, Ze¢ amplituda zdetekovaného amplitudovd modulovaného vy-
sokofrekvenéniho signdlu se dd jen do urdité miry ovlivnit kvalitou amplitudového detekto-
ru. : ' -

Koneéné posledni nevyhodou je to, ie se vyZaduje dobré linearita prenosové cesty od
vystupnl vazebni civky snimade a¥ do vstupu ze51lovaéﬁ méFide féze, a to predevdim linea-
rita detektoru protofe nelinearitou se snlzuae zména amplltudy vysokofre<venén10h signdld
snimadd.

1
-




211576 ' . 2

U obou za¥izeni je typickd mald odolnost proti jiskreni v blizkosti m¥fide féze,
a protl rufeni vyrovndvacimi, ta. zemniml,proudy, zejména pri maljch amplltudéch v¥stupniho -
elektrického signélu, . :

Uvedené nevyhody odstranuje zafizeni pro zjisfovdni dhlu zkrouceni m&¥ictho hifdele
podle vyndlezu, jeho¥ podstata spoivd v tom, Ze na méFicim hfidell oto¥n¥ uloZeném ve
sk¥fni a spojeném na svém jednom konci se zat&%ovacim agregétam nebo s upevihovacim blo-
kem & na 'svém druhém konci s hnacim agregdtem nebo’ s’ dvouresmennou pékou, jsou ve vzddlenos-
ti, zdvislé na maximdlnim poZadovaném zkrouceni m&¥ictho ‘h#{dele vlivem zatézovaciho '

_krouticiho momenty, vytvo¥ena ozubend kola, k jejich¥ zubtm p¥iléhaji vystupky souosych
v8nct, uloZenych elektricky izolovend ve sk¥ini pPiem? tyto vdnce jsou vodiv& spojeny

" s kmito¥et urdujicimi vstupy jim p¥isludnych kmitoétovych moduiétorﬁ,'jejiéhi v¥stupy "
Jsou p¥es kmito¥tové detektory p¥ipojeny na vstupy mébile fdze.

Podle jedné alternativy provedeni vyndlezu jsou vénce distendnimi kfouéky fozdéleny
na prvni levy ozubeny vénec a druhy levy ozubeny vEnec a na prvni pravy ozubeny vénec
a druhy pravy ozubeny vé&nec. '

"Podle druhé alternativy provedeni. jsou mezi ozubené. vénce a kmitodet uréuaicx vstupy
jim p¥isludnych kmitodtovyeh modulétorﬁ vfazeny elektrické otodné spoae.

Podle tFeti alternativy provedeni je prvni kmitodtovy detektor svym vystupem p¥ipo-
_Jen na prvni vstup fdzového detektoru, jehoi y¥stup je pPipojen Jednak na hradlovaci.vstup
hradla & jednek na vstup #fdicfho bloku, zatimco druhy xmitodtovy detextor je svim
v¥stupem pfipojen na druhy vstup fdzového detektoru, p¥ilem¥Z na hradlovany vstup hradla’
je p¥ipojen vy¥stup ndsobide kmitodtu, na jehoZ vstup je pripojen buato v¥stup prvniho
kmito8tového detektoru nebo druhého kmito&tového detektoru, zatimco vystup hradla jJe
p¥ipojen na po¥ftaci vstup obousm&rného &{tale, na jeho% ¥Idici vstup je pflpojen druhy
v¥stup ¥fdiciho bloku, pFipojeného svym prvnim vystupem na ovlddaci vstup vystupni pam§-
ti, na jeﬁiz vstup dat'je pripojen. vystup obousm&rného &itase. na jeho% vstup sméru
posuvu je phipojen v¥stup prepinale a na jeho¥ vstup dat je pfibojen vystup pevné pa-
mti, prifem¥ vystup vystupni pam¥ti je v podstatd vystupem m&ride féze, jeho# vstupy
Jjsou v podstaté tvoFreny vystupy «mitodtovych detektord.
i - . .
Vyhody zabizeni podle vyndlezu spodivaji v tdm, Ze pfevedenimvzményvkapacity na zmé-
. nu kmito&td vystupnich signdld kmito¥tovych moduldtord, tedy na kmitodtovou modulaci,
vyhodnocovaci zabizeni této zmény kapacity plsobi jako kmitodtovy moduldtor generovaného
vystupniho signdlu. ]

Mald zména kapacity kapacitnich snfmadd vyvold dostatednou zm&nu kmitodtového zdvihu
vyétupnich signdld kmitodtovych moduldtord a velikost zmdny je zdvisld na stiednim kmito-
$tu generovaného vystupniho signdlu. Kmitodtovd modulovany. signdl je podstatn® odoln&jsi
proti primyslovému rudeni, které mé charakter zmény smplitudy rudivych signdli. RovndZ
pFenosovd cesta nsmusi byt linedrni.

Vyhodou zaPizenf podle vyndlezu ddle je, Ze "lze mipict n¥idel graduovat v zaffzeni
vyufivajicim stejného principu z3jisfovéni dnlu zkrouceni tonoto h¥fdele jako pFi pouZitf
zatizeni pro mdfeni krouticiho momentu méieriého objektu. Tim,%e se pou¥ije v obou p¥ipa-
dech stejny m¥$i¥ féze, sni%uje se systematickd chyba méfent. ' , .

P¥{kled provedeni vyndlezu je zndzorn&n na pPipojenych vykresech, kde zndzorhuje
obr. 1 schematicky m&fic{i hi*fdel s kepacitnimi snimadi a kmitodtovymi moduldtory, obr.
2 pf1dny Pez védeny rovinou A - A v obr. 1, obr. 3 schematicky m&fici h¥fdel vloZeny
do sk¥ind gradusnfho zabizeni a obr. 4 blokové schéma elektrickych obvodl zalizeni.

Zafizeni podle vynélezu v poufiti pro m¥Feni krouticiho momentu m&Feného objelktu
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mé na oto¥nd ulo¥eném torznim md¥icim h¥ideli 21 (obr. 1), spojeném na svém jednom konci
zat&%ovaci zubovou spojkou 25 se zat&ovacim agregdtem 23 a na svém druhém konci hnac{ zubo-
vou spojkou 26 s hnacim agregdtem 24, ve vzddlenosti L, z4vislé na meximdlnim poZsdoveném
zkroucen! m¥*icfho h¥fidele 21 vlivem pFendSeného kroutictfho momentu, vytvoféna ozubend kola
‘2, 12, K jejich zubtm pFiléhajfl vjstupky souosych ozubenych véncd 3, 4 a 13, 14, které jsou
elektricky izolovan¥ neotodn¥ ulofeny ve sk¥ini za¥fzen! 22. Prvni ozubené kolo 2 a ozubend
vénce 13, 14 vytvéPejl druhy kapacitni snima¥ 11. Ozubend vénce_3,"4 a 13, 14 asou pPi-
pojeny na kmito&et urdujici vstupy jim p¥isludngch kmito&tovych moduldtord 1, 17 Jejichi
vystupy Jsou pies kmito¥tové detektory 31, 41 pPipojeny na vstupy ms¥ide féze 32, Ozube-

né vénce 3, 4 a 13, 14 jsou distan¥nimi kroufky 5, 15 rozd&leny na samostatné prvni a

druhé levé ozubené vénce 2, 13 a na prvn{ a druhé pravé ozubené v&nce 4, 14. Prvnf levy

a prvni pravy ozubeny v&nec 3, 4 spolu s prvnim disten¥nim krou¥kem 5 jsou vlo¥eny do prvni-
ho izola¥niho pouzdra §, p¥ipevn&ného ke sk¥ini 22. Obdobn& jsou druhé ozubend vénce 13,

14 s druhym disten&nim kroufkem 15 vloZeny do druhého izola&niho pouzdra 16.

Prvnt kmltoétovy detektor }_ (obr. 4) je svym vystupem pfipojen aednak na vstup
ndsobi¥e kmitoXtu 34, jeho¥ vystup Je pflpoaen na hradloveny vstup hradla 35, a jednak
na prvni vstup’ fdzového detektoru 33, jeho# vystup je ptipojen jednak ne hradlovact
vstup hredla 32 a Jjednak na vstup ¥F{dicfho bloku 36, zatfmco druhy kmltoétovy detektor
41 Je svym vystupem p¥ipojen na druhy vstup fézového detektoru 33, p¥idem# vystup hradla
35 je pPipojen na po&itaci vstup obousmdrného &itaZe 31, na jeho¥ ¥{dici{ vstup je pPi-
pojen druhy vystup ¥idicfho bloku 36, prlpogeného svym prvnim vystupem na ovlédaci vstup -
v¥stupni pem¥ti 40, na jeji% vstup dat Je pflpoaen v¥stup obousm&rného éitaée_}l, na jeho#
vstup smEru posuvu je p¥ipojen vystup pFepina¥e 39 a na jeho# vstup dat je pFipojen vystup
pevné pam¥ti 38, prildem¥ v¥stup vy¥stupni pamdti 40 Jje v podstatd vystupem m&Pi¥e fdze
32, jeho¥ vstupy Jjsou v podstatd tvodeny vFstupy kmitodtovych detektord 31, 41.

Zaf{zeni podle vyndlezu v pou¥iti pro graduaci m&Ficfho h¥fdele 21 (obr. 3) se odli-
Suje od zaffzeni pro m&feni krouticiho momentu (obr. 1) v tom, %e m¥Fici p¥istroj 21 Je »
zat&fovact zubovou spojkou 25 neoto¥n¥ spojen s upeviovacim blokem 43, tvoPfcim souddst
rému 52 za¥izeni. Na upeviovacim bloku 43 Je svym Jednim koncem na prvnim loZ¥isku 4 49 .
oto¥nd uloZena skP{n 42, kters je svym druhyn -koncem oto¥n& uloZena na druhém 1oélsxu
20, Jeho¥ vnit¥ni krouZek je nasunut na vdlcovém vystupku p¥iruby 51 pfipevndné rovn¥¥
k rdmu 52 zafizeni. M¥Ficl hiidel 21 je hnaci zubovou spojkou 26 spojen s dvouramennou
pékou 44 jejim trubkovym néboaem 23, ktery je kluzn& ulo¥en ve vélcovem vfstupku pFiruby
51.

Ozubené vince 3, g,respektive 13, 14 jsdu s kmitoet urdujicimi vstupy kmito&tovych
moduldtort T, “l spojeny jim pP¥isludnym prvnim elektrickym oto¥nym spojem 42, respektive
druhym elektrickym otolnym spojem 46.

Sk#{n 42 je hnacim pPevoden 48 spojena s pastorkem motoru 47.

Postaveni zubd ozubeného kola 2, 12 oproti zublm ozubengch v¥ned 3, 4 a 13, 14 podle
obr. 2 je pro funkci za¥fzeni rozhodujfci ve dvou polohdch. P¥i vzdjemném otdeni ozubend-
no‘kolaA 2, 12 proti ozubenym v8nctm 3, 4 a 13, 14 bez ohledu na to, zda se ot&&i nebo
neotd¥f m&Ficl h¥fdel 2!, se zub ozubeného kola 2, 12 st¥fdavd dostdvd do polohy proti
zubu nebo zubové mezefe ozubenych y&ncd 3, 4 a 13, 14. Tim se m&ni kmitodet kmito&tovych
moduldtord 7, 17 tak, Ze moduladni signdl vystupniho signdlu F 2 prvého kmitoétového mo-
duldtoru 7 obsahuje informaci o vzdjemné poloze zubl prvaniho ozubeného kola 2 oproti zublm
ozubenych véncli 3, 4 a obdobn¥ moduladni signdl vy¥stupniho signdlu F2 z druhého Kmito&to-
vého moduldtoru 17 obsshuje informaci o vzdjemné poloze zubd druhého ozubeného kola 12

- oproti zublm ozubenych vdncd 13, 14.
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_ V§stupni signély E, o EZ jsou p¥ivedeny na_jim‘pfiéluéné vstupy ‘kmito¥tovych detektord
}_, 41, na jejich¥ vgstupech jsou detekcf obnovené moduladni signdly vystupnich signdld

a EZ’ kmitodtovymi detektory 31, 41 vytverované zpravidla na signély pravodhlého pribé-
hu, jejich¥ opakovaci kmito¥et se rovnd soudinu vgdjemnych otddek ozubenych kol 2, 12

oproti ozubenym véncdm 3, 4 & 13, 14 za dobu jedné sekundy a podtu zubd piisluéného ozu-
beného kola 2, 12.

Vystupni signdly z kmito8tovych detektord 31, 41 jsou pPivedeny na prvni a druhy vstup
fédzového detektoru 33, ktery zpravidla z ndstupni hrany signdlu p¥ivedeného na prvni
vstup a zAnésledujici néstupni hreny signdlu p¥ivedeného na druhy vstup vytvodi poéitaci
impuls, jeho% ¥i¥ke je dend ¥asovou odlehlostf mezi uvedenymi néstupnimi hrenemi signéld.

Vystupni signdl jé pfibeden‘buéto z prvnfho kmito¥tového detektoru 3!,nebo z druhého
kmitodtového detektoru 41 na vstup ndsobile kmitodtu 34, ktery opekovaci kmitodet pFive~
denéno signdlu nésobl ¥islem N, kteréd je zévislé na podtu zubd po obvodéd ozubeného kola
2,12 a na pofadovené presnosti m&Feni uhlu zkrouceni m&Ficiho h¥idele 21itak, aby ka%dy
aednotllvy kmit vystupniho signdlu ndsobife kmitodtu 34 predstavoval zvolenou dhlovou
jednotku.

Signdl z vystupu nédsobide kmito&tu 34 je pfiveden na-hradlovany vstup hradla 33, na
jeho¥ hradlovaci vstup jsou souasnd pPivedeny poditaci impulsy z v¥stupu fézového detekto-
ru 33. Plsobenim podftacich impulst na hradlovacim vstupu hradla 35 jsou na poditaci vstup
obousm&rného &itade 37 z vystupu hradla 35 pilvedeny impulsy, jejichZ podet je dm&rny
8ifce poéftaciho impulsu.

) P¥ed vlestnim m&Penim thlu zkrouceni je na vstupu smdru posuvu obousmérného &itade

37 nastaveno ¥itédni sm&rem "vpred" a &itad poditd od nuly k 81islu, které uddvéd poéet‘impul—:
sd, které predly p¥es hradlo 35 na vstup obousm&rného &{tale 37 po ‘dobu trvéni po&itaciho
impulsu na hradlovacim vstupu hredla ji; Toto ¥fslo se ulo%i v pevné paméti 38 a j: prive-
deno pres vystupni informadni kandl 51 ne vstup dat obousmdrného &itade 37.

P¥i vlestnim mdFeni dhlu zkroucenf m¥¥iciho h¥idele 25 je na vstupu sm¥ru posuvu
v obousmrném ¥{ta&i 37 nastaven sm¥r "vzad" a obousm¥rny ¥itad 37 po¥itd od ¥isla, kte-
ré je pFivéd&no na vstup dat pFes vystupni informadni kandl K, smérem k nule.

v pfipaqé, kdy m&fici h¥fdel 21 nent zat¥%ovdn, je délka po&itacfho impulsu.stejnd
jako p¥ed vlastnim m&Fenim a obousmdrny ¥ita¥ 37 se dopodité nuly.

JestliZe je mdbict hr{del 21 zat&Zovdn, trvégi poéitaciho impulsu se zkracuje a obou- .
smérny &1itad 37 se nedopo&itd nuly. Gislo, které je z vystupu obousmdrného &ftale 37
pPivedeno na vstup dat vystupni pamdti 40, uddvd zkrouceni méficfho h¥idele 21 v dhlovych
Jednotkéch. Po skon¥eni po¥itaciho impulsu je v #f{dicim bloku 36 generovédn jednak zapisova-
ci impuls pPivédddny na oviddaci vstup vystupni pem&ti 40. jeho¥ puisobenim je na jeji vstup
dat p¥ivdd&no ¥islo ulo¥ené v pevné pamdti 38, a jednak piepisovaci impuls, ktery je pPiva-
d8n na ¥fdici vstup obousudrného &ftade 37, kterym se pPepisuje &islo pFivedené na jeho
vstup dat pPes vy¥stupni informe¥ni kandl Ky

81slo, které je. ve v§stupni pem&ti ukldddno, Je pies vystupni informedni kandl K,
" pPivéd&no na vystup mEri¥e fdze 32 o uddvd velikost dhlu zkrouceni m&ficfho h¥igdele
21.

Popisovand funkce zabizeni je stejné v obou pripadech poufit{ zaffzeni, jak podle
obr. t pro m&Feni krouticiho momehtu m&Heného objektu, tak i podle obr. 2 pro graduaci
m&¥iciho hiidele 21. Rozdil spolivéd v tom, Ze v prvnim pripad¥ se otddf m&¥ici hiidel
21, ktery je konstruk&n¥ umist&n do silového pienosu m&¥eného objektu, napiiklad mezi,

turbinu a kompresor motoru, wteré predstavuji hnaci egregdt 24, a zat&%ovaci agregdt

cor
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'g}, a v druhém pripadd se otddi sk¥if 42 kolem miFictho h¥fdele 21, ktery je svym jednim
koncem zat¥¥ovaci zubovou spojkou 25 spojen s neoto&nym upeviiovacim blokem 43 a svym druhym

koncem hnsef zubovou spojkou 26 spojen s dvoureamennou pdkou 44, na kterou plisobi zndmd sila
Q. ’ ' .

Zar{izen{ podle vynélézu je zejména urdeno pro mFent krouticiho momentu todivych strojl,
nap¥iklad leteckych motord. ' :

PREDMET VYNLALEZU

1. Zafizeni pro zjiéfovéni dhlu zkroucent n&riciho h¥fdele zatdfovaného krouticim mo-
mentem a opatfeného ve dvou od sebe vzddlenyeh rovindch, kolmych na jeho osu, ozubenymi ko-
ly, kolem nich% jsou souosé upraveny_véncé s v§stupky pravidelng& rozmist@nymi po obvod® pro-
ti zublm ozubenych kol, prilem% u kaidého pdru ozubeného kola a jemu p¥{islusného vénce
s vystupky je snima& vyhodnocujici vzéjemnou polohu zubl ozubeného kola = vystupk} vénce a
pravéddéjict tuto polohu na elektricky signél, zatimeo se v m¥Fi&i féze Vyhodnocuje Tézovy
rozdfl elektrickyeh signdld z prvniho a druhého §nimaée, ktery odpovidéd dhlu zkrouceni m-
Ficiho hifdele, kterd je umdrmé krouticimu momentu, vyznedené tim, %e na mE¥icim hifdeli
(21) otodnd uloZeném ve sk¥ini (22) a spojeném na svém jednom xonci se zatdfovacim agregd—
teln (23) nebo & upevnovacim blakem (43) a na svém druhém konci s hnacim agregétem (24) nebo
. & dvouramermou pékou (44), jsou ve vzddlenosti (L), 26vislé ne meximélnim poZadovaném zkrou-
ceni m&Ficiho hifdele (31) viivem zatd¥ovaciho krouticiho momentu, vytvorena ozubend kola
(2,'12), k jejich% zubtm pPiléhaji vystupky souosych vincld (3, 4 a 13, 14), nloZenych elek-
tricky izolovand ve skiini (22, 42), pridem# tyto vdnce (3, 4 & 13, 14) jsou vodivé spojeny
s knitodtem urdujfclmi vstupy Jim prtsludngch kmito¥tovych moduldtord (7, 17); JjejichZ vy-

stupy jsou pfes xmitodtové detektory (31, 41) pripojeny na vstupy m&fife féze (32).

2. Zabizeni podle bodu 1 vyznatené tim, Ze vince (3, 4 a 13, t4) jsou distan&nimi krouZ-
ky (5, 15) rozdéleny na prval levy ozubeny vénec (3) a druhy levy ozubeny vEnec (13) & na
prvni pravy ozubeny vinec (4) @ druhy pravy ozubeny vinec (14). '

, . . [

3. Zar{zeni podle bodd 1 a 2 vyznalené tim, %e mezi ozubené vénce (3, 4 a 13, 14) a kmi-
todet urfujici vstupy jim pFisludnych kmito¥tovyeh moduldtord (7, 17) Jsou viazeny elekiric-
ké oto&né spoje (45, 46). '

4. Zarfzeni podle bodl 1 a¥ 3 vyznatené tim, Ze prvni kmito¥tovy detektor (31) Je
svym vystupem pripojen na prvni vstup fdzového detektoru (33), jehoZ vystup je pripojen Jed-
nax na hradloveci vstup hradla (35) a jednak na vstup ¥{diciho bloku (36), zatimco druhy
xmitodtovy detektor (41) je svim vystupem pripojen ne druhy vstup fézového detektoru {33),
p¥idem% na hradlovany vstup hradia (35) je pripojen vystup ndsobiZe kmitodtu (34), na je~
" ho% vstup je pripojen budto vystup prvafho kmitoZtového detektoru (31) nebo druhého kmi-
todtového detektoru (41), zatimeo vistup hradla (35) je pfipojen na potitact vstup obou--
sm¥rného ditade (37), na jehoZ Fidici vstup je ptipojen druhy vystup ¥idiciho bloku (36),
pPipojeného svym prvafm vystupem na ovlddaci vstup vfstupni pemdti (40), na jeji% vstup
dat je pripojer vystup obousmdrného Zitale (37), na jeho# vstup smé&ru posuvu je piipojen
vjstup prepinade (39) & na jeho¥ vstup dat je p¥ipojen vystup pevné pemdti (38), pridem?
vistup vystupni pandil. (40) Je vystupem m&Fife féze (32), JehoZ vstupy jsou tvoleny vystu-
py kmitodtovych detektord (31, 41). ' v :

4 listy vykrest

Severografia. n. p.. zévod 7. Most .
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