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Module d’éclairage et/ou de signalisation avec plusieurs systémes optiques rotatifs

L’invention a trait & un module d’éclairage et/ou de signalisation (8), notamment pour véhicule automobile,

comprenant au moins une source lumineuse (14) et au moins deux systémes optiques (10, 10°, 10", 10’") disposés sur
un support rotatif (18) autour d’'un axe de rotation (16) par rapport a la ou les sources lumineuses (14), aptes a coopérer
avec les rayons émis par la ou les sources lumineuses en vue de former un faisceau lumineux, le support (18) étant
apte a positionner de maniére sélective chacun desdits systémes (10, 10°, 10", 10™) optiquement en face de la ou des
sources lumineuses (14). L’invention a trait également a un dispositif d’éclairage et/ou de signalisation (2) comprenant

un ou plusieurs modules (8).
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Description

[0001] L’invention a trait au domaine de I'éclairage
et/ou de la signalisation notamment pour véhicule auto-
mobile. L’éclairage automobile peut étre de I'éclairage
intérieur ou de I'éclairage extérieur du type projecteur ou
feu. Plus particulierement, I'invention a trait a un module
d’éclairage et/ou de signalisation ainsi qu’a un dispositif
d’éclairage et/ou de signalisation comprenant un ou plu-
sieurs tels modules.

[0002] Desmodules d’éclairage a double fonction sont
connus. lls peuvent comprendre une premiére source
lumineuse, notamment du type diode a électrolumines-
cence (LED), éclairant dans un premier demi-espace en
direction d’'une premiére surface réfléchissante, notam-
ment elliptique, et une deuxiéme source lumineuse éclai-
rantdans un deuxiéme demi-espace, opposé au premier,
vers une deuxieme surface réfléchissante. La premiere
source lumineuse et la premiére surface réfléchissante
peuvent étre congues pour produire un premier faisceau
d’éclairage a coupure, c’est-a-dire du type croisement
ou encore « code ». La deuxiéme source lumineuse et
la deuxiéme surface réfléchissante peuvent produire un
faisceau complétantle premier, résultanten un deuxiéme
faisceau sans coupure du type « route ».

[0003] Le documentde brevet publié FR2 761026 A1
divulgue un projecteur bi-faisceau a source et réflecteur
uniques pour vehicule automobile. Le projecteur com-
prend un élément optique disposé en face de I'unique
source lumineuse, apte a dévier une partie des rayons
émis par la source vers une zone latérale du réflecteur.
Un occulteur mobile est apte a étre déplacé d’'une posi-
tion inactive a une position active ou il occulte I'élément
optique. Dans la position inactive de 'occulteur, le pro-
jecteur assure une fonction d’éclairage du type route,
c’est-a-dire sans coupure. Dans la position active de I'oc-
culteur, le projecteur assure une fonction d’éclairage du
type croisement. La coupure de ce faisceau est assurée
par la forme de la zone centrale de la surface réfléchis-
sante. Ce projecteur présente 'avantage d’assurer deux
fonctions avec une seule source lumineuse. Il présente
toutefois I'inconvénient qu'’il n’est pas compatible avec
une source lumineuse du type diode a électrolumines-
cence. Aussi, le nombre de fonctions est limité a deux.
La zone centrale de la surface réfléchissante est égale-
ment commune aux deux fonctions, ce qui constitue une
contrainte. De plus, le basculement d’une fonction a
'autre requiert le déplacement en translation de I'occul-
teur, ce qui n’est pas sans poser des problémes de fia-
bilité.

[0004] Le documentde brevet publié FR2 940403 A1
divulgue un module d’éclairage pour véhicule automobi-
le, assurant plusieurs fonctions d’éclairage avec une seu-
le source lumineuse. Le projecteur comprend, essentiel-
lement, une source lumineuse, une surface réfléchissan-
te de profil elliptique dont un premier foyer est en corres-
pondance avec la source lumineuse, et une lentille de
projection dont le foyer est en correspondance avec le
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deuxieéme foyer de la surface de profil elliptique. Il com-
prend, en outre, un élément optique en forme de tirette
est prévu au niveau du deuxiéme foyer. L’élément a ti-
rette comprend plusieurs zones optiques, de sorte a ce
que le déplacement de la tirette permet de modifier le
faisceau produit. Ce module est intéressant mais re-
quiert, comme le projecteur de I'enseignement précé-
dent, le déplacement en translation d’un élément, ce qui
n’est pas sans poser des problémes de fiabilité. De plus,
similairement au projecteur de I'enseignement précé-
dent, la plage de variation du faisceau produit est limitée
par l'utilisation de la méme surface réfléchissante prin-
cipale, en I'occurrence la surface de profil elliptique, et
la méme lentille.

[0005] L’invention a pour objectif de proposer un mo-
dule d’éclairage et/ou de signalisation, notamment pour
véhicule automobile, comprenant: au moins une source
lumineuse; au moins un systéme optique apte a coopérer
avec les rayons émis par la ou les sources lumineuses
en vue de former un faisceau lumineux; remarquable en
ce que le module comprend au moins deux systémes
optiques disposés sur un support rotatif autour d’'un axe
de rotation par rapport a la ou les sources lumineuses,
le support étant apte a positionner de maniére sélective
chacun desdits systémes optiquement en face de la ou
des sources lumineuses.

[0006] Chacun des systémes optiques comprend un
axe optique. Ces axes optiques sont préférentiellement
essentiellement dans un plan perpendiculaire a 'axe de
rotation et préférentiellement sont en intersection avec
ledit axe.

[0007] Selon un mode avantageux de I'invention, au
moins un des systemes optiques comprend une surface
réfléchissante.

[0008] Selon un mode avantageux de I'invention, au
moins un, préférentiellement chacun, des systémes op-
tiques comprend un foyer optique situé a I'endroit de la
ou des sources lumineuses lorsque ledit systeme optique
est optiquement en face de ladite ou desdites sources
lumineuses.

[0009] Selon un mode avantageux de l'invention, les
foyers optiques des systémes optiques sont disposés
sur un cercle centré sur I'axe de rotation desdits syste-
mes optiques.

[0010] Selon un mode avantageux de I'invention, au
moins un des systemes optiques comprend une surface
réfléchissante de profil généralement parabolique avec
un foyer optique situé a I'endroit de la ou des sources
lumineuses lorsque ladite surface optique est optique-
ment en face de ladite ou desdites sources lumineuses.
[0011] Selon un mode avantageux de I'invention, au
moins un des systemes optiques comprend une surface
réfléchissante de profil généralement elliptique avec un
premier foyer optique situé a I'endroit de la ou des sour-
ces lumineuses lorsque ladite surface optique est opti-
quement en face de ladite ou desdites sources lumineu-
ses, et une lentille convergente dont le foyer optique cor-
respond a un deuxiéme foyer optique de la surface ellip-
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tique.

[0012] Selon un mode avantageux de l'invention, au
moins un des systemes optiques comprend une lentille
avec une surface réfléchissante apte a réfléchir les
rayons provenant de la ou des sources lumineuses lors-
que ladite surface optique est optiquement en face de
ladite ou desdites sources lumineuses.

[0013] Selonun mode avantageux de l'invention, la ou
au moins une des lentilles s’étend suivant une généra-
trice courbe et préférentiellement comprend une section
avec une face de sortie des rayons généralement arron-
die.

[0014] Selonun mode avantageux de l'invention, la ou
au moins une des lentilles s’étendant suivant une géné-
ratrice courbe comprend une portion faisant saillie et for-
mant la face de sortie des rayons.

[0015] Selonun mode avantageux de l'invention, la ou
les sources lumineuses éclairent dans une direction prin-
cipale généralement paralléle a I'axe de rotation du sup-
port des systemes optiques.

[0016] Selon un mode avantageux de linvention, le
module comprend des moyens d’indexation du support
de maniéere a positionner de maniére sélective chacun
des systemes optiques en face de la ou des sources
lumineuses, lesdits moyens comprenant préférentielle-
ment une bille soumise a un effort élastique et coopérant
avec une cavité.

[0017] Selon un mode avantageux de linvention, le
module comprend des moyens de déplacement du sup-
port apte a déplacer le support suivant un mouvement
combiné de rotation autour de son axe de rotation et de
translation le long dudit axe, ledit mouvement combiné
étant configuré pour éviter la ou les sources lumineuses,
ledit mouvement suivant préférentiellement une courbe.
[0018] Selon un mode avantageux de l'invention, au
moins un des systemes optiques comprend une surface
réfléchissante en forme de demi-coquille, ladite surface
comprenant des évidements formant un passage pour
le passage de la ou des sources lumineuses lors de la
rotation du support.

[0019] Selon un mode avantageux de l'invention, la ou
les sources lumineuses sont disposées sur une platine
s’étendant généralement perpendiculairement a 'axe de
rotation du support.

[0020] L’invention a également pour objet un dispositif
d’éclairage et/ou de signalisation, comprenant: un boi-
tier; et au moins un module d’éclairage et/ou de signali-
sation; remarquable en ce que le ou au moins un des
modules est conforme a I'invention.

[0021] Selon un mode avantageux de linvention, le
dispositif comprend plusieurs modules conformes a I'in-
vention, le dispositif étant configuré pour former au moins
deux fonctions d’éclairage et/ou de signalisation au
moyen de différentes sélections des systémes optiques
des modules.

[0022] Les mesures de l'invention sont intéressantes
en ce qu’elles permettent de mutualiser une source lu-
mineuse avec plusieurs systémes optiques. La source
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lumineuse peut étre unique ou comprendre un ensemble
ou groupe de sources lumineuses formant une source
unique. Le mouvement de rotation des systémes opti-
ques est bien maitrisé d’'un point de vue fiabilité méca-
nique. Les différents systémes optiques permettent de
réaliser différents faisceaux et, partant, différentes fonc-
tions. Différentes fonctions peuvent par ailleurs étre réa-
lisées par la combinaison de plusieurs modules selon
linvention.

[0023] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention seront mieux compris a l'aide de la
description et des dessins parmi lesquels :

- Lafigure 1 est une vue en coupe longitudinale d’un
dispositif d’éclairage selon un premier mode de réa-
lisation de I'invention ;

- La figure 2 est une vue en coupe transversale du
dispositif de la figure 1 ;

- Lafigure 3 est une vue de détail d’'une coupe longi-
tudinale d’un systeme optique et de la source lumi-
neuse du dispositif des figures 1 et 2 ;

- La figure 4 est une illustration en perspective de la
surface réfléchissante du systéme optique de la fi-
gure 3;

- Lafigure 5illustre différentes positions d’'un systéeme
optique du dispositif des figures 1 et 2 lors de son
déplacement en rotation par rapport a la source
lumineuse ;

- Lafigure 6 illustre un exemple de systéme d’indexa-
tion des systémes optiques par rapport a la source
lumineuse ;

- Lafigure 7 est une vue en coupe longitudinale d’un
module d’éclairage selon un deuxieme mode de réa-
lisation de I'invention ;

- Lafigure 8 est une vue en perspective d’'un module
d’éclairage selon un troisieme mode de réalisation
de l'invention, basé sur le principe du module de la
figure 7 ;

- Lafigure 9 est une vue en perspective d’'un module
d’éclairage selon un quatrieme mode de réalisation
de l'invention, basé sur le principe du module de la
figure 7.

[0024] Les figures 1 et 2 illustrent un dispositif d’éclai-
rage et/ou de signalisation, notamment pour véhicule
automobile, selon un premier mode de réalisation de I'in-
vention. La figure 1 est une vue en coupe longitudinale,
c’est-a-dire verticale lorsque le dispositif est en position
normale d'utilisation ; et la figure 2 est une vue en coupe
transversale, c’est-a-dire horizontale lorsque le dispositif
est en position normale d’utilisation et perpendiculaire
au plan de coupe longitudinale.

[0025] Le dispositif 2comprend un boitier 4 définissant
un volume ouvert refermé par une glace 6. Ce volume
renferme un module d’éclairage 8 comprenant une sour-
ce lumineuse 14 commune et plusieurs systémes opti-
ques 10,10°,10" et 10" mobiles par rapport a la source
lumineuse 14. Plus précisément, la source lumineuse 14



5 EP 2 853 804 A1 6

peut étre du type diode a électroluminescence disposée
sur une platine 12. La source lumineuse 14 est repré-
sentée comme étant unique. Il est toutefois entendu
qu’un groupe de sources lumineuses peut étre égale-
ment prévu, les sources lumineuses étant alors de pré-
férence regroupées et voisines, de préférence accolées
les unes aux autres. Cette configuration a plusieurs sour-
ces regroupées permet d’obtenir des puissances lumi-
neuses supérieures a celle procurée par une source uni-
que. La ou les sources lumineuses 14 sont donc com-
munes aux différents systémes optiques 10,10’,10",10"™
du module 8. La platine 12 et la source lumineuse 14
sont fixes alors que les systémes optiques 10, 10°, 10" et
10" sont disposés sur un support rotatif 18 suivant un
axe de rotation 16. En l'occurrence, chacun des syste-
mes optiques 10, 10°, 10" et 10" comprend un réflecteur
20 avec une surface réfléchissante 22 configurée pour
coopérer optiguement avec la source lumineuse 14 lors-
que le systéme en question est disposé optiquement en
face de ladite source. On peut en effet observer ala figure
1 que la source lumineuse 14 est a distance de I'axe de
rotation 16 des systémes optiques 10, 10°, 10" et 10™ et
de leur support 18. Chacun des systémes optiques 10,
10’, 10" et 10" est configuré pour pouvoir coopérer op-
tiguement avec la source lumineuse 14 lorsqu’il est ame-
né optiquement en face de ladite source par rotation du
support 18. Selon une variante de réalisation, les syste-
mes optiques 10, 10°, 10" et 10" etle support 18 peuvent
étre d’un seul tenant et constituer ainsi une seule et mé-
me piece.

[0026] Les figures 1 et 2 illustrent bien que la source
lumineuse 14 est située a I'avant de I'axe de rotation 16
par rapport a la direction d’éclairage. En d’autres termes,
la source lumineuse est située du c6té de la glace 6 par
rapport a I'axe de rotation 16. Il est toutefois a noter qu’en
fonction de la configuration des systémes optiques, cette
implantation de la source lumineuse pourrait étre diffé-
rente. Il est en effet envisageable que les systéemes op-
tiqgues dévient la lumiére provenant de la source dans
une direction opposée a la position de la source par rap-
port a I'axe de rotation, auquel cas ils pourraient dévier
la lumiéere vers I'axe de rotation et au-dela.

[0027] Dans le cas précis des représentations aux fi-
gures 1 et 2, les systémes optiques sont au nombre de
quatre. Il est toutefois entendu que ce nombre peut étre
différent, tout en étant supérieur ou égal a 2. Le module
peut en effet comprendre par exemple deux ou trois sys-
temes optiques.

[0028] La rotation du support 18 est indexée de ma-
niére a permettre un positionnement précis de chaque
systéme optique parrapport a la source lumineuse. Cette
indexation peut notamment étre assurée par des moyens
mécaniques et/ou électriques, de maniére bien connue
en soi de ’'homme de métier.

[0029] En l'occurrence, les systéemes optiques com-
prennent, chacun, un réflecteur 20 en forme de demi-
coquille recouvrant au moins partiellement la source lu-
mineuse. La surface réfléchissante 22 du réflecteur 20
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peut présenter un profil parabolique dont le foyer est lo-
calisé a I'endroit de la source lumineuse lorsque ladite
surface est optiguement en face de ladite source, de ma-
niére a pouvoir former un faisceau d’éclairage. Cette sur-
face réfléchissante 22 peut, alternativement, présenter
un profil elliptique avec un premier foyer localisé a I'en-
droit de la source lumineuse lorsque ladite surface est
optiquement en face de ladite source et avec une lentille
située au niveau du deuxieme foyer. Ce type de systeme
optique est bien connu en soi de 'homme de métier ; une
description détaillée n’est par conséquent pas nécessai-
re.

[0030] D’autres types de systémes optiques sont en-
visageables. Les systémes optiques 10, 10’, 10" et 10"
peuvent assurer différentes fonctions d’éclairage et de
signalisation, telles notamment une fonction d’éclairage
route (communément appelée « High Beam » en an-
glais), une fonction d’éclairage de croisement avec cou-
pure du faisceau (communément appelée « Low Beam »
en anglais), une fonction de signalisation diurne commu-
nément désignée par 'acronyme DRL (Daytime Running
Light) et une fonction de signalisation de changement de
direction (communément appelée « Turn Indicator » en
anglais).

[0031] Lafigure 3 est une vue de détail de la coupe du
systéeme optique 10 du module 8 de la figure 1. Le ré-
flecteur 20 présente en I'occurrence une surface réflé-
chissante 22 de profil parabolique, de maniére a ce que
les rayons émis par la source lumineuse 14 dans le demi-
espace délimité par la platine 12 soient majoritairement
réfléchis par la surface réfléchissante 22 en un faisceau
de rayons généralement paralléles. La figure 3 illustre le
parcours d'un tel rayon.

[0032] La figure 4 est une vue en perspective du ré-
flecteur 20 de la figure 3. On peut bien observer la forme
de demi-coquille du réflecteur 20, apte arecouvrir la sour-
ce lumineuse. Le réflecteur 20 peut présenter des évi-
dements 24 a ses bords latéraux, c’est-a-dire ses bords
de part et d’autre de I'axe optique du systéme optique.
Ces évidements sont configurés pour permettre le pas-
sage de la source lumineuse 14 le long de ces bords lors
de la rotation du support et des systémes optiques par
rapport a la dite source.

[0033] Lafigure 5illustre une alternative a la présence
des évidements 24 sur le réflecteur. En effet, le support
peut étre mobile entranslation suivant son axe de rotation
selon une cinématique qui a pour effet que les systémes
optiques qu'’il supporte s’éloignent verticalement de la
source ou s’en rapprochent lors de leur rotation, de ma-
niére a ce que leurs bords évitent d’entrer en contact
avec ladite source. Ceci est particulierement utile pour
les systémes optiques comprenant un réflecteur en for-
me de demi-coquille dont les bords latéraux sont situés
a hauteur de la source lumineuse. |l peut alors étre utile
que le support suive une cinématique illustrée a la figure
5, a savoir un déplacement combiné en rotation et en
translation qui a pour effet de « lever » les systemes op-
tiques lorsque I'un d’eux quitte sa position de correspon-
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dance avec la source lumineuse et de « baisser » les
systémes optiques lorsque I'un d’eux s’approche de sa
position de correspondance avec la source lumineuse.
[0034] Alternativement, la cinématique peut s’appli-
quer uniquement a un ou plusieurs des systémes opti-
ques par rapport au support. Il est en effet envisageable
que le support soit mobile uniguement en rotation et
qu’un ou plusieurs des systemes optiques qu’il supporte
soient mobiles par rapport audit support, suivant une
composante principale dirigée selon I'axe de rotation,
c'est-a-dire essentiellement perpendiculaire au plan de
déplacement en rotation.

[0035] Lacinématique qui vient d’étre décrite suit pré-
férentiellement une courbe telle que celle illustrée a la
figure 5. Alternativement, elle peut toutefois présenter un
profil davantage géométrique, comme par exemple une
succession de mouvement de translation pure et de mou-
vement de rotation pure.

[0036] La figure 6 illustre un exemple de réalisation
d’'un systéme d’'indexation. Le systeme 26 comprend es-
sentiellement un poussoir 30, tel qu’une bille, soumis a
I'effort élastique d’un ressort 28 et coulissant dans un
logement (non représenté) fixe par rapport a la source
lumineuse, c’est-a-dire par exemple un bati du module.
Les systemes optiques 10, 10°, 10", 10" peuvent présen-
ter, chacun, notamment au niveau de leur réflecteur 20,
20’, 20", 20™, une encoche 32 apte a coopérer avec le
poussoir.

[0037] Alternativement, le systéme d’indexation peut-
étre assuré par un systéme électromécanique. Par
exemple, la rotation est assurée par un moteur pas-a-
pas et un ou plusieurs capteur(s), par exemple a effet
Hall, qui permet(tent) d’assurer le bon positionnement
en regard de la source lumineuse.

[0038] La figure 7 illustre un module d’éclairage et/ou
de signalisation selon un deuxiéme mode de réalisation
del'invention. Les numéros de référence du premier mo-
de de réalisation sont utilisés dans ce deuxi€éme mode
de réalisation pour les éléments identiques ou corres-
pondants, ces numéros étant toutefois majorés de 100
afin de bien distinguer les deux modes de réalisation.
Des numéros spécifiques compris entre 100 et 200 sont
utilisés pour les éléments spécifiques.

[0039] Lemodule 108 comprend, similairementau mo-
dule des figures 1 et 2, plusieurs systemes optiques 110,
110’ répartis autour d’un axe de rotation 116. Ces sys-
temes optiques peuvent étre en nombre variable, supé-
rieur ou égal adeux. llscomprennent, chacun, une lentille
120, 120’ a imagerie directe coudée. En effet, chacune
des lentilles comprend une surface réfléchissante 122,
122’ configurée pour réfléchir les rayons provenant de la
source lumineuse 114 vers une face de sortie 136, 136’.
La lentille 120, 120’ correspond en effet a un volume
formé par le déplacement d’'une section suivant une gé-
nératrice correspondant a une courbe pouvant corres-
pondre a un arc de cercle. La représentation a la figure
7 est une vue en coupe du module et montre par consé-
quent la section des lentilles 120 et 120’. Elles compren-
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nent une face d’entrée 134 et 134’ apte a étre disposée
en face de la source lumineuse 114 en fonction de leur
position angulaire. Les rayons émis par la source lumi-
neuse 114 essentiellement dans un demi-espace délimi-
té par un plan perpendiculaire a I'axe de rotation 116 se
propagent alors selon une composante principale paral-
lele a 'axe de rotation jusqu’a rencontrer la face de ré-
flexion 122, 122'. Cette derniére peut étre recouverte
d’un revétement réfléchissant tel qu’un revétement alu-
miné. Elle est peut étre généralement plane ou du moins
proche d’un plan, inclinée par rapport a I'axe de rotation
116 de maniére a réfléchir les rayons provenant de la
source vers la face de sortie 136 et 136°. Cette derniére
peut présenter un profil généralement arrondide maniéere
a former une surface convexe depuis un point de vue
extérieur au module. Le profil de la face de sortie 136,
136’ permet, en combinaison avec la géométrie de la
face de réflexion 122, 122’, d’obtenir différents types de
faisceau d’éclairage et/ou de signalisation. En I'occur-
rence, la lentille 120 a la partie droite de la figure 7 forme
un faisceau d’éclairage a coupure, tel que pour une fonc-
tion de croisement ou antibrouillard, alors que la lentille
120’ a la partie gauche de la figure 7 forme un faisceau
sans coupure, tel que pour une fonction d’éclairage route.
[0040] Les figures 8 et 9 illustrent deux exemples de
réalisation du principe du module de la figure 7, corres-
pondant a des troisiéme et quatrieme modes de réalisa-
tion.

[0041] La figure 8 montre un premier exemple de mo-
dule a lentilles a imagerie directe coudée. Les numéros
de référence de la figure 7 sont utilisés dans ce mode de
réalisation pour les éléments identiques ou correspon-
dants, ces numéros étant toutefois majorés de 100 afin
de bien distinguer les deux modes de réalisation. Le mo-
dule 208 comprend en 'occurrence trois systémes opti-
ques 210, 210’ et 210". Chacun de ces systemes opti-
ques comprend une lentille 220, 220’ et 220" qui s’étend
de maniere non limitée entre les deux lentilles voisines.
Il est a noter que la figure illustre les enveloppes des
lentilles, c’est-a-dire au-dela de leur intersection avec les
lentilles voisines. On comprendra que celle illustration
est destinée a illustrer le principe du module et, qu’en
pratique, les lentilles seront limitées a leurs intersections
avec les lentilles voisines. Les faces de réflexion 222,
222’ et 222" sont bien visibles.

[0042] La figure 9 montre un deuxieme exemple de
module a lentilles a imagerie directe coudée. Les numé-
ros de référence de la figure 7 sont utilisés dans ce mode
de réalisation pour les éléments identiques ou corres-
pondants, ces numéros étant toutefois majorés de 200
afin de bien distinguer ce mode de réalisation des autres.
On peut observer que les lentilles 320 et 320’ des sys-
temes optiques 310 et 310’ sont limitées, a savoir que
leurs parties optiquement actives ne s’étendent pas sur
toute la longueur des lentilles mais au contraire sont si-
tuées en position essentiellement centrale en formant
une portion en saillie et arrondie 336 et 336’. La géomé-
trie spécifique de cette portion centrale permet d’optimi-
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ser le faisceau ainsi produit.

[0043] Il est a noter que les systémes optiques avec
lentille a imagerie directe, tels qu'illustrés aux figures 7
a9, peuvent étre combinés avec des systemes optiques
a réflecteur, tels quillustrés aux figures 1 et 2.

[0044] La combinaison de plusieurs modules confor-
mes a l'invention permet de réaliser plusieurs fonctions
d’éclairage et/ou de signalisation.

[0045] Dans un premier mode de réalisation, la cons-
truction des faisceaux des différentes fonctions est ef-
fectuée sur la base de différentes sélections des syste-
mes optiques desdits modules. Ainsi, chaque module est
mis dans une position donnée pour obtenir une fonction
ou une partie d’une fonction et les faisceaux produits par
chacun des systémes optiques des modules peuvent
étre combinés de maniére a se compléter et ainsi former
différentes fonctions. A titre d’exemple, la présence de
deux modules avec chacun seulement deux systemes
optiques permet déja de considérer quatre configura-
tions possibles lorsque les deux modules sont actifs. Un
plus grand nombre de modules et/ou un plus grand nom-
bre de systémes optiques dans chacun des modules per-
met de considérer un grand nombre de combinaisons et,
partant, une grande liberté de conception des faisceaux.
[0046] Dans unsecond mode de réalisation, éventuel-
lement combiné avec le premier mode, le module est en
rotation rapide et continue. Chaque systéme optique d’'un
méme module forme une partie du faisceau d’une fonc-
tion d’éclairage et/ou signalisation, la fonction compléte
étant obtenue par superposition de ces parties de fonc-
tion. Grace a la persistance rétinienne, I'impression vi-
suelle procurée a un observateur est celle de la fonction
compléte.

[0047] Enfin, la source lumineuse 14 peut étre éteinte
lors du passage d’une fonction d’éclairage et/ou signali-
sation a une autre. Ce passage doit étre aussirapide que
possible (de I'ordre de quelques millisecondes) afin de
ne pas étre détecté par I'oeil d’'un observateur. On évite
ainsi des déformations de faisceau lumineux qui se pro-
duiraient lorsque la surface réfléchissante des systemes
optiques est en dehors de la position focalisée sur la
source lumineuse.

Revendications

1. Module d’éclairage et/ou de signalisation (8 ; 108 ;
208 ; 308), notamment pour véhicule automobile,
comprenant :

- au moins une source lumineuse (14 ; 114 ;
214 ; 314) ;

- au moins un systéeme optique (10, 10’, 10",
10" ; 110, 110’; 210, 210’, 210" ; 310, 310,
310") apte a coopérer avec les rayons émis par
la ou les sources lumineuses en vue de former
un faisceau lumineux ;
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caractérisé en ce que

le module comprend au moins deux systémes opti-
ques (10, 10’, 10", 10" ; 110, 110’ ; 210, 210’, 210" ;
310, 310, 310") disposés sur un support rotatif (18;
118; 218, 318) autour d’'un axe de rotation (16; 116,
216, 316) parrapport alaou les sources lumineuses,
le support rotatif étant apte a positionner de maniéere
sélective chacun desdits systemes optiquement en
face de la ou des sources lumineuses.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8; 108;
208; 308) selon la revendication 1, caractérisé en
ce qu’au moins un des systémes optiques (10, 10’,
10", 10™; 110, 110"; 210, 210’, 210" ; 310, 310’,
310") comprend une surface réfléchissante (22 ;
122,122’ ; 222, 222’,222" ; 322, 322’, 322").

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8 ; 108 ;
208 ; 308) selon l'une des revendications 1 a 2, ca-
ractérisé en ce qu’au moins un, préférentiellement
chacun, des systémes optiques (10, 10°, 10", 10" ;
110, 110’; 210, 210, 210" ; 310, 310’, 310") com-
prend un foyer optique situé a I'endroit de la ou des
sources lumineuses (14 ; 114 ; 214 ; 314) lorsque
ledit systéme optique est optiquement en face de
ladite ou desdites sources lumineuses.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8; 108;
208; 308) selon la revendication 3, caractérisé en
ce que les foyers optiques des systémes optiques
sont disposés sur un cercle centré sur I'axe de rota-
tion (16 ;116 ;216 ; 316) desdits systémes optiques.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8) selon
I'une des revendications 1 a 4, caractérisé en ce
qu’au moins un des systemes optiques (10, 10’, 10",
10"™) comprend une surface réfléchissante (22) de
profil généralement parabolique avec un foyer opti-
que situé al’endroit de la ou des sources lumineuses
(14) lorsque ladite surface optique est optiquement
en face de ladite ou desdites sources lumineuses.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8) selon
I'une des revendications 1 a 5, caractérisé en ce
qu’au moins un des systemes optiques (10, 10’, 10",
10"™) comprend une surface réfléchissante de profil
généralement elliptique avec un premier foyer opti-
que situé al’endroit de la ou des sources lumineuses
(14) lorsque ladite surface optique est optiquement
en face de ladite ou desdites sources lumineuses,
et une lentille convergente dont le foyer optique cor-
respond a un deuxiéme foyer optique de la surface
elliptique.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (108 ;
208 ; 308) selon I'une des revendications 1 a 6, ca-
ractérisé en ce qu’au moins un des systémes op-
tiques (110, 110’ ; 210, 210’, 210" ; 310, 310’, 310")
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comprend une lentille (120, 120’ ; 220, 220, 220" ;
320, 320’, 320") avec une surface réfléchissante
(122, 122’; 222, 222, 222"; 322, 322’, 322") apte a
réfléchir les rayons provenant de la ou des sources
lumineuses lorsque ladite surface optique est opti-
quement en face de ladite ou desdites sources lu-
mineuses.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (108; 208;
308) selon larevendication 7, caractérisé en ce que
la ou au moins une des lentilles (120, 120’; 220, 220’,
220"; 320, 320’, 320") s’étend suivant une généra-
trice courbe et préférentiellement comprend une
section avec une face de sortie (136; 136, 236, 236,
236"; 336, 336°, 336") des rayons généralement ar-
rondie.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (308) selon
la revendication 8, caractérisé en ce que la ou au
moins une des lentilles (320, 320’, 320") s’étendant
suivant une génératrice courbe comprend une por-
tion faisant saillie (336, 336’, 336") et formant la face
de sortie des rayons.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8 ; 108 ;
208 ; 308) selon 'une des revendications 1 a 9, ca-
ractérisé en ce que la ou les sources lumineuses
(14; 114; 214 ; 314) éclairent dans une direction prin-
cipale généralementparalléle al'axe derotation (16 ;
116, 216, 316) du support des systémes optiques.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8 ; 108 ;
208 ; 308) selon I'une des revendications 1 a 10,
caractérisé en ce qu’il comprend des moyens d’in-
dexation (26) du support de maniére a positionner
de maniére sélective chacun des systémes optiques
en face de la ou des sources lumineuses, lesdits
moyens comprenant préférentiellement une bille
(30) soumise a un effort élastique (28) et coopérant
avec une cavité (32).

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8 ; 108 ;
208 ; 308) selon I'une des revendications 1 a 11,
caractérisé en ce qu’il comprend des moyens de
déplacement du support apte a déplacer le support
suivant un mouvement combiné de rotation autour
de son axe de rotation et de translation le long dudit
axe, ledit mouvement combiné étant configuré pour
éviter la ou les sources lumineuses et suivant pré-
férentiellement une courbe.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8) selon
'une des revendications 1 a 12, caractérisé en ce
qu’au moins un des systemes optiques (10, 10’, 10",
10"™) comprend un réflecteur (20) en forme de demi-
coquille, ladite surface comprenant des évidements
(24) formant un passage pour la ou les sources lu-
mineuses (14) lors de la rotation du support (18).
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14.

15.

16.

Module d’éclairage et/ou de signalisation (8 ; 108 ;
208 ; 308) selon I'une des revendications 1 a 13,
caractérisé en ce que la ou les sources lumineuses
(14; 114; 214; 314) sont disposées sur une platine
(12) s’étendant généralement perpendiculairement
a I'axe de rotation du support.

Dispositif d’éclairage et/ou de signalisation (2),
comprenant :

- un bottier (4, 6) ; et
- au moins un module d’éclairage et/ou de si-
gnalisation (8) ;

caractérisé en ce que
le ou au moins un des modules (8) est conforme a
I'une des revendications 1 a 14.

Dispositif d’éclairage et/ou de signalisation selon la
revendication 15, caractérisé en ce qu’il comprend
plusieurs modules conformes a l'une des revendica-
tions 1 a 14, le dispositif étant configuré pour former
au moins deux fonctions d’éclairage et/ou de signa-
lisation au moyen de différentes sélection des sys-
témes optiques des modules.
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