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CAMPO DELL' INVENZIONE

La presente invenzicone si1 riferisce a un
condizionatore di aria e pid particolarmente a un
apparecchio di controllo di corrente di scarico d4i
un condizionatore di aria e a un metodo per esso
che realizza un condizionamento dell’aria delle
intere aree interne controllando la direzione della
corrente di aria, la quantitd della corrente di
aria e la temperatura predeterminata dell’aria di
scarico.

DESCRIZIONE DELLA TECNICA ANTECEDENTE

Come mostrato in figura 1, un condizionatore
di aria convenzionale comprende un corpeo di uniti
interna 1 (da qui in avanti riferito come “corpo”),

un elemento a griglia di ingresso di aspirazione 5
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avente una pluralita di ingressi di
aspirazione 3 per aspirare 1l'aria interna e
disposto nella parte inferiore di una superficie
frontale del corpo 1, e una uscita di scarico 7 che
scarica 1l’aria, «che viene aspirata attraverso
1’ingresso di aspirazione 3 e trasformata in una
corrente di aria fredda o in una corrente di aria
calda mediante scambio termico, nello spazio
interno e disposto in una parte superiore della
superficie frontale del corpo 1.

L’uscita di scarico 7 comprende una pluralita
di palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 per controllare verso l’'alto e verso
il Dbasso la direzione della corrente di aria
dell’aria scaricata attraverso l’uscita di scarico
7 nello spazio interno e una pluralitd di palette
di direzione di corrente di aria verticali 11 per
controllare la direzione di corrente di aria verso
sinistra e verso destra. Un elemento di copertura
13 che rende gradevole 1’aspetto esterno dell’unita
interna e protegge le parti interne & disposto
sulla superficie frontale del corpo 1.

Una parte inferiore dell’elemento di copertura
13 & dotata di un‘unitd di controllo 15 per

controllare i modi operativi del condizionatore di



aria (azione automatica, raffreddamento dell’aria,
rimozicone dell’umidita, soffio dell’aria,
riscaldamento dell’aria, eccetera),
avviamento/arresto del funzionamento e la direzione
di corrente di aria e la quantitd di corrente di
aria dell’'aria scaricata attraverso l'uscita di
scarico 7.

Inoltre, come mostrato in figura 2, 1’interno
dell’elemento a griglia di ingresso di aspirazione
5 & dotato di un elemento a filtro 17 che filtra le
particelle estranee come per esempio polveri che
sono sospese nell’aria interna e vengono aspirate
attraverso l’ingresso di aspirazione 3. L’internc
dell’elemento a filtro 17 & dotato di uno
scambiatore di calore lineare 19 che trasforma
l'aria interna filtrata attraverso 1l1l'elemento a
filtro 17 in una corrente di aria fredda o in una
corrente di aria calda per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante.

Inoltre, una parte superiore delloc scambiatore
di calore 19 & montata con un ventilatore soffiante
23 (da qui in avanti riferito come un “ventilatore
interno”) che .ruota secondo 1’azionamento di un
motore di ventilatore interno 21 in modo da

aspirare l’aria interna attraverso 1l‘’ingresso di



asplrazione 3 e scaricare contemporaneamente l’aria
sottoposta a scambio termico attraverso l'uscita di
scarico 7 nellc spazio interno. Un’uscita del
ventilatore interno 23 & dotata di un elemento di
condotto 25 che copre 11 ventilatore interno 23 e
allo stesso tempo guida 1l flussoc di aria aspirato
attraverso 1l’ingresso di aspirazione 3 e scaricato
attraverso l’uscita di scarico 7.

Nel condizionatore di aria prima menzionato,
quando un utilizzatore seleziona un modo operativo
desiderato e aziona un tasto operativo azionando un
controllore remoto o un‘unitd di controlle 15, 1l
ventilatore interno 23 viene ruotato secondo
1'azionamento del motore di ventilatore interno 21
in modo che l'aria interna venga aspirata
attraverso l’ingressoc di aspirazione 3 nel corpo 1.

L'elemento a filtro 17 rimuove le particelle
estranee come per esempio polveri, che sono sospese
nell’aria interna e vengono aspirate attraverso
l’ingresso di aspirazione 3 e quindi l'aria interna
filtrata viene sottoposta a scambio termico per
effetto del calore latente di evaporazione del
refrigerante che fluisce dentro lo scambiatore di
calore 19 durante un passaggio dello scambiatore di

calore 19.



L'aria sottoposta a scambio termico viene
guidata verso 1l'alto per mezzo dell’elemento di
condotto 25 e quindi viene scaricata attraverso
l'uscita di scarico 7 nello spazio interno. A
guesto momento la direzione di corrente di aria
dell‘aria scaricata viene controllata verso l’alto
e verso 1l basso o verso sinistra e verso destra
gecondo 1’angolo della direzione di corrente di
aria delle palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e le palette di direzione di corrente
di aria verticali 11.

Un metodo che <controlla la direzione di
corrente di aria dell’aria scaricata verso l’alto e
verso il basso & il seguente: quando un tasto posto
nell’unitd di controllo 15 per azionare le palette
di direzione di corrente di aria orizzontali 9
viene azionato, un angoclo delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 viene
modificato verso l’alto e verso il basso, quindi il
tasto viene disattivato, 1l funzionamento delle
palette di direzione di corrente di aria
orizzontalili 9 viene arrestato.

Inoltre, un metodo che controlla la direzione
di corrente di aria dell‘aria scaricata verso

sinistra e verso destra & il seguente: quando un



tasto posto nell’unita di controllo 15 per azionare
le palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 viene attivato, le palette di
direzione di corrente di aria verticali 11 vengono
ruotate secondo un angolo predeterminato e gquando
il tasto viene di nuovo premuto il funzionamento
delle palette di direzione di corrente di aria

verticall 11 viene arrestato.

Tuttavia, nel condizicnatore dai aria
convenzionale prima menzionato esiste un
inconveniente nell’utilizzazione poiché una

configurazione di corrente di scarico desiderata
dovrebbe essere trovata azionando i tasti mentre
l7utilizzatore conferma direttamente le posizioni
delle palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11. Inoltre, il campo di
controlleo della direzione di corrente di aria &
stretto e non & possibile controllare le correnti
di aria di un intero spazio interno e una lunga
distanza poiché 1l'aria scaricata viene scaricata
nelle direzioni predeterminate verso 1l'alto/verso
il basso o verxso sinistra/verso destra secondo
l’angolo della direzione di corrente di aria delle

palette di direzione di corrente  di aria



orizzontali 9 e delle palette di direzione 4di
corrente di aria verticali 11.

Incltre, poiché 1l’'angolo di controllo delle
palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 €& necessario a
intervalli predeterminati per condizionare 1l’'aria
dell’intero spazio interno ed & necessarioc un
aumento della guantitd di corrente di aria per il
condizionamento di aria di Iunga distanza,
l'utilizzatore dovrebbe controllare la variazione
della direzione di corrente di aria e la quantita
di corrente di aria secondo il suo propric accordo
precedente.

Inoltre, ©poiché 1le palette di direzione
corrente di aria verticali 11 possono ruotare
soltanto nella direzione verso sinistra e verso
destra, €& impossibile controllare la corrente di
aria concentricamente rispetto a uno dello spazio
interno.

SOMMARIO DELL’ INVENZIONE

Uno scopo della presente invenzione & fornire
un apparecchio di controllo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria e un metodo per esso

in cui 1la direzione di corrente di aria, la
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gquantitad di corrente di aria, e la temperatura
predeterminata dell’aria scaricata vengono
controllate automaticamente rivelando l’esistenza o
la non esistenza di un corpo umano, lo stato d4di
vicinanza tra un corpo di unitd interna e un corpo
umano, la posizione del corpo umano, e la quantitd
di attivitd del corpo umano nelle intere aree di
uno spazio interno, in mode che 1l condizionatore
di aria sia di uso conveniente e possa essere
realizzato un ambiente confortevole per via del
condizionamento dell’aria delle intere aree dello
spazio interno.

Per realizzare 1lo scopo della presente
invenzione viene fornito un apparecchio di
controllo di corrente di scarico di un
condizionatore di aria avente una pluralita di
ingressi di aspirazione per aspirare l’aria
interna, uno scambiatore di calore per sottoporre a
scambio termice l’aria interna aspirata attraverso
1’ingresso di aspirazione, un‘uscita di scarico per
scaricare l’aria sottoposta a scambio termico
mediante lo scambiatore di calore, una pluralitd di
palette di direzione di corrente di aria per
controllare la direzione di corrente di aria

dell’aria scaricata attraverso l’uscita di scarico,
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e un ventilatore internoc per contrcollare la
quantitd di corrente di aria dell’aria scaricata
attraverso 1l‘uscita di scarico, 1'apparecchio
comprendendo mezzi di rivelazione di distanza per
rilevare la vicinanza di un corpo umanc rivelando i
raggl infrarossi generati da un corpe umano, mezzi
di rivelazione di ©posizione per rilevare wuna
posizione sinistra e destra di un corpo umano
rivelando i raggi infrarossi generati da un corpo
umano, mezzi di controllc per contrellare 1la
direzione di corrente di aria, la quantitda di
corrente di aria e la temperatura predeterminata
dell’aria scaricata, in modo che l'aria scaricata
possa essere fornita 1in un’area dove esiste il
corpo umano secondo la vicinanza del corpo umano
rilevata dai mezzi di rivelazione di distanza e la
posizione sinistra e destra del corpo umano
rilevata mediante i mezzi di rivelazione di
posizione, mezzi di controllo di direzione di
corrente di aria per controllare la direzione della
corrente di aria dell’aria scaricata controllando
un angolo della direzione di corrente di aria delle
palette di direzione di corrente di aria secondo il
controllce dei mezzi di controllo, e mezzi di

controllo di quantitd di corrente di aria per



(5]

controllare la gquantita di corrente. di aria
dell’aria scaricata controllando la velocitd del
ventilatore interno seconde il controllo dei mezzi
di controllo.

Inoltre, un metodo di controllo di corrente
di scarico di un condizionatore di aria secondo la
presente invenzione comprende un’operazione di
rivelazione di distanza per rilevare la vicinanza
di wun corpo umane rivelando 1 raggi infrarossi
generati da un corpc umano, un’operazione di
rivelazione di posizione per rilevare una posizione
sinistra e destra di un corpo umano rivelando 1
raggi infrarossi generati da un corpc umano,
un‘operazione di controllo di direzione di corrente
di aria per controllare la direzicne di corrente di
aria dell‘aria scaricata controllando un angolo
della direzione di corrente di aria delle palette
di direzione di corrente di aria secondo la
vicinanza del <corpo umano rilevata mediante
l’operazione di rivelazione di distanza e 1la
posizione sinistra e destra del corpo umano
rilevata mediante l’operazione di rivelazione di
posizione, un’operazione di controllo di quantita
di corrente di aria per controllare la quantitd di

corrente di aria dell’aria scaricata controllando



la velocitd di un ventilatore interno secondo la
vicinanza del corpo umanc rilevata dall’operazione
di rivelazione di distanza della posizicne sinistra
e destra del corpo umano rilevata mediante
1'operazione di rivelazione di posizione, e
un'operazione di controllc di temperatura per
controllare la temperatura predeterminata secondo
la vicinanza del COrpo umano rilevata
dall’operazione di rivelazione di distanza e la
posizione sinistra e destra del corpo umano
rilevata mediante l'operazione di rivelazione di
posizione.

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI

La figura 1 & wuna vista 1in prospettiva
illustrante un‘unitd interna di un condizionatore
di aria convenzionale;

la figura 2 & una vista in sezione
longitudinale di figura 1;

la figura 3 & uno schema a blocchi di un
apparecchio di controllo di corrente di scarico in
un condizionatore di aria secondo una realizzazione
della presente invenzione;

le figure da 4A a 4FE sono diagrammi di flusso
per mostrare un'’operazione di controllo di corrente

di scarico in un modo a breve distanza e ampio



secondo la presente invenzione;

le figure da 5aA a SE sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controllo di corrente
di scarico in un modo di breve distanza e in un
modo a onda secondo la presente invenzione;

le figure da 6A e 6E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controllo di corrente
di scarico in un modo di breve distanza e in un
modo di  lunga distanza secondo la presente
invenzione;

le figure da 72 a 7E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controlle di corrente
di scaricoe in un modo ampio e a onda secondo 1la
Presente invenzione;

le figure da 8A a 8E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di conﬁrollo di corrente
di scarico in un modo di distanza ampia e lunga
secondo la presente invenzione;

le figure da 92 a 9E sono diagrammi di flusso
Per mostrare un’operazione di controllo di corrente
di scarico in un modo a onda e di lunga distanza
secondo la presente invenzione;

le figure da 10A a 10E sono diagrammi di
flusso per mostrare un‘operazione di controlle di

corrente di scarico in un modo di breve distanza
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ampio e a onda secondo la presente invenzione;

le figure da 11A a 11E sono diagrammi di
flusso per mostrare un’operazione di controlleo di
corrente di scarico in un modo di breve distanza,
ampio e lunga distanza secondo la presente
invenzione;

le figure da 12A a 12E sono diagrammi di
flusso per mostrare un'’operazione di controllo di
corrente di scarico in un modo di breve distanza, a
onda e di lunga distanza secondo 1la presente
invenzione;

le figure da 13A a 13E sono diagrammi di
flusso per mostrare un’operazione di controlle di
corrente di scarico in un modo ampio, a onda e di
lunga distanza secondo la presente invenzione;

la figura 14 & uno schema illustrativo per
illustrare il funzionamento delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali fatto
lungo la linea A-A di figura 1;

la figura 15 & uno schema illustrative pexr
illustrare il funzionamento delle palette di
direzione di corrente di aria verticali fatto lungo
la linea B-B di figura 1. ,

DESCRIZIONE DELLE REALIZZAZIONT PREFERITE

Una realizzazione della presente invenzione
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verrd descritta da qui in avanti in dettaglio con
riferimento ai disegni annessi.

Nei disegni i termini uguali e i numeri di
riferimento vengono utilizzati per indicare parti
uguali o equivalenti o porzioni come nella figura 1
e nella figura 2 e 1 riferimenti ridondanti
verranno omessi per semplicitd di illustrazione e
di spiegazione.

Come mostrato in figura 3, un’'unita di
alimentazione elettrica 100 trasforma una tensione
in corrente alternata commerciale (AC) fornita da
una alimentazione elettrica in corrente alternata
in una tensione in corrente continua prescritta
(DC) e pone in uscita la tensione in corrente
continua.

Un’unitd di contreollo operativo 102 comprende
una pluralita di tasti funzionali in modo che un
utilizzatore possa porre in ingresso i modi
operativi desiderati di un condizionatore di aria
{(azione automatica, raffreddamento dell’aria,
rimozione dell’umidit3, soffio dell’aria e
riscaldamento dell’aria, eccetera), avviamento/
arresto del funzionamento, temperatura
predeterminata (Ts), e direzione di corrente di

aria predeterminata e quantitd dell’aria scaricata.
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Un‘unita di rivelazione di distanza 104 &
costituita da sensori a infrarossi comprendenti due
celle aventi tipi differenti di distanze di
rivelazione che possono rilevare la distanza tra un
corpo umano e il corpo 1 rivelando i raggi
infrarossi generati dal corpo umano.

L'unita di rivelazione di distanza 104
comprende una cella 106 che pud rilevare una breve
distanza entro due metri (cella #1; da gui in
avanti riferita come una parte di rivelazione di
breve distanza) e una cella 108 che pud rilevare
una distanza media entro 4 metri (CELLA #2; da qui
in avanti riferita come parte di rivelazione d4i
distanza media) .

Un‘unita di rivelazione di posizione 110
costituita da sensori a infrarossi comprendenti due
celle che possono rilevare se il COorpc umano &
posizionato in qualche direzione rispetto al Corpo
1 rivelando i ragygi infrarossi generati dal corpo
umano. L‘unitd di rivelazione di posizione 110
comprende una cella 112 che pud rilevare una
direzione sinistra (CELLA #1; da qui in avanti
riferita come una parte di rivelazione di direzione
sinistra) e una cella 114 che pud rilevare una

direzione destra (CELLA #2; da qui in avanti



L}

- 16 -

riferita come una parte di rivelazione di direzione
destra) .

Inoltre, un‘unita di controllo 116 &
costituita da un microelaboratore che inizializza
il condizionatore di aria ricevendo la tensione in
corrente continua posta in uscita dall‘unita di
alimentazione elettrica 100 e controlla le
operazioni complete del condizionatore di aria
secondo i segnali operativi selezionati e i segnali
operativi di avviamento/arresto posti in ingresso
attraverso l'unita di controllo operativo 102.
L'unita di controllo 116 controlla gli angoli di
direzione di corrente di aria delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 e delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11, la velocitd del ventilatore interno 23, e la
temperatura predeterminata (Ts), in modo che l'aria
scaricata possa essere fornita alle intere aree
dello spazio interno, secondo la distanza tra il
corpo umano e il corpo di unitd interna rilevato
dall‘unita di rivelazione di distanza 104 e 1la
posizione sinistra e destra del corpe umano
rilevata dall’unitd di rivelazione di posizicne
110.

Un’unita di rivelazione di temperatura interna
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118 rileva la temperatura {(Tr) dell’aria interna
aspirata attraverso 1l’ingresso di aspirazione 3 in
modo che 1l‘unitd di controllo operative 102 possa
eseguire il condizionamento dell’aria controllando
la temperatura interna (Tr) alla temperatura
predeterminata (Ts). Un‘unitd di azionamento di
compressore 120 riceve un segnale di controllo
posto in wuscita dall‘unitd di controllo 116 e
controlla un compressore 121 secondo la differenza
tra Ts e Tr rilevata dall’unitd di rivelazione di
temperatura interna 118.

Inoltre, un’unitd di controllo di direzione di
corrente di aria 122 controlla la direzione
dell’aria scaricata verso l'alto/verso il basso e
verso sinistra/verso destra in modo che l’aria di
scarico possa essere fornita alle intere aree dello
spazio interno, secondo la distanza tra il corpo
umano e il corpo di unitd interna rilevata
dall’unita di rivelazione di distanza 104, e 1a
posizione sinistra e destra del COrpo  umano
rilevata dall‘unitd di rivelazione di posizione
110. L’'unita di controllo di direzione di corrente
di aria 122 comprende una parte di controlle di
paletta orizzontale 124, che riceve il segnale di

controllo posto in uscita dall’unitid di controllo

[OPPPINTRE
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116 e controlla il motore di paletta orizzontale
125 allo scopo di muovere le palette di direzione
di correnti di aria orizzontali 9, e una parte di
controllo di paletta verticale 126 che riceve il
segnale di controllo posto in uscita dall’unitd di
controllo 116 e controlla un motore di paletta
verticale 127 allo scopo di muovere le palette di
direzione di correnti di aria verticali 11.

Inoltre, un'unita di azionamento di motore di
ventilatore 128 riceve non soltanto il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo
116, controlla il numero di giri del motore di
ventilatore interno 21 e aziona il ventilatore
interno 23 in modo da soffiare 1’aria sottoposta a
scambio termico (corrente di aria fredda o corrente
di aria calda}) nello spazio interno secondo la
quantitd di corrente di aria selezionata dall’unita
di controllo operativo 102, ma controlla anche 1la
quantitd di corrente di aria dell’aria scaricata in
modo che 1l’aria di scarico possa essere fornita
alle intere aree dello spazio internc, secondo 1la
distanza tra il COrpo umanc e il corpe di unita
interna rilevata dall’unita di rivelazione di
distanza 104, e la posizione sinistra e destra del

corpo umano rilevata dall’unitd di rivelazione di

PO
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posizione 110.

Un‘unitad di visualizzazione 130 accende/spegne
una lampada di visualizzazione di breve distanza
indicante uno stato operativo di breve distanza
(FOCUS) per condizionare 1‘aria dei posti che sono
vicini al corpo 1, una lampada di visualizzazione
ampia indicante uno stato operativo ampio (WIDE)
per condizicnare 1l'’aria delle intere aree dello
spazio interno, e una lampada di visualizzazione a
onda indicante uno stato operativo a onda (WAVE)
per condizionare l'aria di una parte centrale dello
spazio interno, e riceve anche il segnale di
controllo posto in uscita dall’unita di controllo
116 secondo i segnali dei tasti posti in ingresso
attraverso l’unitd di controllo operativo 102 e
visualizza i modi di selezione operativi (azione
automatica, raffreddamento dell’aria, rimozione
dell’umiditsa, soffio dell’aria, riscaldamento
dell’aria, eccetera), la Ts, e la Tr.

Le Operazioni e gli Effetti dell’apparecchio
di controllo di corrente di scarico prima
menzionato del condizionatore di aria e il suo
metodo verranno descritti da qui in avanti.

In primo luogo vengono descritti il controllo

di breve distanza e il controlle ampio con
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riferimento alle figure da 4A a 4E.

Le figure da 4A a 4E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controllc di corrente
di scarico in un modo di breve distanza e ampio
secondo la presente invenzione, e S indica
un’operazione nelle figure da 4A a 4E.

Per iniziare, quando viene acceso il
condizionatore di aria, 1l'unitd di alimentazione
elettrica 100 trasforma una tensione in corrente
alternata commerciale (AC) fornita da
un’alimentazione elettrica in corrente alternata in
una tensione in corrente continua descritta (DC) e
pone in uscita la tensione in corrente continua sui
rispettivi circuiti di pilotaggio e sull'unitd di
controllo 116.

Di conseguenza, 1l’unita di controllo 116
riceve la tensione in corrente continua posta in
uscita dall’unita di alimentazione elettrica 100 e
inizializza il condizionatore di aria nel passo S1,
e l’unitda di controllo 116 pone in uscita i segnali
di controllo per azionare il motore di paletta
orizzontale 125 nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124 in modo da muovere le palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 in uno

stato di chiusura come un punto di partenza
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operativo nel passo S2.

Di conseguenza, la parte di controlleo di
paletta orizzontale 124 «riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unita di controllo
116 e aziona il motore di paletta orizzontale 125
nella direzione oraria con una velocita angolare di
22,5°/sec., in modo da chiudere cosi le palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9.

Successivamente 1l’unitd di controllo 116 pone
in uscita i segnali di controllo per azionare il
motore di paletta verticale 127 nella parte di
controllo di paletta verticale 126 in modo da
muovere le palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 in uno stato di chiusura come un punto
di partenza operativo sull’asse S3.

Di conseguenza, 1la parte di controllo 4di
paletta verticale 126 riceve i1 segnale di
controllo posto in uscita dall’unita di controllo
116 e aziona il motore di paletta verticale 127
nella direzione oraria a una velocita angolare di
22,5%/sec., per chiudere cosi 1le palette di
direzione di corrente di aria verticali 11.

A questo momento l’unitd di controllo 116
conta un tempo di azicnamento dei motori di

azionamento di palette orizzontali e verticali 125

Y WU



e 127 e valuta se & trascorso oppure no il tempo
prescritto (circa 7 secondi) nel passo S4. Nel caso
in cui il tempo prescritto non sia trascorso ( in
caso di NO), l'unitd di controllo 116 valuta che le
palette di direzione di corrente di aria
orizzontali e verticali 9 e 11  non sono
completamente chiuse, i1 flusso ritorna nel passo
S2 e vengono ripetutamente eseguiti i1 passi
successivi al passo S2 finché non & trascorso il
tempo prescritto.

Nel caso in cui 1l tempo prescritto sia
trascorso (in caso di SI) come risultato della
valutazione nel passo S4, 1l'unitd di controllo 116
valuta che le palette di direzione di corrente di
aria orizzontali e wverticali 9 e 11 sono
completamente chiuse e quindi viene eseguito il
passo S85.

Le parti di controllo di palette orizzontali e
verticali 124 e 126 arrestano 1l'azionamento dei
motori di palette orizzontali e verticali 125 e 127
secondo il controllo dell’unitd di controllo 116,
in modo <che venga completata 1’operazione di
chiusura delle palette di direzione di corrente di
aria orizzontali e verticali 9 e 11 e questo stato

viene utilizzato come punto operativo di partenza.



Mentre, quando il funzionanamento viene
disattivato viene anche eseguita una routine di
inizializzazione dej passi da 82 a S5.

In altre parole, se la posizione delle palette
di direzione di corrente di aria orizzontali e
verticali 9 e 11 viene variata mediante una
qualungue operazione esterna quando viene applicata
l7alimentazione elettrica o wviene disattivato il
funzionamento, il controllo della posizione esatta
diventa difficile e quindi wviene éseguita la
routine di inizializzazione che chiude 1le palette
di direzione di corrente di aria orizzontali e
verticalil rispettivamente 9 e 11

Nel passo 86, una temperatura predeterminata
(Ts), una guantita di corrente di aria
predeterminata e una direzione di corrente di aria
predeterminata di una stanza, che & destinata a
essere raffreddata o riscaldata, vengonoe poste in
ingresso nell’unitd di controllo 1164 attraverso
1’unitd di controllo operative 102. Nel passo $7
viene determinato se & stato attivato un tasto
operativo. Se il tasto operativo non & stato
attivato (nel caso di NO}, il condizionatore di
aria viene mantenuto in uno stato operativo di

attesa finché il tasto operativo non viene attivato

TR
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mentre il passo S7 viene eseguito ripetutamente.

Come risultato della valutazione nel passo §7,
se 1l tasto operativeo viene attivato (nel caso di
SI), un comando operativo e un segnale operativo
vengono posti in ingresso sull’unitd di controllo
116 attraverso l'unitd di controllo operativo 102.
Allo SCopo di eseguire l/operazione di
raffreddamento o riscaldamento, viene eseguito il
passo 58 e l’unita di controllo 116 pone in uscita
un segnale di controllo per azionare il motore di
ventilatore interno 21 nell’unitd di azionamento di
motore di ventilatore 128.

Di conseguenza, 1l’unitd di azionamento di
motore 128 riceve un segnale di controllo posto in
uscita dall’unitd di controllo 116 secondo la
quantitd di corrente di aria predeterminata posta
in ingresso attraversoc 1l’unita di controllo
operativo 102, e controlla il numero di giri
(velocita) del motore di ventilatore interno 21
azionando cosi il ventilatore interno 23.

Quando il ventilatore interno 23 viene
azionato secondo la quantitd di corrente di aria
predeterminata, l'aria viene aspirata attraverso
l'ingresso di aspirazione 3 nel corpo 1. A questo

momento, 1l'unitd di rivelazione di Cemperatura
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interna 118 rivela 1la temperatura (Tr} dell’aria
interna aspirata attraverso l’ingresso di
aspirazione 3, e la pone in uscita nell’unitd di
controllo 116.

Nel passo S9, 1l'unitd di controllo 116 pone in
uscita un segnale di controllo per azionare il
motore di palette orizzontali e verticali 125 e 127
nelle parti di controlle di palette orizzontali 124
e 126 in modo da controllare 1’angeolo della
direzione di corrente di aria delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali e
verticali 9 e 11 secondo la direzione di corrente
di aria predeterminata posta in ingresso dall’uniti
di controllo operativo 102.

Di conseguenza, le parti di controlleo di
palette orizzontali e verticali 124 e 126 ricevono
i1 segnali di controllo posti in uscita dall‘unita
di controllo 116, e azicnano il motore di palette
orizzontali e wverticali 125 e 127 in modo che
l1’angoleo della direzione di corrente di aria delle
palette di direzione di corrente di aria
orizzontali e verticali 9 e 11 venga controllato
secondo la direzione di corrente di aria
predeterminata da un utilizzatore.

Nel passo 810, la temperatura interna (Tr)



- 26 -

rivelata dall’unitd di rivelazione di temperatura
interna 118 e la temperatura {Ts) predeterminata
dall‘utilizzatore nell’unitd di controllo operativo
102, vengono confrontate, in modo <che venga
determinato se si tratta di una condizione di
azionamento del compressore 121.

La condizione di azionamento prima menzionata
del compressore 121 & la seguente: nel caso di una
operazione di raffreddamento la temperatura interna
(Tr) rivelata dall‘unita di rivelazione di
temperatura interna 118 e maggiore della
temperatura predeterminata (Ts), d’altra parte, nel
caso di una operazione di riscaldamento, 1la
temperatura interna (Tr) & inferiore della
temperatura predeterminata (Ts}.

Come risultato della valutazione nel passo
810, se non si tratta di una condizione di
azionamento del compressore 121 (nel caso di NO) ,
il flusso ritorna nel passo S8, viene rivelata la
temperatura interna (Tr) continuamente, e vengono
ripetuti continuamente i passi S8 e S9. Se si
tratta della condizione di azionamento del
compressore 121 {(in caso di SI), il flusso avanza
nel passo S11, e nel passo S11, 1l‘unita di

controllo 116 determina la frequenza operativa del
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compressore 121 secondo la differenza tra 1a
temperatura interna (Tr) e la temperatura
predeterminata (Ts), e pone in uscita un segnale di
controllo per azlonare il compressore 121
nell’unitd di azionamento di compressore 120.

Di conseguenza, l’unitda di azionamento di
compressore 120 aziona 1l compressore 121 secondo
la frequenza operativa determinata dall’unitd di
controllec 116.

Se viene azionato il compressore 121, nel
passo §12, l'aria interna viene aspirata attraverso
l'ingresso di aspirazione 3 nel corpoc 1 mentre
viene azionato il ventilatore interno 23,
l’elemento a filtro 17 rimuove 1le particelle
estranee come polveri, che sono sospese nell‘aria
interna e vengono aspirate attraverso 1’ingresso di
aspirazione 3, quindi l’aria interna filtrata viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di caleore 19 durante un
passaggio nello scambiatore di calore 19.

L'aria sottoposta a scambio termico viene
guidata verso l’alto per mezzo di un elemento di
condotto 25 e quindi viene scaricata attraverso

l’uscita di scarico 7 nello spazio interno. A



- 28 -

questo momento, la direzione di corrente di aria
dell’aria scaricata viene controllata verso lralto
e verso il basso o verso sinistra e verso destra
secondo una angolo di direzione di corrente di aria
delle palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11.

Durante il funzionamento normale prima
menzionato del condizionatore di aria, nel passo
St3, la parte di rivelazione di direzione 112
dell’unita di rivelazione di posizione 110 rivela i
raggi infrarossi generati da un corpo umano e
valuta se esiste un impulso di ingresso, in modo da
decidere una posizione sinistra e destra del Ccorpo
umano.

Come risultato della valutazione nel passo
S13, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di direzione sinistra 112 (nel caso
di SI), il flusso avanza nel passo S14, e la parte
di rivelazione di direzione destra 114 dell’unita
di rivelazione di posizione 110 rivela 1 raggi
infrarossi generati da un corpo umano e wvaluta se
esiste un impulso di ingresso, in modo da decidere
una posizione sinistra e destra del COrpo umano.

Come risultato della valutazione nel passo
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814, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di direzione destra 114 (in caso di
SI}, viene determinato che esistono attivita di
corpi umani sui lati sinistro e destro del corpo 1,
il flusso avanza nel passo S15, e l’'unita di
controllo 116 predispone il modo operativo del
condizionatore di aria nel modo A.

Se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di direzione destra 114 (in
casi di NO}, viene determinato che esistono
attivitd di corpi umani soltanto sul lato sinistro
del corpo 1, il flusso procede nel passo Sl16, e
l‘unita di controllo 116 predispone il modo
operativo del condizionatore di aria nel modo B.

D'altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S13, se non esiste alcun
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
direzione sinistra 112 (in caso di NO), il flusso
avanza nel passo S17 e viene valutato se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
direzione destra 114.

Se esiste un impulso di ingressoc nella parte
di rivelazione di direzione destra 114 {in caso di
SI}, viene determinato che esistono attivita di

corpi umani soltanto sul lato destro del corpo 1,

haEp———
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il flusso avanza nel passo 8518, e 1l/'unitd d4di
controlle 116 predispone 11 modo operativo del
condizionatore di aria nel modo C.

Come risultato della valutazione nel passo
517, se non esiste nessun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di direzione destra 114 (in
caso di NO}, viene determinato che non esiste
alcuna attivita di corpi umani sui lati sinistro e
destro del corpo 1, il flusso avanza nel passo $19,
e l'unita di controllo 116 predispone il modo
operativo del condizionatore di aria nel modo D.

Nel passo 820, allo scopo di determinare se
esistono corpi umani a una breve distanza entro due
metri, la parte di rivelazione di breve distanza
106 dell’unitda di rivelazione di distanza 104
valuta se esiste un impulsco di ingresso rivelando i
raggi infrarossi generati da corpi umani.

Se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di breve distanza 106, (in caso di
SI), 1l flusso avanza nel passo S21, e allo scopo
di determinare se esistono corpi umani a una
distanza media entro 4 metri, la parte di
rivelazione di distanza media 108 dell’unitd di
rivelazione di distanza 104 valuta se esiste un

impulso di ingresso rivelando i raggi infrarossi
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generati da corpi umani.

Come risultato della valutazione nel passo
S21, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di distanza media 108 (in caso di
SI), viene determinato che esistono attivita di
corpi umani a distanze brevi e medie dal corpo 1,
il flusso avanza nel passo 822 dell’unita di
contrcllo 116 predispone il modo operativo del
condizionatore di aria nel modo ampio.

Se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di distanza media 108 (in caso
di NO}, viene determinato che esistono attivita di
corpi umani a breve distanza dal corpo 1, il flusso
avanza nel passo S23 e l'unita di controllo
predispone il modo operativo del condizionatore di
aria in un modo di breve distanza.

Come risultato della valutazione nel passo
S20, se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di breve distanza 106 (in caso
di NO), il flusso avanza nel passo S19, l'unitd 4i
controllo 116 predispone il modo operativo del
condizionatore di aria nel modo D.

Nel passo S24 viene valutato se il mwodo
operativo & il modo D. Se il modo operative non &

il modo D (in caso di No), il flusso avanza nel
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passo 825, e viene valutato se il modo operativeo &
il modo A. Se il modo operativo & il modo A (nel
caso di SI}), il flusso avanza nel passo 827 in modo
da alimentare 1l‘aria di scarico sui lati sinistro e
destro del corpo 1. Nel passo S27, la parte di
controlle di paletta verticale 126 riceve un
segnale di controllo posto in uscita dall’unita di
controllo 116, aziona il motore di paletta
verticale 127, muove 1l’angolo dJdelle palette di
direzione di corrente di aria verticali 11 secondo
un angolo prescritto centrale come mostrato in
figura 15(B), e quindi arresta l’azionamento del
motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
525, se il modo operativo non & il modo A (in caso
di NO), il flusso avanza nel passo S26 e viene
valutato se il modo operativo & il modo B. Se il
modo operativo non & il modo B (in caso di NO),
viene determinato che il modo operative & il modo
C, e il flusso avanza nel passo S28. Nel passo S28
l’unitd di controllo 116 pone in uscita in segnale
di controllo per controllare l‘’angolc delle palette
di direzione di corrente di aria verticali 1l nella
parte di controllo di paletta verticale 126 in modo

da alimentare l’aria di scarico soltanto sul lato
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destro del corpo 1.

La parte di controllo di paletta verticale 126
riceve un segnale di controllc posto in uscita
dall’unita di controllo 116, aziona il motore di
paletta verticale 127, muove 1l’angolo delle palette
di direzione di corrente di aria verticali 11
secondo un angolo destro prescritto (circa 15°)
come mostrato in figura 15(C), e quindi arresta
1’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
526, se il modo operativo & il modo B (in caso di
SI), 11 flusso avanza nel passo S$29 in modo da
alimentare 1l'aria scaricata soltanto sul lato
sinistro del corpo 1. La parte di controllo di
paletta verticale 126 riceve un segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo
116, aziona 11 motore di paletta verticale 127,
muove l’angolo delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 verso sinistra di un
angolo prescritto (circa 15°) come mostrato in
figura 15{A), e quindi arresta 1’'azionamento del
motore di paletta verticale 127.

Nel passo 830, viene valutate se il modo
cperativo del condizionatore di aria & il modo

ampio. Se esso non & il modo ampio (in caso di NO) ,
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il flusso avanza nel passo S31 e viene valutato se
il modo operativo & il modo di breve distanza.

Come risultato della wvalutazione nel passo
S31, se si tratta del modo di breve distanza (in
caso di SI), il flusso avanza nel passo 832 e
1’unitd di controllo 116 pone in uscita un segnale
di controllo per visualizzare uno stato operativo
di breve distanza del condizionatore di aria
nell’unitd di visualizzazione 130.

Conformemente, l'unitd di visualizzazione 1130
accende una lampada di visualizzazione di breve
distanza secondo il controllo dell’unita di
controllo 11le, visualizzando cosl lo stato
operativo di breve distanza. Nel passo S33, 1‘unita
di controlleo 116 pone in uscita un segnale di
controllo per azionare il motore di ventilatore
interno 21 nell’unitd di azionamento di motore di
ventilatore 128, in modo che 1l’aria scaricata
raggiunga i posti che sono vicini al corpc 1 (breve
distanza) .

Secondo <¢id, 1l‘unitd di azionamento di motore
128 riceve il segnale di controllo posto in uscita
dall’unitd di controllo 116 e aziona il motore di
ventilatore interno 21 ad una quantita di corrente

di aria turbo (circa 670 giri al minuto}. Nel passo
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34, l’unita di controllo 116 pone in uscita un
segnale di controllo per controcllare 1’angoloc delle
palette di direzione di corrente di  aria
orizzontali 9 nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124, in modo che 1’aria scaricata
raggiunga la distanza breve.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unit3d di controllo
116, aziona 1l motore di paletta orizzontale 125,
muove l’angolo delle palette di direzione di
corrente di aria 9 secondo un angolo verso il basso
prescritto (circa 15°) come mostrato in figura
14(B), e quindi arresta 1l’azionamento del motore di
paletta orizzontale 125,

Secondo cig, l’aria interna aspirata
attraverso 1l’'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio dello scambiatore di calore 19, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l7alto per mezzo di un elemento di condotto 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato

sul lato sinistro, destro o centrale dei posti
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vicini al corpo 1 secondo la predisposizione
dell’angolo prescritto verso il basso delle palette
di direzione di corrente di aria orizzontali 9 e
secondo la predisposizione dell’angolo sinistro,
destroc o centrale prescritto delle palette di
direzione di corrente di aria verticali 11 montate
sull’uscita di scarico 7, e pertanto viene eseguito
il condizionamento di aria del modo di Dbreve
distanza, 11 flusso ritorna nel passo S13, e
vengono eseguite le operazioni successive al passo
513,

Inoltre, come risultato della valutazione nel
passo S30, se il modo operativo & il modo ampio
(nel caso di 8I), il flusso avanza nel passo 835,.e
l1‘unitd di controllo 116 pone in uscita un segnale
di controllo per visualizzare un condizionamento di
aria di stato operativo ampio equamente nelle
intere aree interne, che sono relativamente vicine
al corpo 1 o relativamente Ilontane dal corpo 1,
nell’unitd di visualizzazione 130.

Di conseguenza, l’unitd di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione ampia
secondo 11 controllo dell‘unitd di controllo 116 e
visualizza lo stato operativo ampio. Nel passo S36,

l1‘unitd di controllo 116 pone in uscita un segnale
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di controllo per azionare il motore di ventilatore
interno 21 nell‘unita di azionamento di motore di
ventilatore 128 in modo da diffondere 1'aria
scaricata regolarmente nelle intere aree interne.

Secondo c¢id, l‘unitd di azionamento di motore
128 riceve il segnale di controllo posto in uscita
dall‘unita di controllo 116 e aziona il motore di
ventilatore interno 21 a una quantitd di corrente
di aria turbo. Nel passo S37, l'unitd di controllo
116 pone in uscita un segnale di controllo per
controllare 1'angolo delle palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 nella parte di
controllo di paletta orizzontale 124, in modo che
l’aria scaricata venga diffusa egquamente nelle
intere aree interne.

Di conseguenza, 1la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo
116 e aziona il motore di paletta orizzontale 125
per cui le palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 vengono deviate secondo un angolo
verso l‘alto e verso il basso prescritto (circa
30°) come mostrato in figura 14 (E).

Secondo cid, l’aria interna aspirata

attraverso 1l’ingresso di aspirazione 3 viene
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sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entre lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio dello scambiatore di calore 19, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l'alto per mezzo dell’elemento di condotteo 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
nelle intere aree interne sul lato sinistro, destro
0 centrale che sono relativamente vicine al corpo 1
e relativamente lontane dal corpc 1 secondo la
deviazione dell’angelo verso l’'alto/verso il basso
delle palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e secondo la predisposizione
dell’angolo sinistro, destro o centrale prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 montate sull‘uscita di scarico 7, per
cui viene realizzato un condizionamento di aria di
un vasto campo, il flusso ritorna nel passo S13, e
vengono eseguite le operazioni successive al passo
513.

Come risultato della valutazione nel passo
S24, se il modo operativo & il modo D (in caso di
8I), il flusso avanza nel passo .40 , e l'unita di
azionamento di motore di ventilatore 128 riceve un

segnale di controllo posto in uscita dall’uniti di
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controllo 116 e aziona i1l ventilatore interno a una
velocita di ventilazione controllande il numero di
giri del motore di ventilatore interno 21. Nel
passo S41, 1l'unita di controllo 116 pone in uscita
un segnale di controllo per controllare 1’angolo
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 e la parte di controllo di paletta
verticale 126.

La parte di controllo di paletta verticale 126
riceve il segnale di controllo posto in uscita
dall’unitd di controllo 116, aziona il motore di
paletta wverticale 127, e muove l'angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angoloc centrale prescritto come
mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Nel passo $42, l’unitd di controllo 116 pone
in uscita un segnale di controllo per controllare
l’angolo delle palette di direzione di corrente di
aria orizzontali 9 nella parte di controllo di
paletta orizzontale 124.

Di conseguenza, 1la parte di controlle di
paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo

116, aziona il motore di paletta orizzontale 125,
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muove 1l’angolo delle palette di direzione di
corrente di aria 9 secondo un angolo prescritto
come mostrato in figura 14(D), e guindi arresta
1'azionamento del motore di paletta orizzontale
125. Nel passo S43, 1l‘unitd di controllo operativo
102 aumenta la temperatura (Ts) predeterminata
dall’utilizzatore, di 2°C, il flusso ritorna nel
passo 512, viene eseguito continuamente il
funzionamento normale, e vengono eseguite
ripetutamente le operazioni successive al passo
Siz.

Successivamente, verra descritto con
riferimento alle figure da 5A a 5E un
condizionatore di aria comprendente un controllo di
breve distanza e un controllo a onda.

Le figure da 5A a S5E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controllo di corrente
di scarico in un modo di breve distanza e a onda
secondo la presente invenzione.

Le operazioni dal passo 851 al passo S69 e
guelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C scono le stesse.

., Nel passo S70, viene valutatoc se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di

breve distanza 106. Se non esiste alcun impulso di
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ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 106 (in caso di NO)}, 1l flusso avanza nel
passo S71 e viene valutato se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di distanza
media 108.

Come risultato della valutazione nel passo
S71, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di distanza media 108 (in caso di
SI), viene determinato che esistono attivita di
corpi wumani nei posti <che sono relativamente
lontani dal corpo 1, il flusso avanza nel ﬁasso 872
e l’unita di controllec 116 predispone 1l modo
operativo del condizionatore di aria in un modo a
onda. Se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di distanza media 108 (in caso
di NO), il flusso avanza nel passo 869 e l'unita di
controllo 116 predispone un modo operativo del
condizionatore di aria nel modo D.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passoc 70, se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di Dbreve
distanza 106 (in caso di SI), viene determinato che
esistono attivita di corpi umani a breve distanza
che sonc vicini al corxpo 1, il flusso avanza nel

passo S73 e l’unita di controllo 116 predispone il
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modo operativo del condizionatore di aria in un
modo di breve distanza.

Nel passo S$S74, viene valutato se il modo
operativo & il modo D. Se 11 modo operativo non &
il modo D (in caso di NC), il flusso avanza nel
passo S75, e viene valutato se il modo operativo &
il modo A. Se il modo operativo & il modo A (nel
caso di 8I), 11 flusso avanza nel passo 877, la
parte di controllo di paletta verticale 126 aziona
il motore di paletta verticale 127, muove 1'angolo
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 secondo un angolc centrale prescritto
come mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
lrazicnamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
$75, se il modo operativo non € il modo A (in caso
di NO), il flusso avanza nel passoc 576 e viene
valutato se il modo operativo & il modo B. Se il
modo operativo non & il modo B (in caso di NO),
viene determinato che 1l modo operativo & il modo
C, e il flussc avanza nel passo S78. Nel passo 878,
la parte di controllc di paletta verticale 126
aziona 1l motorxre di paletta verticale 127 secondo
il controllo dell’'unitd di controllo 116, muove

l'angolo delle palette di direzione di corrente di
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aria verticali 11 secondo un angclo destro
prescritto {circa 15°) come mostrato in Efigura
15(C), e quindi arresta l’azionamento del motore di
paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
876, se il modo operativo & il modo B (in caso di
SI), il flusso avanza nel passo S79. La parte di
controllo di paletta verticale 126 aziona 1l motore
di paletta verticale 127 secondo il controllo
dell’unitd di controllo 116, muove l‘’angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angolce sinistro prescritte (circa
15°) come mostrato in figura 15(A), e quindi
arresta l’azionamento del mwotore di paletta
verticale 127.

Nel passo 880, viene valutato se 1l modo
operativo del condizionatore di aria é il modo a
onda. Se esso non & il meodo a onda (nel caso di
NO), il flusso avanza nel passo S81 e viene
valutato se il modo operativo & il modo di breve
distanza.

Come risultato della valutazione nel passo
381, se esso & un modo di breve distanza (in caso
di 8I), il flusso avanza nel passo $82 e l'unita di

visualizzazione 130 accende una lampada di
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visualizzazione di breve distanza secondo il
controllo dell’unita di controllo 116,
visualizzando cosl lo stato operativo di breve
distanza. Nel passo 883, 1l‘unitd di azionamento d4i
motore di ventilatore 128 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo
116 e aziona il motore di ventilatore interno 21 a
una quantitd di corrente di aria turbo (circa 670
giri al minuto). Nel passo S84, l'unita di
controllo 116 pone in uscita un segnale di
controllo nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124, in wmodo che 1l’aria scaricata
raggiunga la breve distanza.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta. orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, muove 1’angolo delle palette
direzione di corrente di aria orizzontali 9 secondo
un angolo verso il basso prescritto (circa 15°)
come mostrato in figura 14(B), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta orizzontale
125.

Secondo cio, l’aria interna aspirata
attraverso 1l'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore

latente di evaporazione del refrigerante che scorre
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entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
sul lato sinistro, destro o centrale dei posti
vicini al corpe 1 secondo la predeterminazione
dell’angolo verso il basso prescritto delle palette
di direzione di corrente di aria orizzontali 9 e la
predeterminazione dell’angole sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 montate sull’uscita
di scarico 7, per cui wviene eseguito il
condizionamento di aria del modo di breve distanza,
il flusso ritorna nel passo S63, e vengono eseguite
ripetutamente le operazioni successive al passo
563.

Inoltre, come risultato della valutazione nel
passo S80, se il modo operativo & il mode a onda
(nel caso di SI), il flusso avanza nel passo S85, e
l’unitd di controllo 116 pone in uscita un segnale
di controllo per visualizzare un condizionamento di
aria di stato operativo a onda in una parte interna
centrale, che & relativamente lontana dal corpo 1,

nell’unitd di visualizzazione 130.
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Di conseguenza, l'unita di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione a onda
gecondo il controllo dell’unitd di controlleo 116 e
visualizza lo stato operativo a onda. Nel passo
S8¢, l’ugité di azionamento di motore di
ventilatore 128 riceve il segnale di controllo
posto in uscita dall’unitd di contreolle 116 e
aziona il motore di ventilatore internoc 21 a una
quantitd di corrente di aria turbo. Nel passo 587
l1'unitd di controllo 116 pone in uscita un segnale
di controllo nella parte di controlloc di paletta
orizzontale 124, in wodo che 1l’'aria scaricata
raggiunga la parte 1nterna centrale che &
relativamente lontana dal corpo 1.

Di conseguenza, la parte di controlle di
paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, in mwmodo <che le palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 vengano
deviate secondo un angolo verso l‘alto prescritto
(circa 15°) come mostrato in figura 14 (C).

Secondo cid, lraria interna aspirata
attraverso l'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre

dentro lo scambiatore di calore 19 durante i1
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passaggio nello scambiatore di calore 19, e l1l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elementeo di condotto 25.
Un’onda viene formata nel flusso di aria scaricata
secondo l'inclinazione dell’angocleo verso l1l'alto
prescritto delle palette di direzione di corrente
di aria orizzontalil 9 e secondo la
predeterminazione dell’angeloc sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione 4di
corrente di aria verticali 11 montate sull’uscita
di gcarico 7, per cul viene esequito il
condizionamento dell‘aria della parte centrale
interna, 11 flusso ritorna nel passo S63, e vengono
eseguite ripetutamente le operazioni successive al
passo S63.

Come risultato della valutazione nel passo
S74, se il modo operativo € il modo D (in caso di
SI), le operazioni dal passo SS90 al passo S93 e
quelle dal passo S40 al passo S43 come mostrato in
figura 4E sono le stesse.

Successivamente, viene descritto con
riferimento alle figure da 6A a 6E il
condizionamento di aria comprendenta un controllo
di breve distanza e un controllo di lunga distanza.

Le figure da 6A a 6E sono diagrammi di flusso
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per mostrare un'operazione di controllo di corrente
di scarico in un modo di breve distanza e di lunga
distanza secondo la presente invenzione.

Le operazioni dal passo S101 al passo S119 e
gquelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo S120, viene valutato se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
breve distanza 106. Se non esiste alcun impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 106 {in caso di NO), il flusso avanza nel
passo S121, e viene valutato se esiste un impulso
di ingresso nella parte di rivelazione di distanza
media 108.

Come risultato della valutazione nel passo
5121, se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di distanza media 108 (in caso
di NQ), viene determinato che esistono attivita di
corpi umani nei posti che sono lontani dal corpo 1,
il flusso avanza nel passo 8122, e 1l'unita di
controllo 116 predispone il mode operativeoe del
condizionatore di aria in wun modo di lunga
distanza. Se esiste un impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di media distanza 108 (in caso

di SI), il flusso avanza nel passo S119, e l’unita
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di controllo 116 predispone il modo operativo del
condizionatore di aria nel modo D.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S120, se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 106 (in caso di SI), viene determinato che
esistono attivitd di corpi umani a breve distanza
che sono vicini al corpo 1, il flusso avanza nel
passo S123, e 1l’unita di controllo 116 predispone
il modo operativo del condizionatore di aria in un
modo di breve distanza.

Nel passo 8124, viene valutato se il modo
operativo & il modo D. Se il modo operativo non &
il modo D (in caso di NO), il flusso avanza nel
passo S125, e viene valutato se il modo operativo &
i1l modo A. Se il modo operativo & il modo A (in
caso di SI}), il flusso avanza nel passo S127, la
parte di controllo di paletta verticale 126 aziona
il motore di paletta verticale 127, muove 1'angolo
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 secondo un angolo centrale prescritto
come mostrato in figura 15(B), e guindi arresta
1’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo

8125, se il modo operativo non & il modo A (in caso
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di NO), 11 flusso avanza nel passo 5126, e viene
valutato se il modo operativoe & il modo B. Se il
modo operativo non & il modo B (in caso di wNO),
viene determinato che il modo operativo & il modo
C., e il flusso avanza nel passo S128. Nel passo
3128, la parte di controllo di paletta verticale
126 aziona il motore di paletta verticale 127
secondo il controllo dell’unita di controllo
verticale 116, muove l’angolo delle palette 4i
direzione di corrente di aria verticali 11 secondo
un angolo destro prescritto (circa 15°) come
mostrato in figura 15(C), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della wvalutazione nel passo
S126, se il modo operativo & il modo B (in caso 4di
SI), 1l flusso avanza nel passo S129. La parte di
controllo di paletta verticale 126§ aziona il motore
di paletta verticale 127 secondo un controllo
dell’unitd di controllo 116, muove 1’angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angolo sginistro prescritto (cixca
15°) come mostrato in figura 15(a), e guindi
arresta 1l’azionamento .del motore di paletta
verticale 127.

Nel passo S130, viene valutato se 1l modo
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operativo del condizionatore di aria & il modo di
lunga distanza. Se esso non & il modo di lunga
distanza (in caso di NO), il flusso avanza nel
passo 5131 e viene valutato se il modo operativo &
un modo di breve distanza.

Come risultato della valutazione nel passo
S131, se esso & un meodo di breve distanza (nel caso
di SI), il flussoc avanza nel passo S132 e 1'unita
di visualizzazione 130 accende una lampada di
visualizzazione di breve distanza secondo il
controllo dell’units di controllo 1l1ls,
visualizzando cosi 1lo stato operativo di breve
distanza. Nel passo S133, l’unitd di azionamento ai
motore di ventilatore 128 riceve il segnale di
controlle posto in uscita dall‘unitd di controllo
116 e aziona il motore di ventilatore interno 21 a
una quantitad di corrente di aria turbo (circa 670
giri al minuto). Nel passo S134, 1’unitd di
controllco 116 pone in wuscita un segnale di
controllo nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124, in modo che 1l'aria scaricata
raggiunga la breve distanza.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta

orizzontale 125, muove l1’angolo delle palette di

SRR L S TITE
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direzione di corrente di aria orizzontali 9 secondo
un angolo verso il basso prescritto (circa 15°)
come mostrato in figura 14(B), e quindi arresta
l'azionamento del motore di paletta orizzontale
125,

Secondo cid, lraria interna aspirata
attraverso l’'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore .
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
dentro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e 1'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
1'alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. I}
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentata
sul lato sinistro, destro o centrale dei posti
vicini al corpo 1 secondo 1la predeterminazione
dell’angeclo verso il basso prescritto delle palette
di direzione di corrente di aria orizzontali 9 e la
predeterminazione dell’angolo sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 montate sull'uscita
di scarice 7, per cui viene eseguito il
condizionamento dell‘aria del wmodo di breve
distanza, il flusso ritorna nel passo S113, e

Vengono ripetutamente eseguite le operazioni
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successive al passo S113.

Inoltre, come risultato della wvalutazione nel
passo 8130, se il modo operativo & i1l modo di lunga
distanza (nel caso di 8I), il flusso avanza nel
passo S135, e 1l'unita di controllo 116 pone in
uscita un segnale di controllo per visualizzare un
condizionamento di aria di stato operativo di lunga
distanza a una lunga distanza che & lontana dal
corpo 1, nell’unitd di visualizzazione 130.

Pi conseguenza, l'unitd di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione di lunga
distanza secondo 1l controllo di wuna unita di
controlle 116 wvisualizza lo stato operativo di
lunga distanza. Nel ©passo S13s6, l'unita di
azionamento di motore di ventilatore 128 riceve il
segnale di controllo posto in uscita dall‘unitd di
controllo 116 e aziona il motore di ventilatore
interno 21 a una quantitd di corrente di aria
turbo. Nel passo S137, 1l’unitd di controllo 116

pone in uscita un segnale di controllo nella parte

di controllo di paletta orizzontale 124 in modo che
1'aria scaribata raggiunga la lunga distanza che &
lontana dal corpo 1.

Di conseguenza, la parte di controlle di

paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
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orizzontale 125, muove 1l’angolo delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 secondo
un angolo verso l’alto prescritto (circa 15°) come
mostrato in figura 14 (A4}, e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta orizzontale
125.

Secondo cid, l7aria aspirata attraverso
l’ingresso di aspirazione 3 viene sottoposta a
scambio termico per effetto del calore latente di
evaporazione del refrigerante che scorre entro lo
scambiatore di calore 19 durante il passaggio dello
scambiatore di calore 19, e l’aria gottoposta a
scambio termico viene guidata verso 1’alto per
mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
condizionamento dell’aria della lunga distanza, che
€ lontana dal corpo 1, viene eseguito secondo la
deviazione dell’angolo verso 1l’alto prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e la predeterminazione dell’angolo
sinistro, destro o centrale prescritto delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 montate sull’‘uscita di scarico 7, il flusso
ritorna nel passo S113, e vengono eseguite
ripetutamente le operazioni successive al passo

5113.
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Come risultato della valutazione nel passo
S124, se il modo operativo & il modo D (in caso di
SI), le operazioni dal passo S140 al passo S143 e
quelle dal passo S40 al passo S43 mostrate in
figura 4E sono le stesse.

Successivamente, viene descritto con
riferimento alle figure da 73 a 7E un
condizionatore di aria comprendente un controllo
ampio e un contrcollo a onda.

Le figure da 7A a 7E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controllo di corrente
di scarico in un modo ampioc e a onda secondo la
presente invenzione.

Le operazioni dal passo S151 al passo S169 e
quelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo S170, viene valutato se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione d4di
distanza media 108. Se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di distanza
media 108 (in caso di SI), il flusso avanza nel
passo S171 e viene valutato se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 106.

Come risultato della valutazione nel passo
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S171, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di breve distanza 106 (in caso di
SI), viene determinato che esistono attivita di
corpi umani nei posti che sono relativamente vicini
al corpo 1 o relativamente lontani dal corpo 1, il
flusso avanza nel passo $172 e 1l’unita di controllo
116 predispone il modo operativo del condizionatore
di aria in un modo ampio. Se non esiste alcun
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
breve distanza 106 (in caso di ©NO), wviene
determinato che esistono attivita di corpi umani in
una parte centrale interna che & relativamente
lontana dal corpo 1, il flusso avanza nel passo
5173 e l'unitd di controllo 116 predispone un modo
operativo del condizionatore di aria in un modo a
onda.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passo 5170, se non esiste alcun
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
distanza media 108 (in caso di NO), il flusso
avanza nel passo S169, e l'unitd di controlle 116
predispone il modo operativo del condizionatore di
aria nel modo D.

Nel passo S$174, viene valutato se il modo

operativo & il modo D. Se il modo operativo non &
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il modo D (in caso di NO}, il flusso avanza nel
passo S175, e viene valutato se il modo operativo &
il modo A. Se il modo operativo & il modo A (nel
caso di SI), il flusso avanza nel passo 8177, 1la
parte di controllo di paletta verticale 126 aziona
il motore di paletta verticale 127, muove 1’angolo
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 secondo un angolo centrale prescritto
come mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta verticale 127.
Come risultato della valutazione nel passo
5175, se il modo operativo non & il modo A (in caso
di NO), il flusso avanza nel passo S176 e wviene
valutato se il modo operative & il modo B. Se il
modo operativo non & il modo B (in caso di NoO),
viene determinato che il modo operativo & il modo
C, e 11 flusso avanza nel passo S5178. Nel passo
5128, la parte di controllec di paletta verticale
126 aziona il motore di paletta verticale 127
secondo un controllo dell’unita di controllo 116,
muove l’angolo delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 secondo un angolo
destro prescritto (circa 15°) come mostfato in
figura 15(A), e quindi arresta l’azionamento del

motore di paletta verticale 127.
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Come risultato della valutazione nel passo
$176, se il modo operativo & il modo B (in caso di
SI), il flussc avanza nel passo S179. La parte di
controllo di paletta verticale 126 aziona il motore
di paletta verticale 127 secondo un controllo
dell’unita di controllo 116, muove 1l’angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angolo sinistro prescritto {circa
15°) come mostrato in figura 15(A), e quindi
arresta l’azionamento del motore di paletta
verticale 127.

Nel passo S180, viene valutato se il modo
operativo del condizionatore di aria & il modo
ampio. Se esso non & il modo ampio (in caso di NO) ,
il flusso avanza nel passo S181 e viene valutato se
il modo operativo & un modo a onda.

Come risultato della valutazione nel passo
8181, se esso & il modo a onda (in caso di ST), il
flusso avanza nel passo S182 e 1'unita di
visualizzazione 1390 accende una lampada di
visualizzazione a onda secondo il controllo
dell’unitd di controllo 116, visualizzando cosi lo
stato operativo a onda. Nel passo $S183, l’unitd di
azionamento di motore di ventilatore 128 riceve il

segnale di controllo posto in uscita dall‘unita di
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controllo 116 e aziona il motore di ventilatore
interno 21 a una quantiti di corrente di aria turbo
{(circa 670 giri al minuto). Nel passo S184, 1l'unita
di controllo 116 pone in uscita un segnale di
controllo nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124, in modo che 1’aria scaricata
raggiunga la parte centrale interna che é
relativamente lontana dal corpo 1.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, in modo che 1le palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 vengano
deviate secondo un angolo verso 1l’alto prescritto
{(circa 15°) come mostrato in figura 14(C).

Secondo cié, l’aria interna aspirata
attraverso 1l'ingressoc di aspirazione 3 viene
Sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e l’aria
SOLtoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. 11
condizionamento dell’aria della parte centrale
interna viene esegquito secondo l'inclinazione verso

1l'alto dell’angolo prescritto delle palette di
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direzione di corrente di aria orizzontali 9 e la
predeterminazione dell’angolo sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 montate sull’uscita
di scarico 7, il flusso ritorna nel passo S163, e
vengono eseguite ripetutamente le operazioni
successive al passo S163.

Inoltre, come risultato della valutazione nel
passo S180, se il modo operativo & il modo ampio
{in caso di SI), il flusso avanza nel passo $185,
1’unitd di visualizzazione 130 accende una lampada
di wvisualizzazione ampia secondo il controllo
dell’unitd di controllo 116 e visualizza lo stato
operativo ampio. Nel passo S186, l'unitid di
azionamento di ventilatore 128 riceve il segnale d
controllo posto in uscita dall’unita di controllo
116 e aziona il motore di ventilatore interno 21 a
una quantitd di corrente di aria turbo. Nel passo
5187, 1l'unita di controllo 116 pone in uscita un
segnale di controllo nella parte di controlle di
paletta orizzontale 124 in wmodo <che 1’aria
scaricata venga diffusa equamente nelle intere aree
interne.

Di conseguenza, la parte di controllo di

paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
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controllo posto in uscita dall‘unitd di controllo
116 e aziona il motore di paletta orizzontale 125,
per cuil le palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 vengono deviate secondo un angolo
verso l’alto e verso 1l basso prescritto (circa
30°) come mostrato in figura 14 (E).

Secondo cid, l aria interna aspirata
attraverso 1l’ingresso di aspirazione 3 wviene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e l’aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. T1
condizionamento dell’aria delle intere aree interne
viene eseguito secondo 1’inclinazione verso l/alto
€ verso 1l basso dell’angolo prescritto delle
palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e la predeterminazione dell’angolo
prescritto sinistro, destro o centrale delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 montate sull’uscita di scarico 7, 11 flusso
ritorna nel ©passo S163, € Vvengono eseguite
ripetutamente le operazioni successive al passo

5163.
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Come risultato della valutazione nel passo
5174, se il modo operativo & il modo D (in caso di
SI}, le operazioni dal passo S190 al passo 8193 e
quelle dal passo S40 al passo S43 mostrate in
figura 4E gono le stesse.

Successivamente, viene descritto con
riferimento alle figure da 8A a 8E un
condizionatore di aria comprendente un controllo
ampio e un controllo di lunga distanza.

Le figure da 8A a 8E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controllo di corrente
di scarica in un modo ampio e di lunga distanza
secondo la presente invenzione.

Le operazioni dal passo S201 al passo 5219 e
quelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo S$220, viene valutato se esiste un
impulso di ingresso nella pafte di rivelazione di
distanza wmedia 108. Se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di distanza
media 108 (in caso di S8I), il flusso avanza nel
passo 5221, e viene valutato se esiste un impulso
di ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 106.

Come risultato della valutazione nel passo
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$221, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di breve distanza 106 (in caso di
8I), viene determinato che esistono attivita di
corpi umani nei posti che sono relativamente vicini
al corpo 1 o relativamente lontani dal corpo 1, il
flusso avanza nel passo $222, e 1'unita di
contrello 116 predispone il modo operativo del
condizionatore di aria in un modo ampio. Se non
esiste alcun impulso di ingresso nella parte di
rivelazione di breve distanza 106 (in caso di NO),
il flusso avanza nel passc S219, e il modo
operativo viene predisposto nel modo D.

Come risultato della valutazione nel passo
5220, se non esiste alcun impulse nella parte di
rivelazione di distanza media 108 (in caso di NO),
viene determinato che esistono attivitd d4i corpi
umani a una lunga distanza che & molto lontana dal
corpo 1, il flusso avanza nel passo 5223, e 1’'unita
di controllo 116 predispone il modo operativo del
condizionatore di aria in un modo di lunga
distanza.

Nel passo 8224, viene valutato se il modo
operativo & il modo D. Se il modo operativo non &
il modo D {in caso di NO), il flusso avanza nel

passo 5225, e viene valutato se il modo operativo &

i
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il modo A. Se il modo operativo & il modo A {in
caso di SI), il flusso avanza nel passo $227, la
parte di controllo di paletta verticale 126 aziona
il motore di paletta verticale 127, muove 1l’angolo
delle palette di direzione di corrente d&i aria
verticali 11 secondo un angolo centrale prescritto
come mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
5225, se 1l modo operativo non & il modo A {(in caso
di NO), il flusso avanza nel passo S§226, e viene
valutato se il modo operativo & il modo B. Se i1l
modo operativo non & il mode B (in caso di NO} ,
viene determinato che il modo operativo & il modo
C, e 1l flusso avanza nel passo $228. Nel passo
5228, la parte di controlle di paletta verticale
126 aziona 1l motore di paletta verticale 127
secondo un controllo dell’unitd di controllo lis,
muove l'angolc delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 secondo un angeclo
destro prescritto (circa 15°) come mostrato in
figura 15(C), e quindi arresta 1’'azionamento del
motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo

5226, se il modo operativo & il modo B (in caso di
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SI), il flusso avanza nel passo S229. La parte di
controllo di paletta verticale 126 aziona il motore
di paletta verticale 127

secondec un
dell’unita di controllo 11s,

controllo
muove l’angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angolo sinistro prescritto (circa
15°) come mostrato in figura 15(a), e quindi
arresta l’azionamento del motore di paletta
verticale 127.
Nel passo 8230,

viene valutato se il modo
operativo del condizionatore di aria & i1 modo
ampio. Se esso non & il modo ampio (in caso di NO),

il flusso avanza nel passo 5231 e viene valutato se

il modo operativo & un modo di lunga distanza.
Come risultato della

valutazione nel passo
5231, se esso & un modo di lunga distanza (nel caso
di S8I), il flusso avanza nel passc S232 e l'unita
di visualizzazione 130

visualizzazione

accende una lampada di
di lunga distanza secondo il
controllo dell’unit3 di contrello 116,
visualizzando cosi 1lo
distanza. Nel passo 8233,

stato operativo di lunga

l'unitd di azionamento di
motore di ventilatore 128 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unita di controllo

116 e aziona il motore di ventilatore internc 21 a
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una quantita di corrente di aria turbo (circa 670
giri al minuto). Nel passo $5234, l’unit3 di
controllo 116 pone in uscita un segnale di
controllo nella parte di controlle di paletta
orizzontale 124, in modo che 1’aria scaricata
raggiunga la lunga distanza che & molto lontana dal
corpo 1.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, muove l"angolo delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 secondo
un angolo verso l'alto prescritto (circa 15°) come
mostrato in figura 14(a), e qguindi arresta
l’'azionamento del motore di paletta orizzontale
125,

Secondo cig, l’aria interna aspirata
attraverso 1l’ingresso di aspirazione 3 viene
Sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
dentro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l'alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato

sul lato sinistro, destro o centrale dei posti

IR T L 3 PO



T

B

- 67 -

vicini al corpo 1 secondo la predeterminazione
dell’angclo prescritto verso l‘alto delle palette
di direzione di corrente di aria orizzontali 9 e la
predisposizione dell’angolo sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticale 11 montate sull’uscita
di scarico 7, per cul viene eseqguito il
condizionamento dell’aria del modo di breve
distanza, 11 flusso ritorna nel passo S213, e
vengono ripetutamente eseguite le operazioni
successive al passo S213.

Inoltre, come risultato della valutazione nel
passo S230, se il modo operativo & il modo ampio
(in caso di SI), il flusso avanza nel passo 8235,
l'unitd di visualizzazione 130 accende una lampada
di visualizzazione ampia secondo il controllo
dell'unitd di contrelle 116 e visualizza 1lo stato
operativo ampio. Nel passo $236, 1’unita di
azionamento di motore di ventilatore 128 riceve il
segnale di controllo poste in uscita dall’unita di
controllo 116 e aziona il motore di ventilatore
interno 21 a una quantita di corrente di aria
turbo. Nel passo 8237, 1l'unita di. controllo 116
pone in uscita un segnale di controllo nella parte

di controllo di paletta orizzontale 124, in modo



{7

- 68 -

che l'aria scaricata venga diffusa eqguamente nelle
intere aree interne.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 vriceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo
116 e aziona 11 motore di paletta orizzontale 125,
per cui le palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 vengono inclinate secondo un angolo
verso l'alto e verso il basso prescritto (circa
30°) come mostrato in figura 14 (E).

Secondo cio, l’aria interna aspirata
attraverso l‘ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e 1'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l'alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
condizionamento dell’aria delle intere aree interne
viene eseguito secondo 1‘inclinazione dell’angolo
verso l'alto e verso il basso Prescritto delle
palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e la predeterminazione dell’angolo
prescritto sinistro, destro o© centrale delle

palette di direzione di corrente di aria verticali
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11 montate sull‘uscita di scarico 7, il flusso
ritorna nel passo S213, € vengono eseguite
ripetutamente le operazioni sucéessive al passo
S5213.

Come risultato della valutazione nel passo
5224, se 1l modo operativo & il modo D (nel caso di
SI), le operazioni dal passo $240 al passoc 5243 e
quelle dal passo S40 al passo S43 mostrate in
figura 4E sono le stesse.

Successivamente, viene descritto con
riferimento alle figure da SA a SE un
condizionatore di aria comprendente un controllo a
onda e un controllo di lunga distanza.

Le figure da 9A a 9E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controllo di corrente
di scarica in un modo a onda e di lunga distanza
secondo la presente invenzione.

Le operazioni dal passo S251 al passo S269 e
quelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo S$270, viene valutato se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione d4di
breve distanza 106. Se non esiste alcun impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di breve

distanza 106 (in caso di NO), il flusso avanza nel
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passo 5271 e viene valutato se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di distanza
media 108.

Come risultato della wvalutazione nel passo
S271, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di distanza media 108 (in caso di
SI), viene determinato che esistono attivita di
corpi umani nei posti che sono relativamente
lontani dal corpo 1, il flusso avanza nel passo
5272 e l'unita di controllo 1186 predispone il modo
operativo del condizionatore di aria in un medo a
onda. Se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di distanza media 108 (in caso
di NO), viene determinato che esistono attivita di
corpi wumani a una lunga distanza che & molto
lontana dal corpo 1, il flusso procede nel passo
5273 e il modo operativo viene predisposto in un
modo di lunga distanza.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S270, se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione dji breve
distanza 106 (in caso di SI), il flusso avanza nel
passo 5269, e l’unitd di controllo 116 predispone
il modo operativo del condizionatore di aria in un

modo D.

T
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Nel passo $274, viene valutato se il modo
operativo & il modo D. Se il modo operativo non &
il modo D (in caso di NO), il flusso avanza nel
passo S275, e viene valutato se il modo operativo &
il modo A. Se il modo operativo & il modo A {nel
caso di S8I), il flusso avanza nel passo $8277, la
parte di controlle di paletta verticale 126 aziona
il motore di paletta verticale 127, muove 1’angolo
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 secondo un angolo centrale prescritto
come mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
$275, se il modo operativo non & il modo A (in caso
di NO), il flusso avanza nel passo S276 e viene
valutato se il modo operativo & il modo B. Se il
modo operativo non & il modo B (in caso di NO),
viene determinato che il modo operativo & il modo
C, e 11 flusso avanza nel passo S$278. Nel passo
5278, la parte di controllo di paletta verticale
126 aziona il motore di paletta verticale 127
secondo un controlle dell’unita di controllo 11s,
muove l'angolo delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 secondo un angolo

destro prescritto (circa 15°) come mostrato in
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figura 15(C), e quindi arresta 1'azionamento del
motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
5276, se il modo operativo & il modo B (in caso di
SI), il flusso avanza nel passo S279. La parte di
controllo di paletta verticale 126 aziona il motore
di paletta verticale 127 secondo un controllo
dell’unitd di controllo 1lle, muove 1l’angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angolo sinistro prescritto (circa
15°) come mostrato in figura 15(A), e quindi
arresta l’azionamento del motore di paletta
verticale 127.

Nel passo S280, viene valutato se il modo
operativo del condizionatore di aria & il modo a
onda. Se esso non & il modo a onda {nel caso di
NO), 1l flusso avanza nel passc 8281 e wviene
valutato se il modo operativo & un modo di lunga
distanza.

Come risultato della valutazione nel passo
5281, se esso & il modo di lunga distanza (in caso
di SI), il flusso avanza nel passo 8282 e l’'unita
di visualizzazione 130 accende wuna lampada di
visualizzazione di lunga distanza secondo i1

controllo dell’unita di controllo 116,
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visualizzando cosi lo stato operative di lunga
distanza. Nel passo S283, l’unita di azionamento di
motore di ventilatore 128 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo
116 e aziona il motore di ventilatore interno 21 a
una quantitad di corrente di aria turbo (circa 670
giri al minuto). Nel passo $284, 1l'unita di
controllo 116 pone in uscita un segnale di
controllo nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124, in modo che l’aria scaricata
raggiunga la lunga distanza che & molto lontana dal
corpo 1.

Di conseguenza, la parte di controlle di
paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, muove l’angoloc delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontale S secondo
un angolo verso l‘alto prescritto (cirea 15°} come
mostrato in figura 14(a), € quindi arresta
l'azionamento del motore di paletta orizzontale
125,

Secondo cio, lraria interna aspirata
attraverso 1l’ingresso di aspirazione 3 viene
Sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre

entro lo scambiatore di calore 19 durante il
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passaggio nello scambiatore di calore 19, e 1l’aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondo la determinazione dell’angolo verso lralto
prescritto delle palette di direzione di corrente
di aria orizzontali 9 e la determinazione
dell’angolo sinistro, destro o centrale prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 montate sull’uscita di scarico 7, per
cul viene eseguito il condizionamento dell’aria del
modo di lunga distanza, il flusso ritorna nel passo
S263 e vengono eseguite ripetutamente le operazioni
successive al passo S263.

Inoltre, come risultato della valutazione nel
passo 5280, se il modo operativo & il modo a onda
(in caso di SI), il flusso avanza nel passo S285, e
l’unitd di visualizzazione 130 accende una lampada
di visualizzazione a onda secondo il controllo
dell’unitd di controllo 116 e visualizza lo stato
operative a onda. Nel passo 5286, l'unitd d4di
azionamento di motore di ventilatore 128 riceve il
segnale di controllo posto in uscita dall’unita di
controllo 116 e aziona il motore di ventilatore

interno 21 a una quantita di corrente di aria
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turbo. Nel passo 8287, l'unitd di contrello 116
pone in uscita un segnale di controllo nella parte
di controllo di paletta orizzontale 124 in modo che
l*aria di scarico raggiunga i posti che sono
relativamente lontani dal corpo 1.

Di conseguenza, la parte di controlloc di
paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controlle
116 e aziona il motore di paletta orizzontale 125,
per cui le palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 vengono deviate secondo un angolo
verso l'alto prescritto (circa 15°) come mostrato
in figura 14 (C).

Secondo cid, l’aria interna aspirata
attraverso l'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro 1lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggic nello scambiatore di calore 1%, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo di un elemento di condotto 25. TI1
condizionamento 'dell’aria della parte centrale
interna viene eseguito secondo 1l’inclinazione del
campo verso 1l’alto prescritto delle palette di

direzione di corrente di aria orizzontali 9 e 1la
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predeterminazione dell’angolo sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 montate sull’uscita
di scarico 7, 1l flusso ritorna nel passo S263 e
vengono  eseguite ripetutamente le operazioni
successive al passo $263.

Come risultato della valutazione nel passo
5274, se il modo operativo & il modo D (in caso di
SI), le operazioni dal passo $290 al passo 8293 e
quelle dal passoc S40 al passo 843 mostrate in
figura 4E sono le stesse.

Successivamente, viene descritto con
riferimento alle figure da 10A a 10E un
condizionatore di aria comprendente un controllo di
breve distanza, un controllo ampio e un controllo a
onda.

Le figure da 10A a 10E sono diagrammi di
flusso per mostrare un’operazione di controlle di
corrente di scarico in un modo di breve distanza,
ampio e a onda secondo la presente invenzione.

Le operazioni dal passo S$S301 al passo S319 e
quelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo 8320, viene valutato se esiste un

impulso di ingresso nella parte di rivelazione di

[ TP
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breve distanza 106. Se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 106 (in caso di SI), il flusso avanza nel
passo S321, e viene valutato se esiste un impulso
di ingresso nella parte di rivelazione di distanza
media 108.

Come risultato della valutazione nel passo
$321, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di distanza media 108 (in caso di
81}, viene determinato che esistono attivitd di
corpi umani nei posti che sono relativamente vicini
o lontani dal corpo 1, il flusso avanza nel passo
5322, e 1l'unita di controllo 116 predispone il modo
operativo del condizionatore di aria in un modo
ampio. Se non esiste alcun impulso di ingresso
nella parte di rivelazione di media distanza 108
(in caso di NO), viene determinato che esistono
attivitd di corpi umani a una breve distanza che é
vicina al corpo 1, il flusso avanza nel passo S323,
e il modo operativo viene predisposto in un modo di
breve distanza.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passo 8320, se non esiste alcun
impulsc di ingresso nella parte di rivelazione di

breve distanza 106 (in caso di NO), 1l flusso
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avanza nel passo S324, e viene valutato se esiste
un impulso di ingresso nella parte di rivelazione
di distanza media 108.

Come risultato della valutazione nel passo
S324, se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di distanza media 108 {(in caso
di NO), il flusso avanza nel passo S319, e il modo
operativo viene predisposto nel modo D. Se esiste
un impulso di ingresso nella parte di rivelazione
di distanza media 108 (in caso di SI), viene
determinato che esistono attivitd di corpi umani
nei posti che sono relativamente lontani dal corpo
1, 1l flusso avanza nel passo S325 e il modo
operativo viene predisposto in un modo a onda.

Nel passo 8326, viene valutato se il modo
operativo & il modo D. SE il modo operativo non &
il modo D (in caso di NO); il flusso avanza nel
passo $S327, e viene valutato se il modo operativo &
il modo A. Se il modo operative & il modo A {in
caso di SI), il flusso avanza nel passo 8329, 1la
parte di controllo di paletta verticale 126 aziona
il motore di paletta verticale 127, muove 1’angolo
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 secondo un angolo centrale prescritto

come mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
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l1’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
S327, se il modo operativo non & il modo A (in caso
di NO}, il flusso avanza nel passo S328, e viene
valutato se il modo operativo & il modo B. Se il
modo operativo non & il modo B (in caso di NOJ,
viene determinato che il modo operativo & il modo
C, e il flusso avanza nel passo 330. Nel passo 8330
la parte di controllo di paletta verticale 126
aziona il motore di paletta verticale 127 secondo
un controllo dell’unita di controllo 116, muove
l’angolo delle palette di direzione di corrente
d’'aria verticali 11 secondo un angolo destro
prescritto (circa 15°) come mostrato in figura
15(C), e quindi arresta 1l’azionamento del motore di
paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
5328, se il modo operativo & il modo B (in caso di
SI), 11 flusso avanza nel passo S331. La parte di
controllo di paletta verticale 126 aziona il motore
di paletta verticale 127 secondo un controllo
dell’unitd di controllo 116, muove l'angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angolo sinistro prescritto (circa

15°) come mostrato in figura 15(A), e quindi
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arresta l'azionamento del motore di paletta
verticale 127.

Nel passo 8332, viene valutato se il modo
operativo del condizionatore di aria & un modo
ampio. Se esso non & il modo ampioc {(in caso di NOJ,
il flusso avanza nel passo S$333 e viene valutato se
il modo operativo & un modo di breve distanza.

Come risultato della wvalutazione nel passo
5333, se il modo operativo non &€ il modo di breve
distanza (in caso di NO), viene determinato che il
modo operativo & un modo a onda. Il flusso avanza
nel passo 8334, 1l'unitd di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione a onda
secondo il controllo dell’unitd di controllo 116 e
visualizza lo stato operativo a onda. Nel passo
S$335, 1’unita di azionamento di motore 128 riceve
il segnale di controllo posto in uscita dall’unita
di controllo 116 e aziona il motore di ventilatore
interno 21 a una guantitd di corrente di aria
turbo. Nel passo 8336, l’unitda di controllo 116
pone in uscita un segnale di controllo nella parte
di controllo di paletta orizzontale 124, in modo
che 1l'aria scaricata raggiunga la parte centrale
interna che & relativamente lontana dl corpo 1.

Di conseguenza, la parte di controllo di
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paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, per cui le palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 vengono deviate
secondo un angolo prescritto verso l’alto (circa
15°) come mostrato in figura 14 (C).

Secondo cio, l’aria interna aspirata
attraverso 1l’'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporaziocone del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
condizionamentc dell'aria della parte centrale
interna viene eseguito secondc la deviazione
dell’angolo verso 1l’alto prescritto delle palette
di direzione di corrente di aria orizzontali 9 e la
predisposizione dell’angolo sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 montate sull’uscita
di scarico 7, il flusso ritorna nel passo S313, e
vengono  eseguite ripetutamente le operazioni
successive al passo S313.

Come risultato della wvalutazione nel passo

$333, se 11 wmwmodo operativo & il modo di breve
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distanza ({(in caso di S8I), 1l flusso avanza nel
passo S337, l‘unita di visualizzazione 130 accende
un lampada di visualizzazione di breve distanza
secondo il controllo dell’unitd di controllo 116 e
visualizza lo stato operativo di breve distanza.
Nel passo $338, l‘unitda di azionamento di motore di
ventilatore 128 riceve 1l segnale di controllo
posto in uscita dall‘unita di controllo 116 e
aziona il motore di ventilatore internc 21 a una
quantitd di corrente di aria turbo. Nel passo S339,
1’unitd di controlleo 116 pone in uscita un segnale
di controllo nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124, in modo c¢he 1l'aria scaricata
raggiunga la breve distanza che & vicina al corpo
1.

Di conseguenza la parte di contrello di
paletta orizzontale 124 <riceve 11 segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controlloeo
116, aziona 1l motore di paletta orizzontale 125,
muove 1’'angclo delle palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 secondo un angolo
verso il basso prescritto {circa 15°) come mostrato
in figura 14(B), e quindi arresta l’'azionamento del
motore di paletta orizzontale 125.

Secondo cid, lraria interna aspirata
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attraverso l’'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio dello scambiatore di calore 19, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elementoc di condotto 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondeo la determinazione dell’angolo verso il
bassc prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 e la determinazione
dell’angolo sinistro, destro o centrale prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 montate sull‘uscita di scarico 7, per
cul viene eseguito il condizionamento dell’aria del
modo di breve distanza, il flusso ritorna nel passo
8313, e vengono eseguite ripetutamente le
operazioni successive al passo S313.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S332, se il modo operative &
il modo ampioc (in caso di SI), il flusso avanza nel
passo 8340 e l'unitd di visualizzazione 130 accende
ung lampada di visualizzazione ampia secondo il
controllo dell‘unita di controllo 116 e visualizza

lo stato operativo ampic. Nel passo S$S341, l'unitéd



- 84 -

di azionamento di motore di ventilatore 128 riceve
il segnale di controllo posto in uscita dall’unita
di controllo 116 e aziona il motore di ventilatore
interno 21 a wuna gquantitd di corrente di aria
turbo. Nel passo 342, l’unitd di controllo 116 pone
in uscita un segnale di controllo nella parte di
controllo di paletta orizzontale 124, in modo che
l’aria scaricata venga diffusa equamente nelle
intere aree interne.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall‘unitad di controllo
116 e aziona il motore di paletta orizzontale 125,
per cul le palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 vengono deviate secondoc un angolo
verso 1l’alto e verso 11 basso prescritto (circa
30°) come mostrato in figura 14 (E).

Secondo cio, l’aria interna aspirata
attraverso l’ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e l’'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso

l'alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
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flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondo la deviazione dell’angolo verso
l1’alto/verso il basso prescritto delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 e la
determinazione dell’angoclo sinistro, destre o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 montate sull’uscita
di scarico 7, per cui viene eseguito il
condizionamento dell’aria delle intere aree
interne, il flusso ritorna nel passo S§313, e
vengono eseguite ripetutamente le operazioni
successive al passo S313.

Come risultato della valutazione nel passo
8326, se il modo operativo & il modo D {(in caso di
SI), le operazioni dal passo S$343 al passo S346 e
gquelle dal passo 540 al passc S43 mostrate in
figura 4E sono le stesse.

Successivamente, viene descritto con
riferimento alle figure da 11Aa a 11E un
condizionatore di aria comprendente un controlle di
breve distanza, un controllo ampio e un controllo
di lunga distanza.

Le figure da 11A a 11E sono diagrammi di
flusso per mostrare un’operazicne di controllo di

corrente di scarico in un modo di breve distanza,
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ampio e di lunga distanza secondo 1la presente
invenzione.

Le operazioni dal passo S351 al passo S369 e
quelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo 8370, viene valutato se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
breve distanza 106. Se esiste un impulsoc di
ingresso nella parte di rivelazione di Dbreve
distanza 106 (in caso di SI), il flusso avanza nel
passo S371, e viene valutato se esiste un impulso
di ingresso nella parte di rivelazione di distanza
media 108.

Come risultato della valutazione nel passo
S371, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di distanza media 108 (in caso di
SI), viene determinato che esiste un‘attivitd di
corpi umani nei posti che sono relativamente vicini
o lontani dal corpo 1, il flusso avanza nel passo
8372 e l'unita di controllo 116 predispone il modo
operativo del condizionatore di aria in un modo
ampio. Se non esiste alcun impulso di ingresso
nella parte di rivelazione di distanza media 108
(in caso di NO), viene determinato che esistono

attivitd di corpi umani a una breve distanza che é&
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vicina al corpo 1, il flusso avanza nel passo S373,
e il modo operativo viene predisposto in un modo di
breve distanza.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S370, se non esiste alcun
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
breve distanza 106 {in caso di NO), il flusso
avanza nel passo S$S374, e viene valutato se esiste
un impulso di ingressoc nella parte di rivelazione
di breve distanza 108.

Come risultato della wvalutazione nel passo
8374, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di media distanza 108 {(in caso di
81), il flusso avanza nel passo 8369, e 1l wmodo
operative viene predisposto nel mode D. Se non
esiste alcun impulso di ingresso nella parte di
rivelazione di media distanza 108 (in caso di NOJ},
viene determinato che esistono attivitd di corpi
umani a una lunga distanza che é molto lontana dal
corpo 1, il flusso avanza nel passo S375, e il modo
operativo wviene predisposto in un modo di lunga
distanza.

Nel passo 8376, viene wvalutato se il modo
operativo & il modo D. Se il modo operativo non &

il moedo D (in caso di NO), il flusso avanza nel
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passo S377 e viene valutato se il modo operativo &
il modo A. Se il modo operativo € il wmode A (in
caso di 8I),il f£flusso avanza nel passo 8379, la
parte di controllo di paletta 126 aziona 1l motore
di paletta verticale 127, muove Ll'angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angolo centrale prescritto come
mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
1’'azionamento del motore di paletta verticale 127.
Come risultato della valutazione nel passo

g377, se il modo operativo non & il modo A (in caso

'di NO), il flusso avanza nel passo S378, e viene

valutato se il modo operativo & 1il modo B. Se 11l
modo operativo non & il modo B (in caso di NO},
viene determinato che il modo operativo & il modo
¢, e il flusso avanza nel passo S380., Nel passo
5380, la parte di controllo di paletta verticale
126 aziona il motore di paletta verticale 127
secondo un controllo dell’unitd di controllo 116,
muove l’angolo delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 secondo un angolo
destro prescritto (circa 15°) come mostrato in
figura 15(C), e quindi arresta 1’azionamento del
motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
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8378, se il modo operativo & il modo B (in caso di
8I), il flusso avanza nel passo S381l. La parte di
controllo di paletta verticale 126 aziona il motore
di paletta verticale 127 seconde un controllo
dell’unitd di controllo 116, muove 1l’angolce delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angolo sinistro prescritto (circa
15°) come mostrato in figura 15(A), e quindi
arresta 1‘azionamento del motore di paletta
verticale 127.

Nel passo 8382, viene valutato de il modo
operativo del condizionatore di aria & un modo
ampio. Se esso non & il modo ampio {(in caso di NO),
il flusso avanza nel passo S383 e viene valutato se
il modo operativo & un modo di breve distanza.

Come risultato della wvalutazione nel passo
5383, se il modo operativo non &€ il modo di breve
distanza {in caso di NO), viene determinato che il
modo operativo & un modo di lunga distanza. Il
flusso avanza nel  passo s384, 17unita di
vigualizzazione 130 accende una lampada di
visualizzazione di lunga distanza secondeo il
controllo dell’unitd di controllo 116 e visualizza
lo stato operativo di 1lunga distanza. Nel passo

8385, l'unita di azionamento di motore di
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ventilatore 128 riceve 1l segnale di controllo
posto in wuscita dall’unitd di controllo 116 e
aziona il motore di ventilatore interno 21 a una
quantita di corrente di aria turbo (circa 670 giri
al minuto). Nel passo S386, l'unitd di controllo
116 pone in uscita un segnale di controllo nella
parte di controllo di paletta orizzontale 124, in
modo che 1l'aria scaricata raggiunga la lunga
distanza.

Di conseguenza, la parte di controlleoc di
paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, muove 1l’angolo delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 secondo
un angolo verso l’alto prescritto (circa 15°) come
mostrato in figura 14(A), e quindi arresta
l’azionamento del motore di pale;ta orizzontale
125.

Secondo cif, lraria interna aspirata
attraverso l'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro 1lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e 1’aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso

l'alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. I3
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flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
1 secondo la determinazione dell’angolo verso
l’alto prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 e la determinazione
dell’angolo sinistro, destro o centrale prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 montate sull’uscita di scarico 7, per
cul viene eseguito il condizionamento dell’aria del
modo di lunga distanza, il flusso ritorna nel passo
8363, e vengono eseguite ripetutamente le
operazioni successive al passo $363.

Inoltre, come risultato della valutazione nel
passo 8383, se il modo operativo & il modo di breve
distanza (in caso di S8I), il flusso avanza nel
passo S387, e 1l’unita di wvisualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione di breve
distanza secondo il controllo dell’unita di
controllo 116 e visualizza lo stato operativo di
breve distanza. Nel passo S388, 1'unitd di
azionamento di motore di ventilatore 128 riceve il
segnale di controllo posto in uscita dall’unita di
controllo 116 e aziona il motore di ventilatore
interno 21 a una quantitd di corrente.di aria
turbo. Nel passo 8389, 1l’'unit3a di controllo 116

pone in uscita un segnale di controllo della parte
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di controllo di paletta orizzontale 124, in modo
che 1l’'aria scaricata raggiunga la breve distanza
che & vicina al corpo 1.

Di conseguenza, la parte di controlle di
paletta orizzontale 124 1riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo
116, aziona il motore di paletta orizzontale 125,
muove l’angolo delle palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 secondo un angolo
verso 11  Dbasso prescritto (circa 15°) come
mostrato in figura 14 (B), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta orizzontale
125,

Secondo cio, l'aria interna aspirata
attraverso l’'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e 1l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata wverso
l’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Ii
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondo la determinazione dell’angolo verso il
basso prescritto delle palette di direzione di

corrente di aria orizzontali 9 e la determinazione
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dell’angolo sinistro, destro o centrale prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 montate sull’uscita di scarico 7, per
cui viene eseguito 1l condizicnamento di aria del
modo di breve distanza, il flusso ritorna nel passo
S263, e vengono eseguite ripetutamente le
operazioni successive al passo S263.

D’altra parte, come risultato della
valutazicone nel passo S382, se il modo operativo &
il modo ampio (nel caso di SI), 11 flusso avanza
nel passo 8390, e l'unitd di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione ampia
secondo il controllo dell’unitd d4i controllo 116 e
visualizza lo stato operativo ampio. Nel passo
S391, l'unita di aziocnamento di motore di
ventilatore 128 riceve 1l segnale di controllo
posto in wuscita dall’unitd di controllo 116 e
aziona il motore di ventilatore interno 21 a una
guantitd di corrente di aria turbo. Nel passo 392,
1’unitd di controllc 116 pone in uscita un segnale
di controllo nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124, in modo che l’aria scaricata venga
diffusa equamente nelle intere aree interne.

Di conseguenza, la parte di controllo di

paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
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controllo posto in uscita dall‘unitd di controllo
116 e aziona il motore di paletta orizzontale 125,
per cul le palette di direzione di corrente di aria
orizzontalli 9 vengono deviate secondo un angolo
verso l’alto e verso il basso prescritto (circa
30°) come mostrato in figura 14 (E) .

Secondo cio, l'aria interna aspirata
attraverso l’ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 19, e l’aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l'alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondo 1'inclinazione dell’angolo verso
l'alto/verso il basso prescritto delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 e la
determinazione dell’angolo sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 montate sull’uscita
di scarico 7, per cui viene eseguito il
condizionamento dell’aria delle intere aree
interne, il flusso ritorna nel passo S363, e

vengono eseguite ripetutamente le operazioni
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successive al passo S$363.

Come risultato della valutazione nel passo
574, se il modo operativo & il modo D (in caso d4di
SI), le operazioni dal passo S90 al passo S93 e
quelle dal passo S40 al passo S43 come mostrato in
figura 4E sono le stesse.

Succesgsivamente, viene descritto con
riferimento alle figure da 64 a 6E il
condizionamento di aria comprendente un controllo
di breve distanza e un controllo di lunga distancza.

Le figure da 6A a 6E sono diagrammi di flusso
per mostrare un’operazione di controllo di corrente
di scarico in un modo di breve distanza e di lunga
distanza secondo la presente invenzione.

Le operazioni dal passo S101 al passo S115 e
quelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo 8120, viene valutato se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
breve distanza 106. Se non esiste alcun impulsoc di
ingresso nella parte di rivelazione do breve
distanza 106 (in caso di NO), il flusso avanza nel
passo S121, e viene valutato se esiste un impulso
di ingresso nella parte di rivelazione di distanza

media 108.



1)

- 96 -

Come risultato della valutazione nel passo
$376, se il modo operativo € il modo D (in caso di
SI), le operazioni dal passo S393 al passo S396 e
quelle dal passo S40 al passo S43 mostrate in
figura 4E sonc le stesse.

Successivamente, verrd descritto con
riferimento alle figure da 128 a 12E un
condizionatore di aria comprendente un controllo di
breve distanza, un controllo a onda € un controllo
di lunga distanza.

Le figure da 12A a 12E sono diagrammi di
flusso per mostrare un’operazione di controllo di
corrente di scarico in un modeo di breve distanza, a
onda e di 1lunga distanza secondo la presente
invenzione.

Le operazicni dal passo S401 al passo S419 e
quelle dal passo 81 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo 8420, viene valutato se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
breve distanza 106. Se non esiste alcun impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 106 (ip caso di NO), il flusso procede nel
passo S421, e viene valutato se esiste un impulso

di ingressc nella parte di rivelazione di distanza
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media 108.

Come risultato della valutazione nel passo
S421, se esiste un impulso di ingresso nella parte
di rivelazione di distanza media 108 (in caso di
S1), viene determinato che esistono attivici di
corpi umani nei posti che sono relativamente
lontani dal corpo 1, il flusso procede nel passo
S422, e 1'unitad di controlle 116 predispone il modo
operativo del condizionatore di aria in un modo a
onda. Se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di distanza media 108 (in caso
di NO), viene determinato che esistono attivita di
corpi umani a una lunga distanza, il flusso avanza
nel passo 5423, e il modo operativo viene
predisposto in un modo di lunga distanza.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S420, se esiste un impulso di
ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 106 (in caso di SI), il flusso avanza nel
passoc S424, il modo operativo viene predisposto in
un modo di breve distanza.

Nel passo S425, viene valutato se il modo
operativo & il modo D. Se il modo operativo non &
il modo D (in caso di NO), il flusso avanza nel

passo 5426, e viene valutato se il modo operativo &
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il modo A. Se il modo operativo & il modo A (in
caso di SI), il flusso avanza nel passo 5428, 1la
parte di controllo di paletta verticale 126 aziona
il motore di paletta verticale 127, muove l7angolo
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 secondo un angolo centrale prescritto
come mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
5426, se il modo operativo non & il modo A (in caso
di NO), 1l flussoc avanza nel passo 5427, e viene
valutato se il modo operativo & il modo B. Se il
modo operativo non & il moedo B (in caso di NO) ,
viene determinato che il modo operativo & il modo
C, e il flusso avanza nel passo S429. Nel passo
5380, la parte di controllo di paletta verticale
126 aziona 1l motore di paletta verticale 127
secondo un controllo dell’unitd di controllo 1l1s,
muove l’angoloc delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 secondo un angolo
destro prescritto (circa 15°) come mostrato in
figura 15(C), e quindi arresta 1'aziocnamento del
motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo

5427, se il modo operative & il modo B (in caso di
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SI), il flusso avanza nel passo S430. La parte di
controllo di paletta verticale 126 aziona il motore
di paletta verticale secondo un controllo
dell’unita di controllo 116, muove l’'angolo delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angole sinistro prescritto (circa
15°) come mostrato in figura 15(ad), e quindi
arresta l’azionamento del motore di paletta
verticale 127.

Nel passo S431, viene valutato se il meodo
operativo del condizicnatore di aria & un modo a
onda. Se esso non & il modo a onda (in caso di NO) ,
il flusso avanza nel passo S$S432 e viene valutato se
il modo operativo & un modo di lunga distanza.

Come risultato della valutazione nel passo
$432, se il modo operativo non & il modo di lunga
distanza (in caso di NO), viene determinato che il
modo operativo & un modo di breve distanza. Il
flusso avanza nel passo 5433, l'unita di
visualizzazione 130 accende una lampada  di
visualizzazione di breve distanza secondo il
controllo di un’unitd di controllo 116 e visualizza
lo stato operativoe di breve distanza. Nel 'passo
5434, l’unitd di azionamento di motore di

ventilatore 128 riceve il segnale di controllo

LRI IIVPRT RSV I
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posto in wuscita dall‘unitd di controlle 116 e
aziona il motore di ventilatore interno 21 a una
quantita di corrente di aria turbo (circa 670 giri
al minuto). Nel passo S$S435, 1l'unitda di controlle
116 pone in uscita un segnale di controllo nella
parte di controllo di paletta orizzontale 124 in
mode che l1l'aria scaricata raggiunga la distanza
breve.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, muove 1l'angolo delle palette di
direzione di corrente di aria orizzontali 9 secondo
un angolo verso 1l basso prescritto (circa 15°)
come mostrato in figura 14(B), e quindi arresta
1’azionamento del motore di paletta orizzontale
125,

Secondo cid, l’aria interna aspirata
attraverso 1l’ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nelloc scambiatore di calore 19, e 1’aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l'alto per mezzo dell’elementc di condotto 25. Il

flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
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secondo la determinazione dell’angoloc verso il
basso prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 e secondo 1la
determinazione dell’angolo sinistro, destro o
centrale prescritto delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 montate sull’uscita
di scarico 7, per cul viene eseguito il
condizionamento dell’aria del modo di breve
distanza, 11 flusso ritorna nel passo S413, e
vengono eseguite ripetutamente le operazioni
successive al passo S413.

Inoltre, come risultato della valutazione nel
passo 5432, se il modo operativo & il modo di lunga
distanza (in caso di S8I), il flusso avanza nel
passo 5436, e l'unitd di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione di lunga
distanza secondo il controllco dell’'unita di
controllo 116 e visualizza lo stato operativo di
lunga distanza. Nel ©passoc S437, 1’unita di
azionamento di motore di ventilatore 128 riceve il
segnale di controllo posto in uscita dall‘unitia d4i
controllo 116 é aziona un motore di ventilatore
interno 21 a wuna quantitd di corrente di aria
turbo. Nel passo 438, l'unitd di controllo 116 pone

in uscita un segnale di controlloc nella parte di
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controllo di paletta orizzontale 124, in modo che
l'aria scaricata raggiunga la lunga distanza.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controlilo
116, aziona il motore di paletta orizzontale 125,
muove l’angolo delle palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 secondo un angolo
verso l'alto prescritto (circa 15°) come mostrato
in figura 14 (A), e quindi arresta l’azionamento del
motore di paletta orizzontale 125,

Secondo cio, lraria interna aspirata
attraverso l’'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio dello scambiatore di calore 19, e l‘aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l‘alto per mezzo dell’elemento di condotte 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondo la determinazione dell’angolo verso l’alto
prescritto delle palette di direzione di corrente
di aria orizzontali 29 e la determinazione
dell’angolo sinistro, destro o centrale delle

palette di direzione di corrente di aria verticali
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11 montate sull’uscita di scarico 7, per cui viene
eseguito il condiziconamento dell’aria del modo di
lunga distanza, il flusso ritorna nel passo S413, e
vengono  eseguite ripetutamente le operazioni
successive al passo S413.

D’altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S$431, se il modo operativo &
il modo a onda (in caso di SI), il flusso avanza
nel passo 8439, e l'unitd di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione a onda
secondo il controlleo dell’unitd di controllo 116 e
visualizza lo stato operativo a onda. Nel passo
5440, l'unita di azionamento di motore di
ventilatore 128 riceve il segnale posto in uscita
dall’unitd di controllo 116 e aziocna il motore di
ventilatore interno 21 a una quantitd di corrente
di aria turbo. Nel passo S441, 1l’unitd di controllo
116 pone in uscita un segnale di controllo nella
parte di controllo di paletta orizzontale 124 in

modo che 1l‘aria scaricata raggiunga la parte

centrale interna.

Di conseguenza, la parte di controlleoc di
paletta orizzontale 124 , riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unita di controllo

116 e aziona 1l motore di paletta orizzontale 125,
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per cui le palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 vengono deviate secondo un angolo
verso l'alto prescritto (circa 15°) come mostrato
in figura 14(C):

Secondo cid, lraria interna aspirata
attraverso l'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro 1lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 15, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondo 1l’inclinazione dell’angoleo verso l'alto
prescritto delle palette di direzione di corrente
di aria orizzontali 9 e 1la determinazione
dell’angolo sinistro, destro o centrale prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 montate sull‘uscita di scarico 7, per
cul viene eseguito il condizionamento dell’aria
della parte centrale interna, il flusso ritorna nel
passo 5413, e vengono eseguite ripetutamente le
operazioni successive al passo S413. |

Come risultato della valutazione nel passo

5425, se il modo operativo & il modo D (in caso di
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SI), le operazioni dal passo S442 al passo S445 e
quelle dal passo S40 al passo $S43 mostrate in
figura 4E sono le stesse.

Successivamente, viene descritto con
riferimento alle figure da 13A a 138 un
condizionatore di aria comprendente un controllo
ampio, un controllo a onda e un controllo di lunga
distanza.

Le figure da 13A a 13E sono diagrammi di
flusso per mostrare un’cperazione di controllo di
corrente di scarico in un modo ampio, a onda e di
lunga distanza secondo la presente invenzione.

Le operazioni dal passo S451 al passc S469 e
quelle dal passo S1 al passo S19 mostrate nelle
figure da 4A a 4C sono le stesse.

Nel passo $470, viene wvalutato se esiste un
impulso di ingresso nella parte di rivelazione di
breve distanza 106. Se non esiste un impulso di
ingressc nella parte di rivelazione di Dbreve
distanza 106 (in caso di NO), il flusso avanza nel
passo 5471, e viene valutato se esiste un impulso
di ingresso nella parte di rivelazione di breve
distanza 108.

Come risultato della valutazione nel passo

5471, se esiste un impulso di ingresso nella parte
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di rivelazione di media distanza 108 (in caso dji
SI), viene determinato che esistono attivita di
corpi wumani nei posti che sono relativamente
lontani dal corpo 1, il flusso avanza nel passo
5472 e l’unitd di controllo 116 predispone il modo
operativo del condizionatore di aria in un modo a
onda. Se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di media distanza 108 (in caso
di NO),viene determinato che esistono attivita di
corpi umani a una lunga distanza, il flusso avanza
nel passo 8473 e il modo operativo viene
predisposto in un modo di lunga distanza.

D'altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S470 se esiste un impulso di
ingresso nella parte- di rivelazione di breve
distanza 106 (in caso di SI), il flusso avanza nel
passo 5474, e viene valutato se esiste un impulso
di ingresso nella parte di rivelazione di media
distanza 108.

Come risultato della valutazione nel passo
S474, se non esiste alcun impulso di ingresso nella
parte di rivelazione di media distanza 108 (in caso
di SI), il flusso avanza nel passo 5469, e il modo
operativo viene predisposto nel modo D. Se esgiste

un impulso di ingresso nella parte di rivelazione
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di wmedia distanza 108 (in caso di SI), wviene
determinato che esistono attivita di corpil umani
nelle intere aree interne, il flusso avanza nel
passo 85475, e 1l modo operativo viene predisposto
in un modo ampio.

Nel passo S476, viene wvalutato se il modo
operativo &€ il modo D. Se il modo operativo non &
il modo D (in caso di NO), il flusso avanza nel
passo 5477, e viene valutato se il modo operativo &
il modo A. Se il modo operativo @ il modo A(in casi
di S8I), il flusso avanza nel passo $479%, la parte
di controllo di paletta verticale 126 aziona il
motore di paletta verticale 127, wmuove l7angolo
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 1 secondo un angolo centrale prescritto
come mostrato in figura 15(B), e quindi arresta
l’azionamento del motore di paletta verticale 127.

Come risultato della wvalutazione nel passo
8477, se il modo operativo non & il modo A {in caso
di NO), il flusso avanza nel passo 8478, e viene
valutato se il modo operativo & il modo B. Se il
modo operativo non & il modo B (in caso di NO) ,
viene determinato che il modo operativo & il modo
C, e il flusso avanza nel passo S5S480. Nel passo

5480, la parte di controllo di paletta wverticale

b
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126 aziona 11 motore di paletta verticale 127
secondo un controllo dell’unitd di controllo 116,
muove l’angolo delle palette di direzione di
corrente di aria verticali 11 secondo un angolo
destro prescritto (circa 15°) come wmostrato in
figura 15(C), e quindi arresta 1l’azionamento del
motore di paletta verticale 127.

Come risultato della valutazione nel passo
S478, se il modo operativo & il modo B (in caso di
SI), il flusso avanza nel passo S481. La parte di
controllo di paletta verticale 126 aziona il motore
di paletta verticale 127 secondo un controllo
dell’unita di controllo 116, muove l’angolc delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 secondo un angoleo sinistro prescritto (circa
15°) come mostrato in figura 15(A), e quindi
arresta l’azionamento del wmotore di paletta
verticale 127.

Nel passo 8482, viene valutato se i1l modo
operativo del condizionatore di aria & un modo a
onda. Se esso non & il modo a onda {in casoc di NO),
il flusso avanza nel passo S483, e viene valutato
se 11 modo operativo & un modo di lunga distanza.

Come risultato della valutazione nel passo

5483, se il modo operativo non & il modo di lunga
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distanza, (in caso di NO), viene determinato che il
modo operativo & un modo ampio. Il flusso avanza
nel passo S484, 1l’unitda di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione ampia
secondo il controllo dell’unita di controllo 116 e
visualizza lo stato operativo ampic. Nel passo
5485, lrunita di azionamento di motore di
ventilatore 128 riceve 1l segnale di controllo
posto 1in uscita dall‘unita di controllo 116 e
aziona il motore di wventilatore internoc 21 a una
quantita di corrente di aria turbo ({(circa 670 giri
al minuto). Nel passo 5486, l'unitd di controllo
116 pone in uscita un segnale di controllo nella
parte di controllo di paletta orizzontale 124, in
modo che 1l’aria scaricata venga diffusa nelle
intere aree interne.

D1 conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 aziona il motore di paletta
orizzontale 125, per cui le palette di direzione di
corrente diaria orizzontali 9 vengono deviate
secondo un angolo verso 1l‘alto e verso il basso
prescritto (circa 30°) come mostrato in figura
14 (E) .

Secondo cio, l'aria interna aspirata

attraverso 1l’'ingresso di aspirazione 3 viene
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sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo sgcambiatore di calore 19 durante il
passaggio nello scambiatore di calore 1%, e l'aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l'alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
condizionamento dell’aria delle intere aree interne
viene eseguito secondo l’inclinazione dell’angolo
verso l’alto e verso 1l basso prescritto delle
palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 e la determinazione dell’angclo
prescritto sinistro, destro o centrale delle
palette di direzione di corrente di aria verticali
11 montate sull‘uscita di scarico 7, 11 flusso
ritorna nel ©passo S463, e vengono eseguite
ripetutamente le operazioni successive al passo
5463.

Come risultato della wvalutazione nel passo
S483, se il wmodo operativo & il modo di lunga
distanza (in caso di 8I), il flusso avanza nel
passo $S487, l‘unitd di wvisualizzazione 130 accende
una lampada di visualizzazione di lunga distanza
secondo il controllo dell’unita di controllo 116 e
visualizza lo stato operativo di 1lunga distanza.

Nel passo S488, l'unitd di azionamento di motore di
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ventilatore 128 riceve 1l segnale di controllo
posto in uscita dall’unita di controllo 116 e
aziona il motore di ventilatore interno 21 a una
quantitd di corrente di aria turbo. Nel passo S489,
l’unitd di controllo 116 pone in uscita un segnale
di controllo nella parte di controllo di paletta
orizzontale 124, 1in modo <che 1l’aria scaricata
raggiunga la lunga distanza.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unita di controllo
116, aziona il motore di paletta orizzontale 125,
muove 1l'angolo delle palette di direzione di
corrente di aria orizzontali 9 secondo un angolo
verso l'alto prescritto {circa 15°) come mostrato
in figura 14(4A), e quindi arresta l‘azionamento del
motore di paletta orizzontale 125.

Secondo ciod, l’aria interna aspirata
attraversc 1lfingresso di aspirazione 3 wviene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio dello scambiatore di calore 19, e l'’aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso

1’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. Il
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flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondo la determinazione dell’angoloc verso l'alto
prescritto delle palette di direzione di corrente
di aria orizzontali 9 e la determinazione
dell’angolo sinistro, destro o centrale prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria
verticali 11 montate sull’uscita di scarico 7, per
cui viene eseguito il condizionamento dell’aria del
modo di lunga distanza, il flusso ritorna nel passo
S463, e vengono eseguite ripetutamente le
operazioni successive al passo S463.

D’'altra parte, come risultato della
valutazione nel passo S482, se il modo operativo &
il modo ampioc (in caso di S8I), il flusso avanza nel
passo 5490, e 1l'unita di visualizzazione 130
accende una lampada di visualizzazione a onda
secondo 1l controllo dell‘unitd di controlleo 116 e
visualizza lo stato operativo a onda. Nel passo
5491, l'unita di azionamento di motore di
ventilatore 128 riceve il segnale di controllo
posto in uscita dall‘unitd di controlioc 116 e
aziona il motore di ventilatore interno 21 a una
quantitda di corrente di aria turbo. Nel passo 492,
1’unitd di controllo 116 pone in uscita un segnale

di controlloc nella parte di controllo di paletta
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orizzontale 124, in modo che 1l’aria scaricata
raggiunga la parte centrale interna.

Di conseguenza, la parte di controllo di
paletta orizzontale 124 riceve il segnale di
controllo posto in uscita dall’unitd di controllo
116 e aziona il motore di paletta orizzontale 125,
per cui le palette di direzione di corrente di aria
orizzontali 9 vengono deviate secondo un angolo
verso l'alto prescritto (circa 15°) come mostrato
in figura 14(C).

Secondo cig, l’aria interna aspirata
attraverso 1l’'ingresso di aspirazione 3 viene
sottoposta a scambio termico per effetto del calore
latente di evaporazione del refrigerante che scorre
entro lo scambiatore di calore 19 durante il
passaggio dello scambiatore di calore 19, e l’aria
sottoposta a scambio termico viene guidata verso
l’alto per mezzo dell’elemento di condotto 25. I1
flusso di aria guidata e scaricata viene alimentato
secondo 1l‘inclinazione dell’angolo verso 1’alto
prescritto delle palette di direzione di corrente
di aria orizzontali 9 e la determinazione
dell’angolo sinistro, destro o centrale prescritto
delle palette di direzione di corrente di aria

verticali 11 montate sull’uscita di scarico 7, pexr
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cui viene eseguito 1l condizionamento dell’aria
della parte centrale interna, il flusso ritorna nel
passo S$S463, e vengono eseguite vripetutamente le
operazionl successive al passo S5463.

Come risultato della wvalutazione nel passo
S476, se 1l modo operativo & il mede D (in caso di
SI), le operazioni dal passo S493 al passo S496 e
quelle dal passo S40 al passo S43 mostrate in
figura 4E sono le stesse.

Secondo l'apparecchio di controllo di corrente
di scarico per 1l condizionatore di aria e il
metodo di esso secondo la presente invenzione, la
direzione di corrente di aria, la gquantita di
corrente di aria, e la temperatura predeterminata
dell’aria scaricata vengono controllate
automaticamente rivelando la esistenza o la non
esistenza di un corpo umano, lo stato di vicinanza
tra un corpo di unita interna e un corpo umano, la
posizione di un corpo umano, e la gquantita di
attivitad di un corpo umanc nelle intere aree di uno
gpazio interno, cosicché il condizionatore di aria
& conveniente da utilizzare e pud essere ottenuto
un ambiente confortevole , a causa del
condizionamento Jdell‘aria delle intere aree dello
spazio interno.

Qilberto Tonon
Glscr. &jbo n. 83 BM)
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1. Apparecchioc d4i controllo di corrente di
scarico di un condizionatore di aria avente una
pluralitd di ingressi di aspirazione per aspirare
17aria interna, uno scambiatore di calore per
sottoporre a scambio termico detta aria interna
aspirata attraverso detti ingressi di aspirazione,
un’uscita di scarico per gcaricare lraria
sottoposta a scambio termico mediante detto
scambiatore di calore, una pluralitd di palette di
direzione di corrente di aria per controllare la
direzione della corrente di aria dell’aria
gcaricata attraverso detta uscita di scarico, e un
ventilatore interno per controllare una gquantita di
corrente di aria dell’aria scaricata attraverso
detta uscita di scarico, 1’apparecchio
comprendendo:

mezzi di rivelazione di distanza per rilevare
la vicinanza di un corpo umano rivelando 1 raggi
infrarossi generati da un corpo umano;

mezzi di rivelazione di posizione per rilevare
la posizione sinistra e destra di un corpo umano
rivelando i raggi infrarossi generati da un corpo
umano;

mezzi di controllo ©per controllare 1la
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direzione di corrente di aria, la guantitd di
corrente di aria, e la temperatura predeterminata
dell’aria scaricata, in modo che 1l’aria scaricata
possa essere fornita in un’area in cui esiste il
corpo umano seconde la vicinanza del corpo umano
rilevata mediante detti mezzi di rivelazione di
distanza e la posizione sinistra e destra del corpo
umano rilevata mediante detti mezzi di rivelazione;

mezzi di controllo di direzione di corrente di
aria per controllare la direzione di corrente di
aria dell‘aria scaricata controllando un angolo
della direzione di corrente di aria di dette
palette di direzione di corrente di aria secondo il
controllo di detti mezzi di controllo; e

mezzi di controllo di quantitd di corrente di
aria per controllare la quantita di corrente di
aria dell’aria scaricata controllando una velocitd
di detto ventilatore interno secondo il contreollo
di detti mezzi di controllo.

2. Apparecchio di controlle di corrente di
gscarico di un condizionatore di aria come definito
nella rivendicazione 1, comprendente inocltre mezzi
di wvisualizzazione per ricevere un segnale di
controllo poste in uscita da detti mezzi di

controllo e visualizzare gli stati operativi di
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breve distanza, ampio, a onda e di lunga distanza
secondo la vicinanza del corpo umano rilevata
mediante detti mezzi di rivelazione di distanza e
la posizione sinistra e destra del corpo umano
rilevata mediante detti mezzi di rivelazione di
posizione.

3. Metodo di controlle di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un’operazione di rivelazione di distanza per
rilevare la vicinanza di un corpo umano rivelando i
raggi infrarossi generati da un corpo umano;

un'operazione di rivelazione di posizione per
rilevare una posgsizione sinistra e destra di un
corpo umano rivelando i raggi infrarossi generati
da un corpc umano;

un'operazione di contrello di direzione di
corrente di aria per controllare la direzione di
corrente di aria dell’aria scaricata contreollando
un angolo della direzione di corrente di aria delle
palette di direzione di corrente di aria secondo la
vicinanza del corpo umano rivelata mediante detta
operazione di rivelazione di distanza e 1la
posizione sinistra e destra del corpo umano
rilevata mediante detta operazione di rivelazione

di posizione;
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un’operazione di controllo di quantitd di
corrente di aria per controllare la quantitd di
corrente di aria dell’aria scaricata controllando
la velocitd di un ventilatoré interno secondc 1la
vicinanza del corpo umano rilevata mediante detta
operazione di rivelazione di distanzé e la
posizione sinistra e destra del corpo umano
rilevata mediante detta operazione di rivelazione
di posizione; e

un’operazione di controllo di temperatura per
controllare una temperatura predeterminata secondo
la vicinanza del corxrpo umano rilevata mediante
detta operazione di rivelazione di distanza e la
posizione sinistra e destra del <corpo umano
rilevata mediante detta operazione di rivelazione
di posizione.

4. Metodo di controllo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un‘operazione di valutazione di corpo umano
per valutare se una posizione di detto corpo umano
& un’'operazione di breve di breve distanza e ampia
rivelando 1 raggi infrarossi generati da detto
COYrpo umano;

un’operazione di controllo di direzione di

corrente di aria per controllare la corrente di
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aria dell’aria scaricata in modo che detta aria
scaricata possa essere fornita a una breve distanza
e nelle intere aree interne secondo la posizione di
detto Ccoxpo umano valutato mediante detta
operazione di valutazione di corpo umano;
un'operazione di controlle di quantita di
corrente di aria per controllare la quantita di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita a una
breve distanza e nelle intere aree interne secondo
la posizione di detto corpo umano valutato mediante
detta operazione di valutazione di corpo umano;
un’operazione di visualizzazione per
visualizzare lo stato operativo di breve distanza e
ampio secondo la posizione di detto corpo umano
valutato mediante detta operazione di valutazione
di corpo umanoc:
5. Metodo di controllo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:
un‘operazione di valutazione di corpo umano
per valutare se una posizione di detto corpo umano
& un’'operazione di Dbreve distanza e a onda
rivelando i raggi infrarossi provenienti da detto
COorpo umano;

un’operazione di controlle di direzione 4di
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corrente di aria per controllare la direzione di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita a breve
zdistanza e in wuna posizione centrale interna
secondo la posizione di detto corpo wvalutato
mediante detta operazione di valutazione di corpo
umano ;

un’'operazione di controllo di quantita di
corrente di aria per controllare 1la corrente di
aria dell‘aria scaricata in modo che detta aria
scaricata possa essere fornita a breve distanza e
in una parte centrale interna secondo la posizione
di detto corpo umano valutato mediante detta
operazione di valutazione di corpo umano;

un’operazione di visualizzazione per
visualizzare lo stato operativo di breve distanza e
a onda secondo la posizione di detto corpo umano
valutato mediante detta operazione di valutazione
di corpo umano.

6. Metodo di controllo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un’operazione di wvalutazione di corpo umano
per valutare se una posizione di detto corpo umano
& un’operazione di breve distanza e di lunga

distanza rivelando 1 raggi infrarossi generati da
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detto corpo umano;

un’operazione di controllo di direzione di
corrente di aria per controllare 1la direzione di
corrente di aria dell‘aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita a breve
distanza e a lunga distanza secondeo la posizione di
detto COorpo umano valutato mediante detta
operazione di valutazione di corpo umano;

4n’operazione di controllo di quantita di
corrente di aria per controllare la quantita di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita a breve
distanza e a lunga distanza secondo la posizione di
detto Corpo umano valutato mediante detta
operazione di valutazione di corpo umano;

un'operazione di visualizzazione per
visualizzare lo stato operativo di breve distanza e
di lunga distanza secondo la posizione di detto
corpo valutato mediante detta operazione di
valutazione di corpo umano.

7. Metodo di controllo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un’‘operazione di valutazione di COorpo  umano
per valutare se una posizione di detto corpo umano

€ un’operazione ampia e a onda rivelando i raggi
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infrarossi generati da detto corpo umano;

un’operazione di controllo di direzione di
corrente di aria per controllare la direzione di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita nelle
intere aree interne e nella parte centrale interna
secondo la posizione di detto corpo umano valutato
mediante detta operazione di valutazione di corpo
umano;

un’operazione di controllo di quantita di
corrente di aria per controllare la guantita di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita nelle
intere aree interne e nella parte centrale interna
secondo la posizione di detto corpo umano valutato
mediante detta operazione di valutazicne di corpo
umano;

un'’operazione di visualizzazione per
visualizzare 1lo stato operativo ampic e a onda
secondo la posizione di detto corpo umano valutato
mediante detta operazione di wvalutazione di corpo
umano.

8. Metodo di contrelleo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un’operazione di valutazione di corpo umano
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per valutare se una posizione di detto corpo umanc
& un’'operazione ampia e di lunga distanza rivelando
i raggi infrarossi generati da detto corpo umano;
un’operazione di controllo di direzione di
corrente di aria per controllare la direzione di
corrente di aria dell’'aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita nelle
intere aree interne e a lunga distanza secondo la
posizione di detto corpo umano valutato mediante
detta operazione di valutazione di corpo umano;
un'’operazione di controllo di gquantita di
corrente di aria per controllare la quantitd di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita nelle
intere aree interne e a lunga distanza secondo 1la
posizione di detto corpo umano valutato mediante
detta operazione di valutazione di corpo umano;
un’operazione di visualizzazione per
visualizzare lo stato operativo ampio e di lunga
distanza secondo la posizione di detto corpo
valutato mediante detta operazione di valutazione
di corpo umano.
9. Metodo di controlle di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un’operazione di wvalutazione di corpe umano



per valutare se una posizione di detto corpo umano
& una operazione a onda e di lunga distanza
rivelando i raggi infrarossi generati da detto
COrpo umano;

un’operazione di controllo di direzione di
corrente di aria per controllare la direzione di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita in una
parte centrale interna e a lunga distanza secondo
la posizione di detto corpo umano valutato mediante
detta operazione di valutazione 4di COrpo umano;

un’operazione di contrello di quantitd di
corrente di aria per controllare la quantitd di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita in una
parte centrale interna e a lunga distanza secondo
la posizione di detto corpo umano valutato mediante
detta operazione di valutazione di corpo umano;

un’coperazione di visualizzazione per
visualizzare lo stato operativo a onda e di lunga
distanza secondo la posizione di detto corpo umano
valutato mediante detta operazione di valutazione
di corpo umano.

10. Metodo di controllo di corrente di scarico

di un condizionatore di aria comprendente:
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un’operazione di valutazione di c¢orpo umano
per valutare se una posizione di detto corpo umano
& un’'operazione di breve distanza, ampia e a onda
rivelando 1 raggi infrarossi generati da detto
COrpo umano;

un’operazione di controllo di direzione di
corrente di aria per controllare la direzione di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita a breve
distanza, nelle intere aree interne, e in una parte
centrale interna secondo la posizione di detto
corpo umano valutato mediante detta operazione di
valutazione di corpc umano;

un’operazione di controllo di quantita di
corrente di aria per controllare la corrente di
aria dell‘aria scaricata in modo che detta aria
scaricata possa essere fornita a breve distanza,
nelle intere aree interne, e in una parte centrale
interna secondo la posizione di detto corpo umano
valutato mediante detta operazione di valutazione
di corpo umano;

un’operazione di visualizzazione per

visualizzare lo stato operativo di breve distanza,
ampio e a onda secondo la posizione di detto corpo

umano valutato mediante detta operazione di
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valutazione di corpo umano.

11. Metodo di controllo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un’operazione di valutazione di corpo umano
per valutare se una posizione di detto corpo umano
& un’operazione di breve distanza, ampia e di lunga
distanza rivelando i reggi infrarossi generati da
detto Corpo umano;

un'operazione di controllo di direzione di
corrente per controllare la direzione di corrente
di aria dell’aria scaricata in modo che detta aria
scaricata possa essere fornita a breve distanza,
nelle intere aree interne, e a lunga distanza
secondo la posizione di detto corpo umano valutato
mediante detta operazione di valutazione di corpo
umano ;

un’'operazione di controlloe di guantita di
corrente di aria per controllare la guantitd di
corrente di aria dell‘aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita a breve
distanza, nelle intere aree interne, e a lunga
distanza secondo la posizione di detto corpo umano
valutato mediante detta operazione di valutazione
di corpo umano;

un’operazione di visualizzazione per
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visualizzare lo stato operativo di breve distanza,
ampio e di lunga distanza secondo la posizione di
detto Corpo umano valutato mediante detta
operazione di valutazione di corpo umano.

12. Metodo di contreollo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un'operazione di valutazione di corpo umano
per valutare se una posizione di detto corpo umano
& un’'operazione di breve distanza, a onda e di
lunga distanza rivelando i raggi infrarossi
generati da detto corpo umano;

un’operazione d4i controlle di direzione di
corrente di aria per controllare la direzione di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita a breve
distanza , in una parte centrale interna e a lunga
distanza secondo la posizione di detto corpo umano
valutato mediante detta operazione di valutazione
di corpo umano;

un’operazione di controlle di quantitd di
corrente di aria per controllare la gquantita di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita a breve
distanza, in una parte centrale interna e a lunga

distanza secondo la posizione di detto corpo umano
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valutato mediante detta operazione di valutazicne
di corpo umano;

un’‘operazione di visualizzazione per
visualizzare lo stato operativo di breve distanza,
a onda e di lunga distanza secondo la posizione di
detto coxpo umano valutato mediante detta
operazione di valutazione di corpo umano.

13. Metodo di controllo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria comprendente:

un’operazione di valutazione di corpo umano
per valutare se una posizione di detto corpo umano
& un’operazione ampia, a onda e di lunga distanza
rivelando i raggi infrarossi generati da detto
COrpo umano;

un’operazione di controllo di direzione di
corrente di aria per controllare la direzione di
corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
detta aria scaricata possa essere fornita nelle
intere aree interne, nella parte centrale interna e
a lunga distanza secondo la posizione di detto
corpe umano valutato mediante detta operazione di
valutazione di corpo umano;

un’operazione di, contrelleo di quantitd di

corrente di aria per controllare la guantitd di

corrente di aria dell’aria scaricata in modo che
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detta aria scaricata possa essere fornita nelle
intere aree interne, in una parte centrale interna
e a lunga distanza secondo la posizione di detto
corpo umano valutato mediante detta operazione di
valutazione di corpo umano;

un’operazione di visualizzazione per
visualizzare lo stato operativo ampio, a onda, e di
lunga distanza secondo la posizione di detto corpo
umano valutato mediante detta operazione di
valutazione di corpo umano.

14. Metodo di controllo di corrente di scarico
di un condizionatore di aria come in una gqualungue
delle rivendicazioni da 3 a 13, in cui se la
posizione di detto corpe umano & l'operazione di
breve distanza in detta operazione di valutazione
di corpo umano, detta operazione di controllo di
direzione di corrente di aria fissa le palette di
direzione di corrente di aria orizzontali secondo
un angolo verso il basso prescritto, muove le
palette di direzione di corrente di aria verticali
e controlla la direzione di detta aria scaricata a
breve distanza.

15. Metodo di controlloc di corrente di scarico
di un condizionatore di aria secondo una gualungue

delle rivendicazioni da 3 a 13, in cui se la
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posizione di detto corpo umane & l’'operazione ampia
in detta operazione di valutazione di corpo umano,
detta operazione di controllo di direzione di
corrente di aria inclina le palette di direzione di
corrente di aria orizzontali verso l’alto e verso
il basso, muove le palette di direzione di corrente
di aria verticali e controlla la direzione di detta
aria scaricata nelle intere aree interne.

16. Metodo di controllo di corrente di scarico
di un condizicnatore di aria come in una qualunque
delle rivendicazioni da 3 a 13, in cui se la
posizione di detto corpo umano & l’operazione a
onda in detta operazione di valutazione di corpo
umano, detta operazione di controllo di direzione
di corrente di aria inclina le palette di direzione
di corrente di aria orizzontali in un campo Verso
1'alto prescritto, muove le palette di direzione di
corrente di aria verticali e controlla la direzione
di detta aria scaricata nella parte centrale

interna.

17. Metodo di controllc di corrente di scarico
di un condizionatore di aria come in una qualungue
delle rivendicazioni da 3 a 13, in cui se la
posizione di detto corpo umano & l’operazione di

lunga distanza in detta operazione di valutazione



(w'

t-

- 13

di corpo umanc, detta operazione di controlle di
direzione di corrente di aria fissa le palette di
direzione di corrente di aria orizzontali secondo
un angolo verso l’alto prescritto, muove le palette
di direzione di corrente di aria verticali e
controlla la direzione di detta aria scaricata
nella lunga distanza.
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