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(57)  An einem Mobelelement (1) ist einer Betati-
gungsvorrichtung fiir eine elektrische Einrichtung vorge-
sehen, die einen in dem Mdbelelement (1) angeordneten
kapazitiven Sensor (3, 3’) aufweist, der an einer elektri-
schen Leitung (4, 4’) angeschlossen ist und mit der elek-
trischen Einrichtung in Steuerverbindung steht. Das M6-
belelement (1) weist an seiner Vorderseite eine erste
Oberflache (10), an seiner Riickseite eine zweite Ober-
flache (11) und quer zu diesen Oberflachen (10, 11) ver-
laufende, einander abgewandt gegentiberliegende erste

Mobelelement mit einer Betdtigungsvorrichtung fiir eine elektrische Einrichtung

und zweite Stirnseitenflaichen (12, 13) auf Das Mdbel-
element (1) hateinen als Sackloch ausgestalteten Durch-
trittskanal (16, 16’) fur die Leitung (4, 4’), der zwischen
der ersten und zweiten Oberflache (10, 11) mit Abstand
zu diesen verlauft und von der ersten Stirnseitenflache
(12) zu dem Sensor (3, 3’) fuhrt. Der Sensor (3, 3) ist als
langliches stabformiges Teil ausgebildet, das in dem
Durchtrittskanal (16, 16’) angeordnet und derart ausge-
staltet ist, dass seine Querschnittsabmessungen die
Querschnittsabmessungen des Durchtrittskanals (16,
16’) nicht Gberschreiten. (Fig. 1)

Fig. 1
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein M&belelement mit ei-
ner Betatigungsvorrichtung fiir eine elektrische Einrich-
tung, insbesondere fiir eine Beleuchtungseinrichtung,
wobei die Betatigungsvorrichtung zum beriihrungslosen
Betétigen der elektrischen Einrichtung mindestens ei-
nen, in dem Mdbelelement angeordneten kapazitiven
Sensor aufweist der an einer elektrischen Leitung zur
Spannungsversorgung und/oder Erfassungssignalaus-
gabe des Sensors angeschlossen ist und mit der elektri-
schen Einrichtung in Steuerverbindung steht, wobei das
Mobelelement an seiner Vorderseite eine erste Oberfla-
che, an seiner Rickseite eine zweite Oberflache und
quer zu diesen Oberflachen verlaufende, einander ab-
gewandt gegeniberliegende erste und zweite Stirnsei-
tenftachen aufweist, wobei das Mobelelement einen
Durchtrittskanal fir die elektrische Leitung aufweist, der
zwischen der ersten Oberflache und der zweiten Ober-
flache mit Abstand zu diesen verlauft und von der ersten
Stirnseitenflache zu dem Sensor flhrt.

[0002] Ein derartiges M&belelement ist aus der Praxis
bekannt. Das Mdbelelement weist an seiner der Bedien-
seite abgewandten Riickseite eine Einfrasung auf, in die
ein kapazitiver Sensor eingelassen ist, dessen Detekti-
onsbereich das Mdbelelement derart durchdringt, dass
sich ein Erfassungssignal des Sensors verandert, wenn
der Benutzer des Moébelelements beispielsweise seine
Hand an der Vorderseite des Mébelelements in der Nahe
des Sensors positioniert. Zwischen der vorder- und der
riickseitigen Oberflache des Mébelelements hat das M6-
belelement einen etwa parallel zu diesen Oberflachen
verlaufenden geraden Durchtrittskanal, der von einer
Stirnseitenflache des Mébelelements zu der Einfrasung
fuhrt, In dem Durchtrittskanal ist eine elektrische Leitung
angeordnet, Uber die der Sensor mit einer elektrischen
Spannung versorgtwird und (iber welche die Erfassungs-
signalausgabe an eine aufierhalb des Md&belelements
befindliche Schalteinrichtung erfolgt, mittels welcher eine
Beleuchtungseinrichtung ein- und ausschaltbar ist. An
der Rickseite des Mébelelements ist die Einfrdsung mit
einer Abdeckung abgedeckt, die den Sensor vor Ver-
schmutzung und mechanischer Beschadigung schitzt.
Bei Mobelelementen, die auch von der Riickseite her zu-
ganglich sind, wie z.B. bei Schwenktiren, ist die Abdek-
kung jedoch nachteilig, weil sie von den Benutzern des
Méobelelements als unschén empfunden wird. Unglinstig
ist aullerdem, dass die Herstellung des Mdbelelements
relativ aufwandig ist, weil in die Rickseite des M&belele-
ments eine Einfrasung eingebracht werden muss.
[0003] Es besteht deshalb die Aufgabe, ein M&belele-
ment der eingangs genannten Art zu schaffen, das ko-
stengunstig herstellbar ist und ein optisch schénes De-
sign ermoglicht.

[0004] ErfindungsgemaR wird diese Aufgabe dadurch
gelost, dass der Durchtrittskanal als Sackloch ausgestal-
tet ist, und dass der Sensor als langliches stabférmiges
Teil ausgebildet ist, das in dem Durchtrittskanal ange-
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ordnet und derart ausgestaltet ist, dass seine Quer-
schnittsabmessungen die entsprechenden Quer-
schnittsabmessungen des Durchtrittskanals nicht tber-
schreiten.

[0005] Invorteilhafter Weise kann dadurch der Sensor
bei der Montage auf einfache Weise direkt in den Durch-
triflskanal eingebracht werden, so dass in dem Md&bel-
element eine zusatzliche Einfrasung, welche den Sensor
aufnimmt, entfallen kann. Das Mébelelement kann da-
durch sowohl an seiner Bedienseite als auch an seiner
Rickseite eine durchgehende, unterbrechungsfreie
Oberflache aufweisen. Dadurch wird ein optisch schdnes
Design ermdglicht. Da der Sensor in dem als Sackloch
ausgebildeten Durchtrittskanal durch das Mébelelement
vor mechanischer Beschadigung und Verschmutzung
geschutzt ist, kann aulerdem eine Abdeckung fir den
Sensor eingespart werden. Das berihrungslose Betati-
gen des Sensors kann durch Positionieren eines Kérper-
teils, wie z.B. der Hand oder dem Finger, an der an der
Vorderseite des Mdbelelement befindlichen ersten Ober-
flache und/oder an der an der zweiten und/oder einer
weiteren Stirnseitenflache des Mobelteils erfolgen.
[0006] Beieiner bevorzugten Ausgestaltung der Erfin-
dung weist der Sensor ein kapazitive Sensorelement und
eine damit elektrisch verbundene Ansteuerungs- und
Auswerteeinrichtung auf, die an der elektrischen Leitung
angeschlossen ist, wobei die Ansteuerungs- und Aus-
werteeinrichtung in dem Sackloch zwischen dem kapa-
zitiven Sensorelement und der elektrischen Leitung an-
geordnet ist. Die Ansteuerungs-und Auswerteeinrich-
tung ist dann in dem Sackloch dicht benachbart zu dem
Sensorelement angeordnet, wodurch eine hohe Messsi-
gnalempfindlichkeit und eine stérungsfreie Detektion ei-
nes im Erfassungsbereich des Sensorelements befind-
lichen Kérperteils erméglicht wird.

[0007] Vorteilhaftist, wenn das kapazitiven Sensorele-
ment als langliches Element ausgestaltet ist, das im We-
sentlichen in Langserstreckungsrichtung des Durchtritts-
kanals verlauft. Der Sensor erméglicht dann quer zur
Langserstreckungsrichtung des Durchtrittskanals und
insbesondere an der an der Vorderseite des Mdbelteils
befindlichen ersten Oberflache eine hohe Detektions-
empfindlichkeit.

[0008] Beieinerbevorzugten Ausfiihrungsform der Er-
findung weist das kapazitive Sensorelement einen ersten
Abschnitt und einen zweiten Abschnitt auf, wobei der er-
ste Abschnitt an seinem einen Ende mit der Ansteue-
rungs- und Auswerteeinrichtung und an seinem davon
entfernten anderen Ende mit dem zweiten Abschnitt des
Sensorelements verbunden ist, wobei der erste Ab-
schnitt im Wesentlichen parallel zur Langserstreckungs-
richtung des Sacklochs verlauft und wobei der zweite
Abschnitt quer zum ersten Abschnitt angeordnet ist.
Durch den quer zur L&ngserstreckungsrichtung des
Durchtrittskanals verlaufenden zweiten Abschnitt wird
die Detektionsempfindlichkeit des Sensors im Bereich
der in Verlangerung des Sacklochs befindlichen zweiten
Stirnseitenflache verbessert.
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[0009] Eine hohe Detektionsempfindlichkeit des Sen-
sors an der zweiten Stirnseitenflache kann auch dadurch
erreicht werden, dass der zweite Abschnitt als Plattchen
ausgestaltet ist, das mit seiner Erstreckungsebene quer
und insbesondere rechtwinklig zur Langserstreckungs-
richtung des Sacklochs angeordnet ist. Dabei ist das
Sensorelement bevorzugt als Biegestanzteil ausgestal-
tet, bei dem der erste und der zweite Abschnitt Sensor-
elements einstlickig miteinander verbunden sind.
[0010] Vorteilhaftist, wenn der zweite Abschnitt als of-
fener oder geschlossener Ring ausgestaltet ist, der ein-
stiickig mitdem ersten Abschnitt verbunden ist. Der zwei-
te Abschnitt kann dabei durch einen gekriimmter Draht
gebildet sein, der sich in einer Ebene erstreckt, die quer
und insbesondere normal zur Langserstreckungsrich-
tung des Sacklochs angeordnet ist. Auch durch diese
Malnahme wird eine einfach aufgebaute Antenne er-
moglicht, die in Axialrichtung des Sacklochs eine hohe
Detektionsempfindlichkeit des Sensors ermdglicht.
[0011] Bevorzugt weist der kapazitive Sensor einen
elektrisch isolierenden Schlauch auf, in dem das Senso-
relement und die Ansteuerungs- und Auswerteeinrich-
tung angeordnet sind. Das Sensorelement ist dann in
dem Schlauch vor Verschmutzung geschutzt. Der
Schlauch ist dabei bevorzugt als Schrumpfschlauch aus-
gestaltet. Der Schlauch kann an seinen Axialenden dicht
verschlossen sein, um das Sensorelement sowie die An-
steuerungs- und Auswerteeinrichtung gegen Feuchtig-
keit und dergleichen Umwelteinfliisse abzuschirmen.
[0012] Bei einer anderen vorteilhaften Ausgestaltung
der Erfindung weist der kapazitive Sensor ein im We-
sentlichen formstabiles, rohrartiges Gehause auf, indem
das Sensorelement und die Ansteuerungs- und Auswer-
teeinrichtung angeordnet sind. Auch durch diese
MaRnahme kénnen das Sensorelement sowie die An-
steuerungs- und Auswerteeinrichtung vor Verschmut-
zung und Feuchtigkeit geschiitzt werden. Durch das Ge-
hause werden das Sensorelement sowie die Ansteue-
rungs- und Auswerteeinrichtung auerdem bei der Mon-
tage vor Beruhrung und mechanischer Beschadigung
geschutzt. AuRerdem kann das Gehause als Zugentla-
stung flr die elektrische Leitung dienen.

[0013] Beieiner bevorzugten Ausgestaltung der Erfin-
dung weist das Gehause zumindest ein erstes rohrarti-
ges Gehauseteil und ein zweites rohrartiges Gehauseteil
auf, wobei diese Gehauseteile teleskopartig miteinander
verbunden und aus einer zusammen geschobenen Po-
sition in eine auseinander gezogene Position verstellbar
sind, wobeiin dem ersten Geh&useteil die Ansteuerungs-
und Auswerteeinrichtung und in dem zweiten Gehause-
teil zumindest ein Teilbereich des Sensorelements an-
geordnet ist, wobei das Sensorelement an einer von der
Ansteuerungs- und Auswerteeinrichtung axial beanstan-
deten Stelle mechanisch mit dem zweiten Gehauseteil
verbunden ist, und wobei ein zwischen dieser Stelle und
der Ansteuerungs- und Auswerteeinrichtung befindlicher
Abschnitt des Sensorelements aus einem biegbaren
Werkstoff besteht, dessen Querschnitt kleiner ist als der
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lichte Querschnitt des zweiten Gehauseteils. Dadurch ist
es mdglich, durch Zusammenschieben und/oder Ausein-
anderziehen der Gehauseteile auf einfache Weise die
effektive Lange des Sensorelements zu verandern, um
die Detektions-Charakteristik des Sensorelements zu
verandern. Bei zusammen geschobenen Gehauseteilen
delektiert der Sensor hauptsachlich in Axialrichtung,
wahrend er bei auseinander gezogenen Gehauseteilen
auch quer zu seiner Axialrichtung empfindlichist. So I8sst
sich derselbe Sensor fiir verschiedene Einbaufalle ver-
wenden:

- Betatigung ausschlieBlich fiir punktférmige Finger-
bedienung,

- Betatigung fir punktférmige Fingerbedienung und
flachige Bedienung,

- ausschlief3lich flachige Bedienung.

[0014] In dem zuletzt genannten Fall wird der Sensor
bei der Montage so in dem Sachloch positioniert, dass
der Abstand zur zweiten Stirnseitenflaiche so groR ist,
dass ein dort positioniertes Kérperteil die Betatigungs-
funktion nicht auslésen kann. Erwéhnt werden soll noch,
dass in der zusammen geschobenen Position ein Ab-
schnitt des zweiten Gehauseteils zwischen der Ansteue-
rungs- und Auswerteeinrichtung und dem ersten Gehau-
seteil angeordnet sein kein. Dadurch wird eine kompakte
Bauform des Sensors ermdglicht.

[0015] Bei Bedarf kann die Betatigungseinrichtung
mindestens zwei der in dem Mdbelelement angeordne-
ten kapazitiven Sensoren aufweisen, wobei diese Sen-
soren Uber eine Steuerlogik mit der elektrischen Einrich-
tung in Steuerverbindung stehen, und wobei die Steuer-
logik derart ausgestaltet ist, dass die elektrische Einrich-
tung in Abhangigkeit von der Betatigungsreihenfolge
und/oder der Betatigungsdauer der Sensoren betéatigbar
ist. Dadurch ist es insbesondere méglich, die Uberwisch-
richtung bzw. die Bewegungsrichtung eines die Senso-
ren auslésenden Korperteils zu detektieren, um in Ab-
hangigkeit von der Uberwischrichtung unterschiedliche
Bedienfunktionen auszulésen, wie zum Beispiel das Ein-
und/oder Ausschalten unterschiedlicher Leuchtmittel
oder das Aufwarts- oder Abwartsdimmen mindestens ei-
nes Leuchtmittel.

[0016] Nachfolgend sind Ausflihrungsbeispiele der Er-
findung anhand der Zeichnung naher erlautert. Es zeigt:
Fig. 1 Ein erstes Ausflihrungsbeispiel eines M6-
belelements mit einer Betatigungsvor-
richtung fir eine elektrische Beleuch-
tungseinrichtung,

Fig. 2 ein Blockschaltbild der Betatigungsvor-
richtung und der Beleuchtungseinrich-
tung,

verschiedene kapazitive Sensorelemen-
te,

Fig. 4 bis 7
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eine Seitenansicht eines ersten Ausflih-
rungsbeispiels eines kapazitiven Sen-
sors,

Fig. 3

eine Seitenansicht eines zweiten Ausflih-
rungsbeispiels eines kapazitiven Sen-
sors, und

Fig. 8

Fig.9 ein zweites Ausflhrungsbeispiel eines
Mdbelelements mit einer Betatigungsvor-
richtung flr eine elektrische Beleuch-

tungseinrichtung.

[0017] Aneinemin Fig. 1 dargestellten Mabelelement
1 ist eine Beleuchtungseinrichtung angeordnet, die ein
Leuchtmittel 2 aufweist, das mittels einer Betatigungs-
vorrichtung berihrungslos betétigbar ist. Die Betati-
gungsvorrichtung weist einen in den Werkstoff des M6-
belelements 1 eingelassenen kapazitiven Sensor 3 auf,
der an einer elektrischen Leitung 4 angeschlossen ist,
die zur Versorgung des Sensor 3 mit einer Kleinspan-
nung und zur Ubertragung eines Erfassungssignals an
eine Schalteinrichtung 5 dient. Wie in Fig. 2 erkennbar
ist, ist mit Hilfe der Schalteinrichtung 5 ist an das Leucht-
mittel 2 ein- Netzspannung anlegbar. Die Schalteinrich-
tung 5 ist Gber ein erstes Kabel 6 mit dem Leuchtmittel
2 verbunden und iber ein zweites Kabel 7 an einer Netz-
stechdose 8 anschliel3bar.

[0018] Das Mdbelelement 1 ist als plattenférmiges,
einstlickiges Bauteil ausgestaltet und hat an seiner in
Gebrauchstellung einer Bedienperson zugewandten
Vorderseite eine erste Oberflache 10 und an seiner ge-
genuberliegenden Rickseite eine zweite Oberflache 11.
AuRerdem weist das Mdbelelement 1 eine erste Stirn-
seitenflache 12 und eine zweite Stirnseitenflache 1 3 auf,
die einander abgewandt gegeniiberliegen und jeweils
quer zu der ersten Oberflache 10 und der zweiten Ober-
flache 11 verlaufen. Eine dritte Stirnseitenflache 14 und
eine vierte Stirnseitenflache 15 sind quer zu den Ober-
flache 10, 11 und quer zur ersten Stirnseitenflaiche 12
und zur zweiten Stirnseitenflache 1 3 angeordnet.
[0019] In dem Werkstoff des Mdbelelements, der bei-
spielsweise aus Holz, Kunststoff, Stein, oder Glas beste-
hen kann, ist ein Durchtrittskanal 16 fir die elektrische
Leitung 4 vorgesehen. Der Durchtrittskanal 16 verlauft
zwischen der ersten Oberfliche 10 und der zweiten
Oberflache 11 und ist von diesen Oberflachen beabstan-
det. AulRerdem ist der Durchtrittskanal 16 von der dritten
Stirnseitenflache 14 und der vierten Stirnseitenflache 15
beabstandet.

[0020] InFig. 1isterkennbar, dass derDurchtrittskanal
16 als Sackloch ausgebildet ist, das sich von der ersten
erste Stirnseitenflache 12 in Richtung auf die zweite
Stirnseitenflache 13 erstreckt und mit einem Abstand von
etwa vier Millimetern vor der zweiten Stirnseitenflache
13 endet. Zwischen dem Durchtrittskanal 16 und den
Oberflachen 10, 11 sowie der dritten Stirnseitenflache
14 ist ebenfalls ein Abstand von nur wenigen Millimetern
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vorgesehen.

[0021] Der Durchtrittskanal 16 erstreckt sich entlang
einer geraden Linie und weist einen kreiszylindrischen
Querschnitt auf Der Durchtrittskanal 16 kann bei der Her-
stellung des Mobelelements 1 mit Hilfe eines entspre-
chenden Bohrers in die erste Stirnseitenflache 12 des
Mébelelements 1 eingebracht werden.

[0022] DerSensor3istalslangliches stabférmiges Teil
ausgebildet, das am Boden des Durchtrittskanals 12 be-
nachbart zur zweiten Stirnseitenflache 13 angeordnetist.
Damit der Sensor 3 bei der Montage axial in den Durch-
trittskanal 12 eingebracht werden kann, sind die Quer-
schnittsabmessungen des Sensors 3 etwas kleiner als
die Querschnittsabmessungen des Durchtrittskanals 12.
[0023] Die Leitung4 istan dem vom Boden des Durch-
trittskanals 12 beabstandeten Ende des Sensors 3 in die-
sen eingefiihrt. An der Einflihrsetelle ist eine in der Zeich-
nung nicht ndher dargestellte Zugentlastung vorgese-
hen, die eventuelle, an der Leitung 4 auftretende Zug-
krafte gegen ein Gehduse 17 des Sensors 3 abstitzt.
Das Gehause 17 ist im Wesentlichen rohrférmig ausge-
staltet. Bei Bedarf kann das Gehause 17 mit einer Ver-
gussmasse befilllt sein.

[0024] In Fig. 3 ist erkennbar, dass der Sensor 3 in
dem Gehduse 17 ein antennenartiges kapazitives Sen-
sorelement 18 und eine damit elektrisch verbundene An-
steuerungs- und Auswerteeinrichtung 19 aufweist. Das
Sensorelement 18 besteht aus einem elektrisch leitfahi-
gen Material, beispielsweise aus Metall oder Kunststoff
Mit Hilfe der Ansteuerungs- und Auswerteeinrichtung 19
ist ein hochfrequentes elektromagnetisches Signal an
das Sensorelement 18 anlegbar. Das elektromagneti-
sche Signal, das in Fig. 3 schematisch in Form von strich-
linierten Feldlinien dargestellt ist, durchdringt den Werk-
stoff des Mdbelelements 1 und erstreckt sich bis in einen
zu dem Durchtrittskanal 16 benachbarten, auRenseitig
an das Moébelelement 1 angrenzenden Raum.

[0025] Uber die Ansteuerungs- und Auswerteeinrich-
tung 19 ist das Sensorelement 18 mit der elektrischen
Leitung 4 verbunden. Das Sensorelement 3 ist als lang-
liches Element ausgestaltet, das im Wesentlichen in
Langserstreckungsrichtung des Durchtrittskanals 16
verlauft.

[0026] Mittels der Ansteuerungs- und Auswerteein-
richtung 19 ist der von der Umgebungspermeabilitat ab-
hangige kapazitive Strom messbar, der von der Ansteue-
rungs-und Auswerteeinrichtung 19 (ber das Sensorele-
ment 18 zur Erde und von dieser zurtick zur Ansteue-
rungs- und Auswerteeinrichtung 19 flie3t. Die Ansteue-
rungs- und Auswerteeinrichtung 19 weist einen in der
Zeichnung nicht naher dargestellten Komparator auf,
mittels dem der gemessene Strom mit einem Referenz-
wert vergleichbar ist. In Abhangigkeit von dem so erhal-
tenen Vergleichsergebnis erzeugt die Ansteuerungs-
und Auswerteeinrichtung 19 ein digitales Erfassungssi-
gnal, das Uber die Leitung 4 die Schalteinrichtung 5 steu-
ert.

[0027] InFig. 4, 5und 7 ist erkennbar, dass das Sen-
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sorelement 18 einen ersten Abschnitt 20 und einen zwei-
ten Abschnitt 21 aufweist. Der erste Abschnitt 20 ist an
seinem einen Ende mit der Ansteuerungs- und Auswer-
teeinrichtung 19 und an seinem davon entfernten ande-
ren Ende mit dem zweiten Abschnitt 21 des Sensorele-
ments 18 verbunden. Der erste Abschnitt erstreckt sich
im Wesentlichen parallel zur LAngserstreckungsrichtung
des Durchtrittskanals 16 und der zweite Abschnitt 21 ver-
lauft in einer Ebene, die quer und insbesondere etwa
rechtwinklig zur Langserstreckungsrichtung des Durch-
trittskanals 16 angeordnet ist. Der zweite Abschnitt 21
kann ringartig gebogen sein (Fig. 4) oder als flachiges
Plattchen (Fig. 5) ausgestaltet sein. In Fig. 6 ist erkenn-
bar, kann das Sensorelement 18 auch rohrférmig aus-
gestaltet sein.

[0028] Wie in Fig. 1 erkennbar ist, kann die Beleuch-
tungseinrichtung durch Anndhern eines Koérperteils, wie
z.B. einer Hand oder eines Fingers, an die erste Ober-
flache 10, die zweite Stirnseitenflache 13 und/oder die
dritte Stirnseitenflache 14 betétigt werden.

[0029] Bei dem in Fig. 8 abgebildeten Ausfiihrungs-
beispiel des Sensors 2 weist das Gehause ein erstes
rohrartiges Gehduseteil 17a und ein zweites rohrartiges
Gehauseteil 17b auf, die teleskopartig miteinander ver-
bunden und aus einer zusammen geschobenen Position
in eine in Fig. 8 dargestellte auseinander gezogene Po-
sition verstellbar sind. In dem ersten Gehauseteil 17a ist
die Ansteuerungs- und Auswerteeinrichtung 19 angeord-
net. Zwischen der Ansteuerungs- und Auswerteeinrich-
tung 19 und der Innenwand des ersten Gehauseteil 17a
ist ein Zwischenraum 9 gebildet, in den das zweite Ge-
hauseteil 17b in der zusammen geschobenen Position
eingreift.

[0030] Indem zweiten Gehauseteil 17b ist ein biegba-
rer Teilbereich des Sensorelements 18 angeordnet. Das
Sensorelement 18 ist an seinem einen Ende an der An-
steuerungs- und Auswerteeinrichtung 19 und an seinem
anderen Ende an dem zweiten Geh&useteil 1 7b fixiert,
In Fig. 8 ist auRerdem erkennbar, dass der AuRendurch-
messer des biegbaren Teilbereich des Sensorelements
18 wesentlich kleiner ist als der Inndurchmesser des
zweiten Gehauseteils 1 7b, so dass sich die effektive
Lange des Sensorelements 18 verkiirzt, wenn die Ge-
hauseteile 17a, 17b zusammengeschoben werden. In
entsprechender Weise vergrofiert sich die effektive Lan-
ge des Sensorelements 18, wenn die Gehauseteile 173,
17b auseinandergezogen werden. Somit kann bei der
Montage des Sensors 3 die Lange des Sensorelements
18 durch Aufeinanderzu- bzw. Voneinanderwegbewe-
gen der Gehauseteile 16a, 1 7b eingestellt werden.
[0031] Bei dem in Fig. 9 gezeigten Ausfiihrungsbei-
spiel weist die Betatigungseinrichtung zwei der in dem
Méobelelement 1 angeordneten kapazitiven Sensoren 3,
3’ und zwei getrennt voneinander schaltbare Leuchtmit-
tel 2, 2’ auf Die Sensoren 3, 3’ stehen Uber eine Steuer-
logik derart mit den Leuchtmitteln 2, 2’ in Steuerverbin-
dung, dass die elektrische Einrichtung in Abhangigkeit
von der Betatigungsreihenfolge und/oder der Betati-
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gungsdauer der Sensoren 3, 3’ verstellbar ist. Die Steu-
erlogik detektiert das zeitlich versetzte Uberwischen des
ersten Sensors 3 sowie des zweiten Sensors 3’ und er-
mittelt daraus die Uberwischrichtung und die die Uber-
wischgeschwindigkeit. Bei einer ersten Uberwischrich-
tung und niedriger Uberwischgeschwindigkeit wird ein
erstes Leuchtmittel 2 und bei einer zweiten Uberwisch-
richtung und niedriger Uberwischgeschwindigkeit ein
zweites Leuchtmittel 2’ betatigt, beispielsweise ein- oder
ausgeschaltet. Bei Dauerbetatigung werden beide
Leuchtmittel 2, 2’ deaktiviert. Mit einem schnellen Hin-
und Her-Wischen lassen sich jeweils aktivierte Leucht-
mittel dimmen.

Bezugszeichenliste

[0032]

1 Mobelelement

2 Leuchtmittel

2 Leuchtmittel

3 kapazitiver Sensor
3 kapazitiver Sensor
4 elektrische Leitung

5 Schalteinrichtung

6 erstes Kabel

7 zweites Kabel
8 Netzsteckdose
9 Zwischenraum

10 erste Oberflache

11 zweite Oberflache

12 erste Stirnseitenflache
13  zweite Stirnseitenflache
14 dritte Stirnseitenflache
15 vierte Stirnseitenflache
16 Durchtrittskanal

16’

Durchtrittskanal

17 Gehause
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17a  erstes Gehauseteil

17b  zweites Gehauseteil

18 kapazitives Sensorelement

19 Ansteuerungs- und Auswerteeinrichtung

20 erster Abschnitt

21 zweiter Abschnitt

Patentanspriiche

1. Mobelelement (1) mit einer Betatigungsvorrichtung

fur eine elektrische Einrichtung, insbesondere fiir ei-
ne Beleuchtungseinrichtung, wobei die Betatigungs-
vorrichtung zum berihrungslosen Betétigen der
elektrischen Einrichtung mindestens einen, in dem
Maobelelement (1) angeordneten kapazitiven Sensor
(3, 3’) aufweist, der an einer elektrischen Leitung (4,
4’) zur Spannungsversorgung und/oder Erfassungs-
signalausgabe des Sensors (3, 3’) angeschlossen
ist und mit der elektrischen Einrichtung in Steuerver-
bindung steht, wobei das Mébelelement (1) an seiner
Vorderseite eine erste Oberflache (10), an seiner
Riickseite eine zweite Oberflache (11) und quer zu
diesen Oberflachen (10, 11) verlaufende, einander
abgewandt gegenuberliegende erste und zweite
Stirnseitenflachen (12, 13) aufweist, wobei das M6-
belelement (1) einen Durchtrittskanal (16, 16’) fiir die
elektrische Leitung (4, 4’) aufweist, der zwischen der
ersten Oberflache (10) und der zweiten Oberflache
(11) mit Abstand zu diesen verlauft und von der er-
sten Stirnseitenflache (12) zu dem Sensor (3, 3’)
fihrt, dadurch gekennzeichnet, dass der Durch-
trittskanal (16, 16’) als Sackloch ausgestaltet ist, und
dass der Sensor (3, 3’) als langliches stabférmiges
Teil ausgebildet ist, das in dem Durchtrittskanal (16,
16’) angeordnet und derart ausgestaltetist, dass sei-
ne Querschnittsabmessungen die entsprechenden
Querschnittsabmessungen des Durchtrittskanals
(16, 16’) nicht Uberschreiten.

Mébelelement (1) nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Sensor (3, 3’) ein kapazi-
tives Sensorelement (18) und eine damit elektrisch
verbundene Ansteuerungs- und Auswerteeinrich-
tung (19) aufweist, die an der elektrischen Leitung
(4, 4’) angeschlossen ist, und dass die Ansteue-
rungs-und Auswerteeinrichtung (19) in dem Durch-
trittskanal (16, 16’) zwischen dem kapazitiven Sen-
sorelement (18) und der elektrischen Leitung (4, 4')
angeordnet ist.

Mébelelement (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass das kapazitive Sensorele-
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ment (18) als langliches Element ausgestaltet ist,
das im Wesentlichen in Langserstreckungsrichtung
des Durchtrittskanals (16, 16’) verlauft.

Méobelelement (1) nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass kapazitive Sensorelement (18)
einen ersten Abschnitt (20) und einen zweiten Ab-
schnitt (21) aufweist, dass der erste Abschnitt (20)
an seinem einen Ende mit der Ansteuerungs- und
Auswerteeinrichtung (19) und an seinem davon ent-
fernten anderen Ende mit dem zweiten Abschnitt
(21) des Sensorelements (18) verbunden ist, dass
der erste Abschnitt (20) im Wesentlichen parallel zur
Langserstreckungsrichtung des Durchtrittskanals
(16) verlauft und dass der zweite Abschnitt (21) quer
zum ersten Abschnitt (20) angeordnet ist.

Mébelelement (1) nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der zweite Abschnitt (21) als
Plattchen ausgestaltet ist, das mit seiner Erstrek-
kungsebene quer und insbesondere rechtwinklig zur
Langserstrekkungsrichtung des Durchtrittskanals
(16) angeordnet ist.

Méobelelement (1) nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der zweite Abschnitt (21) als
offener oder geschlossener Ring ausgestaltet ist,
der einstiickig mit dem ersten Abschnitt (20) verbun-
den ist.

Méobelelement (1) nach einem der Anspriiche 1 bis
6, dadurch gekennzeichnet, dass der kapazitive
Sensor (3, 3’) einen elektrisch isolierenden Schlauch
aufweist, in dem das Sensorelement (18) und die
Ansteuerungs-und Auswerteeinrichtung (19) ange-
ordnet sind.

Méobelelement (1) nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, dass der kapazitive
Sensor (3, 3’) ein im Wesentlichen formstabiles,
rohrartiges Gehause (17) aufweist, in dem das Sen-
sorelement (18) und die Ansteuerungs- und Auswer-
teeinrichtung (19) angeordnet sind.

Méobelelement (1) nach einem der Anspriiche 1 bis
8, dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause
zumindest ein erstes rohrartiges Gehauseteil (17a)
und ein zweites rohrartiges Gehauseteil (17b) auf-
weist, dass diese Gehauseteile (17a, 1 7b) telesko-
partig miteinander verbunden und aus einer zusam-
men geschobenen Position in eine auseinander ge-
zogene Position verstellbar sind, dass in dem ersten
Gehauseteil (1 7a, 17b) die Ansteuerungs-und Aus-
werteeinrichtung (19) und in dem zweiten Gehause-
teil (17b) zumindest ein Teilbereich des Sensorele-
ments (18) angeordnet ist, dass das Sensorelement
(18) an einer von der Ansteuerungs- und Auswerte-
einrichtung (19) axial beanstandeten Stelle mecha-
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nisch mit dem zweiten Gehauseteil (17b) verbunden
ist, und dass ein zwischen dieser Stelle und der An-
steuerungs- und Auswerteeinrichtung (19) befindli-
cher Abschnitt des Sensorelements (18) aus einem
biegbaren Werkstoff besteht, dessen Querschnitt
kleiner ist als der lichte Querschnitt des zweiten Ge-
hauseteils (1 7b).

Méobelelement (1) nach einem der Anspriiche 1 bis
9, dadurch gekennzeichnet, dass die Betati-
gungseinrichtung mindestens zwei der in dem M6-
belelement (1) angeordneten kapazitiven Sensoren
(3, 3’) aufweist, dass diese Sensoren (3, 3’) Uber
eine Steuerlogik mit der elektrischen Einrichtung in
Steuerverbindung stehen, und dass die Steuerlogik
derart ausgestaltet ist, dass die elektrische Einrich-
tung in Abhangigkeit von der Betatigungsreihenfolge
und/oder der Betatigungsdauer der Sensoren (3, 3)
betatigbar ist.
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