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Vynélez se tyka vyhledavace Zivych objekti (81) typu

mlad’at a hniz

zemé&dglskych kultur. Tyto Zivé objekty je tieba pred

¢ zivych objekti

d nachazejicich se v porostech (8)

zdsahem zemé&d&lskych strojt, zejména sekacek, nalézt a
odstranit na bezpetné misto. Vyhledava¢ obsahuje tuhou

ty¢ (1), na jejimz zavésném konci (12) je uchyceno
monitorovaci zafizeni (3). Opérny konec (11) tuhé tyce
(1) je upraven pro zasunuti do toulce (61), ktery je

piipevnén k opasku (6) uzpiisobenému k ptipnuti kolem

pasu (91) obsluhujici osoby (9). K tuhé tyéi (1) je

pfipojen prvni konec (21) aretaéniho popruhu (2), jehoZz
druhy konec (22) je uzpasoben pro zaklesnuti za Siji (92)

a/nebo ramena (93) obsluhujici osoby (9). Na tuhé tyci

(1) je pfichyceno zobrazovaci zafizeni (4), které je pies
vyhodnocovaci jednotku (5) sptaZzeno s monitorovacim

zatizenim (3).
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Vyhledavacé Zivych objekti

Oblast techniky

Vynalez se tyka vyhledavace zivych objektil typu mlad’at a hnizd nachazejicich se v porostech
zemédélskych kultur.

Dosavadni stav techniky

Vyhledavani mlad’at a hnizd v porostech pred sklizni nebo mulé¢ovanim, a tim k jejich zachrané
pied rozsekanim pracovnimi prvky zemédélskych strojii, se v soucasné dobé provadi hlavné vi-
zualné pfi prochazeni porostem. Tento zpiisob je Casové velmi naroény. Jeden Elovek je timto
zplsobem schopen prohledat za hodinu maximalné 0,5 ha. To je dano tim, Ze pfi vizualnim vy-
hledavani pti prochazeni porostem je obtizné mlad’ata najit vzhledem k vySce a hustoté porostu a
také vykonnost vyhledavéni je mala vzhledem k tomu, Ze u¢inné zorné pole ¢lovéka ma hodnotu
maximalné 2 metry.

Vykonnost vyhledavani je mozné zvysit vyuzitim pfenosného vyhledavaciho zafizeni (DE 3 531
392), které obsahuje teleskopickou ty¢ osazenou 10 ¢idly s rozteci 0,6 m reagujicimi nejcastéji na
teplotu t¢la hledaného Zivého objektu. Vyhledavaci zatizeni dale obsahuje vyhodnocovaci jed-
notkou s optickou a akustickou indikaci. Ty¢ je nesena ve vodorovné poloze obsluhujici osobou
ve vySce cca 1,2 metru nad terénem. Vyhodou uvedeného vyhledavaciho zatizeni je, Zze se oproti
prostému vizuadlnimu rekognoskovani zvysi u¢inna Sitka prohledavani jednim Elovékem na 6
metrll. VEtSi zorny zabér neni mozny s ohledem na hmotnost teleskopické tyce.

Nabizi se moznost v souladu se spisem DE 3 531 392 ty¢ s ¢idly umistit na mobilni prostfedek.
Pouziti na zemé&d€lském stroji je vSak v praxi minimalni, protoze u¢innost vyhledavani je malo
¢inné vzhledem k tomu, Ze sekani porostt probiha pfes den, kdy sluneéni paprsky porost ohiiva-
Ji, a tim se sniZuje rozdil mezi teplotou téla Zivého objektu a okoli. Tato nevyhoda je zvlast zfe-
telné pii pouziti ¢idel reagujicich na tepelné vyzatovani zivych objekta. Ty¢ s ¢idly namontovana
na zemé&dé€lskych strojich se nepouziva téz z toho diivodu, Ze se vyrazné snizuje vykonnost ze-
meédelskych praci diky ¢astému zastavovani a ¢astym planym poplachtim nasledovanym vizualni
kontrolou podezielého mista.

V posledni dob¢ se k vyhledavani mlad’at pouzivaji drony s termoviznimi kamerami a bezdrato-
vym pienosem obrazu na monitor operatora. Tato metoda je velmi (¢inna a vykonna, zvlasté
pokud se pouziva jesté pred vychodem slunce. Zjisténé GPS koordinaty mist s vyskytem mlad’at
vyrazné urychli jejich cilené vyhledani a vyneseni na bezpeéné misto.

Ptes riznou u¢innost uvedenych metod a vyhledavacich zafizeni je spole¢nou nevyhodou ekono-

mickd narocnost pti jejich pofizovani. U dront je tomu kvili konstruké&ni sloZitosti a u ty¢i s
¢idly kvili poctu pouzitych ¢idel.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody jsou podstatné zmenseny vyhledavatem zivych objektl typu mlad’at a hnizd
nachazejicich se v porostech zemédélskych kultur. Vyhledava¢ obsahuje tuhou tyg s monitorova-
cim zafizenim. Podstata vynélezu spociva vtom, Ze tuha ty¢ ma opérny konec a zavésny konec, z
nichz na zavésném konci je zavéSeno monitorovaci zafizeni. Monitorovaci zafizeni je upraveno
pro snimani tepelnych a/nebo elektromagnetickych vln vyzafovanych hledanymi zivymi objekty.
Monitorovaci zafizeni je na tuhé ty¢i zavéseno prostiednictvim kloubu, ktery je kvili rychlému
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ustaveni do nehybné polohy opatfen tlumi¢em kmitd. Zejména z transportnich diivodii je tuha ty¢
provedena jako teleskopicka.

Opérny konec tuhé tyCe je upraven pro zasunuti do toulce, ktery je pfipevnén k opasku uzpiso-
benému k pripnuti kolem pasu obsluhujici osoby. Toulec je soucasné uzpiisoben pro prostorové
vykyvné opteni tuhé tyce.

K tuhé ty¢i je ptipojen prvni konec aretadniho popruhu, jehoz druhy konec je uzpiisoben pro za-
klesnuti za 3iji a/nebo ramena obsluhujici osoby. P¥i pouZiti $ije k zaklesnuti je na druhém konci
aretaéniho popruhu vytvofena smycka, ktera je uzptisobena pro navleceni na $iji obsluhujici oso-
by. Pfi pouziti ramen je druhy konec aretaéniho popruhu opatien sponou, kterd je upravena pro
pripnuti k hradnimu pasu, k némuz je pfipojen alespori jeden ramenni popruh. At je aretaéni po-
pruh opatfen jakymikoliv prostfedky pro zaklesnuti, je U¢elné, je-li opatien prezkou, kterd je
uzpusobena pro sefizeni jeho délky.

Na tuhé ty¢i je prichyceno zobrazovaci zatizeni, které je pfes vyhodnocovaci jednotku spfazeno s
monitorovacim zafizenim. Vyhodnocovaci jednotka je upevnéna bud’ na tuhé ty¢i, nebo na opas-
ku. V pracovni poloze, kdy obsluhujici osoba ma pripnut opasek, opérny konec tuhé tyCe je zasu-
nut do toulce a areta¢ni popruh napnut v rozmezi mezi obsluhujici osobou a tuhou ty¢i, je zobra-
zovaci zafizeni v oénim dosahu obsluhujici osoby.

Vyhledava¢ podle vynalezu ma dvé podstatné vyhody. Jednou z nich je, Ze je vystrojen jedinym
monitorovacim zafizenim, coz v porovnani s vyhleddvacim zafizenim osazenym nékolika idly
jej &ini podstatné lacingj$im. Soucasné ma vétsi akéni dosah dany tim, Ze obsluhujici osoba pfi
prohledavani porostu natadi tuhou ty¢ napravo i nalevo, ¢imz vznika vétsi zabér nez pii dopied-
ném pohybu dosud zndmé vodorovné tyde osazené skupinou Cidel. Pofizovaci néklady oproti
drontim, které jsou vybaveny téz jedingm monitorovacim zafizenim, jsou nesrovnatelné nizsi.

Objasnéni vykresi

Na pripojeném vykrese je schematicky znazornén pfiklad provedeni vyhledavace Zivych objekti
podle vynalezu, kde znaci obr. 1 axonometricky pohled na vyhledéva¢ v pracovni poloze, kde
aretaéni popruh je zaklesnut za $iji obsluhujici osoby pomoci smycky, obr. 2 totéZ jako na obr. 1,
ale misto smy¢ky je pouzit hradni pas.

Ptiklady uskute¢néni vynalezu

Zakladnim prvkem vyhledavace Zivych objektd 81 je tuha ty¢ 1, ktera je z transportnich divodi
provedena s vyhodou jako teleskopicka. Tuha ty¢ 1 ma op&rny konec 11 a zavésny konec 12.

Na zavésném konci 12 je zavéieno monitorovaci zafizeni 3, které je upraveno pro snimani tepel-
nych a/nebo elektromagnetickych vin vyzafovanych hledanymi zivymi objekty 81 typu mladat
nebo hnizd nachazejicich se v porostech 8 zem&délskych kultur uréenych ke sklizni nebo obdob-
nému zasahu zemédélskymi stroji opatfenymi pracovnimi nastroji, které jsou pro mlad’ata nebo
hnizda nebezpeéné. Monitorovaci zafizeni 3 pracuje na principu termovizni kamery, PIR ¢idla,
piipadné radaru. Monitorovaci zafizeni 3 je s vyhodou zavéseno v kloubu 31, ktery je uzpiisoben
pro zafixovani do vhodné polohy bez chvéni. Vyhodné feseni spociva v tom, ze kloub 31 je opat-
fen tlumidem 32 kmitd.

Opérny konec 11 tuhé tye 1 je upraven pro zasunuti do toulce 61, ktery je pfipevnén k opasku 6
uzpiisobenému k pripnuti kolem pasu 91 obsluhujici osoby 9. Toulec 61 je uzplsoben pro prosto-
rové vykyvné opfeni tuhé tye 1. Za tim G¢elem je toulec 61 opatfen kulovou dutinou, do niz lze
s viili vlozit kulové zakonéeni tuhé tyce 1.
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K tuhé ty¢i 1 je ptipojen prvni konec 21 aretatniho popruhu 2. Druhy konec 22 areta¢niho po-
pruhu 2 je uzplsoben pro zaklesnuti za 3iji 92 a/nebo ramena 93 obsluhujici osoby 9. V jednom
piipad¢ (obr. 1) je na druhém konci 22 aretaéniho popruhu 2 vytvorena smycka 24, ktera je uzpi-
sobena pro navleceni na $iji 92 obsluhujici osoby 9. V jiném piipadé (obr. 2) je druhy konec 22
aretatniho popruhu 2 opatien sponou 25, ktera je upravena pro ptipnuti k hrudnimu péasu 7. Pro
spolehlivé pfidrzovani na téle obsluhujici osoby 9 je v tomto druhém ptipadu k hrudnimu pasu 7
pfipojen alesponi jeden ramenni popruh 71. V provedeni podle obr. 2 je hrudni pas 7 spojen se
dv€ma ramennimi popruhy 71. V obou piipadech zaklesnuti aretaéniho popruhu 2 k tlu obsluhu-
jici osoby 9 je icelné mit moznost sefidit délku aretaéniho popruhu 2. Tohoto G&inku se dosahne
piezkou 23, skrz niZ je aretaéni popruh 2 protismérné provlegen. Sefizenim délky aretaéniho po-
pruhu 2 se nastavi pracovni thel a sklonu tuhé tyce 1.

Na tuhé ty€i 1 je pfichyceno zobrazovaci zafizeni 4, které je pfes vyhodnocovaci jednotku 5 spfa-
Zeno s monitorovacim zafizenim 3. Propojeni monitorovaciho zatizeni 3, vyhodnocovaci jednot-
ky 5 a zobrazovaciho zafizeni 4 mize byt provedeno jako dratové, nebo bezdratové. Vyhodnoco-
vaci jednotka S mize byt upevnéna na tuhé ty¢i 1 (obr. 1), nebo na opasku 6 (obr. 2), pfipadné
mize byt velenéna do zobrazovaciho zafizeni 4. Zobrazovaci zafizeni 4 je upraveno tak, 7e v
pracovni poloze, kdy obsluhujici osoba 9 ma pripnut opasek 6, opérny konec 11 tuhé tyée 1 je
zasunut do toulce 61 a aretacni popruh 2 napnut v rozmezi mezi obsluhujici osobou 9 a tuhou ty¢i
1, je zobrazovaci zatizeni 4 v oénim dosahu obsluhujici osoby 9. Vyhodnocovaci jednotka 5 fidi
nejen signal pfedavany zobrazovacimu zatizeni 4, ale miize byt opatiena té7 akustickym tstrojim
reagujicim na pFitomnost zivého objektu 81.

Pfed zahdjenim vyhledavani si obsluhujici osoba 9 pfipne opasek 6 a poptipadé nasadi hrudni pas
7. Tuhou ty¢ 1 nasadi do toulce 61 a aretatni popruh 2 zaklesne bud’ za iji 92, nebo pfipne k
hrudnimu pasu 7. Souc¢asné sefidi délku aretaéniho popruhu 2, &imz nastavi sklon tuhé ty¢e 1 na
pracovni Ghel g, coZ je ostry ihel méfeny od vodorovné roviny k tuhé ty¢i 1. Pracovnim Ghlem o
Je fizena velikost plochy porostu 8, ozafovana monitorovacim zatizenim 3. Z hlediska ¢asové
produktivity pfi vyhledavani je zadouci, aby ozafena plocha byla co nejvétsi. Jeji velikost je vsak
omezena citlivosti monitorovaciho zafizeni 3. Obsluhujici osoba 9 pii prochézeni porostem 8
nataci tuhou ty¢ 1 v toulci 61 napravo i nalevo o vychylovaci tihel 8. Tim prohlédne pruh porostu
8 o Sifce dané dvojnasobkem soucinu z délky tuhé tyde 1 a sinusové funkce vychylovaciho ahlu
B. Zjisti-1i se monitorovacim zafizenim 3 v porostu 8 Zivy objekt 81, na zobrazovacim zatizeni 4
se objevi pfislusna vizualni informace, doprovézena piipadné akustickym signalem. Je diilezité,
aby vizuélni informace byla relativné pfesn4, aby obraz na zobrazovacim zafizeni 4 nebyl rozma-
zany. Tomu slouzi stabilizace monitorovaciho zafizeni 3 zajiténa tlumigem 32 kmitd. Po prvotni
informaci obsluhujici osoba 9 postupné pfitahuje tuhou ty€ 1 k sobé, &imz se zvétsi pracovni thel
a a obsluhujici osoba 9 se natésno priblizi k hledanému Zivému objektu 81. Poté zaznamena GPS
koordinaty pro budouci zachranny zésah nebo da pokyn k vyneseni mladéte & Jjiného zivého ob-
Jektu 81 do bezpeci. Uvedeny druhy dkon je tieba provést, ma-li nasledovat napt. sekani porostu
8.

Primyslova vyuZitelnost

Vyhledava¢ je uréen hlavné pro myslivce, ptirodovédce a ochrance prirody, ktefi jej vyuziji ke
snizovani $kod na zvéfi a ptactvu pfi zemédélskych pracich. Jedn4 se zejména o sekani picnin v
kvétnu a Cervnu, kdy mlad’ata projevuji instinkt sebezachovy spoCivajici v nehybnosti.
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PATENTOVE NAROKY

1. Vyhledava¢ zivych objekti (81) typu mlad’at a hnizd nachazejicich se v porostech (8) zemé-
délskych kultur obsahujici tuhou ty¢ (1) s monitorovacim zafizenim (3), vyznacujici se
tim, Ze tuh4 ty¢ (1) ma opérny konec (11) a zavésny konec (12), z nichZ na zavésném konci
(12) je zavéseno monitorovaci zafizeni (3), které je upraveno pro snimani tepelnych a/nebo elek-
tromagnetickych vin vyzaiovanych hledanymi objekty (81), a z nichz opérny konec (11) je upra-
ven pro zasunuti do toulce (61), ktery je jednak pfipevnén k opasku (6) uzptisobenému k pfipnuti
kolem pasu (91) obsluhujici osoby (9) a jednak uzpisoben pro prostorové vykyvné opieni tuhé
ty¢e (1), pricemz k tuhé ty¢i (1) je piipojen prvni konec (21) areta¢niho popruhu (2), jehoZ druhy
konec (22) je uzpiisoben pro zaklesnuti za §iji (92) a/nebo ramena (93) obsluhujici osoby (9), a na
tuhé ty¢i (1) je prichyceno zobrazovaci zafizeni (4), které je pres vyhodnocovaci jednotku (5)
spfazeno s monitorovacim zafizenim (3), pfiCemz v pracovni poloze, kdy obsluhujici osoba (9)
ma pripnut opasek (6), opérny konec (11) tuhé tyCe (1) je zasunut do toulce (61) a aretacni po-
pruh (2) napnut v rozmezi mezi obsluhujici osobou (9) a tuhou ty¢i (1), je zobrazovaci zafizeni
(4) v o&nim dosahu obsluhujici osoby (9).

2. Vyhledavad podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze aretatni popruh (2) je opat-
fen prezkou (23), ktera je uzpusobena pro sefizeni jeho délky.

3. Vyhledavag podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze nadruhém konci (22) aretac-
niho popruhu (2) je vytvorena smycka (24), ktera je uzpiisobena pro navleceni na §iji (92) obslu-
hujici osoby (9).

4. Vyhledavag podle naroku I, vyznaé&ujici se tim, Ze druhy konec (22) areta¢niho
popruhu (2) je opaten sponou (25), ktera je upravena pro pfipnuti k hrudnimu pasu (7), k némuz

je pripojen alespori jeden ramenni popruh (71).

5. Vyhledava¢ podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze vyhodnocovaci jednotka (5)
je upevnéna na tuhé tyc¢i (1).

6. Vyhledava¢ podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze vyhodnocovaci jednotka (5)
je upevnéna na opasku (6).

7. Vyhledvad podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Zze tuhd tyc (1) je provedena
jako teleskopicka.

8. Vyhledévag podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, Ze monitorovaci zafizeni (3) je
na tuhé ty¢i (1) zavé3eno prostiednictvim kloubu (31), ktery je opatien tlumicem (32) kmitd.

1 vykres



CZ 306900 B6

Prehled vztahovych znagek:

1 — tuha ty¢
11 — opérny konec
12 — zavésny konec
2 — areta¢ni popruh
21 —prvni konec
22 — druhy konec
23 —piezka
24 — smycka
25 —spona
3 — monitorovaci zafizeni
31 —kloub
32 — tlumi¢ (32) kmitt
4 — zobrazovaci zafizeni
5 — vyhodnocovaci jednotka

6 — opasek

61 — toulec
7 — hrudni pas

71 — ramenn{ popruh
8 — porost

81 — Zivy objekt
9 — obsluhujici osoba

91 —pas
92 —&ije
93 — rameno

o — pracovni uhel (a ) sklonu
B — vychylovaci tihel
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