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(54) Title: APPARATUS FOR ENERGIZING ELECTRICAL CONSUMERS IN A SOLAR ARRAY

(34)

Bezeichnung

SOLARFELD

VORRICHTUNG ZUR VERSORGUNG VON ELEKTRISCHEN VERBRAUCHERN IN EINEM

Fig. 1

(57) Abstract: According to the invention, means for supplying electricity to the robot units are permanently allocated to the support
structure to which the robot unit is secured, so the robot unit can autonomously move along or on the support structure.

(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung sicht vor, der Tragerstruktur, an welcher die Robotereinheit befestigt ist, Mittel
zur elektrischen Energieversorgung der Robotereinheit fest zuzuordnen, so dass diese autark an der Tréagerstruktur entlang oder auf
ihr verfahren werden kann.
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GEANDERTE ANSPRUCHE
beim Internationalen Bro eingegangen am 06. August 2015 (06.08.2015)

Vorrichtung zur Versorgung elektrischer Verbraucher in einem Solarfeld mit we-
nigstens einer Tragerstruktur, welche wenigstens ein Solarelement tragt, wobei
entlang oder auf dem wenigstens einen Solarelement eine Robotereinheit ver-
fahrbar ist und der Tréagerstruktur Mittel zur Zuleitung von elektrischer Energie
zur drahtlosen Energieversorgung der Robotereinheit zugeordnet sind,
dadurch gekennzeichnet, dass jeweils zwei benachbarte, parallel zueinander
verlaufende Tragerstrukturen jeweils eine Kontaktflache mit einem Potenzial
aufweisen, wobei die Robotereinheit das Potenzial der ihm zugeordneten Tré-
gerstruktur mithilfe des beweglichen elektrischen Kontakts und gleichzeitig das
Potenzial der benachbarten Tragerstruktur mithilfe einer elektrisch verbundenen

Abnehmereinrichtung abgreift.

Vorrichtung geméaf einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Abnehmereinrichtung an der benachbarten Tragerstruktur
eine zweite Robotereinheit ist, fir den die erste Robotereinheit umgekehrt die

Abnehmereinrichtung darstellt.

Vorrichtung zur Versorgung elektrischer Verbraucher in einem Solarfeld mit we-
nigstens einer Tragerstruktur, welche wenigstens ein Solérelement tragt, wobei
entlang oder auf dem wenigstens einen Solarelement eine Robotereinheit ver-
fahrbar ist und der Tragerstruktur Mittel zur Zuleitung von elektrischer Energie
zur drahtlosen Energieversorgung der Robotereinheit zugeordnet sind,

wobei das wenigstens eine Solarelement jeweils wenigstens ein Gehause auf-
weist und das wenigstens eine Gehause als Tragerstruktur derart hergerichtet
ist, dass die Robotereinheit auf dem Gehduse verfahrbar ist dieses als Kontakt-
flache kontaktiert,

dadurch gekennzeichnet, dass die Abnehmereinrichtung an der benachbar-
ten Tragerstruktur eine zweite Robotereinheit ist, fir den die erste Roboterein-

heit umgekehrt die Abnehmereinfichtung darstellt.
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Vorrichtung geman einem der vorhergehienden Anspriche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Robotereinheit einen beweglichen elektrischen Kontakt zur
Abnahme eines Potenzials an einer Kontaktfliche der Tragerstruktur aufweist.

Vorrichtung geman Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Oberflache
der Tragerstruktur gegenliber dem Boden elektrisch isoliert ist und der bewegli-
che elektrische Kontakt der Robotereinheit die Oberfldche der Tragerstruktur
kontaktiert.

Vorrichtung geman einem der Anspriiche 4 oder 5, dadurch gekénnzeichnet,
dass die Tragerstruktur eine gegeniber der ersten Kontaktflache isolierte zwei-
te Kontaktilache aufweist, welche ein zweiies Potenzial besiizt, das mittels ei-
nes zweiten beweglichen elektrischen Kontakts der Robotereinheit abgegriffen

wird.

Vorrichtung geméaB Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Roboterein-
heit unter Zwischenlage des Solarelements auf dem Gehause rollend verfahr-
bar ist und die Langskanten des Geh&uses unter deren elektrischer Kontaktie-

rung umgreift.

Vorrichtung geman einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass es sich bei dem wenigstens einen Solarelement um einen Spie-
gel handelt, welcher einfallende Sonnenenergie konzentrierend auf einen Ab-
sorber lenkt. '

Vorrichtung geméan einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet,
dass es sich bei dem Solarelement um ein Fotovoltaikelement handelt, welches
einfallende Sonnenenergie in elektrische Energie umsetzt.

Vorrichtung geman einem der Anspriiche 1 oder 3, dadurch gekennzeichnet,
dass es sich bei dem Solarelement um einen Spiege! handelt, der jeweils auf
wenigstens einem Spiegelkasten (3) montiert ist und der wenigstens eine Spie-
gelkasten (3) als Tragerstruktur derart hergerichtet ist, dass die Robotereinheit
auf dem Spiegelkasten (3) verfahrbar ist, wobei dem Spiegelkasten (3) eine In-
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duktionsschleife zugeordnet ist, welche eine Versorgungsspannung in eine
Empfangseinrichtung der Robotereinheit induziert.

Vorrichtung gemaf einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass es sich bei der Robotereinheit um einen Waschroboter (1, 2) o-
der einen Messroboter handelt.

Vorrichtung gemaf einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Robotereinheit ein Akkumulator zur Uberbriickung von Fehl-

kontaktierungen aufweist.

Solarkraftwerk mit einer Mehrzahl von Solarelementen innerhalb eines Solar-
- felds: sowie einer Mehrzahl Gber das Solarfeld vertéi!ter elektrischer Verbrau-
cher, wobei die Solarelemente jeweils reihenweise einer Tragerstruktur zuge-
ordnet sind und an einer Kontaktflache dieser Trégerstruktur ein elektrisches

" Potenzial zum Abgriff durch die elekirischen Verbraucher angelegt ist

dadurch gekennzeichnet, dass jeweils zwei benachbarte, parallel zueinander
verlaufende Tragerstrukturen jeweils eine Kontakiflache mit einem Potenzial
aufweisen, ein einer Tragerstruktur zugeordneter elektrischer Verbraucher das
Potenzial der Tragerstruktur direkt abgreift und tber eine Stichleitung mit einer
Kontaktflache einer benachbarten Tragerstruktur verbunden ist.

GEANDERTES BLATT (ARTIKEL 19)
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