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(54) Zatizeni pro navijeni kuZelovych civek

ReSeni se tyké4 za¥izen{ pro navi{jeni
kuZelovych civek a je ur&eno zejména
pro textilni stroje s konstantnif p¥ivddéci
rychlosti dod4dvané p¥fze. Podstata FeSeni{
spo&ivd v tom, %Ze na hnacim h¥fdeli je
nasunuta z4b&rov4 trubka zaji$t&n4 na
okrajfch distan&nimi krou¥ky, mezi nimi%
jsou voln& umist&ny hnaci krouZky, jejichi

3
6

=gt

osa je vzhledem k ose hnacfho hiidele <

excentrick4 alespon p¥i jejich dotyku M

se z&b&rovou trubkou, a které jsou jedno- \\3‘."

tlivé uloZeny na dvojicich voln& oto&nych ‘\‘\\’4

podpérngch kladek, které p¥ipadné& tvoii ‘\\Q’*

p¥itladny prvek p¥itazeny hnacim krouZktm. \\\\\:'1\_/
=k
NS~

7
K

9

,,’.
(5
=

%
N

%
A

4
-(g
-("aii

v'
)
\

XX
¢

\
&

261278




261278 2

Vyndlez se tyké zafizenf pro navijeni kuZelovych civek, zejména na textilnich strojich
s konstantn{ p¥ivdd&c{ rychlosti navijené p¥ize.

P¥i navijenf na kuZelové civky na textilnich strojich, kde je p¥fze p¥ivadéna k navije-
cimu mistu konstantnf rychlostf, mus{ znimé systémy zaji¥tujfci toto navijeni reagovat
na m&nici se primér navijené civky, ktery se imdrn& zv&t3uje s ka¥dou p¥ibyvajfci navinutou
vrstvou p¥fze. Civkou tedy nelze otd8et stdlou dhlovou rychlostf{. M4-1i se zachovat konstant-
n{ nap&ti p¥ize p¥i jejim navijenf na civku, pouZfivajf se na t&chto strojfch nejrizndjst
druhy. kompenzdtord, které vyrovndvajf rozdily mezi navijeci a p¥iv4d&ci rychlost{ p¥ize.

Jedno ze zndmych navijecich zafizen{ tohoto druhu vyrovndvd uvedeny rozdil pomoci
sady prstencd nasunutych na hnacim h¥fdeli, kde jeden prstenec, umist&ny p¥ibli¥n& proti
stfedu navijené kuZfelové civky, je s timto h¥idelem spojen pevn& a ostatn{ prstence jsou
volné& otoéné.

Dal3f zndmé navijec{ za¥fzeni jsou zamdfena na takovd konstruk&ni uspo*ddédni pohonu
cikvy, kterd zaji¥fujf jejL pohon prav& v .mist®, kde nabihd navijend pt¥ize, &im¥ se znadnd
zlepfuji podminky p¥i navijeni p¥fze na civku. P¥fze je v tomto p¥{padd na civku navijena
prom&nnou Glohovou rychlosti a k docileni stdlého nap&tfi potom stadf znamé kompenzétory
s men¥{ zdlohou p¥fze k vyrovndvéni malych rozdfld v jejim nap&tif.

Jedno takové znadmé zaffzeni{ pro navijenf p¥fze na kuZelovou civku pouffv& krom& hnacfho
védlce jeZt& hnacfho prvku ve tvaru padsku nebo prstence, tvo¥fcfho podp&rny prvek v mist&
névinu, ktery se pfestavuje vychylovdnim nebo opakovanym p¥esouvdnim do mfsta tvorby ndvinu
a to spolefné& s vodifiem p¥ize. Nevyhodou tohoto ¥efeni je vEak dzky styk a mald t¥eci
plocha s navijenou civkou i obtiZné zajiZfovdnf rychlého p¥1&ného p¥esouvdni pésku nebo
prstence soufasné s vodifem p¥fze. Tyto prostfedky jsou rovn&Z relativn& velmi slo%ité,
nebot vyZaduji ndro¥né mechanismy pro posuv prstencdi nebo ob&%Znych paskl uspo¥idangch
ptitné posuvné& spolen& s vodifem p¥ize.

Uvedené nevyhody platf i pro dal3{ zndmé ¥Ye¥eni u ndho? je na h¥fdeli suvnd ulofen
hnacf krouZek, pfesouvajici se spoletn& s vodilem p¥ize podél navijené civky. Tento p¥esuvng
hnaci krouZek pohdni p¥es soustavu voln& otodnych krouZkd, uloZfenych na dal$im nosném
h¥ideli, kuZelovou civku tak, rotaini pohyb a tim i pohon navijené ku¥elové civky zajisEuje
jen ten voln& oto&ny krouZek, ktery je ve styku s pfesuvnym hnacim kroufkem ulofenym na
hnacim h¥f{deli. Zna&nou nevyhodou tohoto ¥eZeni je i to, Ze obsahuje mimo prib&%n¢ nosng§
h¥f{del s voln& otodnymi krouZky je¥té i dal3f hnacf h¥fdel s hnacim krouZkem, p¥ilem¥
p¥enos hnaci t¥eci sily na navijenou kuZelovou civku pfes celou soustavu je zna¥n& obtiZng.

Nevyhody dosud zndmych navijecich soustav odstranhuje za¥izeni pro navijeni kuZelovych
civek podle vynédlezu, které je urleno zejmén& pro textilni stroje s konstantni p¥ivad&ci
rychlosti navijené p¥ize jako jsou nap¥iklad bezv¥etenové dopfddaci stroje. Navriené za¥fzenf
obsahuje alespon dva hnacf nebo podpdrné krou¥ky, které jsou umistény na spole&ném nosném
&i hnacim h¥fideli a jsou p¥imo nebo prost¥ednictvim pfenosového prvku st¥idav& v zdbdru
s hnacim &lenem. Podstata vyndlezu spoéf{vd v tom, Ze na hnacf{m h¥ideli je nasunuta z&bdrové
trubka zaji$t&nd na okrajich distan&nimi krouZky mezi nimi¥ jsou voln& umisténf hnaci{
krouZky, jejichZ osa je vzhledem k ose hnacfho h¥ifdele excentrick&d, alespoil p¥i jejich
dotyku se zdb&rovou trubkou, a které jsou uloZeny jednotlivé na dvojicich voln& oto&nych
podpérnych kladek, které p¥ipadn& tvo¥f p¥itla&ny prvek p¥ifazeny hnacim krouZktm.

Podpérné kladky jsou uloZeny bud na dvou nosnych h¥idelfch, které jsou navzédjem rovnob&iné
a jsou umistény symetricky pod hnacim h¥idelem nebo je kaZdd z dvojice podp&rnych kladek
uchycena na konci zakfivené dvojramenné pdky, vykyvn& uloZené na pomocném hifdeli a dosedajici
na p¥isluSnou valku p¥ifazeného va&kového h¥idele, p¥i&em? podpZrnd kladka uchyceni na
volném konci zak¥ivené dvojramennd péky tvo¥fi st¥fdav& i kladku pritla&nou.
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Pifitladny prvek p¥ifazeny ke hnacim krouZkim mi¥e tvo¥it i voln¥ otodnid zasouvaci
pfftlaénd kladka, kterd je mechanicky sp¥aZena s vratn& pohyblivé upravenym vodi&em p¥ize.

Vfhodn& mi%e byt pfes hnac{ krouZky pfevlelena pruZnd hadice nebo £5lie, kterd je
na okrajich pfes distan&ni krouZky pevné spojena s hnacim h¥idelem.

Podle jednoho z vyhodnych provedeni vyndlezu je vn&j3{ povrch zdbdrové trubky anebo
vnit¥ni povrch hnacich krouZkl opat¥en t¥ec{ vrstvou, kterd mezi nimi zajistf bezprokluzovy
tfeci styk. Tato t¥feci vrstva miZe byt vytvofena z materidlu o vyEZim koeficientu t¥eni,
pf{ipadné miZe byt vytvofena zdrsnénim p¥fslu¥né plochy nebo ji' tvo¥{ vroubkovani &i jemné

ozubeni,

Podle dal¥fho proveden{ mohou byt uvnit¥ ka¥dého hnaciho krouZku uchyceny t¥i péskové
prufiny dosedajfc{ svym volnym koncem na t¥eci vrstvu z&b&rové trubky.

Dal¥{ dinky a vghody feSen{ podle vyndlezu jsou z¥ejmé z nésledujfciho popisu a
p¥iloZenych vykresl, kde zna&i:

obr. 1 axonometricky pohled na za¥izeni podle vyndlezu s podpdrnymi kladkami uloZenymi
na dvou rovnob&Znych nosnych h¥fdelich;

obr. 2 osovy fez hnacim h¥idelem s hnacimi krouZky podle obr. 1;

obr. 3 pf{&ny ¥ez hnacim krouZkem, ktery je v z&b&ru s hnacim h¥fdelem podle obr. 1;
obr. 4 p¥i¢ny ¥ez hnacim krouZkem, ktery je mimo z&b&r s hnacim hi¥idelem podle obr. 1;
obr. 5 axonometricky pohled na druhou variantu za¥izeni podle vyndlezu, kde jsou

podp&rné kladky uloZ%eny ve dvojicich na zak¥ivenych dvojramennych pdkéch;

obr. 6 podélny ¥ez hnacim krouZkem opatfenym uvnit¥ pdskovymi prufinamij;

obr. 7 p¥i&ny ¥ez hnacim krouZkem podle obr. 5 nebo obr. 6, ktery je v.zébéru s hnacim
h¥fdelenm;

- obr. 8 pfi&n¢ Fez hnacim krouZkem podle obr. 5 nebo obr. 6, ktery se nalézd mimo

z4bér s hnacim h¥fdelem;

obr. 9 axonometricky pohled na t¥eti variantu za¥izenf podle vyndlezu, kde jsou hnaci
kroufky p¥evledeny pruZnou hadici nebo £561if;

obr. 10 osovy Yez za¥{zenim pro navijeni kuZelovych civek podle obr. 9.

Na obr. 1 a%Z obr. 4 je znédzorn&na jedna z moZnych variant provedeni za¥izeni podle
vyndlezu uréeného pro navijeni kuZelovych civek. Toto sestdvd ze zna&mého pribdiného hnaci-
ho h¥idele 1 na kterém je nasunuta z&b&rovd trubka 2 zajiZt&nd na okrajich proti pooto&ent
pomoci distan&nich krouZkl 4 a zajiSfovacich Zroubt 5. Mezi distandnimi krouZky 4 je na
z4bérové trubce 2 voln& oto&n& nasunuto napfiklad p&t hnacich kroufkd 6, které jsou jednotlivé
ulofeny na dvojicich voln& oto&nych podpé&rnych kladek 8 uloZfenych na dvou rovnob&¥nych
nosnych hifdelich 9 umisté&nych rovnob&iné a symetricky pod prib&inym hnacim h¥idelem 1.
vnit¥n{ povrch hnacich krou?kd 6 a p¥fpadné i vn&j8{ povrch zdb&rové trubky 2 je opat¥en
t¥ec{ vrstvou, kterd miZe byt vytvofena nap¥fklad zdrsn&nim povrchu, vroubkovidnim nebo
nanesenim materidlu o vy33im koeficientu t¥enf. Krom& t&chto variant miZe byt t¥eci vrstva
vytvo¥ena i jemnym ozubenim 3, 7, jak je zndzorné&no na obr. 3 a obr. 4. Ke hnacfm krouZkim
6 je ptifazena voln& otolnd p¥itla&nd kladka 10, kterd je upevné&na na nosniku 11 zajiZtujfcim
jeji vratn& podélny posuv podle navijené kuZelové civky 13 a to spolené& s vodidem 12
p¥ize. P¥i stédlém otdfeni hnaciho h¥f{dele 1 se hnaci krouZfky z&b&rové trubky 2 nedotykaji,
takZe jsou mimo hnac{ zdbér. Vysune-li voln& oto&nd p¥itladni kladka 10 jeden nebo p¥echodn&
i dva hnaci krou¥ky 6 do zdbéru s jemnym ozubenim 3 z4b&rové trubky 2, nadzvedne se p¥isludny
hnaci krouZek 6 na ur&itou dobu do hnaci polohy o excentricitu e a t¥enim pohdni kuZelovou
civku 13 s p¥{zovym ndvinem 14. (viz. obr. 3) P¥i spole&ném pFesouvdni voln& oto&né p¥itlatné
kladky 10 a vodile 12 p¥ize podél navijené kuZelové civky 13 dochdz{ pisobenim zasouvaci
pf¥itla&né kladky postupnd ke zveddni hnacich krouZkd 6 do hnaci polohy tak, fe se Glohové
navijeci rychlost kuZelové civky 13 méni podle mista navadéné p¥fze 15 na kuZelovou civku
13 s pfizovym névinem 14. Tim se okamZitd navijeci{ rychlost p¥fze 15 na kuZelovou civku 13
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velmi bli%f konstantni p¥ivad&ci rychlosti doddvané pfize 15. Po pfesunuti voln& oto&né p¥fitlad-
né kladky 10 se hnaci krouZky 6 uvolni, klesnou a vrét{ se do vychoz{ polohy, tj. na dotyk
s ob&ma podp&rnymi kladkami 8, kde mohou névin 14 podpirat a pfipadn& se mohou voln& pootdlet.

Dal%¥{ varianta provedeni za¥fzeni{ pro navijeni kuZelovych civek podle vyndlezu je
zndzorn&na na obr. 5 a% obr. 8. Rovn&% zde za¥izen{ sestdvd ze zndmého priub&iného hnaciho
h¥fdele 1 se zib&rovou trubkou 2 a distandnimi korufky 4 mezi nimif jsou umistény hnaci
krouZky 6. KaZdy % p8ti hnacich krouZkd 6 je opét uloZen na dvojici volné& otolngch podp&rnych
kladek 8, které vZak jsou v tomto p¥ipadd uchyceny na koncich zak¥ivené dvojramenné piky
25 vg¢kyvn& uloZené na pomocném h¥fdeli 19 tvoficim soufasn& i nosny h¥fdel jedné pé&tice
podp&rngch kladek 8. Ka%d4 zak¥ivend dvojramennd pdka 25 dosedd na p¥isludnou valku 20
ptisazeného vaZkového h¥fdele 21. Podp&rnd kladka 8, kterd je uchycena na volném konci
zak¥ivené dvojramenné pdky 25 plni st¥fdav& i funkei kladky p¥itla&né. Hnaci krouZky §
jsou u tohoto provedeni uloZeny na z&b&rové trubce 2 prost¥ednictvim alespofi t¥{ pdskovych
pru¥in 23 upevnénych pomoci kolfkd 22 a z4v&slt 24 uvnit¥ t&chto hnacich krouZkl 6. (viz.
obr. 6 a¥ obr. 8) Hnaci kroufky 6 se v tomto p¥ipad¥® neustdle otdfeji, nebot jsou prostfednic-
tvim pdskovych prufin 23 stdle ve spojeni se zdb&rovou trubkou 2, které jim vdak dovolujf
i excentrické vychylen{ o excentricitu e smd&rem k p¥fzovému ndvinu 14. K tomu dochdzi
tehdy, jestli¥e podp¥rnd kladka 8 uchycend na volném konci zakfivené dvojramenné pédky
25 nadzvedne prost¥ednictvim p¥fsludné va¥ky 20 ten hnac{ krouZfek 6 u nZho% se prdv& nachédz{
posuvnd upraveny vodi& 12 p¥ize. Po klesnut{ zak¥ivené dvojramenné péky 25 do vychozi
polohy, se zvednuty hnac{ krouZek 6 rovn&% vrdt{ do pivodni polohy, cof se pravidelné&
opakuje. Nadzveddvdn{ a klesdni hnacich krou’kd 6 se opakuje v z&vislosti na pohybu vodile
12 p¥ize tak, aby byl k p¥izovému ndvinu vysunut vZdy jeden hnaci krouZek 6, ktery se
nalézd v mistd p¥ivdddni pffze 15 na névin 14. Timto uspofdddnim se shodn& jako v prvnim
p¥ipadé docili toho, %e se navijecf rychlost p¥ize 15 bl{%{ konstantni pf¥ivdd&ci rychlosti
pifze 15.

Stejného G&inku se dosdhne i u zatfzeni podle vynélezu, které je zndzornéno na obr. 9
a obr. 10. Pf¥es hnaci kroufky 6, jejich% vnit¥ni prim&r je proti d¥ive popsanym hnacim
krouZkim 6 zvdt¥eny, je pfevlefena pruind hadice 16 nebo félie, kterd na okrajich pfes
distan&ni kroufky 4 a pomoci podlofek 17 a Sroubd 18 pevn& spojena s hnacfm hifdelem 1.
Pru¥nost hadice 16 umoZfiuje vysunut{ pf¥isludného hnaciho kroufku 6 o excentricitu g, tj.
umo%fuje mistnf{ styk pru¥né hadice 16 nebo félie s p¥izovym ndvinem 14. Hnac{ krouZky
6 jsou op&t nadzvedavény a zp&tn&’ uvoliiovdny pomoci dffve popsaného pékového a va¥kového
mechanismu zndzorn&ného na obr. 5, nebo pomoc{ mechanismu podle obr. 1.

Je samozfejmé, %e vy¥e uvedené p¥fklady YeSenf podle vyndlezu tvo¥i pouze ndkteré
z mo¥ngch variant provedeni navijecfho za¥fzeni vhodného zejména pro textilnf stroje
skonstantni p¥ivdd&ci rychlosti{ doddvané piize.

PREDMET VYNALEZU

1. za¥fzenf pro navijeni kuZfelovych civek, zejména na textilnich strojich s konstantni
ptivédsci rychlostf navijené p¥fze, sestévajic{ z alespoh dvou hnacich, p¥ipadné podp&rnych
kroufkidl, umisténgch na spoleéném nosném &i hnacim h¥ideli, které jsou p¥imo nebo prostfed-
nictvim pfenosového prvku st¥fdavé v z4b&ru s hnacim &lenem, vyzna&ujici se tim, %e na
hnacim h¥ideli (1) je nasunuta zdb&rovd trubka (2) zaji3téna na okrajfch distan&nimi krouZky
(4) mezi nimi% jsou voln& umfstény hnaci krouiky (6), jejich¥ osa je vzhledem k ose hnaciho
h¥fdele (1) excentrick& alespon p¥i jejich dotyku se zéb&rovou trubkou (2), a které jsou
jednotlivé uloZeny na dvojicich voln& oto&nych podp&rngch kladek (8), které p¥ipadn& tvo¥i
pEitladny prvek pfifazeny hnacim krouZkim (6).
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2. za¥izen{ pro navijeni kuZelovych civek podle bodu 1, vyznadujicf se tim, Ze podp&rné
kladky (8) jsou uloZeny na dvou rovnob&Znych nosnych h¥fdelich (9) umfstEngch symetricky
pod hnacim h¥idelem (1).

3. Zaffzeni pro navijeni kuZelovych civek podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e ka¥d4
z dvojice podp&rnych kladek (8) je ucyhcena na konci zak¥ivené dvojramenné péky (25) vykyvnd
uloZené na pomocném h¥ideli (19) a dosedajficf na p¥isluZnou vadku (20) p¥i¥azeného vadkové-
ho hitidele (21), pfidem? podpd&rn& kladka (8) uchyceni na volném konci zak¥ivedné dvojramenné
paky (25) tvo¥i st¥fdavé i kladku p¥ftla&nou.

4. zaffzeni pro navijeni kuZelovych civek podle bodu 2, vyznaSujfci se tim, %e p¥itla&ny
prvek pfifazeny ke hnacim krouZkim (6) tvo¥i voln& oto&nd zasouvaci p¥itladné kladka (10)
spfaZend s vratné& pohyblivé upravenym vodidem (12) p¥ize.

5. zaffzenf pro navijeni kuZelovych civek podle n¥kterého z bodd 1 a% 4, vyznadujici
se tim, Ze pfes hnac{ kroufky (6) je pfevlefena pruZnd hadice (16) nebo félie, kterid je
na okrajich p¥es distan®ni krouZky (4) pevn& spojena s hnacim h¥fdelem (1).

6. za¥fzeni pro navijeni kuZelovych civek podle n&kterého z bodu 1 a% 4,.vyznaéujici
se tim, %e alespofi vndj${ povrch z&b&rové trubky (2) anebo vnit¥ni povrch hnacIich kroufkd

(6) tvo¥{ tfeci vrstva zaji¥tujfcf mezi nimi bezprokluzovy pf¥enos hnacich sil. a

7. Zaffzeni pro navijeni kuZelovych civek podle bodu 6, vyznadujici se tim, %e vn&j%{

t¥eci vrstva zdb&rové trubky (2) anebo vnit¥ni t¥eci vrstva hnacich krou¥kd (6) m& vySs{
koeficient t¥enf neZli jejich ostatni C&sti.

8. za¥fzenf pro navijeni ku¥elov§ych civek podle bodu 6, vjznaéujici se tim, Ze t¥ecit
vrstvu tvo¥i jemné ozubeni (7) nebo vroubkovéni.

9. za¥f{zen{ pro navijeni kuZelovych civek podle n&€kterého z bodd 6 a%Z 8, vyznadujici
se tim, Ze uvnit¥ kaZdého hnaciho krouZku (6) jsou uchyceny prufiny (23) dosedajic{ svym
volnym koncem na t¥eci vrstvu zdb&rové trubky (2) nebo jsou na z&b&rové trubce (2) pevnd
uchyceny.

10. za¥izeni pro navijgni kuZelovych civek podle bodu 3, vyznalujici se tim, Ze vadky

(20) valkového h¥idele (21) maji od jednoho okraje vadkového hiidele (21) postupnd zvé&tiZenou

excentricitu.

3 vykresy
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