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Vynélez se tyka zapojeni pro méieni dhlo-
vé rychlosti strojii s nerovnomérnym otaci-
vym pohybem, opatfenych inkrementalnim
¢idlem rychlosti.

Pro méFeni thlové rychlosti strojii s ne-
rovnomérnym otafivym pohybem, jako jsou
napriklad stroje s klikovymi mechanizmy
nebo malé jednofdzové motorky, se pouziva
bud tachodynam nebo &itade pulzt. PIi me-
¥eni tachodynamem vadi zvlnéni napéti dané
konetnym poftem lamel. U méfeni Citatem
pulzi se mé&if pocet pulzii za jednotku Casu.
ProtoZe déleni kotoude je hrubé, je vysledek
méfeni zatiZen zna¢nou chybou.

Vpfedu uvedené nevyhody odstraiiuje za-
pojeni podle vynélezu, jehoZ podstata spoCi-
va v tom, Ze na vystup inkrementalniho ¢idla
rychlosti je zapojen bistabilni klopny obvod,
na jehoZ vystupy jsou navzéjem inversné za-
pojeny dva péary Fizenych elektronickych spi-
naci, z nichZ prvym je na vstupy pdru Citacd
pfipojen generdtor frekvence, kterd je vy3si
ne? frekvence inkrementdiniho ¢idla rych-
losti, zatimco druhym jsou k vystuplm paru
¢itadh pFipojeny zdznamové vstupy pocitace,
jehoZ Fidici vstup je zapojen na jeden z vy-
stupti bistabilniho klopného obvodu.

Podle vyndlezu se méfeni dhlové rychlosti
pfevede na méfeni ¢asu mezi dvéma soused-

P

nimi pulzy zdroje méficich pulzi.

225581

Priklad zapojeni podle vyndlezu je déle
popsdn a jeho Cinnost vysvétlena s pomoci
vykresu, na némZ je k vystupu inkremental-
niho &idla rychlosti ICR pfipojen bistabilni
klopny obvod KO, na jehoZ vystupy jsou za-
pojeny inversné dva péry fizenych elektro-
nickych spinacd S1, S2 a 83, S4. Prvy péar
spinacli 81, S2 pfipojuje na vstupy péru &i-
tacll A, B generédtor G normdlové frekvence,
kterd je radové vyssi neZ frekvence inkre-
mentalniho ¢idla rychlosti ICR napiiklad pfii
frekvenci c¢idla IRC 10 kHz, je frekvence ge-
nerdtoru G 10 MHz, zatimco druhy pér Fize-
nych elektronickych spinac¢it S3, S4 zapojuje
vystupy péru c¢itacli A, B na zdznamové
vstupy V1 aZ V15 nezndzornéného pocitace,
jehoZ Fidici vstup VO je pripojen na jeden
z vystupii bistabilniho klopného obvodu KO.
Ten podle obsahu bitu rozhodne o uloZeni
tdaje na sudé ¢i liché misto v paméti.

Otacky nezndzornéného méfeného stroje
se snimaji inkrementdlnim c¢idlem rychlosti
IRC a signdl z ného se pfivddi na bistabilni -
klopny obvod KO. Jeho inversnimi vystupy
jsou Fizeny oba inversné zapojené pary elek-
tronickych spinaci $1, 82 a 83, S4. Prvnim
parem spinaci S1, S2 je stfidavé na vstupy
¢itact A a B pfivddéna z generétoru G frek-
vence série pulzll, jejichZ pocet je améray
délce méreného intervalu dild ¢idla IRC. Ri-



zeni spinaci A, B je provedeno tak, Ze mé-
Feni ¢itaci A, B na sebe navazuje bez prodle-

vy, aniZ by vznikla ¢asovd mezera, v niZ by -

chybéla informace o méfené veliing.

Vystupy z paru &éitach A, B jsou Fizenym
parem spinacli S3, S4, inversné zapojenych
vzhledem k péru spinaét S1, 82, Fizeny tak,
Ze v dobé ¢teni Citace A se zméfeny udaj
¢itate B objevi na zaznamovych vystupech
V1 aZ V15 a naopak.

Udaje v paméti pod&itace jsou sefazeny vze-
stupné, jak se obsahy ¢itath A a B postupné

zvy$uji. Po skon€eni méFeni se spogitaji di-
ference pfipadajici na interval mezi dv8ma
pulzy ¢idla IRC. V piipadé, Ze ¢itad prekroéil
maximélni rozsah 15 bith a zadal poditat
znovu od nuly, o8et¥i se tento pfipad progra-
mové. VeSkerd dal3i vyhodnoceni provede
pocitacd.

Ze zapojeni je zfejmé, Ze napriklad pfi d&-
leni kotouce ¢idla IRC na 200 dilkd, se méFi
thlova rychlost otdceni 200krat za jednu
otacku, tedy prakticky jeji okamzZitd hodnota.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro méreni tihlové rychlosti stro-
ji s nerovnomérnym otaCivym pohybem,
opatfenych inkrementdlnim ¢idlem rychlosti
vyznacené tim, Ze na vystup inkrementédlniho
¢idla rychlosti (IRC) je zapojen bistabilni
klopny obvod (KO}, na jehoZ vystupy jsou
navzajem inversné zapojeny dva pary fize-
nych elektronickych spinact (S1, S2; S3, S4},

z nichZ prvym je na vstupy péaru. ditadtt (A,
B) pfipojen generéator (G) frekvence, kterd
je vy38i neZ frekvence inkrementalniho ¢idla
rychlosti (ICR), zatimco druhym jsou k vy-
stupim péaru ¢itaéd (A, B) pfipojeny zdzna-
mové vstupy (V1 — V15) pocitace, jehoZ Ii-
dici vstup (VO] je zapojen na jeden z vystupii

* bistabilniho klopného obvodu (KO).
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