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(549 zariadenie na orientdciu a kontrolu, najma pla¥tov Ziarovkovych bajonetovych patfc

\
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Vynélez sa tyka zariadenia na orientéciu a kontrolu, najma pléstov Ziarovkovych ba-

jonetovych patfc u rotorovych strojov.

V silasnosti sa orientdcia pléStov Ziérovkovych bajonetovych patfc prevéddza prevai-
ne ruéne vkladanfm patice do krokového stroja do formy. SU zndme orientalné zariadenia
plédtov Ziarovkovych patic tvorené nekonelnym dopravnym pésom, v ktorom su vytvorené otvo-
ry. Do otvorov spadni patice len v jednom smere, a to osadenim hore, Patice nachddzajice
sa osadenim dolu nezapadni do otvorov na dopravnom.pése a si z neho vytriedené. Dalsie
znémé zariadenie na orientdciu plé¥tov patic je tvorené striasacim sklzom, na ktory s pa-
tice privadzané zo zésobnika vibrujicim striasacim sklzom na orientafné zariadenie tvore-
né dvomi li¥tami uloZenymi vedla seba, na ktoré sa patice zavesia, &im sa sprévne zorien-
tuji. K orientécii patfc sa v niektorych prifpadoch pouZivaji vibra¥né poddvade, najma pri

nizko vykonnych zariadeniach,

Nevyhody uvedenych zariadeni spo&f{vaji najma v malych vykonoch, daji sa pouZit iba
pri krokovych strojoch., Uvedené zariadenia sa mbZu pouZit iba pri orientécii‘plééfov do
vertikdlnej polohy, zhruba u v8etkych typov patic., Nedajd sa pouZit u bajoneiového typu
patice pri oriéntécii kolikov vo&i osi pﬁtice a vodi forme, do ktorej sa uvedens patica

vklads,
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~Uvedené nevyhody zmiernuje zariadenie nh or1entéciu a kontrolu,najma plééﬂov tiarov-

kovych bajonetovych pat{c podla vyndlezu, ktorého podstata spo¥iva v tom, Ze naberaci ro-
tor md v osi sedla 2z vnutornéa stragy oto&ne uloZend odvalYovaciu kladku, zasahujicu do.
vertikdlne] drovne sedla, V mieste orientdcie je po obvode vonkagéeg dréhy orientovanych
‘pldstov patfc, unddanych v sedldch a podpretych podpernou 1i8tou, vykyvne uloZend aspon
jedna odprulené pétka, svojou &innou plochou zasahu juica do dréhy pléstov patic. Naberaci
rotor mé pod odvarovacou kladkou vytvorend opernd 115tu nad drovnou kolika plédta patice
a do drthy kolika zasahuje kolmo na sedlo doraz. Nad naberacim rotorom je umiestneny roz-
vod vzduchu 8 vytvorenymi vzduchovymi tryskami za mieetom orientdcie smerujicimi do duti-
ny pléséta patice a oproti vzduchovym tryském je uloZeny sklz.

V#hody zariadenia k orientécii a kontrole, najma plé¥tov Ziarovkovych bajonetovych
qtio podla vyndlezu spodivaji v tom, Je zariadenie orientuje paticu bajonetového typu
do potrebnej polohy kolikov do ¥iaddcej polohy vo forme, vyhodou Je, e zariadenie Je
‘vhodné pre poufitie tam, kde sa poiaduje vysoky vjkon stroja, ako u rotorovych strojov,

priaom prevédza i kontrolu eprévnosti patic & vyradenim zmatkovjch kusov.

Zariadenie na orientdciu a kontrolu, najma plé¥tov Ziarovkovych bajonetovych patic
Je 'prikladne zobrazené na pripodenom vjkrese, kde na obr, 1 je nakreslené celkové preve-
- denie zariadenia v pddoryse, obr.2 zobrazuje v reze A-A 2z obr,1 vo gzvat#enom meritku ulo-.
Yenie patice v naberacom rotore oproti vzduchovym tryském nad sklzom a na obr,3 je nakres-

leny rez B-B'z obr,l zobrasujiei uloZenie patice v mieste orientécie.

z.riadcnio na orientdciu a kontrolu najmé plédtov !iarovkovych bajonetovych patic

Jo tvorené privoednou dréhou ] a naberacim ‘Potorom 4, Naberaci rotor 4 je po obvode opatre-
ny nébehovymi plochami 3Q ukondenymi sedlami 29. Naberaci rotor 4 mé v oaiach sediel 22

2 vnitorne) strany otodne ulofend odvatovacie kladky S. V mieste prechodu pléBtov patic )
do sediel 29 naberacieho rotora 4 Je ulofené odprulend lilMta §, KaZdd odvalovacia klad-
ke  zasahuje do vertikélnej urovne sedla zi. v miekte oficntéoie,au po obvode vonkaj¥ej
dréhy orientovanych plédtov patfc 1, undBanyoh v eedldch 23 podopretych podpernou 1i¥tou
s vykyvnc uloZend odprulont pdtky 7. Odprulené pédky 1 pru¥inami 8 svojou &innou plochou
znluhudu do drlhy plllﬂov patfc 1. Naberact rotor 4 mé pod odvalovacou kladkou g vytvore-
,nu opérnd 118ty 13 ned uroviou kolfke 2 piéita pitice L. Do dréhy kolika 2 plédta patice
1 zasahuje kolmo na sedlo 29 doraz 12. Ned naberacim rotorom 4 je umiestneny rozved vzdu-
ohu 28 # vytvorenymi veduchovymi tryskami 20 za miestom orientdcie sperujucimi do dutiny
plédta patice L. Oproti vzduchovim tryském g0 Je ulofeny sklz 26. Na naberaci rotor 4 na-
vasuje prekladact rotor g3, ktory !oriontovandvﬁldlte patic ) prekladd do upinadiel Zi. |

vitrovacieho rotora g5.
J
Funkoia zariadenia k orientdoii a kontrole, najma plé¥tov Zisrovkovych bajonetovych

patio je nasledovnd. PL4BY patice ;fjo privodnou drdhou 3 tlakom vzduchﬁ'dopraveny do na-
beracisho rotora 4. Odprufend lilta § v mieste prcchodﬁ pléstom patice L do naberacieho
rotora 4 zabranuje vezaniku havarijnyoh situdeif. P148¢ patice ) je unddany v sedle 29 na-
beracieho rotora 4 a z vonkajdej strany sa oticri o odpruZené pddky 1. Z vnutornej strany
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je pod sedlom 29 oto¥ne uloZend odvalovacia kladka 9 opierajica sa o plést patice L. Tre-
nin vezniknutym medzi pédlkemi 7 a pl&itom patice ] sa tdéto sane otd¥at okolo vlﬁltnoj osi,
zéroven sa odvaPuje po odvalovacej kladke g, &im sa znenlujl'troni§ v sedle 29, Pri oté-
tan{ plédta patice | narazf kolfk 2 na doraz )2 & plést patice ) sa prentnn‘ otddat, &im
sa zorientuje do sprédvnej polohy. Zéroven je kolik 2 2z hornej Sasti iniateny opernou 116-
tou 13. Dno pldsta patice ) sa pohybujo po podpornoj lidte 11. V hornej Zasti je plé#t pa-
tice ) podoprety rozvodon vzduchu 28. Za miestom oricnt‘czc na plédt patice ) pbsobi tln-
kovy vzduch zo vzduchovych tryoiek gg. Sprévne zoricntovnn‘ plédte patic 1 sd zaistend
opernou liStou 13 proti vypndnutiu a sd proloicn‘ do prekladacisho rotora g2 pomocou na-
beracej 1ity 23 a z prekladacieho rotora 22 su preloZené do upinadla 24 vitrovacieho ro-
tora 25. Nesprévne gorientované pléite patic ) si tlakom vsduchu vzduchovyéh trysiek 20
vyfiknuté zo sedla 29 v smere vypadnutia patic 27 na sklz 26, ¥im je zabezpe¥end konirola
sprévnosti zorientovania pléStov patfc 1. ' '

PREDMET VYINALEZU

Zariadenie na orientéciu a kontrolu, najma plédtov liaro?kovyeh bajonetovyeh pitie,v
tvorené privodnou dréhou a naberacim rotorom, po obvode s vytvorenymi nébehovymi plochami
ukondenymni sedlami, vyznalujuice sa tym, %e naberaci rotoer /4/ mé v osi sedla /2§/ s vad-
tdrnoj strany otodne uloZeny odvalovaciu kladku /9/, sasshujdcu do vertikdlnej urovae sed-
la /29/, pri¥om v mieste orientécie je po obvode vpnknjlod dréhy eriontoyanjch pltlﬂov‘pﬂ-
t1¢ /1/ unédanych v sedléch /23/'1 podopretych podpernou lildteu /14/, vikyvae uloldend
aspon’ jedna odprufend pétka /7/ svojou Ginnpu plochou sasshujuca do drdhy pl‘iﬂov pitie‘/l(
satial %o naberaci rotor /4/ nt.pod odvalovacou ‘kladkou /9/'v§tvorcnu opernd 1lidtu /13/
nad uroviou kolfka /2/ plédta patice /1/ a do dréhy kolfka /2/ sasahuje kolmo na sedlo /29/
doras /12/, prilom ned naberacim rotorom /4/ Jje dniontnony rosvod vaduchu /28/ # vytvere-
nymi vsduchovymi tryskemi /20/, sa miestom orientécie smerujucimi do dutiny pltlfn pati-
ce /1/ a oproti vzduchovim tryském /20/ je uloZeny skls /26/.
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