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Relatério Descritivo da Patente de Invengao para "DISPOSITIVO
DE CONTROLE DE ACESSO".

A presente invencao refere-se a um dispositivo de controle de
acesso com pelo menos um elemento de controle de acesso que libera ou
bloqueia o acesso a uma regiao protegida, a uma edificagdo ou a um terre-
no, especialmente com um bloqueio giratério, um torniquete, uma porta com
batentes giratéria, camara ou barreira de bloqueio, bem como com pelo me-
nos um dispositivo de leitura para a verificagdo de pelo menos uma caracte-
ristica de legitimagao que documente a autorizagao de acesso e/ou com pelo
menos um sensor, especialmente uma barreira de luz, para a verificagédo de
pelo menos uma caracteristica de seguranga, como por exemplo a quantida-
de das pessoas que passem, sendo que os elementos de bloqueio e o dis-
positivo de leitura e/ou os sensores encontram-se respectivamente conecta-
dos ao menos indiretamente com pelo menos uma unidade de computador
do dispositivo de acesso, sendo que essa unidade de computador apresenta
um elemento de memoéria, no qual sao depositadas caracteristicas de legiti-
macao e caracteristicas de seguranga permitidas e sendo que por meio da
unidade de processador ocorre uma comparagao das caracteristicas de legi-
timagao lidas com as caracteristicas de legitimacao armazenadas e/ou uma
verificacao das caracteristicas de segurang¢a detectadas por sensor com as
caracteristicas de seguranca permitidas, e, em fungdo do resultado dessa
comparagio, o elemento de acesso pode ser liberado, de preferéncia auto-
maticamente.

Nesse sentido, por exemplo, pelo DE 10 2004 048 403 A1 ja se
conhece um dispositivo de controle de acesso, especialmente para a regiao
de alta seguranca e regiao de aeroportos, na qual a uma regiao de um por-
tao definido por uma entrada e uma saida controlada é associada a um ou
mais dispositivos de controle e de verificagdo de identificagao, como por e-
xemplo um leitor de documentos, uma unidade biométrica para a detecgao
de caracteristicas biométricas, uma camera e/ou barreiras de luz para o con-
trole das mais diferentes caracteristicas de teste, como por exemplo do con-

trole de pessoas, individualizagao de pessoas ou identificacdo de pessoas
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ou da autorizagdo de acesso. Todos esses dispositivos de controle estao
conectados em rede entre si através de um dispositivo de controle central,
por exemplo para o nivelamento dos resultados de teste.

De modo complementar conhece-se pelo US 2006/0080541 A1
um sistema e um processo para a regulagem automatica ou manual de ni-
veis de controle de acesso com base em niveis de seguranga pré-ajustados.
No ambito da selegao dos niveis de seguranca definidos, o nivel de controle
de segurancga pode ser adaptado a situagéo atual, como por exemplo um dia
de trabalho ou um feriado, assim como a situagao local, como por exemplo
edificagdes privadas ou de empresas. Concretamente, no ambito do proces-
so de acordo com a invengdo, ha a possibilidade de parametrar uma matriz
de segurancga que defina os parametros de acesso e de seguranga, e de a-
daptar em caso de necessidade os pardmetros de uma situagéo de seguran-
¢a modificada.

Os dispositivos de controle de acesso desse tipo servem para a
liberagao controlada de um acesso e, ao mesmo tempo, para a separagao
de pessoas que desejam entrar em uma regido protegida, em uma edjifica-
¢ao ou em um terreno. Nesse caso, é evidente que no dmbito da automati-
zacao cada vez é mais desejavel que a verificagdo das caracteristicas de
legitimagao e/ou das caracteristicas de seguranga ocorra amplamente auto-
maticamente, ou seja, que os dados detectados, respectivamente lidos, se-
jam comparados com dados armazenados e, em fungao desses dados, ocor-
ra ou nao a liberagao do acesso.

Nesse sentido, unidades de computador cada vez mais rapidas,
bem como elementos de memoéria cada vez mais apropriados e maiores
possibilitaram que caracteristicas cada vez mais complexas sejam verifica-
das em correlagdo com a liberagdo de um acesso. Assim, nos ultimos anos
tornou-se possivel detectar caracteristicas biométricas, tais como uma im-
pressao digital, uma imagem de pessoa ou uma imagem da iris, € compara-
las com dados armazenados a fim de se verificar se a pessoa que tenta en-
trar no acesso realmente sera admitida. Nesse caso, a verificagao das carac-

teristicas biométricas € complementada com outras verificagées, tais como
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uma verificagao de vida quanto a impressées digitais tomadas ou uma verifi-
cacao por camera de um compartimento fechado no sentido de que s6 so-
mente uma respectiva pessoa passe pelo acesso, e outras caracteristicas de
seguranga possiveis.

Nesse caso, é possivel que sempre os mesmos elementos de
blogueio de acesso, tais como portas giratérias, portdes giratérios, portas
com batentes giratorias ou outros elementos de bloqueio, sejam operados
com diferentes sensores e dispositivos de leitura conforme o padrao de se-
guranga. Quanto mais caracteristicas sejam verificadas adicionalmente, tan-
to mais elevado sera o padrao de seguranga. Nesse sentido, frequentemente
as instalagdes sao equipadas com sensores e dispositivos de leitura que no
momento do fornecimento ndo serao usados imediatamente, para uma a-
daptacao posterior a padroes de seguranga mais elevados.

Uma adaptacao do padrao de seguranga, nesse caso, é frequen-
temente complexa estando-se em operagédo. Isso se deve, por um lado, a
exigéncia de que o padrao de seguranga de edificagdes possa ser modifica-
do durante o uso, tal como no ambito de um uso modificado. Nesse sentido,
é possivel, por exemplo, que um prédio originalmente s6 comercial seja cada
vez mais usado para atividades de pesquisas e, por isso, se tenha que au-
mentar o nivel de seguranca. Também é possivel que em edificagbes até
entao usadas sem planejamento, em um momento posterior sejam guarda-
dos bens de elevado valor, como objetos onerosos ou mesmo dinheiro, de
tal modo que por isso seja possivel elevar o nivel de seguranga. Também é
possivel que a situagao de risco se modifique em fungao de circunstancias
externas, porque, por exemplo, uma série de arrombamentos na vizinhanga
exija um maior nivel de seguranca.

Por fim, existe também o uso inverso, ou seja, em que uma re-
ducado do nivel de seguranga seja desejada pelo usuario porque se consta-
tou que o nivel inicialmente desejado de seguranga durante a operagao leva
a longos periodos de passagem das respectivas pessoas ou que a quota de
erros € muito elevada.

Apesar de toda a precisdo das instalagbes desse tipo, nao é
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possivel evitar, por exemplo, que no ambito da verificacdo, que apenas uma
pessoa passe por uma portdao, varias barreiras de luz sejam rompidas no
caso, por exemplo, de pacotes maiores conduzidos, de tal modo que a insta-
lagdo suponha que nao apenas uma pessoa, mas sim duas pessoas dese-
jam passar pela barreira. Nesse sentido, por exemplo, no caso de um prédio
comercial pode-se constatar rapidamente que cada pessoa que conduza
uma pasta de documentos provoque um alarme na instalagao, com a conse-
quéncia de que uma pessoa do pessoal de seguranga tenha que executar
uma verificagdo e que a instalagdao tenha que ser eventualmente liberada
manualmente. Pode ser entdo frequentemente préatico desligar esses contro-
les ou uma unica barreira de luz. No entanto, pode haver o desejo de em vez
da verificagao atual com duas barreiras de luz, executar uma outra verifica-
¢ao por meio de uma camera e uma avaliagao de imagem, por exemplo.

Durante a operagéo na pratica comprovou-se que, na entrada
em operagao de um dispositivo de controle de acesso que trabalhe automa-
ticamente, usualmente os clientes exigem o nivel mais alto possivel de segu-
ranca e, de acordo com isso, & executada uma parametrizagdo da instala-
¢ao. No decorrer da operagéo constata-se, entdo, frequentemente, que esse
nivel de seguranca dificilmente pode ser combinado com as exigéncias da
operagao diaria, de tal modo que, entdo, sdao executadas reparametrizagoes
complicadas, até que por fim seja encontrado um ajuste no decorrer do "Try
and Error", que, por um lado, proporcione um nivel 6timo de seguranga e,
por outro lado, possibilite uma operagao sem interferéncias, ou seja, um a-
cesso sem interferéncias e eventualmente também uma saida de uma regiao
protegida.

O re-equipamento complexo das instalagbes com uma respecti-
va interrupgao da operagao € percebido por todos os envolvidos como sendo
desagradavel e, além disso, é préprio para reduzir drasticamente a aceitagao
desse tipo de dispositivo de controle de acesso. Frequentemente, isso leva a
que o nivel de segurancga original pretendido seja colocado muito menor do
que seria desejavel, no interesse de uma operagao sem interferéncia. A ra-

pida aceitagao e funcionalidade de um dispositivo de controle de acesso re-
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presenta, portanto, um requisito essencial para uma instalagao complexa
desse tipo.

A partir desse estado da técnica, a invengao tem como objetivo
criar um melhor dispositivo de controle de acesso, que proporcione especi-
almente um manejo facilitado na instalagao e na operagao de um dispositivo
de controle de acesso desse tipo.

Esse objetivo é alcangado com um dispositivo de controle de
acesso segundo as caracteristicas da reivindicagao principal. Configuragdes
vantajosas da invengao podem ser encontradas nas demais reivindicagoes.

O objetivo é alcangado devido ao fato de que a unidade de com-
putador central, para a avaliagdo e para o nivelamento das caracteristicas de
legitimagéo lidas e das caracteristicas de seguran¢a detectadas, é alocada
uma unidade de manejo, com a qual é possivel ajustar niveis de seguranga
predefinidos. O ajuste dos niveis de seguranga representa a seleg¢ao de pa-
rametrizagdes adequadas predefinidas da unidade de computador central,
ou seja, por exemplo, uma sele¢ado das caracteristicas de legitimagao e/ou
de seguranga detectadas e o respectivo limiar de tolerancia combinado a
verificagdo das caracteristicas a ser executada. Os niveis de seguranga dis-
postos em conexao com o elemento de manejo representam uma selegao
dos niveis de seguranga adequados para a respectiva situagao de operagao,
sendo que conforme a aplicagdo, o elemento de manejo, equipado com dife-
rentes parametrizagdes predefinidas, pode ser conectado com a unidade de
computador.

Diferentemente das parametrizagées convencionais, as instala-
¢oes correspondentes séo oferecidas, portanto, com diferentes parametriza-
¢coes ja predefinidas. No entanto, a invengao nao se esgota na selegdo de
diferentes parametrizagdes possiveis do dispositivo de controle de acesso,
sendo que oferece adicionalmente a possibilidade de executar, através do
elemento de manejo adicional, uma possibilidade de regulagem sem nova
parametrizagdo da instalagcdo ou re-equipamento complicado ou parametri-
zagao, simplesmente com um simples elemento de manejo e elemento de

selecao. Nesse caso, um elemento de manejo desse tipo pode ser manejado
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pelo pessoal de seguranga usual ou por um porteiro sem qualquer conheci-
mento da instalagdo como tal.

O elemento de manejo adicional também permite, de modo facil,
passar imediatamente para condi¢gdes modificadas, ou seja, por exemplo, no
caso de uma fila grande, reduzir provisoriamente as caracteristicas de segu-
ranca e, em seguida, continuar a operagdo novamente com um nivel mais
elevado de seguranga.

Concretamente, no caso do elemento de manejo se trata de um
simples comutador giratério, com o qual se pode escolher entre diferentes
niveis de seguranga. Nesse caso, pode se tratar de um comutador giratério
escalonado ou sem escala. No caso de uma forma de execugdo com um
comutador giratério sem escalas, através da regulagem sem escalas tam-
bém sao modificadas as caracteristicas sem escalas, ou seja, por exemplo,
indicadores de parametros ou limiares de tolerancia continuos. Do ponto de
vista técnico, um comutador giratério sem escalas desse tipo pode ser con-
cretizado, por meio de uma resisténcia corredica. A parametrizagao sem es-
calas de dispositivos de controle de acesso ndao é apenas uma concepgao
totalmente nova da técnica de seguranca. Ela também possibilita uma adap-
tacao individual as necessidades de segurancga do cliente, tal como nao era
possivel até agora. E isso — também pela primeira vez — sem pessoal qualifi-
cado.

Mais uma vez em uma configuragdo vantajosa, a unidade de
manejo acha-se combinado um software especial de parametrizagao de tal
modo que por meio desse software seja possivel parametrizar os niveis de
seguranga que podem ser selecionados com o elemento de manejo. No en-
tanto, o software de parametrizagao também permite modificar em caso de
necessidade a parametrizagdo uma vez executada, ou seja, adaptar os ni-
veis de segurancga selecionados, em sua configuragao concreta, a operagao
modificada.O emprego do software de parametrizagao permite, portanto,
através da melhor possibilidade de adaptagao através da unidade de mane-
jo, também adaptar a propria unidade de manejo a uma operagao modifica-

da. No entanto, a parametrizagdo do software de parametrizagao continua
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reservada usualmente ao pessoal especializado.

Nesse caso, em uma forma de execugao preferida, ao dispositi-
vo de controle de acesso acha-se associada uma rede de sensores com va-
rios sensores, de tal modo que o nivel de seguranga ja possa ser modificado
com facilidade através da conexao e desconexao de sensores individuais ou
de grupos de sensores. Isso também é feito de um modo simples e viavel
para o pessoal de manejo através de regulagem do elemento de manejo
central.

Em uma configuragao vantajosa, no caso da rede de sensores
pode se tratar, ao menos parcialmente, de sensores 6ticos que formam um
portao otico transversalmente a direcao de passagem. Nesse caso, os sen-
sores 6ticos ficam alinhados de tal modo que seus eixos 6ticos se cruzem
formando losangos, com o efeito de que a quantidade de losangos e, portan-
to, a precisdo do monitoramento 6tico, se modificam através da regulagem
do elemento de manejo central.

Em outra configuragdo da inveng¢ao, foi aprovado o procedimen-
to de empregar o dispositivo de controle de acesso aperfeicoado em ligagao
com a verificagdo de caracteristicas biométricas como sendo caracteristica
de legitimacdo. Em especial, as exigéncias complexas na verificagao de ca-
racteristicas biométricas requerem a possibilidade de um ajuste posterior de
um dispositivo de controle de acesso desse tipo através do emprego de uma
unidade de manejo que pode ser empregada com facilidade.

Em uma forma vantajosa de desenvolvimento, a unidade central
de computador pode estar conectada a uma rede de dados superior para a
verificagdo das caracteristicas de seguranga e/ou de legitimagao e, desse
modo, & possivel executar por controle remoto uma verificagdo dos controles
de acesso, assim como também um reajuste da unidade de manejo. A liga-
¢ao correspondente da unidade de computador,mas também da unidade de
manejo, possibilita uma manutengao ou reajuste, por exemplo por parte do
fabricante, sem que seja necessaria uma observagao correspondente no
local da instalacao.

A seguir, a invengao sera explicada em detalhes com base em
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um exemplo de execugao representado no desenho. O exemplo de execu-
¢ao serve exclusivamente para a explicagao detalhada, sendo que, eviden-
temente, é concebivel uma série de outras formas de execugao no ambito da
invengao.

Mostra-se:

Figura 1: um portdo de acesso representado em perspectiva,
com uma unidade de computador combinada a esse portdo de acesso e com
um elemento de manejo combinada a essa unidade de computador;

Figura 2: um dispositivo de controle de acesso com varios ele-
mentos de bloqueio de acesso, visto em perspectiva;

Figura 3: um outro dispositivo de controle de acesso, em uma
vista de cima, como forma basica de representacgao.

A figura 1 mostra um dispositivo de controle de acesso 1, sendo
que, nesse caso concreto, trata-se de um portdo de passagem com varios
elementos de bloqueio de acesso,ou seja, varias portas pivotantes 2, 2', as-
sim como um bloqueio pivotante duplo 3 e, eventualmente, outros elementos
de bloqueio de acesso que nao sao mostrados aqui. Na dire¢éo de passa-
gem, através da porta pivotante dianteira 2 acha-se definida uma regiao 4
monitorada por cdmera e assinalada pela representacdo de raios, regiao
esta na qual, de um modo que n&o interessa aqui, inicialmente se verifica se
apenas uma pessoa se encontra na regiao fechada. Adicionalmente, na re-
gido 4 monitorada pode ser executada também uma detecgao de caracteris-
ticas biométricas, tal como a avaliagao da imagem de rosto, para a verifica-
¢ao da individualizagao.

Tanto as portas pivotantes 2, 2', como também o bloqueio pivo-
tante duplo 3, sao respectivamente providos de um acionamento por motor
elétrico, os quais estdo sob conexao de dados separadamente ou em con-
junto com uma unidade central de computador 5. Além disso, a unidade cen-
tral de computador 5 encontra-se em conexao com a(s) camera(s) 6 para o
monitoramento da regiao monitorada 4.

Somente quando a camera 6 sinaliza que na regiao monitorada

4 se encontra apenas uma pessoa, € que a porta pivotante 2 sera aberta em
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uma etapa adicional. Além disso, por exemplo, podem ser verificados os da-
dos biométricos ou, por meio de um dispositivo de leitura nao mostrado aqui,
outras caracteristicas de seguranga efou de legitimagdo. Somente quando
também estas correspondem, ao menos em um grau predefinido, aos dados
armazenados ou aos dados predeterminados é que serao abertos entao o
bloqueio pivotante duplo 3 e a porta pivotante seguinte 2'

Todas as caracteristicas detectadas ou lidas sao alocadas a uni-
dade central de computador 5. A unidade de computador 5 acha-se conec-
tada, além disso, com um dispositivo de meméria 7, no qual estao deposita-
das as caracteristicas de legitimagao admissiveis. A unidade de computador
5 executa entao uma comparagdo com as caracteristicas armazenadas, e
somente no caso em que estas coincidam em um grau predeterminado é
que ocorre a liberagao de cada um dos elementos de bloqueio de acesso do
dispositivo de controle de acesso 1.

Adicionalmente, a unidade central de computador 5 esta provida
de uma unidade de manejo 8, uma assim chamada "Security Wheel". Nesse
caso, trata-se de um comutador giratério regulavel sem escalas, com o qual
o nivel de seguranga respectivamente desejado pode ser predetérminado
pelo respectivo pessoal de monitoramento ou de servigo. Através da regula-
gem da unidade de manejo 8 regula-se, por exemplo, a faixa de tolerancia
da regiao monitorada 4, ou seja, as dimensdes que ainda sao aceitas para
se concluir que na regido monitorada 4 se encontra efetivamente apenas
uma pessoa. Além disso, através da regulagem da unidade de manejo 8 po-
de-se, ao mesmo tempo, regular quais desvios dos dados biométricos (ima-
gem de identidade) armazenados sdo aceitos em relagao aos dados detec-
tados. E evidente que com um afrouxamento do nivel de seguranga reduz-se
o esforgo com computador e, com isso, aumenta-se a velocidade de controle
da instalagao. No entanto, com a crescente redugao dos limiares de segu-
ranga ha o risco de que, por exemplo, também duas pessoas passem pela
instalagdo, mesmo que s6 uma esteja legitimada. Também é possivel que
através da unidade de manejo 8 seja reduzido o nivel de seguran¢a apenas

provisoriamente em periodos de grandes filas.
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Nesse caso, a Security-Wheel proporciona a possibilidade de se
adaptar o nivel de seguranga sem escalas a atual situagao de risco ou, por
outros motivos quaisquer, reajusta-lo a qualquer momento de modo perfeito
por meio de uma intervengdo manual no sentido estrito do termo. Essa modi-
ficacao é possivel sem um pessoal especializado devido ao elemento de
manejo de novo tipo (8). Devido a essa solugdo, o ajuste de seguranga do
dispositivo de controle de acesso pode se desenvolver conforme as exigén-
cias do cliente, sem que para isso ndo seja nada mais necessario do que
escolher um novo ajuste no elemento de manejo (8).

Em uma outra forma de execugao segundo a figura 2, parte-se
de um terreno maior e protegido, o qual esta protegido por meio de uma sé-
rie de diferentes elementos de bloqueio de acesso.

Nesse caso concreto, por exemplo, para a seguranga de uma
edificagdo sao empregados dois segmentos de circulo deslocaveis, respecti-
vamente combinados com uma porta de batentes giratéria, ou seja, uma as-
sim chamada porta redonda 10, 10', um portdo para pessoas 11 protegido
por uma porta de bloqueio, bem como dois portées para pessoas 12, 12' (en-
trada e saida) protegido por dois flaps pivotantes, assim como um torniquete
convencional 13, bem como um outro torniquete giratéria 13' e uma barreira
de blogueio 14 para a seguranca da regiao a ser protegida.

Nesse caso, os elementos de bloqueio de acesso estao reunidos
em unidades funcionais, por exemplo, porque eles protegem uma regiao de-
finida. Nesse sentido, por exemplo, as duas portas redondas 10, 10' com os
segmentos de circulo deslocaveis podem proteger a entrada e a saida de
uma unidade de edificagdo. Também se pode reunir em uma unidade o tor-
niquete convencional 13 com os dois flaps 12, 12' e o portao para pessoas
11 construido em forma cubica, para a seguran¢ga de uma regiao em comum,
como por exemplo um terreno com uma edificagao situada. Um outra unida-
de inclui um outro torniquete convencional 13', bem como a barreira de blo-
queio 14, tal como podem ser empregadas, por exemplo, para a protegcao de
um estacionamento.

O dispositivo de controle de acesso 1 com sua série de elemen-
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tos de blogueio de acesso representa, portanto, uma seguranga usual de um
terreno de servicos.

Os elementos de bloqueio de acesso reunidos em unidades fun-
cionais estao respectivamente ligados com uma interface 20, a qual recebe
os dados detectados pelos respectivos dispositivos de leitura e elementos
sensores combinados aos respectivos dispositivos de bloqueio de acesso e,
eventualmente transmite sinais aos acionamentos por motor elétrico das ins-
talagoes. Todas as interfaces 20 da instalagdo encontram-se em conexao de
dados entre si através de uma rede de dados 15, como por exemplo a intra-
net ou a internet.

Uma interface 20 encontra-se adicionalmente em conexao de
dados com um banco de dados, que se encontra depositado em um corres-
pondente elemento de memoéria 7. Essa interface 20 encontra-se adicional-
mente conectada com a unidade central de computador 5. A mesma interfa-
ce encontra-se conectada a unidade de manejo adicional 8, mediante a in-
tercalagao de um software especial de parametrizagdo 16.

Como resultado, a verificagao dos dados mencionados por cada
um dos elementos de blogueio de acesso ocorre através de um nivelamento
com as caracteristicas de legitimagao e de seguranga armazenadas no ban-
co de dados, levando-se em consideragao os niveis de seguranga predeter-
minados pela unidade central de manejo 8. Nesse caso, por meio do softwa-
re de parametrizagcao 16 pode ocorrer um re-ajuste da instalagdo no sentido
de que a parametrizagédo associada aos niveis individuais de segurang¢a seja
modificada posteriormente. Pelo lado operacional, executa-se um pré-ajuste
da instalagao por meio do software de parametrizagao 16.

O exemplo de execugao 2 mostra, de modo particular, como a
tarefa de parametrizagdo, quase que completamente nao pode deixar de ser
entendida pelo pessoal de servico comum, de um dispositivo completo de
controle de acesso 1 para um terreno ampliado de servigos através de sim-
ples regulagem de um unico elemento de manejo 8 pode ser adaptada a
respectiva necessidade e, eventualmente, também a condigées modificadas.

Para a continuagao da explicacédo, na figura 3 é mostrado um
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outro dispositivo de controle de acesso 1, o qual, nesse exemplo, é constitu-
ido apenas por uma portao de passagem 12 com os flaps 21, 21' que blo-
queiam ou liberam uma passagem controlada, conforme a necessidade,
sendo que a passagem encontra-se delimitada de ambos os lados por ele-
mentos condutores 22, 22'. Ao longo da extensao longitudinal dos elementos
condutores estao dispostos sensores 6ticos 23, distanciados um do outro, e
caso necessario em um ou mais planos de controle 6ticos, sensores estes
cujos eixos 6ticos estao dispostos na dire¢ao de raio transversalmente a di-
recao de passagem através do portdo de passagem 12 e cujas diregbes de
raios se cruzam diagonalmente de um modo tal que desse modo sejam for-
mados losangos de controle 25 ao longo da passagem. Além disso, ao por-
tao de passagem 12 acha-se associado um comutador giratério servindo de
elemento central de manejo 8. Tal como indicado pelos numeros crescentes
no painel de servigo 26, que esta associado ao elemento central de manejo
8, é possivel regular o nivel de seguranga da portao de passagem 12 com
facilidade através da regulagem do comutador giratério. Nesse exemplo de
execugao, devido a regulagem do elemento central de manejo 8, os senso-
res oticos individualmente sao ligados ou desligados. Segundo a exposi¢ao
basica na figura 3, o nivel de seguranga é aumentado continuamente da fi-
gura 3 a) da direita para a esquerda até a figura 3 f), na medida em que se-
jam conectados cada vez mais sensores o6ticos. Desse modo, os losangos
de controle éticos 25 tornam-se cada vez mais numerosos e cada vez mais
menores, e a rede da detecgdo 6tica cada vez mais fina. Nesse sentido é
possivel que um nivel de seguran¢a segundo a figura 3a seja suficiente para
identificar que uma pessoa passa pela portdao, sendo que com uma rede ca-
da vez mais fina, por exemplo segundo a figura 3 f), ainda é possivel se dife-
renciar com exatidao se trata-se de uma ou duas pessoas e eventualmente
também se diferenciar se na mao de uma pessoa encontra-se conduzida
uma crianga ou uma pasta de documentos. Quanto mais fina for a rede, me-
lhor sera o controle de acesso, porém também a probabilidade de alarmes
falsos. Através do elemento de manejo 8 pode-se adaptar de modo 6timo e

facilmente o nivel de seguranga a situagao e as necessidades.



13

LISTAGEM DE REFERENCIA

10

15

20

1 dispositivo de controle de acesso
2,2 porta pivotante

3 elemento de bloqueio duplo

4 regido monitorada

5 unidade central de computador
6 camera

7 unidade de meméria

8 elemento central de manejo
10, 10' porta redonda

1" portao para pessoas

12,12 portao de passagem com flaps
13, 13 instalacao de torniquete

14 barreira de bloqueio

15 rede de dados

16 software de parametrizagcao
20 interface

21,21 flap

22,22 elemento condutor

23 sensores

25 losangos de controle

26 painel de manejo
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo de controle de acesso com pelo menos um ele-
mento de controle de acesso que libera ou bloqueia o acesso a uma regiao
protegida, a uma edificagdo ou a um terreno, especialmente com um blo-
queio giratério, um torniquete, uma porta de batentes giratéria, cAmera ou
uma barreira de bloqueio (14), bem como pelo menos um dispositivo de lei-
tura para a verificacdo de pelo menos uma caracteristica de legitimacédo que
documenta uma autorizagao de acesso €/ou pelo menos um sensor, especi-
almente uma barreira de luz, para a verificagcao de pelo menos uma caracte-
ristica de segurancga, como por exemplo a quantidade das pessoas passan-
do, sendo que os elementos de bloqueio de acesso e o dispositivo de leitura
e/ou 0s sensores estao respectivamente conectados ao menos indiretamen-
te com pelo menos uma unidade de computador (5) do dispositivo de contro-
le de acesso (1), sendo que essa unidade de computador (5) apresenta um
elemento de meméria (7), no qual estdo depositadas caracteristicas de legi-
timacdo admissiveis, caracteristicas de seguranca ou valores tedricos e
sendo que, por meio da unidade de processador, ocorre uma comparagao
das caracteristicas de legitimagao lidas com as caracteristicas de legitima-
¢do armazenadas e/ou uma verificagcdo das caracteristicas de segurancga
detectadas por sensor com as caracteristicas de seguranca admissiveis, e,
em funcdo do resultado dessa comparacdo, o elemento de bloqueio de
acesso pode ser liberado, de preferéncia automaticamente, caracterizado
pelo fato de que a unidade central de computador (5) do dispositivo de con-
trole de acesso (1) estd munida adicionalmente de um elemento de manejo
(8) para o ajuste de niveis de seguranca predeterminados e a cada um des-
ses niveis de seguranga acha-se associada uma parametrizacao definida da
unidade de computador (5), de tal modo que, em fungéo do nivel de segu-
rangca respectivamente ajustado, seja predeterminada inequivocamente a
quantidade das caracteristicas verificadas de seguranga e/ou de legitimagéao
e 0s seus respectivos limiares de tolerancia através de selecido dos niveis de
seguranga por meio do elemento de manejo (8).

2. Dispositivo de controle de acesso de acordo com a reivindica-
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¢ao 1, caracterizado pelo fato de que o elemento de manejo (8) € um comu-
tador giratério regulavel com escalas ou sem escalas.

3. Dispositivo de controle de acesso de acordo com a reivindica-
¢cdo 1 ou 2, caracterizado pelo fato de que a unidade de manejo (8) acha-se
associado um software de parametrizacédo (16) de um modo tal que aos ni-
veis de segurancga selecionaveis por meio da unidade de manejo (8) esta
associada de modo ajustavel e/ou regulavel, por meio do software de para-
metrizacdo (16), uma quantidade definida de caracteristicas de seguranca
e/ou de legitimacéo a serem verificadas.

4. Dispositivo de controle de acesso de acordo com qualquer
uma das reivindicagdes 1 a 3, caracterizado pelo fato de que os sensores se
complementam para formar uma rede de sensores, e, por meio da unidade
de manejo, sensores individualmente dessa rede de sensor podem ser liga-
dos e desligados.

5. Dispositivo de controle de acesso de acordo com a reivindica-
¢cao 4, caracterizado pelo fato de que no minimo uma parte dos sensores é
de sensores 6ticos (23), especialmente barreiras de luz, cujos eixos 6ticos
estdo dispostos em direcao longitudinal transversalmente a direcdo de pas-
sagem através do dispositivo de controle de acesso, e se cruzam diagonal-
mente formando losangos, sendo que, devido a conexado e desconexao de
campos de losangos, a sua quantidade aumenta e diminui.

6. Dispositivo de controle de acesso de acordo com qualquer
uma das reivindicagdes anteriores, caracterizado pelo fato de que como ca-
racteristica de legitimac&do pelo menos uma caracteristica biométrica € verifi-
cavel por meio dos sensores, sendo que por meio da unidade de manejo (8)
€ possivel ajustar o grau da coincidéncia a ser exigida da caracteristica bio-
métrica detectada por meio de um dispositivo de leitura, respectivamente em
funcdo do nivel de seguranga selecionado.

7. Dispositivo de controle de acesso de acordo com qualquer
uma das reivindicagbes 1 a 6, caracterizado pelo fato de que a unidade de
computador (5) esta conectada a uma rede de dados (15), de preferéncia

uma intranet, uma rede WLAN e/ou a internet e, desse modo, é possivel
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manejar por controle remoto a unidade de manejo (8) e/ou o software de pa-

rametrizagao (16).
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