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명 세 서

청구범위

청구항 1 

면도기로서, 

손잡이;

상기 손잡이 내에 배치되는 전원;

적어도 2개의 면도 날을 포함하는 면도 헤드; 및 

전원에 연결되어 있는 액츄에이터를 포함하고, 

상기 면도 날은 단일의 절단 면 내에 배치되는 절단 가장자리를 가지며, 상기 면도 날 중의 적어도 하나는 면도

헤드 내에 가동적으로 결합되어 있어, 가동 날은 구동되어 운동 범위 내에서 옆으로 병진 운동할 수 있고,

상기 액츄에이터는, 상기 가동 날을 구동시켜 상기 운동 범위 내에서 왕복 운동하도록 해주는 힘을 가하는, 면

도기. 

청구항 2 

제 1 항에 있어서,

상기 액츄에이터는 전기 모터, 압전 모터 또는 서보 중의 하나를 포함하는, 면도기. 

청구항 3 

제 1 항에 있어서, 

상기 액츄에이터는 자기적인 힘을 가하여 상기 가동 날을 구동시키는, 면도기.

청구항 4 

제 1 항에 있어서, 

상기 액츄에이터는 기계적인 힘을 가하여 상기 가동 날을 구동시키는, 면도기.

청구항 5 

제 1 항에 있어서,

복수의 면도 날이 상기 면도기 헤드 내에 가동적으로 결합되어 있고, 각 면도 날은 각각의 운동 범위 내에서 움

직이는, 면도기.

청구항 6 

제 5 항에 있어서,

서로 인접하는 가동 날들은 서로 반대 방향으로 왕복 운동하는, 면도기.

청구항 7 

제 6 항에 있어서,

상기 운동 범위는 인접하는 면도 날에 대해 0.1 mm 내지 0.5 mm의 범위 내에 한정되어 있는, 면도기.  

청구항 8 

제 1 항에 있어서,
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상기 운동 범위는 0.1 mm 내지 0.5 mm의 범위 내에 한정되어 있는, 면도기.  

청구항 9 

제 1 항에 있어서,

상기 액츄에이터는 자기적 액츄에이터를 포함하는, 면도기.

청구항 10 

제 9 항에 있어서,

상기 가동 날에 결합되어 있고 상기 자기적 액츄에이터에 의해 구동되는 자성체를 더 포함하는, 면도기. 

발명의 설명

기 술 분 야

본 발명의 실시 형태는 면도기에 관한 것이다.  보다 구체적으로, 본 발명의 실시 형태는 적어도 하나의 노출되[0001]

는 왕복 운동 날을 갖는 면도기에 관한 것이다.

배 경 기 술

시장을 지배하고 있는 두 종류의 면도기가 있다.  전기 면도기가 있는데, 이 전기 면도기는 스크린 또는 다른[0002]

보호 장벽 뒤에 있는 하나 이상의 절단 요소를 가지고 있으며, 이 절단 요소가 동력을 받으면 예컨대 회전하게

되고, 그래서, 스크린 또는 장벽을 관통해 있는 털이 잘리게 된다.  이런 종류의 면도기의 이점은, 초기 구입

후에, 장치 또는 그의 부품을 교체하지 않고 많은 횟수의 면도가 가능하다는 것이다.  불행히도, 전기 면도기는

일반적으로 다소 부피가 커서, 예컨대 사용자의 코 주위의 좁은 공간에는 진입할 수 없다.  또한, 사용자의 뺨

과 같은 개방된 공간에서도, 면도의 근접성은 일반적으로 날 노출형 면도기로 가능한 것과 같지 않다. 이러한

근접성 부족은 적어도 부분적으로 장벽의 치수 때문이다.  비교적 얇은 마이크로 스크린도 면도의 최대 근접성

을 결정하는 두께를 가지고 있다.  즉, 면도는 스크린의 두께 보다 더 근접하여 이루어질 수 없다.

오늘날 일반적으로 사용되고 있는 두 번째 종류의 면도기는 날 노출형 면도기인데, 이러한 면도기는 카트리지에[0003]

배치되는 하나 이상의 날을 가지고 있다.  사용자는 면도할 부위를 가로질러 카트리지를 끌고, 또한 날이 사용

자의 피부와 직접 접촉하고 또한 전기 면도기의 보호 차폐부의 치수가 수용될 필요가 없기 때문에, 날은 전기

면도기로 가능한 경우 보다 일반적으로 더 근접한 면도를 제공한다.  일반적으로, 3개, 4개, 또는 심지어 5개의

날이 정렬되어 동일한 면도 방향으로 절단을 행하게 된다.  복수의 날이 존재하는 경우에도, 선두 날이 절단의

대부분을 행하게 된다.  여기서 사용되는, 날을 수식하는 "선두"는, 면도 방향으로 털과 접촉하게 되는 첫번째

날을 말하는 것이다.   그 결과, 선두 날이 다른 날 보다 더 빨리 무뎌지게 된다.

일부 면도기 제조업자는 날 노출형 면도기의 "전동식" 모델을 출시하고 있다.  이들 면도기는 손잡이 내의 배터[0004]

리 및 편심체를 갖는 모터를 포함하고, 그래서 전체 면도기는 전력을 받으면 진동을 하게 된다.  이 모델에서,

날은 실제로 움직이지 않고, 전체 장치가 진동을 하게 된다.  이러한 점이 크게 광고되었지만, 시장 조사에 의

하면, 그것은 사용자에게 어떤 실제적인 이익도 주지 못하며, 대부분의 사용자는 배터리가 다 되어도 그 배터리

를 교환하지 않는다.  연구에 의하면, 전동식 모델은 비전동식 모델에 대해 더 긴 카트리지 수명 또는 개선된

절단 효과를 갖는 것으로 나타나지 않았다.  오히려, 이들 "전동식" 날 노출형 면도기는 마켓팅 술책에 지나지

않은 것으로 보인다.

도면의 간단한 설명

첨부 도면을 참조하여 본 발명의 실시 형태를 예시적으로 또한 비제한적으로 설명하며, 도면에서 유사한 참조[0005]

번호는 유사한 요소를 나타낸다.  본 개시에서 "일" 또는 "한" 실시 형태라고 할 때 이는 반드시 동일한 실시

형태를 말하는 것은 아니고, 이러한 언급은 적어도 하나를 의미하는 것이다. 

도 1은 본 발명의 일 실시 형태의 면도기의 사시도이다.

도 2는 도 1의 실시 형태의 단면도이다.

도 3은 손잡이에서 분리되어 있는 면도 어셈블리를 나타낸다. 
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도 4는 기계적 구동기를 갖는 본 발명의 일 대안적인 실시 형태의 단면도이다.

도 5는 본 발명의 일 대안적인 실시 형태의 개략도이다.

도 6은 기계적인 액츄에이터를 갖는 본 발명의 일 대안적인 실시 형태의 개략도이다.

도 7은 복수의 날이 움직일 수 있는 본 발명의 일 실시 형태의 개략도이다.

발명을 실시하기 위한 구체적인 내용

도 1은 본 발명의 일 실시 형태의 면도기의 사시도이다.  일회용 면도 헤드(100)는 손잡이(102)에 연결되기 위[0006]

한 손잡이 연결 기구(나타나 있지 않음)를 제공하는 요크(104)를 포함한다.  이 요크(104)는 가요성 가로 부재

(106) 사이에 걸쳐 있고, 복수의 개별적인 카트리지(108, 110)가 그 가로 부재에 연결되어 있고, 각각의 카트리

지는 사용 중에 면도 면에서 내에서 노출되는 날을 포함한다.  요크, 가로 부재 및 카트리지의 구성은 본 발명

자에 의해 발명된 미국 특허 제 8,479,398 호 또는 공동 계류중인 미국 출원 제 13/173,911 호에 기재되어 있는

것과 같을 수 있다.

카트리지(108)는 가로 부재(106)에 고정식으로 결합되어 있다.  도 3을 참조하여 아래에서 더 상세히 설명하는[0007]

바와 같이, 카트리지(110)는 왕복 운동 가능하게 결합되어 있다.  카트리지(110)에는 자성체(112)가 결합되어

있다.  여기서 사용되는 자성체는 자기장에 응답하는 재료를 말하는 것일 수 있다.  일 실시 형태에서, 자성체

(112)는 영구 자석이다.  일 실시 형태에서, 자성체는 희토류 자석이다.  손잡이(102)는 배터리와 같은 전원(나

타나 있지 않음)을 포함한다.  일 실시 형태에서, 단일의 AAA 배터리가 사용된다.  다른 실시 형태에서, 리튬

이온 배터리와 같은 재충전 가능한 배터리가 사용될 수 있다.  전원은 자기적 액츄에이터(114)에 전력을 공급하

며, 이 자기적 액츄에이터는 전류에 반응하는 자기장을 발생시킨다.  자기적 액츄에이터(114)는 솔레노이드, 전

자기 코일, 압전 요소 등일 수 있다.  아암(116, 118)이 자기적 액츄에이터(114)로부터 연장되어 있다.  아암

(116,  118)은  자성체(112)에  인접하도록  연장되어  있다.  자기적  액츄에이터에  가해지는  전류의  방향을

전환시켜, 두 아암 사이의 자기장의 극성을 번갈아 나타나게 할 수 있다.  이렇게 해서, 카트리지(110)에 결합

되어 있는 자성체(112)는 자기적 아암(116, 118) 사이에서 앞뒤로 구동되어, 카트리지(110)가 왕복 운동을 할

수 있다.  여기서 사용되는 "왕복 운동"은 면도 방향에 대한 횡방향 운동이다. 

이  실시  형태에서,  카트리지(110)는  선두  날을  포함하고  그래서  불균형적인  양의  절단  작용을  맡고  있기[0008]

때문에, 이 날을 왕복 운동시킴으로써, 날의 무디어짐이 감소되면서 털이 더 효율적으로 잘리게 된다.  이는 면

도 어셈블리(100)의 사용 수명을 크게 증대시키는 것으로 밝혀졌다.  보다 구체적으로, 왕복 운동으로 인해, 날

이 털을 만날 때 톱질 효과가 나타나게 된다.  유추하여, 압력만으로 자르는 칼은 톱질 운동이 있는 경우 보다

훨씬 더 날카로워야 한다.  유사하게, 여기서, 왕복 운동에 의해 날은 더 효율적으로 절단을 행할 수 있다.  왕

복 운동에 의해 절단시의 무디어짐 효과가 감소되고 또한 더 무딘 날을 사용해서도 통상적인 기술로 가능한 경

우 보다 더 효과적인 절단이 가능하게 된다.  더 효과적인 절단에 의해 뽑힘과 잡아 당김이 감소된다.  이러한

왕복 운동 기술을 이용하는 카트리지는 교체 없이 1년까지 지속되는 것으로 밝혀졌다.

도 2는 도 1의 실시 형태의 단면도이다.  이 도에서, 액츄에이터 아암(116, 118) 사이에 자성체(112)가 위치해[0009]

있는 것을 볼 수 있다.  자성체(112)는 접착제, 점용접, 또는 다른 적절한 부착법으로 선두 날(204)에 결합될

수 있다.  일 실시 형태에서, 자성체(112)는 카트리지(110)에 인서트 몰딩된다.  손잡이(102)에는 내부 공간

(202)에 있는데, 이 내부 공간에는 전원(나타나 있지 않음)과 자기적 액츄이터(114)가 배치될 수 있다.

도 3은 손잡이에서 분리되어 있는 면도 어셈블리를 나타낸다.   이 도에서,  손잡이 부착 기구(304)를 볼 수[0010]

있다.  손잡이 부착 기구는 요크의 일 부분으로서 형성되어 있고, 손잡이의 대응하는 암형 요소를 위한 수형 수

용부를 제공한다.  다양한 손잡이 부착 기구가 당업계에 알려져 있으며, 아떤 적절한 손잡이 부착 기구라도 사

용할 수 있다.  일 적절한 손잡이 부착 기구가 본 발명자에 의해 발명된 공동 계류중인 미국 특허 출원 제

14/221,086 호에 기재되어 있다.  카트리지(110)는 중심 지지부(322)를 가지고 있는데, 이 중심 지지부는, 상기

자성체를 부착하거나, 또는 도 4를 참조하여 아래에서 설명하는 바와 같은 본 발명의 다른 실시 형태에서 사용

될 수 있는 기계적 링크를 결합하기 위한 적절한 자리를 제공한다.  또한 이 도에서 가로 부재(106)에 형성되어

있는  슬롯(330)을  볼  수  있다.   카트리지(110)의  포스트(320)에  의해  카트리지(110)가  슬롯(330)  내에

결합된다.  슬롯(330)은 카트리지(110)의 날이 왕복 운동할 수 있는 최대 범위(r)을 규정한다.

시험에 의하면, 날 수명을 증대시키거나 면도될 털을 자르는 효과를 증대시킴에 있어 0.1 mm 미만의 왕복 운동[0011]

은 효과적이지 않은 것으로 밝혀졌다.  0.5 mm 보다 큰 왕복 운동은 사용 중에 베인 자국 및 상처가 생길 위험
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을 크게 증가시킬 수 있다.  결과적으로, 상기 범위(r)은 0.1 ∼ 0.5 mm 의 범위에서 선택되며, 대략 0.2 mm가

상처의 증가 위험이 없이 효과적인 것으로 밝혀졌다.  어떤 실시 형태에서는 아암(116, 118)이 날의 왕복 운동

을 제한할 수 있지만, 슬롯(330)은 하드 스탑을 제공하고 또한 날이 그 한계를 넘어 움직이지 않도록 해준다.

이리하여, 날 운동에 대한 어떤 다른 제한이 훼손된 경우에 안전 여유가 제공된다.

도 4는 기계적 구동기를 갖는 본 발명의 일 대안적인 실시 형태의 단면도이다.  손잡이(402)는 기계적 액츄에이[0012]

터(414)를 포함하고, 이 기계적 액츄에이터는 예컨대 서보, 압전 모터, DC 전기 모터 등일 수 있다.  기계적 링

크(424)는 예컨대 모터 축(428)의 편심 연장부와 접촉하고, 그 연장부와 접촉하도록 편향될 수 있다.  예컨대,

스프링 또는 다른 탄성 편향 부재가 링크(424)를 축(428)과 접촉하도록 누를 수 있다.  기계적 액츄에이터(41

4)는 축(428)을 회전시킨다.  기계적 링크(424)는 모터의 회전을 가동 카트리지(410)의 왕복 운동으로 전환시킨

다.  도 3을 참조하여 설명한 실시 형태에서와 같이, 카트리지(410)는 가로 부재(406)에 결합되어 있어 원하는

범위의 운동이 가능하게 된다.  카트리지(408)는 가로 부재(406)에 고정 관계로 결합되어 있다.  가로 부재

(406)는 요크(404)에 연결되어 있고 이 요크는 짝지움 관계로 손잡이(402)에 연결되어 있다.

위에서 언급한 바와 같이, 카트리지(410)와 카트리지(408) 사이의 상대 운동을 0.5 mm 이하로 제한하는 것이 바[0013]

람직하다.  0.5 mm를 초과하는 상대 운동은 사용자에 대한 베인 자국 및 상처의 위험을 증가시키는 것으로 밝혀

졌다.  또한, 0.1 mm 미만의 운동 범위는 원하는 효용을 제공하지 못하는 것으로 밝혀졌다.  그래서, 0.1 ∼

0.5 mm의 운동 범위가 바람직하고(감소된 상한은 추가적인 안전 여유를 제공함) 0.2 mm가 만족스러운 것으로 밝

혀졌다.  도 3에 나타나 있는 바와 같이, 가로 부재(406)는 그 운동 범위에 대한 하드 스탑을 제공한다.  다른

실시 형태에서, 기계적 링크(424)의 운동은 손잡이 내부의 하드 스탑(422)에 의해 제한된다.  가로 부재(406)는

요크(404)에 연결되어 있고, 이 요크는 짝지움 관계로 손잡이(402)에 연결되어 있다.  다른 실시 형태에서, 날

과 축(428) 사이의 링크(424)의 연결은 운동 범위를 원하는 범위로 제한한다.

도 5는 본 발명의 일 대안적인 실시 형태의 개략도이다.  이 실시 형태에서, 면도 헤드는 단일의 다중 날 카트[0014]

리지(500)로 되어 있다.  자기적 액츄에이터(514)가 필드 아암(516)과 필드 아암(518) 사이에 교번적인 극성의

자기장을 가하게 되며,  이 자기장은 자성체(512)에 작용한다.   그 자성체는 다중 불레이드 면도기 카트리지

(500)의 한 날에 결합되어 있다.  가동 날(510)이 슬롯(530)에 배치되어 잇고, 이 슬롯은 그 가동 날이 일정한

운동 범위에서 카트리지(500)의 다른 날에 대해 왕복 운동할 수 있게 해준다.  이 실시예에서, 가동 날(510)은

5중 날 카트리지의 중간 날이다.  날들 중 어떤 것도 상기 가동 날로서 선택될 수 있는 것도 본 발명의 범위 내

에 있다.  그러나, 선두 날이 가동 날 중의 적어도 하나인 경우에, 카트리지의 수명 및 면도의 개선된 효과가

최대로 증가된다.

도 6은 기계적 액츄에이터를 갖는 본 발명의 일 대안적인 실시 형태의 개략도이다.  도 6에서, 기계적 액츄에이[0015]

터는 기계적 링크(612)에 연결되어 있고, 이 기계적 링크는 가동 날(610)에 연결되어 있다.  슬롯(630)이 형성

되어 있어 원하는 범위의 운동을 제공한다.  도 5의 실시 형태와 유사하게, 가동 날은 어떤 개별적인 날로도 선

택될 수 있지만, 선두 날이 최대의 효과 개선을 이룰 수 있다.

도 7은 복수의 날이 움직일 수 있는 본 발명의 일 실시 형태의 개략도이다.  기계적 액츄에이터(714)는 그의 축[0016]

(728)으로 한쌍의 기계적 링크(724, 726)에 연결되어 있고, 이들 기계적 링크는 날 어셈블리(700)의 가동 날

(710, 712)에 각각 연결되어 있다.  카트리지(708)는 상기 어셈블리 내에 고정된 관계로 결합되어 있다.  카트

리지(710,  712)는 서로 반대 방향으로 왕복 운동하는데,  즉 카트리지(710)가 좌측으로 움직일 때,  카트리지

(712)는 우측으로 움직이게 된다.  나타나 있는 바와 같이, 포스트(740, 760)는 슬롯(730, 750)에 각각 결합해

있다.  이들 슬롯(730, 750)은 날의 운동 범위를 규정한다.  복수의 날이 움직이는 이 실시 형태에서는, 날 간

의 상대 운동이 0.5 mm 미만으로 유지되는 것이 중요하다.  그래서, 날들이 서로 반대 방향으로 움직이는 경우,

각 날은, 사용자에 대한 베인 자국과 상처를 피하기 위해 허용 범위 내의 상대 운동을 유지하면서 0.2 mm 이하

로 움직여야 한다.  총 상대 운동이 0.2 mm가 되도록 각 날이 0.1 mm로 움직이는 것이 효과적인 것으로 밝혀졌

다.  나타나 있는 실시 형태에서, 기계적 링크(724, 726)는 카트리지(710, 712)의 운동 범위를 각각 제한한다.

이 실시 형태는 기계적 액츄에이터를 사용하지만, 하나 보다 많은 날을 움직이는 자기적 액츄에이터를 갖는 실[0017]

시 형태도 본 발명의 범위에 있다.  예컨대, 도 1의 실시 형태에는, 2개의 가동 카트리지 및 서로 반대되는 방

향의 극성을 갖는 자성체가 제공될 수 있어(예컨대, 선두 날 자석은 NS 방향을 가지며 다음의 날 자석은 SN 방

향을 가짐), 자기장이 아암에 의해 가해질 때 날은 서로 반대 방향으로 왕복 운동하게 된다.

위의 명세서에서, 본 발명의 실시 형태를 그의 특정 실시 형태를 참조하여 설명하였다.  그러나, 본 발명의 더[0018]

넓은 정신 및 범위에서 벗어남이 없이 그 실시 형태에 대한 다양한 수정과 변화가 이루어질 수 있음이 명백할
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것이다.  따라서 명세서와 도면은 제한적인 것이 아니라 실례적인 것으로 생각되어야 한다.

도면

도면1

도면2
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도면3

도면4
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도면5

도면6
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도면7
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