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本发明涉及一种擦背设备，尤其涉及一种运

动员智能擦背设备。本发明的目的是提供一种方

便、舒适、节省人力的运动员智能擦背设备。技术

方案为：一种运动员智能擦背设备，包括有底板、

导轨、导套、电机座、第一减速电机、第一轴承座、

丝杆、螺母、Z形板、L形杆、第一转轴、蜗轮等；底

板的顶部左侧连接有导轨，导轨上滑动式连接有

导套。本发明通过第一减速电机转动带动旋转擦

洗装置向上或向下移动，从而能够调节旋转擦洗

装置的高度，通过第二减速电机转动带动旋转擦

洗装置顺时针或逆时针转动，能够调节旋转擦洗

装置的角度，如此，运动员即可根据自身情况调

节旋转擦洗装置，使得运动员通过旋转擦洗装置

擦背时更加舒适，且能够节省人力。
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1.一种运动员智能擦背设备，包括有底板（1）、导轨（2）、导套（3）、电机座（4）、第一减速

电机（5）、第一轴承座（6）、丝杆（7）、螺母（8）和Z形板（9），底板（1）的顶部左侧连接有导轨

（2），导轨（2）上滑动式连接有导套（3），导轨（2）的顶部连接有电机座（4），电机座（4）上安装

有第一减速电机（5），导轨（2）的右侧上下部均安装有第一轴承座（6），上下第一轴承座（6）

之间连接有丝杆（7），丝杆（7）上设有螺母（8），螺母（8）与导套（3）连接，螺母（8）的右侧连接

有Z形板（9），其特征在于，还包括有L形杆（10）、第一转轴（11）、蜗轮（12）、旋转块（13）、连接

块（14）、控制箱（141）、弧形杆（142）、防水布（1421）、第一开关（143）、第二开关（144）、第二

轴承座（15）、蜗杆（16）、第二减速电机（17）、背靠板（18）、连接杆（20）、斜板（21）和旋转擦洗

装置（30），Z形板（9）的顶部左侧连接有L形杆（10），L形杆（10）的右部转动式连接有第一转

轴（11），第一转轴（11）的后部连接有蜗轮（12），第一转轴（11）的后端连接有旋转块（13），旋

转块（13）的右侧连接有连接块（14），连接块（14）的左侧中部连接有控制箱（141），控制箱

（141）内包括有电源模块和控制模块，连接块（14）的底部连接有弧形杆（142），弧形杆（142）

的底部中间连接有防水布（1421）、第一开关（143）和第二开关（144），第一开关（143）和第二

开关（144）均位于防水布（1421）内，第一开关（143）位于第二开关（144）的右方，Z形板（9）的

顶部右侧安装有两个第二轴承座（15），两个第二轴承座（15）之间连接有蜗杆（16），蜗杆

（16）与蜗轮（12）啮合，Z形板（9）的顶部中间安装有第二减速电机（17），第二减速电机（17）

的输出轴与蜗杆（16）左端连接，连接块（14）的顶部右侧连接有背靠板（18），背靠板（18）的

中部开有矩形孔（19），连接块（14）的顶部左侧连接有连接杆（20），连接杆（20）的上部设有

旋转擦洗装置（30），旋转擦洗装置（30）穿过矩形孔（19），连接杆（20）的左侧下部连接有斜

板（21），斜板（21）位于第一减速电机（5）上方，第一减速电机（5）、第一开关（143）、第二开关

（144）和第二减速电机（17）均与控制模块通过线路连接。

2.根据权利要求1所述的一种运动员智能擦背设备，其特征在于，旋转擦洗装置（30）包

括有第二转轴（301）、皮带轮（302）、电动轮（303）、传送带（304）、活动块（305）、滑轨（306）、

滑块（307）、弹簧（308）、移动块（309）、刷块（3010）和第三开关（3011），连接杆（20）的前侧下

部转动式连接有第二转轴（301），第二转轴（301）上连接有皮带轮（302），连接杆（20）的前侧

上部安装有电动轮（303），皮带轮（302）与电动轮（303）之间绕有传送带（304），传送带（304）

的外侧均匀间隔的连接有多个活动块（305），活动块（305）的外侧连接有滑轨（306），滑轨

（306）上滑动式连接有滑块（307），滑块（307）的内侧与滑轨（306）内端之间连接有弹簧

（308），滑块（307）的外侧连接有移动块（309），移动块（309）的外端连接有刷块（3010），右方

刷块（3010）穿过矩形孔（19），弧形杆（142）的底部中间连接有第三开关（3011），第三开关

（3011）位于第二开关（144）的左方且位于防水布（1421）内，电动轮（303）和第三开关（3011）

均与控制模块通过线路连接。

3.根据权利要求2所述的一种运动员智能擦背设备，其特征在于，还包括有L形板

（311）、清洗液箱（312）、密封环（313）、输液管（314）、喷头（315）、短距红外探头（316）和水泵

（317），连接杆（20）的左侧上部连接有L形板（311），L形板（311）内左侧上部连接有清洗液箱

（312），清洗液箱（312）的底部左侧嵌有密封环（313），清洗液箱（312）内左侧下部安装有水

泵（317），水泵（317）的出水端连接有输液管（314），输液管（314）穿过密封环（313），输液管

（314）的右端连接有喷头（315），喷头（315）位于左部刷块（3010）的左侧，清洗液箱（312）的

底部右侧连接有短距红外探头（316），短距红外探头（316）位于喷头（315）上方，短距红外探
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头（316）和水泵（317）均与控制模块通过线路连接。

4.根据权利要求3所述的一种运动员智能擦背设备，其特征在于，还包括有第四开关

（321）、安装杆（322）、第三轴承座（323）、转杆（324）、第三减速电机（325）、清洗块（3251）、外

接输水管（326）和电控阀（327），弧形杆（142）的底部连接有第四开关（321），第四开关（321）

位于第三开关（3011）左侧且位于防水布（1421）内，L形板（311）左侧下部连接有安装杆

（322），安装杆（322）右部安装有第三轴承座（323），第三轴承座（323）内连接有转杆（324），

安装杆（322）左部安装有第三减速电机（325），第三减速电机（325）的输出轴与转杆（324）的

左端连接，转杆（324）的右端连接有清洗块（3251），清洗块（3251）可与左部刷块（3010）接

触，L形板（311）的下部连接有外接输水管（326），外接输水管（326）位于转杆（324）上方，外

接输水管（326）的右端位于清洗块（3251）的正上方，外接输水管（326）上连接有电控阀

（327），第三减速电机（325）和电控阀（327）均与控制模块通过线路连接。
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一种运动员智能擦背设备

技术领域

[0001] 本发明涉及一种擦背设备，尤其涉及一种运动员智能擦背设备。

背景技术

[0002] 运动员在训练完成后，皮肤会有较多的汗渍，一般会洗澡将汗渍清洗掉，但是自己

在对背部清洗时比较困难，从而导致清洗不够干净，影响背部卫生，为此，运动员会叫其他

人进行擦背，如此浪费别人的时间且不够舒适，当其他人没时间时，则不能很好的进行擦

背，且在擦背时需要用手将清洗液擦在背部，如此不是很方便，清洗液容易掉落在地上导致

浪费。

发明内容

[0003] 为了克服运动员自己进行擦背时不是很方便，他人帮忙擦背需要耗费较多人力，

用手将清洗液擦在背部不方便的缺点，本发明的目的是提供一种方便、舒适、节省人力的运

动员智能擦背设备。

[0004] 技术方案为：一种运动员智能擦背设备，包括有底板、导轨、导套、电机座、第一减

速电机、第一轴承座、丝杆、螺母、Z形板、L形杆、第一转轴、蜗轮、旋转块、连接块、控制箱、弧

形杆、防水布、第一开关、第二开关、第二轴承座、蜗杆、第二减速电机、背靠板、连接杆、斜板

和旋转擦洗装置，底板的顶部左侧连接有导轨，导轨上滑动式连接有导套，导轨的顶部连接

有电机座，电机座上安装有第一减速电机，导轨的右侧上下部均安装有第一轴承座，上下第

一轴承座之间连接有丝杆，丝杆上设有螺母，螺母与导套连接，螺母的右侧连接有Z形板，Z

形板的顶部左侧连接有L形杆，L形杆的右部转动式连接有第一转轴，第一转轴的后部连接

有蜗轮，第一转轴的后端连接有旋转块，旋转块的右侧连接有连接块，连接块的左侧中部连

接有控制箱，控制箱内包括有电源模块和控制模块，连接块的底部连接有弧形杆，弧形杆的

底部中间连接有防水布、第一开关和第二开关，第一开关和第二开关均位于防水布内，第一

开关位于第二开关的右方，Z形板的顶部右侧安装有两个第二轴承座，两个第二轴承座之间

连接有蜗杆，蜗杆与蜗轮啮合，Z形板的顶部中间安装有第二减速电机，第二减速电机的输

出轴与蜗杆左端连接，连接块的顶部右侧连接有背靠板，背靠板的中部开有矩形孔，连接块

的顶部左侧连接有连接杆，连接杆的上部设有旋转擦洗装置，旋转擦洗装置穿过矩形孔，连

接杆的左侧下部连接有斜板，斜板位于第一减速电机上方，第一减速电机、第一开关、第二

开关和第二减速电机均与控制模块通过线路连接。

[0005] 作为更进一步的优选方案，旋转擦洗装置包括有第二转轴、皮带轮、电动轮、传送

带、活动块、滑轨、滑块、弹簧、移动块、刷块和第三开关，连接杆的前侧下部转动式连接有第

二转轴，第二转轴上连接有皮带轮，连接杆的前侧上部安装有电动轮，皮带轮与电动轮之间

绕有传送带，传送带的外侧均匀间隔的连接有多个活动块，活动块的外侧连接有滑轨，滑轨

上滑动式连接有滑块，滑块的内侧与滑轨内端之间连接有弹簧，滑块的外侧连接有移动块，

移动块的外端连接有刷块，右方刷块穿过矩形孔，弧形杆的底部中间连接有第三开关，第三
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开关位于第二开关的左方且位于防水布内，电动轮和第三开关均与控制模块通过线路连

接。

[0006] 作为更进一步的优选方案，还包括有L形板、清洗液箱、密封环、输液管、喷头、短距

红外探头和水泵，连接杆的左侧上部连接有L形板，L形板内左侧上部连接有清洗液箱，清洗

液箱的底部左侧嵌有密封环，清洗液箱内左侧下部安装有水泵，水泵的出水端连接有输液

管，输液管穿过密封环，输液管的右端连接有喷头，喷头位于左部刷块的左侧，清洗液箱的

底部右侧连接有短距红外探头，短距红外探头位于喷头上方，短距红外探头和水泵均与控

制模块通过线路连接。

[0007] 作为更进一步的优选方案，还包括有第四开关、安装杆、第三轴承座、转杆、第三减

速电机、清洗块、外接输水管和电控阀，弧形杆的底部连接有第四开关，第四开关位于第三

开关左侧且位于防水布内，L形板左侧下部连接有安装杆，安装杆右部安装有第三轴承座，

第三轴承座内连接有转杆，安装杆左部安装有第三减速电机，第三减速电机的输出轴与转

杆的左端连接，转杆的右端连接有清洗块，清洗块可与左部刷块接触，L形板的下部连接有

外接输水管，外接输水管位于转杆上方，外接输水管的右端位于清洗块的正上方，外接输水

管上连接有电控阀，第三减速电机和电控阀均与控制模块通过线路连接。

[0008] 本发明具有以下优点：本发明通过第一减速电机转动带动旋转擦洗装置向上或向

下移动，从而能够调节旋转擦洗装置的高度，通过第二减速电机转动带动旋转擦洗装置顺

时针或逆时针转动，能够调节旋转擦洗装置的角度，如此，运动员即可根据自身情况调节旋

转擦洗装置，使得运动员通过旋转擦洗装置擦背时更加舒适，且能够节省人力；水泵将清洗

液抽至刷块上，刷块再将清洗液擦在背上，不用运动员自己擦清洗液，更加方便；第三减速

电机转动带动清洗块转动，从而对刷块进行清洗，使得刷块对运动员的背部擦拭时更加卫

生。

附图说明

[0009] 图1为本发明的主视结构示意图。

[0010] 图2为本发明的部分主视结构示意图。

[0011] 图3为本发明的电路原理图。

[0012] 图4为本发明的电路框图。

[0013] 其中：1.底板，2.导轨，3.导套，4.电机座，5.第一减速电机，6.第一轴承座，7.丝

杆，8.螺母，9.Z形板，10.L形杆，11.第一转轴，12.蜗轮，13.旋转块，14.连接块，141.控制

箱，142.弧形杆，1421.防水布，143.第一开关，144.第二开关，15.第二轴承座，16.蜗杆，17.

第二减速电机，18.背靠板，19.矩形孔，20.连接杆，21.斜板，30.旋转擦洗装置，301.第二转

轴，302.皮带轮，303.电动轮，304.传送带，305.活动块，306.滑轨，307 .滑块，308.弹簧，

309.移动块，3010.刷块，3011.第三开关，311.L形板，312.清洗液箱，313.密封环，314.输液

管，315.喷头，316.短距红外探头，317.水泵，321.第四开关，322.安装杆，323.第三轴承座，

324.转杆，325.第三减速电机，3251.清洗块，326.外接输水管，327.电控阀。

具体实施方式

[0014] 下面结合具体实施例对技术方案做进一步的说明，需要注意的是：本文中所说的
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上、下、左、右等指示方位的字词仅是针对所示结构在对应附图中位置而言。本文中为零部

件所编序号本身，例如：第一、第二等，仅用于区分所描述的对象，不具有任何顺序或技术含

义。而本申请所说如：连接、联接，如无特别说明，均包括直接和间接连接（联接）。

[0015] 实施例1

一种运动员智能擦背设备，如图1-4所示，包括有底板1、导轨2、导套3、电机座4、第一减

速电机5、第一轴承座6、丝杆7、螺母8、Z形板9、L形杆10、第一转轴11、蜗轮12、旋转块13、连

接块14、控制箱141、弧形杆142、防水布1421、第一开关143、第二开关144、第二轴承座15、蜗

杆16、第二减速电机17、背靠板18、连接杆20、斜板21和旋转擦洗装置30，底板1的顶部左侧

连接有导轨2，底板1通过焊接连接的方式与导轨2连接，导轨2上滑动式连接有导套3，导轨2

的顶部连接有电机座4，电机座4上安装有第一减速电机5，电机座4通过螺栓连接的方式与

第一减速电机5连接，导轨2的右侧上下部均安装有第一轴承座6，上下第一轴承座6之间连

接有丝杆7，丝杆7上设有螺母8，螺母8与导套3连接，螺母8的右侧连接有Z形板9，Z形板9的

顶部左侧连接有L形杆10，L形杆10的右部转动式连接有第一转轴11，第一转轴11的后部连

接有蜗轮12，第一转轴11的后端连接有旋转块13，旋转块13的右侧连接有连接块14，连接块

14的左侧中部连接有控制箱141，连接块14通过螺栓连接的方式与控制箱141连接，控制箱

141内包括有电源模块和控制模块，连接块14的底部连接有弧形杆142，弧形杆142的底部中

间连接有防水布1421、第一开关143和第二开关144，第一开关143和第二开关144均位于防

水布1421内，第一开关143位于第二开关144的右方，Z形板9的顶部右侧安装有两个第二轴

承座15，两个第二轴承座15之间连接有蜗杆16，蜗杆16与蜗轮12啮合，Z形板9的顶部中间安

装有第二减速电机17，Z形板9通过螺栓连接的方式与第二减速电机17连接，第二减速电机

17的输出轴与蜗杆16左端连接，连接块14的顶部右侧连接有背靠板18，背靠板18的中部开

有矩形孔19，连接块14的顶部左侧连接有连接杆20，连接杆20的上部设有旋转擦洗装置30，

旋转擦洗装置30穿过矩形孔19，连接杆20的左侧下部连接有斜板21，斜板21位于第一减速

电机5上方，第一减速电机5、第一开关143、第二开关144和第二减速电机17均与控制模块通

过线路连接。

[0016] 实施例2

一种运动员智能擦背设备，如图1-4所示，包括有底板1、导轨2、导套3、电机座4、第一减

速电机5、第一轴承座6、丝杆7、螺母8、Z形板9、L形杆10、第一转轴11、蜗轮12、旋转块13、连

接块14、控制箱141、弧形杆142、防水布1421、第一开关143、第二开关144、第二轴承座15、蜗

杆16、第二减速电机17、背靠板18、连接杆20、斜板21和旋转擦洗装置30，底板1的顶部左侧

连接有导轨2，导轨2上滑动式连接有导套3，导轨2的顶部连接有电机座4，电机座4上安装有

第一减速电机5，导轨2的右侧上下部均安装有第一轴承座6，上下第一轴承座6之间连接有

丝杆7，丝杆7上设有螺母8，螺母8与导套3连接，螺母8的右侧连接有Z形板9，Z形板9的顶部

左侧连接有L形杆10，L形杆10的右部转动式连接有第一转轴11，第一转轴11的后部连接有

蜗轮12，第一转轴11的后端连接有旋转块13，旋转块13的右侧连接有连接块14，连接块14的

左侧中部连接有控制箱141，控制箱141内包括有电源模块和控制模块，连接块14的底部连

接有弧形杆142，弧形杆142的底部中间连接有防水布1421、第一开关143和第二开关144，第

一开关143和第二开关144均位于防水布1421内，第一开关143位于第二开关144的右方，Z形

板9的顶部右侧安装有两个第二轴承座15，两个第二轴承座15之间连接有蜗杆16，蜗杆16与
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蜗轮12啮合，Z形板9的顶部中间安装有第二减速电机17，第二减速电机17的输出轴与蜗杆

16左端连接，连接块14的顶部右侧连接有背靠板18，背靠板18的中部开有矩形孔19，连接块

14的顶部左侧连接有连接杆20，连接杆20的上部设有旋转擦洗装置30，旋转擦洗装置30穿

过矩形孔19，连接杆20的左侧下部连接有斜板21，斜板21位于第一减速电机5上方，第一减

速电机5、第一开关143、第二开关144和第二减速电机17均与控制模块通过线路连接。

[0017] 旋转擦洗装置30包括有第二转轴301、皮带轮302、电动轮303、传送带304、活动块

305、滑轨306、滑块307、弹簧308、移动块309、刷块3010和第三开关3011，连接杆20的前侧下

部转动式连接有第二转轴301，第二转轴301上连接有皮带轮302，连接杆20的前侧上部安装

有电动轮303，连接杆20通过螺栓连接的方式与电动轮303连接，皮带轮302与电动轮303之

间绕有传送带304，传送带304的外侧均匀间隔的连接有多个活动块305，活动块305的外侧

连接有滑轨306，活动块305通过螺栓连接的方式与滑轨306连接，滑轨306上滑动式连接有

滑块307，滑块307的内侧与滑轨306内端之间连接有弹簧308，滑块307的外侧连接有移动块

309，滑块307通过焊接连接的方式与移动块309连接，移动块309的外端连接有刷块3010，右

方刷块3010穿过矩形孔19，弧形杆142的底部中间连接有第三开关3011，第三开关3011位于

第二开关144的左方且位于防水布1421内，电动轮303和第三开关3011均与控制模块通过线

路连接。

[0018] 实施例3

一种运动员智能擦背设备，如图1-4所示，包括有底板1、导轨2、导套3、电机座4、第一减

速电机5、第一轴承座6、丝杆7、螺母8、Z形板9、L形杆10、第一转轴11、蜗轮12、旋转块13、连

接块14、控制箱141、弧形杆142、防水布1421、第一开关143、第二开关144、第二轴承座15、蜗

杆16、第二减速电机17、背靠板18、连接杆20、斜板21和旋转擦洗装置30，底板1的顶部左侧

连接有导轨2，导轨2上滑动式连接有导套3，导轨2的顶部连接有电机座4，电机座4上安装有

第一减速电机5，导轨2的右侧上下部均安装有第一轴承座6，上下第一轴承座6之间连接有

丝杆7，丝杆7上设有螺母8，螺母8与导套3连接，螺母8的右侧连接有Z形板9，Z形板9的顶部

左侧连接有L形杆10，L形杆10的右部转动式连接有第一转轴11，第一转轴11的后部连接有

蜗轮12，第一转轴11的后端连接有旋转块13，旋转块13的右侧连接有连接块14，连接块14的

左侧中部连接有控制箱141，控制箱141内包括有电源模块和控制模块，连接块14的底部连

接有弧形杆142，弧形杆142的底部中间连接有防水布1421、第一开关143和第二开关144，第

一开关143和第二开关144均位于防水布1421内，第一开关143位于第二开关144的右方，Z形

板9的顶部右侧安装有两个第二轴承座15，两个第二轴承座15之间连接有蜗杆16，蜗杆16与

蜗轮12啮合，Z形板9的顶部中间安装有第二减速电机17，第二减速电机17的输出轴与蜗杆

16左端连接，连接块14的顶部右侧连接有背靠板18，背靠板18的中部开有矩形孔19，连接块

14的顶部左侧连接有连接杆20，连接杆20的上部设有旋转擦洗装置30，旋转擦洗装置30穿

过矩形孔19，连接杆20的左侧下部连接有斜板21，斜板21位于第一减速电机5上方，第一减

速电机5、第一开关143、第二开关144和第二减速电机17均与控制模块通过线路连接。

[0019] 旋转擦洗装置30包括有第二转轴301、皮带轮302、电动轮303、传送带304、活动块

305、滑轨306、滑块307、弹簧308、移动块309、刷块3010和第三开关3011，连接杆20的前侧下

部转动式连接有第二转轴301，第二转轴301上连接有皮带轮302，连接杆20的前侧上部安装

有电动轮303，皮带轮302与电动轮303之间绕有传送带304，传送带304的外侧均匀间隔的连
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接有多个活动块305，活动块305的外侧连接有滑轨306，滑轨306上滑动式连接有滑块307，

滑块307的内侧与滑轨306内端之间连接有弹簧308，滑块307的外侧连接有移动块309，移动

块309的外端连接有刷块3010，右方刷块3010穿过矩形孔19，弧形杆142的底部中间连接有

第三开关3011，第三开关3011位于第二开关144的左方且位于防水布1421内，电动轮303和

第三开关3011均与控制模块通过线路连接。

[0020] 还包括有L形板311、清洗液箱312、密封环313、输液管314、喷头315、短距红外探头

316和水泵317，连接杆20的左侧上部连接有L形板311，连接杆20通过螺栓连接的方式与L形

板311连接，L形板311内左侧上部连接有清洗液箱312，L形板311通过螺栓连接的方式与清

洗液箱312连接，清洗液箱312的底部左侧嵌有密封环313，清洗液箱312内左侧下部安装有

水泵317，清洗液箱312通过螺栓连接的方式与水泵317连接，水泵317的出水端连接有输液

管314，输液管314穿过密封环313，输液管314的右端连接有喷头315，喷头315位于左部刷块

3010的左侧，清洗液箱312的底部右侧连接有短距红外探头316，短距红外探头316位于喷头

315上方，短距红外探头316和水泵317均与控制模块通过线路连接。

[0021] 实施例4

一种运动员智能擦背设备，如图1-4所示，包括有底板1、导轨2、导套3、电机座4、第一减

速电机5、第一轴承座6、丝杆7、螺母8、Z形板9、L形杆10、第一转轴11、蜗轮12、旋转块13、连

接块14、控制箱141、弧形杆142、防水布1421、第一开关143、第二开关144、第二轴承座15、蜗

杆16、第二减速电机17、背靠板18、连接杆20、斜板21和旋转擦洗装置30，底板1的顶部左侧

连接有导轨2，导轨2上滑动式连接有导套3，导轨2的顶部连接有电机座4，电机座4上安装有

第一减速电机5，导轨2的右侧上下部均安装有第一轴承座6，上下第一轴承座6之间连接有

丝杆7，丝杆7上设有螺母8，螺母8与导套3连接，螺母8的右侧连接有Z形板9，Z形板9的顶部

左侧连接有L形杆10，L形杆10的右部转动式连接有第一转轴11，第一转轴11的后部连接有

蜗轮12，第一转轴11的后端连接有旋转块13，旋转块13的右侧连接有连接块14，连接块14的

左侧中部连接有控制箱141，控制箱141内包括有电源模块和控制模块，连接块14的底部连

接有弧形杆142，弧形杆142的底部中间连接有防水布1421、第一开关143和第二开关144，第

一开关143和第二开关144均位于防水布1421内，第一开关143位于第二开关144的右方，Z形

板9的顶部右侧安装有两个第二轴承座15，两个第二轴承座15之间连接有蜗杆16，蜗杆16与

蜗轮12啮合，Z形板9的顶部中间安装有第二减速电机17，第二减速电机17的输出轴与蜗杆

16左端连接，连接块14的顶部右侧连接有背靠板18，背靠板18的中部开有矩形孔19，连接块

14的顶部左侧连接有连接杆20，连接杆20的上部设有旋转擦洗装置30，旋转擦洗装置30穿

过矩形孔19，连接杆20的左侧下部连接有斜板21，斜板21位于第一减速电机5上方，第一减

速电机5、第一开关143、第二开关144和第二减速电机17均与控制模块通过线路连接。

[0022] 旋转擦洗装置30包括有第二转轴301、皮带轮302、电动轮303、传送带304、活动块

305、滑轨306、滑块307、弹簧308、移动块309、刷块3010和第三开关3011，连接杆20的前侧下

部转动式连接有第二转轴301，第二转轴301上连接有皮带轮302，连接杆20的前侧上部安装

有电动轮303，皮带轮302与电动轮303之间绕有传送带304，传送带304的外侧均匀间隔的连

接有多个活动块305，活动块305的外侧连接有滑轨306，滑轨306上滑动式连接有滑块307，

滑块307的内侧与滑轨306内端之间连接有弹簧308，滑块307的外侧连接有移动块309，移动

块309的外端连接有刷块3010，右方刷块3010穿过矩形孔19，弧形杆142的底部中间连接有

说　明　书 5/7 页

8

CN 110367861 A

8



第三开关3011，第三开关3011位于第二开关144的左方且位于防水布1421内，电动轮303和

第三开关3011均与控制模块通过线路连接。

[0023] 还包括有L形板311、清洗液箱312、密封环313、输液管314、喷头315、短距红外探头

316和水泵317，连接杆20的左侧上部连接有L形板311，L形板311内左侧上部连接有清洗液

箱312，清洗液箱312的底部左侧嵌有密封环313，清洗液箱312内左侧下部安装有水泵317，

水泵317的出水端连接有输液管314，输液管314穿过密封环313，输液管314的右端连接有喷

头315，喷头315位于左部刷块3010的左侧，清洗液箱312的底部右侧连接有短距红外探头

316，短距红外探头316位于喷头315上方，短距红外探头316和水泵317均与控制模块通过线

路连接。

[0024] 还包括有第四开关321、安装杆322、第三轴承座323、转杆324、第三减速电机325、

清洗块3251、外接输水管326和电控阀327，弧形杆142的底部连接有第四开关321，第四开关

321位于第三开关3011左侧且位于防水布1421内，L形板311左侧下部连接有安装杆322，L形

板311通过焊接连接的方式与安装杆322连接，安装杆322右部安装有第三轴承座323，第三

轴承座323内连接有转杆324，安装杆322左部安装有第三减速电机325，安装杆322通过螺栓

连接的方式与第三减速电机325连接，第三减速电机325的输出轴与转杆324的左端连接，转

杆324的右端连接有清洗块3251，转杆324通过焊接连接的方式与清洗块3251连接，清洗块

3251可与左部刷块3010接触，L形板311的下部连接有外接输水管326，外接输水管326位于

转杆324上方，外接输水管326的右端位于清洗块3251的正上方，外接输水管326上连接有电

控阀327，第三减速电机325和电控阀327均与控制模块通过线路连接。

[0025] 当运动员需要进行擦背时，运动员按下电源总开关，使得本设备通电，然后运动员

根据自身的身高调节旋转擦洗装置30的高度，当需要调高旋转擦洗装置30的位置时，长按

第一开关143，第一开关143发出信号，控制模块接收到信号后控制第一减速电机5顺时针转

动，从而带动丝杆7顺时针转动，进而通过螺母8带动Z形板9及其上部件向上移动，旋转擦洗

装置30随之向上移动，导套3和导轨2起导向作用，当旋转擦洗装置30向上移动至适合位置

后，运动员停止按第一开关143，控制模块控制第一减速电机5关闭，当需要调低旋转擦洗装

置30的位置时，短按第一开关143，第一开关143发出信号，控制模块接收到信号后控制第一

减速电机5带动丝杆7逆时针转动，从而通过螺母8带动Z形板9及其上部件向下移动，旋转擦

洗装置30随之向下移动，当旋转擦洗装置30向下移动至适合位置后，运动员再短按第一开

关143，控制模块接收到信号后控制第一减速电机5关闭；运动员再根据自身情况调节旋转

擦洗装置30的角度，当需要调节旋转擦洗装置30逆时针转动时，运动员长按第二开关144，

第二开关144发出信号，控制模块接收到信号后控制第二减速电机17带动蜗杆16顺时针转

动，从而带动蜗轮12逆时针转动，进而通过第一转轴11带动旋转块13逆时针转动，旋转块13

带动连接块14及其上部件逆时针转动，旋转擦洗装置30随之逆时针转动，当旋转擦洗装置

30转动至适合角度后，运动员停止长按第二开关144，控制模块接收到信号后控制第二减速

电机17关闭，当需要调节旋转擦洗装置30顺时针转动时，运动员短按第二开关144，第二开

关144发出信号，控制模块接收到信号后控制第二减速电机17带动蜗杆16逆时针转动，从而

带动蜗轮12顺时针转动，进而通过第一转轴11带动旋转块13顺时针转动，旋转块13带动连

接块14及其上部件顺时针转动，旋转擦洗装置30随之顺时针转动，当旋转擦洗装置30转动

至适合角度后，运动员再短按第二开关144，控制模块控制第二减速电机17关闭。如此，运动
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员即可根据自身情况调节旋转擦洗装置30的高度和角度，使得运动员在使用本设备擦背时

更加舒适。调节好之后，运动员背靠着背靠板18，使得背部与旋转擦洗装置30右部接触，随

后控制旋转擦洗装置30进行擦背即可，擦背完成后，运动员从背靠板18右侧离开，然后按下

电源总开关，本设备断电。

[0026] 当运动员站在背靠板18的右侧，且背靠着背靠板18，此时运动员的背部与右方刷

块3010接触，随后运动员短按第三开关3011，第三开关3011发出信号，控制模块接收到信号

后控制电动轮303顺时针转动，从而在皮带轮302的配合下使得传送带304顺时针转动，传送

带304带动活动块305转动，从而带动滑轨306转动，滑轨306带动滑块307转动，从而通过移

动块309带动刷块3010转动，刷块3010转动至右方时穿过矩形孔19，从而对运动员的背部进

行擦拭，在弹簧308的作用下，使得刷块3010能够紧密的与背部接触，从而增强擦拭效果，使

得运动员更加舒适，当运动员擦背完成后，再短按第三开关3011，控制模块控制电动轮303

关闭。如此运动员即可舒适的进行擦背，不用自己或其他人帮忙，节省人力。

[0027] 使用前，运动员将适量的清洗液倒入清洗液箱312内。使用时，传送带304带动刷块

3010转动，当刷块3010转动至短距红外探头316右方时，短距红外探头316发出信号，控制模

块接收到信号后控制水泵317启动1秒，水泵317将清洗液箱312内的清洗液抽至输液管314

内，再从喷头315喷出，清洗液喷至刷块3010上，1秒后，控制模块控制水泵317关闭，当下一

个刷块3010转动至短距红外探头316右方时，控制模块再控制水泵317启动1秒，使得清洗液

喷至刷块3010上，1秒后水泵317关闭，如此，即可使刷块3010携带清洗液，带有清洗液的刷

块3010转动至右方与运动员的背部接触时，从而将清洗液擦在背上，如此不用运动员自己

擦清洗液，更加方便。

[0028] 使用前，将外接输水管326与水源连接。使用时，运动员短按第四开关321，第四开

关321发出信号，控制模块接收到信号后控制电控阀327和第三减速电机325打开，水从外接

输水管326喷出并喷在清洗块3251上，同时第三减速电机325带动转杆324转动，从而带动清

洗块3251转动，清洗块3251转动对刷块3010进行刷洗，从而能够将刷块3010进行清洁，使得

刷块3010对运动员的背部擦拭时更加卫生，使用完成后，运动员再短按第四开关321，控制

模块控制电控阀327和第三减速电机325关闭。

[0029] 以上对本申请进行了详细介绍，本文中应用了具体个例对本申请的原理及实施方

式进行了阐述，以上实施例的说明只是用于帮助理解本申请的方法及其核心思想；同时，对

于本领域的一般技术人员，依据本申请的思想，在具体实施方式及应用范围上均会有改变

之处，综上所述，本说明书内容不应理解为对本申请的限制。
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图3

图4
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