ceonovewss | POPIS VYNALEZU

REPUBLIKA

(19) K AUTORSKfMU OSVEDCENI

X

(PV 3080-78)

URAD PRO VYNALEZY (45) Vydédno 15 06 83
. A OBJEYY

(22) P¥ihldSeno 13 05 78
(21)

(40) Zveregjné&no 29 05 81

210324

an (@1
(51)nt. C13
B 65 G 67/00

(75)

Autor vynilezu 8AFAR RUDOLF ing., PRAHA

(64) Zapojeni ovladaciho zafizeni fizeného pojezdu voziku

Zaspojeni ovlddaciho zaffzeni Fizené-
ho pojezdu vozi{ki je tvoieno automatem, kte-
ry mé funkei Ffzenou programem, ktery umoZ-
nuje zm&ny pohybu pohybového idstrojf a jeho
ustaven{ v predem urdené poloze.

Volba pracovniho reZimu se provd4di
vloZenim vhodného progremu do podftafe. Za-
pojeni je provedeno tek,. %e vyvod automatu
Je zalust¥n do silového rozvaddle, ktery
Je opatfen piivodem s jednotlivymi poli
ovlédéni, JejichZ podet je dén rozsahem
dopravy.

Z polf ovlédéni pak vychdzejf kabely,
do nichZ je pfipojen zm&novy prvek zna¥fci
misto odbéru, zm&novy prvek zm¥ny rychlos-
ti a zm&novy prvek &ekaciho mista.

K poli napgjeni jednotlivych sekei Je
napojena alespon jedna sekce a z polg vstu-
pu & vystupu trati je napojen alespon je-
den zménovy prvek stavu vozikid.

Silovy rozved&¢ obsahuje nejmén¥ jedno
pole pro napojeni sekci vstupu a vystupu.

Zapojeni lze pou¥it ve vyrobndch sta-
vebnich dilcll & v manipuladnich skladech
ve strojirenstvi.
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Vyndlez se tfkd zapojeni ovlédaciho zafizen{ F{zeného poJezdu vozikd, tvoreného auto-
matem, ktery méd funkei ¥fzenou pfedem zvolenym programem.

A% dosud pro Fizenf pojezdu vozikd, kupfikladu ve vyrobndch stavebnich dfled, bylo tre-
ba vypracovat semostatny projekt, ktery se hodf{ jen pro navrieny pr¥ipad. Prvky pro ¥{zeni
pojezdu jsou sestaveny z magnetld, koncovych spinadl, které jsou p¥ipojeny na #{fdfei centrum.

Nevyhodou stévajfcfho stavu Je, Ze kaZdy projekt zaPfzeni pro ¥{zen{ pojezdu je semo-
statny, nepouZitelny pro jiné vyrobny. Eventudlni zm&na v technologickém procesu vyroby je
obtiZnd a vyZaduje vysoce kvalifikovanou obsluhu. V za¥izen{ Je pouZita Zirokd souldstkové
zékladna, coZ sni’¥uje spolehlivost zafizeni.

Tyto nevyhody odstrafuje Fe¥enf podle vyndlezu, kde zapojeni ovlddacfho za¥fzen{ ¥fze~-
ného pojezdu voz{ku tvoreného automatem, ktery mé funkci ¥i{zenou progreamem, je proveden tek,
%e vivod automstu je zeistdn do silového rozvaddfe. Silovy rozvad¥® je opatien p¥fvodenm,

z jJeho% Jednotlivych poli ovlédéni vychédzejf kabely, do nich% je napojen zm&novy prvek, zna-
tic{ mista odb¥ru, zmEnovy prvek zm¥ny rychlosti a zm¥novy prvek &ekacfho mista, prilem%

k poli napdjen{ sekci je napdjena alespon jedna sekce a z pole vstupd a vystupd trati je na-
péjen alespon jeden zm&nov§ prvek stavu voziku. Silovy rozvad&¥ obsahuje nejméng jedno po-
le ji¥téni pf{vodu a jJedno pole pro napédjeni sekc{ vstupu & vystupu.

Vyhodou uspofddénf podle vyndlezu je, %e sefazenfim jednotlivjch ovlddacich zerfzeni
lze obséhnout vyrobni proces kterékoli vyrobny stavebnich dflci. Zm&nu v technologickém
procesu lze okemZit¥ provést i v tomto ovlddacim za¥f{zenf{. Sou¥dstkovd zdkladna je ziZena
tak, Eeaje zmendena i poruchovost zatizeni.

Dels{ v¥hodou je, Ze neni nutno vypracovédvat vyrobn{ dokumentaci, technické podminky,
ndvod k pouZiti a ddrZb&. Volba pracovniho refimu je uskute¥n¥na vlioZenfm vhodného programu
do ¥fdicfho poditade.

P¥{klad provedeni vyndlezu je znézorndn na pripojeném vykresu, kde j= schematicky zné-
zorn&no zapojeni ovlddacfho za¥fzenf ¥{zeného pojezdu voziku.

Vyvod automatu 2 Je zadstén do silového rozvad¥¥e 3, obsahujicfho alespon jedno typo-
vé pole jisténi p¥ivodu 4 a alespon jedno typové pole ovlédéni 5, 6, 1, kde pole 5 znad&{

pole napéjeni sekci, pole 6 zna¥f pole vstupd s vystupd a pole 7 zna&fl pole napdjeni sekc{
i vstupd & vy¥stupl.

Po¥et polf je dén rozsehem dopravy, tj. podtem zm¥novych prvkd 11, 12, 16, kde 1] zna-
&f prvek miste odbdru, 12 prvek zm¥ny rychlosti a 16 prvek Sekacfho mista, a podtem sekcf
14, 153, které je t¥eba ovlddat. Jednotlivé pole ovlddéni 5, 6, 7 se 1i¥{ vyzbrojenim, tj.
obsshuji rizny podet t¥{ typovich obvodl. Obvody pro napdjen{ seke{ jsou v polich 5, 7. Ob-
vody pro napdjeni ak¥nich &lenl zmZnovych prvkd 11, 12, 16 jsou v polfch §, 7. Prifazeni

==

obvodd v polich silového rozvaddde 3 se provede pri vypracovéni projektu dopravy.

Pohyb voziku 13 je zaji¥t¥n napéjenim sekce 14, 15 pomoc{ kabelu 8 ze silového rozva-

d&%e 3, z pole 3 napdjen{ sekcf. Jednotlivé sekce 14, 15 jsou od sebe odd¥leny d3lfefmi bo-
dy 10.

P¥i pohybu dosehuje vozik 13 zmnové prvky, tj. prvek 12 predstavujfed misto, kde do-
chdz{ ke zm&n¥ rychlosti, prvek 11 pfedstavujfci misto odbru, kde se preddvd prepravovany
pPedm&t e prvku 16, pfedstavujifcf Zekac! misto, kde dochézi k progremovému zastaveni vozi-
ku.

VSechny zm¥nové prvky 11, 12, 16 jsou pomoci kabell § napsdjeny ze silového rozvaddie
3. Do pole Ji¥t¥nf pFivodu 4 silového rozvadéde J je zaist&n napdjeci privod 9. 0dtud Je
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napétf p¥ivodu 9 vedeno do zbyvajfcich pol{ silového rozvaddfe 3 a pies pole napdjeni sekci
5 napéjf jednotlivé sekce 14, 15, pPes pole 6 vstupl a vystupd tratf{ napdji ak¥nf &leny
(magnety) zm3novych prvkd 11, 12, 16. Podle rozsahu dopravy se mohou misto pole napdjeni
sekcel 5 a pole 6 vstupl a v¥stupd trati pouZit pole 7 spoledné pro napdjeni seke{ i vstupy
a vystupy.

Funkce silového rozvadgle 3, tj. pifivddini napdjeciho napdtf z piivodu 9 na jednotlivé
sekce 14, 15 a do zm¥novych mist 11, 12, 1§,zaji§¥u3e pomoci vloZeného progremu | automat 2,
Jeho% vstupy a vystupy jsou vedeny do silového rozvaddfe 3.

PREDMNET VYINALEZU

1. Zapojen{ ovlddacfho zarizeni ¥{zeného pojezdu voziku, tvoreného automatem, ktery mé
funkei ¥{zenou programem, vyznadujfci se tim, Ze vyvod automatu (2) je zaistén .do silového
rozvaddse (3), opatfeného pif{vodem (9), z jeho¥ jednotlivych poll (5, 6, 7) ovlddénfi vyché-
zej{ kabely (8), do nichZ je napojen zm&novy prvek (11) znadfci misto odb¥ru, zm&novy prvek
(12) znadicl prvek zmdny rychlosti a zm¥novy prvek (16) Zekactho mista, piidemZ k poli (5)
nepdjeni sekei je napojena alespon Jedna sekce (14) a z pole (6) vstupl a vystupd trati je
napéjen alespon jeden zm&novy prvek (11, 12, 16).stavu voziku (13).

2. Zapojeni podle bodu !, vyznalené tim, %e silovy rozvad& (3) obsahuje nejmén¥ jedno
pole (4) Jjisténf{ pfivodu a Jjedno pole (7) pro napéjeni sekci{ i vstupl a v§stupid.

1 1list vykresd

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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