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Patentkrav

1. Positioneringsanordning (2) for l6stagbar och repeterbar positionering i X-, Y- och Z-riktningarna av
ett forsta foremal (4) i forhallande till ett andra foremal (6), varvid positioneringsanordningen (2)
innefattar ett forsta XY-referensorgan (8) och ett andra motsvarande XY-referensorgan (10),
kdnnetecknad av att det forsta XY-referensorganet (8) dr en skivfjader med en i Z-riktning
avsmalnande konisk inre yta (12) och det andra XY-referensorganet (10) &r ett element med en i Z-
riktning avsmalnande konisk yttre yta (14), dar det forsta XY-referensorganet (8) vidare dr anordnat
att fastas pa det forsta foremalet (4) och det andra XY-referensorganet (10) dr anordnat att fastas till
det andra objektet (6), varvid det forsta foremalet (4) under positioneringsanordningens (2)
drifttillstdnd halls placerat i Z-riktningen i férhallande till det andra objektet (6) genom att det andra
foremalet (6) dr anordnad att, direkt eller indirekt, stodja det férsta foremalet (4) i Z-riktningen, och
varvid den koniska ytterytan (14) hos den andra XY-referensorgan (10) samtidigt &r anordnad att
ligga an och trycka mot den koniska innerytan (12) av det férsta XY-referensorganet (8) och
darigenom i sin tur noggrant positionera det férsta foremalet (4) i forhaliande till det andra objektet
(6) i X- och Y-riktningen.

2. Positioneringsanordning (2) enligt krav 1, kinnetecknad av att positioneringsanordningen vidare
innefattar dtminstone en distansanordning (5, 7), och att det andra foremalet (6) @r anordnad att
indirekt stédja det forsta foremalet (4) i Z-riktningen via nimnda distansanordning (5, 7).

3. Positioneringsanordning (2) enligt krav 1 eller 2, kinnetecknad av att kanten pa den koniska inre
ytan (12) av det forsta XY-referensorganet (8) ar anordnad med en forstyvad krans (16).

4. Positioneringsanordning (2) enligt krav 3, kinnetecknad av att den forstyvade kransen (16)
innefattar plastiskt deformerade delar (18, 20) av det férsta XY-referensorganet (8).

5. Positioneringsanordning (2) enligt ngot av kraven 1 till 4, kiinnetecknad av att det forsta XY-
referensorganet (8) ar en bellevillefjader.

6. Positioneringsanordning (2) enligt ndgot av kraven 1 till 5, kiinnetecknad av att det férsta
féremalet (4) innefattar en halighet (22) i vilken det forsta XY-referensorganet (8) dr anordnat att
fastas.

7. Positioneringsanordning (2) enligt krav 6, kinnetecknad av att haligheten (22) ar Oppen mot en
yta (24) hos det forsta foremalet (4).

8. Positioneringsanordning (2) enligt krav 7, kinnetecknad av att det forsta XY-referensorganet (8) ar
anordnat att fastas mot den inre vaggen (26) av haligheten (22) medelst presspassning.

9. Positioneringsanordning (2) enligt ngot av kraven 1-8, kinnetecknat av att det andra XY-
referensorganet (10) &r fast anordnat p3 en fastspanningsenhet (28) anordnad att klimmas fast pa
det andra objektet (6) .

10. Positioneringsanordning (2) enligt ndgot av kraven 1-8, kannetecknat av att det andra XY-
referensorganet (10) &r integrerat i en fastspanningsenhet (28) anordnad att kiammas fast pa det
andra objektet (6) .

11. Positioneringsanordning (2) enligt krav 9 eller 10, kinnetecknad av att det andra foremalet (6)
innefattar en halighet (30) anordnad att ta emot och hélla kvar ett klimelement (32) anordnat att
samverka med fastspanningsenheten (28 ) for fastspanning av fastspanningsenheten (28) till det
andra objektet (6).



12. Positioneringsanordning (2) enligt krav 11, kinnetecknad av att hdligheten (30) i det andra
foremalet (6) ar anordnad med ett tvdrsnitt med omvind T-form, dir den smalare delen (35) hos
héligheten (30) ar anordnad att vara 6ppen i riktning mot en yta (34) hos det andra féremaélet (6), och
ddr haligheten (30) i det andra foremalet (6) under positioneringsanordningens (2) drifttillstand r
anordnad att grénsa till haligheten (22) i det férsta foremalet (4), varvid fastspanningsenheten (28) ar
anordnad att uppbaras mot den yttre ytan (34) hos det andra foremalet (6) av en krage (36) samtidigt
som den stracker sig fran inuti haligheten (22) i det férsta foremalet (4) genom den smalare delen
(35) och ini den bredare delen (38) i hdlrummet (30) i det andra objektet (6) dar kldamelementet (32)
finns anordnat, varigenom fastspinningsenheten (28) ir anordnad att klimmas fast till det andra
objektet (6) genom relativ rérelse mellan den samverkande fastspdnningsenheten (28) och
kldamelementet (32).

13. Positioneringsanordning (2) enligt krav 12, kinnetecknad av att fastspanningsenheten (28)
innefattar en utvandigt gdngad bult (29) och att klimelementet (32) &r en motsvarande mutter.

14. Positioneringsanordning (2) enligt krav 9 eller 10, kiinnetecknad av att det andra forem3let (6)
innefattar en halighet (30) anordnad att ta emot och halla kvar fastspanningsenheten (28) for
fastspanning av fastspanningsenheten (28) till det andra féremalet (6).

15. Positioneringsanordning (2) enligt krav 14, kdnnetecknad av att fastspanningsenheten (28)
innefattar en utvéndigt gangad (31) kropp (37), varvid haligheten (30) i det andra foremalet (6) har
en motsvarande inre gdnga (33) anordnad att samverka med niamnda yttre ganga (31) som ar
anordnad pa ytan av det utvandigt gdngade organet (37).
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