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| Uk#ad symulatora przebiegu hamowania urzadzeri sterowanych w funkgiji drogi,
zwlaszcza maszyn wyciggowych

Przedmiotem wynalazku jest uktad symulatora predkosci umozliwiajacy ciagtg kontrole prawidtowosci
przebiegu hamowania w zaleznos$ci od faktycznego potoZenia naczynia wydobywczego w szybie.

Znane i stosowane dotychczas uktady kontroli prawidtowosci przebiegu hamowania maszyn wyciggowych, _

- kontrolujgce predkosé w zaleznosci od faktycznego potozenia naczynia, pracowaty na zasadzie pomiaru
predkosci jedynie w kilku punktach na drodze hamowania. Uktady te wymagaty, w celu skutecznego zabezple-
czenia urzadzenia wyciagowego przed skutkami przejechania naczyniami pozioméw kraricowych, stosowania
duzej ilosci punktéw kontroli. 1bo$¢ punktéw kontroli predkosci zalezna byfa od parametréw pracy hamulca
awaryjnego maszyny i rosta w przypadkach matych opdznieri, nadawanych przez hamulec awaryjny. Zagadnienie
to szczegblnie ostro wystepowato w przypadku maszyn wyciggowych klatkowych, przeznaczonych réwniez do
opuszczania cigzaréw,

Instalowanie duzej ilosci czujnikéw na drodze zwalniania biegu klatki w szybie jest w praktyce bardzo
ktopotliwe i kosztowne. ' /

Celem wynalazku jest unikniecie tych trudnoéci przez zastosowanie do uktadéw kontroli prawidtowosci
hamowania zwtaszcza maszyn wyciqgowych symulatora predkosci.

Zadanie to zostato rozwigzane wedtug wynalazku w ten sposdb, ze przy pomocy 3 lub 4 impulséw
podawanych z szybu, w zaleznosci od faktycznego potoZenia naczynia, ksztattuje si¢ na wyjsciu uktadu przebieg
_ napiecia, zblizony do Zgdanego przebiegu zwalniania maszyny. Poréwnujac to napiecie z napigciem pradnicy
tachometrycznej, proporcjonalnym do rzeczywistej prgdkosci maszyny wyciggowej i mierzgc réinice napigé przy
pomocy czutego elementu pomiarowego ( np. brzekatnik sterowany wzmacniaczem tranzystorowym), uzyskuje
sig ciagtg kontrole prawidtowosci hamowania, skutecznie chronigcq urzadzenie wyciggowe takze w przypadkach
matych opdZniert hamowania awaryjnego. ¢ ,

Przedmiot wynalazku jest pokazany schematycznie na rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia uktad
symulatora przebiegu predkosci wedtug wynalazku, natomiast fig. 2 przedstawia ogélnie uktad kontroli
prawidtowosci przebiegu hamowama maszyn wyclqgowych przy zastosowaniu symulatora predkoséci wedtug
wynalazku.
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Uktad symulatora predkosci wedtug wynalazku (fig. 1) zasilany jest napigciem statym stabilizowanym,
- przytaczonym do zaciskéw A i B. Napigcie to zasila uktad dzielnika napigcia ztoZony z rezystora 6 i rownolegie
taczonych przy pomocy czujnikdw 10, rezystoréw i diod blokujacych 15,16,17 i 18.

Napiecie wyjsciowe dzielnika napigcia na zaciskach A iO zasila poprzez diode 8 pojemnosc 20,
zbocznikowang rezystorem 5. Kolejne zataczanie stykéw czujnikéw 10 powoduje stopriiowe chnizanie napiecia
zasilania pojemnosci 20.

Skokowe obnizanie napiecia zasilania, powoduje roztadowywanie si@ pojemnosci 20 poprzez opory 5
i kolejne przytaczone potencjometry 11, 12, 13, i 14 w taki sposOb, Zze przebieg napigcia wyjsciowego na
oporniku 5 ma przebieg zblizony do Zadanego przebiegu zwalniania. Diody 7, 8 i 9 zabezpieczajg wtasciwe
stopniowanie napigcia zasilania pojemnosci 20, takze w przypadku uszkodzenia ktéregos z czujnikéw 10,

. Uktad kontroli prawidtowosci zwalniania z zastosowaniem wzorca predkosci wg wynalazku (fig. 2) sktada
'sie z pradnicy tachometrycznej 21, prostownika diodowego 22, wzorca predkosci wg wynalazku 23 i przekaznika
pomiarowego 24, . -
.- Napiecie wyjsciowe pradnicy tachometrycznej zostaje spolaryzowane w prostowniku 22 i zasila napigciem
z zaciskow D i E poprzez przeciwnie skierowane napiecie wyjsciowe wzorca na zaciskach C i O przekaznik
pomiarowy 24. Przekroczenie przez warto$é¢ napiecia panujgcego na zaciskach D i E wartosci napiecia wzorca na
zaciskach C i O powoduje zadziatanie przekaznika pomiarowego, a ten wyzwala hamulec awaryjny maszyny
wyciggowej. ' ‘
Zastosowanie wynalazku usprawnia szczegéInie transport kopalniany i przynosi przez to duZe oszczgdnosei. - -

Zastrzezenie patentowe

" Uktad symulatora przebiegu hamowar.ia urzadzeri sterowanych w funkcji drogi, a zwtaszcza hémow‘a’nia
maszyn wyciagowych, polegajacy na symulowaniu przebiegu napigcia zgodnie z Z2agdanym przebiegiem hamowania
w zaleznosci od przebytej drogi, znamienny tym, Ze pojemnosé (20) potaczona jest z wyjsciem dzielnika
rezystorowego, sktadajgcego sie z rezystoréw 5, 6) i kolejno przytaczanych do rezystora (5) rezystoréw (1, 2, 3
i 4), potaczonych miedzy soba przez diody (7, 8 i 9), przy czym w gateziach réwnolegtych wtaczone sg diody
odblokowujace (15, 16, 17, 18 i 19), oraz z potencjometrami (11, 12 i 13) przytaczanymi kolejno i umozliwiaja-
cymi roztadowywanie sie tej pojemnosci z potrzebng statq czusowa.
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