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Układ napędu tubusa w mikroskopach

Przedmiotem wynalazku jest układ elementów
napędzających tubus mikroskopów.

W dotychczas znanych mikroskopach napęd tu¬
busa realizowano za pomocą bezpośredniego dzia¬
łania koła zębatego na zębatkę powodując przesuw
pionowy. Wadą tego rozwiązania jest nierówno¬
mierny przesuw i ruch przerywany z uwagi na
występujący luz międzyzębny, oraz małą ilość par
zębów będąca jednocześnie we współpracy. W
przypadku wytarcia lub rozregulowania się pro¬
wadnicy pionowej podczas dokonywania pomiarów
pod przypadkowym naciskiem wywartym na tu¬
bus, może nastąpić jego opadnięcie. W ten sposób
może ulec zanieczyszczeniu obiektyw mikroskopu
i przedmiot mierzony. Dalszą wadę znanego do¬
tąd rozwiązania jest zastosowanie napędu tubusa
tylko do przesuwu zgrubnego, natomiast dla prze-
suwu drobnego stosowano oddzielny mechanizm
umieszczony przeważnie wokół obiektywu.

Celem wynalazku jest usunięcie powyższych wad
i niedogodności przez opracowanie nowego ukła¬
du napędu tubusa w mikroskopach, a jednocześ¬
nie przedłużenie żywotności i dokładności mecha¬
nizmu.

Cel ten został osiągnięty przez skonstruowanie
układu napędu tubusa z samohamowaną śrubą
lub ślimakiem współpracującym bezpośrednio z
zębatką, oraz przekładni kół zębatych śrubowych,
przy czym w przypadku odciążonego tubusa za-
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stosowano dzieloną samohamowną śrubę lub śli¬
mak współpracujący bezpośrednio z zębatką i
rozpierany sprężynami.

Wynalazek zostanie bliżej objaśniony na przy¬
kładach wykonania przedstawionych na rysunku,
na którym fig. 1 przedstawia układ napędu tubusa
z samohamownym ślimakiem, a fig. 2 — układ
napędu tubusa z samohamownym ślimakiem dzie¬
lonym.

Układ napędu tubusa przedstawiony na fig. 1
składa się z zębatki 1 przymocowanej do ko¬
lumny, samohamownego ślimaka 2. Nad ślima¬
kiem znajduje się przekładnia kół zębatych śru¬
bowych 4 osadzonych na wałkach 7 i 8. Na wał¬
ku 8 znajdują się oznaczone na rysunku linią
przerywaną pokrętła 5.

Według przykładu przedstawionego na fig: 2
celem odciążenia tubusa zastosowany jest samo-
hamowny dzielony ślimak 3 ze sprężynami 6 i 9.

Przesuw pionowy tubusa odbywa się przez po¬
kręcenie dwóch pokręteł 5 osadzonych na wałku 8,
a poprzez koła zębate śrubowe 4 ruch przenoszo¬
ny jest na wałek 7. Osadzony na wałku 7 samo-
hamowny ślimak pod naciskiem korpusu 10 dzia¬
ła na powierzchnie boczne zębatki 1 powodując
samoczynne kasowanie luzów międzyzębnych.
Obracający się ślimak 2 lub 3 jest w stałym za¬
zębieniu z zębatką 1 i w ten sposób dokonuje się
przesuw pionowy tubusa.
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Z a is t rzężenia patentowe

1. Układ napędu tubusa w mikroskopach za¬
wierający zębatkę pionową .sprzężoną z mecha¬
nizmem przesuwu, znamienny tym, że ma sarao-
hamowną śrubę lub ślimak (2) osadzony na wałku
(7) współpracujący bezpośrednio z zębatką (1), osa¬
dzoną w pionowej kolumnie mikroskopu.

2. Układ'napędu tubusa w mikroskopach aawie^
rający zębatkę pionową sprzężoną z mechanizmem
przesuwu, znamienny tym, że na wałku (7) osa¬
dzona jest dzielona samohamowna śruba lub śli¬
mak (3) kórego części połączone są sprężynami
(6) i (9).

^||p^^^
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