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Vynélez se tykd polohového servomecha-
nismu a multiplexnim rozdilovym &lenem
uréeného pro vicesoufadnicové pohony pra-
covnich strojd.

Dosud znamé polohové servomechanismy
pro vicesouradnicové pohony pracovnich
strojll se souvislym ifzenim jsou obvykle fe-
Seny tak, Ze kaZdé soufadnici piislusi sa-
mostatny polohovy servomechanismus a to
jak po funké&ni strance tak i obvodové. Ten-
to zpfisob Feseni se v soutasnych poZadav-
cich na elektronickd zalizeni jevi jak pro-
storové, materidlové a v diisledku toho i
ekonomicky nevyhodny.

Podle vynélezu polohovy servomechanis-
mus s maultiplexnim rozdilovym ¢lenem, je-
ho? podstata spodivad v tom, Ze vystup zdro-
je Zadané polohy je pripojen na Iidici vstup
multiplexniho rozdilového &lenu, ktery po
fad® vypodtitdva polohové odchylky jednotli-
vjch servomechanismfi, pFi¢emZ signalizac-
ni vystup multiplexniho rozdilového Clenu
je pFipojen na vstup zdroje Zddané hodnoty
polohy, €imZ je moZno omezovat Zadanou
hodnotu polohy pii nedovoleném vzriistu
odchylky a regulaini vystupy multiplexni-
ho rozdilového &lenu jsou pfipojeny na vstu-
py prvého a druhého rychlostniho regulag-
niho obvodu aZ n-tého, ktery ¥idi rychlost
pohybu jednotlivych soufadnic pracovniho
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stroje, pritemZ vystupy z prvého rychlost-
niho regula¢niho obvodu, druhého rychlost-
niho regula¢niho obvodu aZ n-tého jsou pfi-
pojeny na vstupy prvé a druhé soufadnice
pracovniho stroje aZ n-té soufadnice pracov-
niho stroje, jejichZ vystupy jsou spojeny
s prvym, druhym aZ n-tym &idlem polohy,
které mé&¥i skutefnou dosaZenou polohu
jednotlivych soufadnic pracovniho stroie,
jejichZ vystupy jsou pFipojeny na prvy a
druhy méfici wstup aZ n-t§y méfFici vstup
multiplexniho rozdilového Clenu.

Zapojeni podle vyndlezu wodstraiiuje do-
savadni vySe uvedené nevyhody a mda pied-
nosti oproti diivéjSim zapojenim. Nejv8tvi
vyhodou je multiplexni vypolet polohovych
odchylek, ktery umoZiiuje v pouZitém ob-
vodovému uspofdddni, odpovidajicimu pro-
storové i co do pottu soufdstek jednoduse
konstruovanému multiplexnimu rozdilové-
mu ¢lenu, realizovat vice polohovych servo-
mechanismf, Tato vyhoda pfPedstavuje ze-
jména u vice soufadnicovych pohonidi pra-
covnich stroji ekonomicky pfinos dany -
sporami materidlu, montazniho prostoru a
prace.

Zapojeni polohového servomechanismu s
multiplexnfm rozdilovym Clenem podle vy-
nalezu je zfejmé z pFipojeného vykresu.

Zapojeni podle vyndlezu sestdva ze zdro-
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je 1 Zadané hodnoty polohy, ktery zadava
postupné jednotlivim polohovym servome-
chanismiim Z&danou hodnotu, déle sestavé
z multiplexniho rozdilového &lenu 2, ktery
multiplexnim zplsobem vypod&itdvd hodnoty
polohovych odchylek pro jednotlivé servo-
mechanismy, z rychlostnich regula&nich ob-
vodl 31 aZ 3, které Fidi rychlost pohybu
jednotlivych soufadnic pracovniho stroje,
ddle sestdvd ze soufadnic pracovniho stro-
je 41 aZ 4;,, které ovladaji vzajemnou polo-
hu néstroje a obrobku, z &idel polohy 51 aZ
5, ktera m&F polohu jednotlivfch soufad-
nic.

Zapojeni podle vyndlezu pracuje tak, Ze
multiplexni rozdilovy ¢len 2 realizovany
mikropotitatem vypoéitdvd v uzaviené pro-

gramové smyéce postupné jednotlivé hod-

noty polohovych odchylek, jejichZ velikost
je déna rozdilem p¥ivedené velikosti Zadané
hodnoty polohy a vystupem ¢idla polohy, tj.
velikosti skute¢né polohy pro jednotlivé po-
lohové servomechanismy, kterych miZe byt
podle pFipojeného vyobrazeni obecng aZ n.
Ve skutetnosti je ¢islo n omezeno na hod-
notu ni aZ mg. Reguladni vystupy vi aZ v,
multiplexniho rozdilového &lenu 2 pFipoje-
né na vstupy rychlostnich regulaénich ob-
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vodd 31 aZ 3,, privddi na tyto vstupy pri-
sluSné polohové odchylky. Rychlostni regu-
latni obvody 31 aZ 3, predstavuji uzavfe-
nou regulaéni smyéku s &idlem rychlosti,
jejiimZ vystupem je posuvova popfripadé& ob-
vodova rychlost poZadované hodnoty a vy-
konu. Vystupy z rychlostnich regula&nich
obvodd 31 aZ 3, jsou pFipojeny na soufad-
nice pracovniho stroje 41 aZ 4,, coZ predsta-
vuje pohybovy mechanismus stroje, jehoZ
posuv popfipadé natoteni je z v§stupd sou-
Fadnic pracovniho stroje 41 aZ 4, ptivede-
no na vstupy €idel polohy 51 aZ 5,, pfritem?
velikost skute€né polohy je pfivedena z vy-
stupli ¢idel polohy 51 aZ 5, na mé&rici vstu-
py It aZ I, multiplexniho rozdilového &le-
nu 2. Signaliza¢ni vystup b z multiplexniho
rozdilového ¢lenu 2 pPivadi ma vstup zdro-
je 1 Z4dané hodnoty polohy hodnotu maxi-
méalni polohové odchylky ve form& napf.
logického souftu od vypo&tu jednotlivych
odchylek. Tento signél slouZi k zastavova-
ni interpolace popfipad® k vyhodnoceni ha-
varijniho stavu.

Podle vynélezu zapojeni polohového ser-
vomechanismu s multiplexnim Trozdilovym
Clenem lze pouZit hlavné p¥i feSeni pohonil
pracovnich stroja.

PREDMET VYNALEZU

Polohovy servomechanismus s multiplex-
nim rozdilovym ¢&lenem, vyznagujici se tim,
Ze vystup zdroje (1) #&dané hodnoty polo-
hy je pFipojen na Fidici vstup (a) multiplex-
niho rozdilového €lenu (2), pfi¢emZ signa-
lizani vystup (b) multiplexnitho rozdilové-
ho &lenu (2) je pfipojen na vstup zdroje
(1) Z&dané hodnoty polohy a regulaéni vy-
stupy (vi, vz) aZ (v,) multiplexniho rozdi-
lového ¢lenu (2} jsou pripojeny na vstupy
prvého rychlostniho regulaéntho obvodu
(31), druhého rychlostntho regula&niho ob-
vodu (32) aZ (3,) rychlostniho regulaéni-

ho obvodu, pfi€em? vystupy z prvého rych-
lostniho regulaéniho obvodu (3:1), druhého
rychlostniho regulaéntho obvodu (32} aZ
(3n) rychlostniho regula&nfho cbvodu jsou
pripojeny na vstupy prvé a druhé soufad-
nice pracovnich stroji (41, 42) aZ (4,) sou-
fadnice pracovniho stroje, jejichZ vystupy
jsou spojeny s prvym ¢idlem polohy (51},
druhym &idlem polohy (52) aZ (5,) didla po-
lohy, jejichZ vystupy jsou pFipojeny na prvy
a druhy mé&rfici vstup (I1, I2) aZ (I,) mé&Fici
vstup multiplexniho rozdilového &lenu (2).

1 list vykresi
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