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{54) Zapojeni pro kvazifrekvenéni Fizeni rychlosti trojfdzovych, zejména
asynchronnich motorii
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Zapojeni pro kvazifrekvenéni fizeni rych-
losti trojfdzovych, zejména asynchronnich
motor s kotvou nakrdtko, které sestdvé z
trojfdzového motoru, trojfdzového tyristoro-
vého spinate a jednofdzového autotransfor-
mdtoru. Fédzovd vinuti motoru jsou jednémi
vyvody spojena s jedn&mi vyvody trojfdzo-
vého tyristorového spinale, druhé vyvody
vinuti motoru a druhé vyvody spinale jsou
spojeny do uzld, z nichZ kaZdy je pripojen k
jednomu vyvodu sekunddrniho vinuti jedno-
fazového autotransformétoru, jehoZ primér-
ni vinuti je p¥ipojeno ke dvéma f4zovym vo-
di¢fim napéjeci sitd. Zapojeni 1ze konkrétn¥
pouZit pro pohony jefdbli, vytahli a dalSich
transportnich za¥izeni.
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Vynélez se tyka zapojeni pro kvazifrek-
venéni Fizeni rychlosti trojfdzovych, zejmé-
na asynchronnich motordl s kotvou nakrat-
ko, sestdvajici z trojfdzového motoru, troj-
fdzového tyristorového spinade a jednof4zo-
vého autotransformdatoru.

Jako kvazifrekvenéni rizeni se oznaduje
metoda Fizeni otadivé rychlosti, uplatiiovand
v systémech mé&ni¢dh s minimalizovanym
pottem tyristori zavedenim cyklového fize-
ni cyklokonvertorového typu. Touto meto-
dou je moZno sefidit vyuZiti jednoduchych
spinaovych zapojeni, zpravidla pouZivanych
pro fazové Fizeni napéti, i pro diskréini
frekven&ni fizeni s neharmonickym priibé-
hem vystupniho napé&ti ménife. Uplatnéni
takovych systéml je zejména vyhodné v po-
honech zafizeni, u kterych se poZaduje ¢a-
sové omezené Fizeni rychlosti v dolni &4sti
otd€kového rozsahu, napiiklad pro p¥resné
dojezdy, manipula¢ni rezimy atd. V takovych
pfipadech jsou uvedené systémy ekonomic-
ky vyhodné&jsi neZ komplikovangjsi statické
ménife s vlastni komutaci, pouZivané pro
plynulé frekvenéni ¥izeni motort s kotvou
nakrdtko. Ve vykonovych obvodech mé&nith
pro kvazifrekventni Fizeni se vyuZivaji ob-
vykld zapojeni trojfdzovych tyristorovych
symetrickych spinadd, tvofend v jednotli-
vych f4azich obousm&rnymi tyristory neho an-
tiparalelnimi dvojicemi zpé&tn& zdvérnych ty-
ristorti. Tyto systémy je moZno v cyklokon-
vertorovém reZimu provozu napdjet p¥i stej-
ném poctu tyristord bud trojfdzové nebo jed-
nordzove. Jednofdzové napéajeni je vyhodné
jednak z hlediska realizace Fidicich obvo-
dfi, jednak eliminuje zatiZeni napéjeci si-
té stejnosmé&rnou sloZkou proudu. Nevyho-
dou dosud znamych zapojeni je v8ak okol-
nost, Ze vzhledem k neharmonickému pri-
b&hu proudu v motoru se v tomto provoz-
nim reZimu zvy3uje efektivni hodnota sito-
vého proudu p¥i zati¥eni motoru jmenovitym
momentem p¥ibliZn& na trojnédsobek jeho
jmenovitého proudu. ZA&roveil pracuje sy-
stém vzhledem k sniZenému napéti motoru
pf¥i malych napéjecich kmito€tech s nizkym
ainikem.

Uvedené nevyhody dosud zndmych zapoje-
ni Géinné potladuje zapojeni podle vynéle-
zu, jehoZ podstata spo¢ivd v tom, Ze v reZi-
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mu kvazifrekventniho cyklokonvertorového
Fizeni jsou jedny vyvody fdzovych vinuti mo-
toru spojeny s jednémi vyvody trojfdzového
tyristorového spinage, druhé vyvody vinuti
motoru a druhé vyvody tyristorového spina-
¢e jsou spojeny do uzld a tyto uzly jsou pfi-
pojeny k vyvodim sekundarniho vinuti jed-
nofdzového autotransformétoru, jehoZ pri-
méarni vinuti je pfipojeno ke dv&ma f4zim
napdjeci sité.

Uvedenym zapojenim se v reZimu kvazi-
frekvenéniho ¥izeni zmen3i hodnota sitové-
ho proudu a zlep3i dginik systému.

P¥iklad zapojeni ménite podle vynélezu
je znédzornén na piiloZeném vykresu na obr.
1 a obr. 2 s rozdilnym uspofddénim trojidzo-
vého tyristorového ménife. V zapojeni mé-
ni¢e podle obr. 1 jsou jedny vyvody vinuti
trojfazového motoru M spojeny s jednémi
vyvody trojfdzového tyristorového spinale
TS, ktery je tvofen tfemi antiparalelnimi
dvojicemi zp&tn& zav&rnych tyristorl. Dru-
hé vyvody vinuti motoru M a druhé vyvody
tyristorového spinafe TS jsou spojeny do uz-
14, které jsou pFipojeny k vyvodim sekun-
dérniho vinuti jednofdzového autotransfor-
méatoru AT, jehoZ primérni vinuti je p¥ipo-
jeno ke dvéma fazovym voditlim 1, 2 napé-
jeci sité.

Na obr. 2 je uveden pf¥iklad stejn& uspofa-
daného zapojeni, ve kterém je trojfdzovy ty-
ristorovy spina¢ TS tvoren trfemi obousmeér-
nymi tyristory.

PTi vyuZiti zapojeni podle vynélezu v kon-
krétnim pohonu miZe byt motor M rovnéZ
vyuZivan v reZimu napéjeni sitovou frekven-
¢ kontaktnim pfipojenim jeho vinuti k na-
pdjeci siti po odpojeni jeho vyvodd a v§vo-
dh tyristorového spinade TS od sekundédrni-
ho vinuti autotransforméatoru AT, napiiklad
pomoci styka&t. Tyristorovy spina¢ TS mi-
Ze pak byt v tomto provoznim reZimu od mo-
toru M odpojen, nebo miiZe ziistat zapojen
do série s motorem M jako regulétor napé-
ti, nap¥iklad pro omezeni rozb&hového mo-
mentu nebo dosaZeni optimdlni déinnosti po-
honu.

Zapojeni podle vynédlezu miiZe byt kon-
krétn& pouZito pro pohony je¥dbti, vytahli a
dal8ich transportnich zafizeni.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro kvazifrekvenéni ¥izeni rych-
losti trojfdzovych, zejména asynchronnich
motorii s kotvou nakratko, sestivajici z troj-
fazového motoru, trojfdzového tyristorového
spinafe a jednofdzového autotransforméato-
ru vyznacené tim, Ze fdzovA vinuti motoru
(M) jsou jedn&mi vyvody spojeny s jedng-
mi vyvody trojfdzového tyristorového spi-

nace (TS), druhé vyvody vinuti motoru (M)
a druhé vyvody trojidzového tyristorového
spinage (TS) jsou spojeny do uzld, z nich¥
kaZdy je pFipojen k jednomu vyvodu sekun-
darniho vinuti jednofdzového autotransfor-
métoru (AT), jehoZ primérni vinuti je pii-
pojeno ke dvéma f4zovym vodittim (1, 2)
napéjeci sité.
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