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7abizeni pro automaticky yizend nstddeni stiikaci hlavice

(57) ydveh Fedi zafizeni pro automa-
ticky Fizené natddeni at¥ikaci hlavi-
ce, zeSména pro sutomatické at¥ikdnd
povlaki, sestévajiol z pracovnich val-
ol a nosndho rému. Na noaném rému jsoun
uchyceny dva pracovni vélce. Na jejich
pistnieich jsou uchyceny konce Yetézu,
ktery obepind Yetdzové kolo., Na hiide=
1i Yetdzového kola je uchycena gtiikacl
blavice. Pohybem pistnic pracovnieh
véled proti sohs me natéZi o pot¥ebny
dhel retdzové kolo se st¥ikaci nlavici.
Pohon Fetdzového kola pomoci pracovnich
vélel je moZny pneumatlcky, hydraulic~
ky nebo elektricky. Presnd poloba stii-
kacd hlavice je dosaZena poufitim are-
tadni zdpadky, kterd Je ovldddna are-
tadnim vdlcem,
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Vynédlez se tykéd zap{zeni pro asutomaticky Pizené nataleni
st¥fkaci{ hlevice, zejména pro sutomatické stP{kénl povlakd, se-
stdvajic{ z pracovnich vdlcd s opadnym cyklem pohybu a nosného

ramu .

PPi automatickém st¥{kéni organickych i anprganickych povla-
ki pii vytvéden{ protikoroznl ochrany jsou vyuifvény rtzné prvky
automatiza&nich systémi jako roboty, menipuldtory, samostatné
stif{kac{ prvky apod. Jednotlivé prvky jsou viastné samostatnéd
zai{zen{ vice &i mén& slozitd, kterd umoinuji provédét automa-
gicky ndstiik ndtérovych &i jinych systémi organickych ¢i anorga-~
nickych povlaki. Konstrukéni usporfdddns, systémy ?{zenf a sesku-
pen{ jednotlivych prvkd vytvar{ urdité predpoklady pro Jjejich
vyuZiti na automatizovanych pracovidtich povrchovych dprav, s
mo¥nosti jejich nasazeni do'pruinych vyromfch systémi. Roboty
ném umoZnuj{ nasazenf v pr{padech, kdy se jednd o &lenité vyrobky
jek prostorové tak i plo$n&, Ostatni prvky jako manipuldtory
apod. umoinuji néstiik jednodud¥fich vyrobkkd, zvldsté plosnych.
Jednotlivé prvky majfl své vyhody i nevfhody. Roboty, které pokry-
j{ Sirokou oblast povrchové upravy riznych tvard vyrodkil, Jjsou
zna¥nd cenové nérolné, lze je tudiZ aplikovet Jjen u velkosé-
riové vyrowy a tam, kde jsou vytvoteny pFedpoklady pro jejich
nasagenf. Manipuldtory jsou cenové dostupné, ale jejich nasazen{
je omezeno zvldit& prostorovou glenitostf vyrobki.

Jsou znémé i zarfzenf s rudnim ovlddénim natéZenf stifkac{
hlavice. Poloha hlavice je vsak nedefinovatelnd a ziskany povrch
je nestejnom&rny; t{m nekvalitni a kaifdy vyrobek je jinek nastii-
kany. Je snaha Fedit problematiku spojenou- s vytvédfenim organickych
povliaki 8 vyu¥itim automatizace riznymi samostatnymi prvky, které
jsou ve stf{kec{ zon& orientovény vi&i stifkanému vyrobku. Tim
Jje dosafeno pokryt{ 3iroké Ekdly typd vyrobkid s piijatelnou cenou.
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Viechna dosavadni znémé zebizen{ vyuifvajl tzv. stavebnicové
systémy, které jsou sestaveny z Jednotlivych komer&n& vyrdbéd-
nyeh prvkd bud hydraulickych, pneumatickych nebo s elektropo-
hony. Vét3inou se jednd o jednodlelovd zarffzenf, kterd jsou
stavéna vidy specidln& pro jeden urdity problém. VEtSinou tato
zar{zeni nejdou vyuiit pro rizné kombinace systému na pracovisti
a nejdou ani jednodule prizplisobit. Jsou vé&tsdinou soutdst{ pev-
nych komponent robotizovanych pracoviit sestavenych vidy na
uréitou skladbu vyrobki. ‘

SloZit&j3L vyrobkovd skladba je zajisfovdna pomoci robotd
nebo sloiitych menipuldtori, co% je v mnohe pifpadech zlyteéné
ndkladné a n&kdy i nesnadné aplfkovat. Pohon pro natdleni mife
byt Feden v zésad¥ tiemi zBdsoby - elektricky, hydraulicky e
pneumaticky. VyuZiti jednotlivych pohoni je zdsadné omezeno i
prostfedfm, v kterém by prvek m&l pracovat, nap¥{klad v lakovnéch,
kde je prostiedf s nebezpedfm vybuchu (SNV 1). Dalsim faktorem
pro vyu¥it{ pohond je i nutnéd mald hmo¥nost a malé rozméry za-
¥{zenf, protoZe tato zarfzen{ by se m&la upevnit na stif{kacst
manipuldtor.

Uvedené nedostatky v podstatd Iesf vyndlez zarizenl pro
automaticky F{zené naté¥eni stifkac{ hlavice, jehoZ podstata
spod{véd v tom, Ze stifkaci hlavice je unfsténa v ose hif{dele
Fetszového kola obepnutého Fetézem. Jeho konce jsou pevné uchy-
ceny na pfstnicfch vélct. Mezi pracovnimi vdlei Jje un{stén na
nosném rdmu ereta¥nf védlec s aretadnf zépadkou Fetézového kola.

Vyhody zaPfzeni jsou pledeviéim v jeho jednoduchosti, nfzké
hmotnosti a malych rozmdrech. Néroky na energii jsou velmi niz-
ké. e to gzaFfzeni pro pouZiiti na stifkac{ch menipuldtorech Jako
samostatny prvek s moinostf erientovaného natdenf stifkaci hla-
vice v ur&ité rovind. Zerizen{ je moZno s vyhodou pouzit v prui-
nych vyrowmfch systémech pro riznorodou skladbu vyrobki. Je
soulasn® dosafena vyss{ ud&innost menipulétoru vyuiit{m tohoto.
daldfho stupné volnosti.

Na p¥ipojeném vykresu je zndzornén prfklad gairf{zeni s pneu-
matickym pohonem pracovnfich vélcl s natdlenim stifkac{ hlsvice
ve svislé roving. Zatizen{ pro Pizené netdtenf stifkac{ hlavice
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je Fedeno tak, fe tvorf ssmostatny celek, ktery Je vyuiitelny

i pro sabudovén{ do stifkacfch manipuldtord. Zatfzenl je v
principu tvoi'eno nosnym rémem |, pracovnimi vélci 2 a J, ere-~
taénim védlcem 4. Vlastni natélecf element je tvolen retézovym
kolem 5 s retdzem 6. Na del3fm konci hifdele 7 ifetdzového kola $
je koncovka pro upevn¥ni stff{kec{ hlavice. Pracovni védlce 2 a J
jsou opatfeny na vzéjemn¥d opalnych koncich energetickymi p#f{vody
P 1 a P2, Aretain{ vélec 4 md ssmostatny energeticky pfivod B,
Funkce zaffzeni pro natédenf stX{kecf hlavice Je ndsledujics, |

72 r{dicfho systému jsou dény potrebné signély pro funkci
oviddacfchk solenoidovyeh ventild v nastavenych gasovych dsecfch,
zattzent umoinuje natdéen{ strfkac{ hlavice z vjchoz{ polohy O
smérem na jednu i druhou stranu. Velikost dhlu natofen{ je déne
jednak zdvihem pracovnich vélch a jednak primérem a tudi{Z poftea
zubl Pet¥zového kola 5, prfpadnd Sasovénim doby otevieni pra-
covnfch vélcd 2 a 3. Tak napf{kled pfi potied¥ natoleni stif{kact
hlavice smérem dold je piiveden signdl, ktery otvird solenoido-
vy vzduchovy ventil do prednfho energetického pid{vodu P 2 pre-
covntho vélce 2 a do zadnfho energetického p¥i{vodu P 2 pracowniho
vélce 3. V zdvislosti na Zase je soutasn& otevien p*{vod vzduchu
energetického prfvodu P areta¥ntho vdlce 4. Pracovni vdlce 2 8 3
jsou dvoj&inné, aretaini vélec 4 Je jedno&inny. Touto operacs
dojde k vysunut{ pilstnice pracovnfho védlce 2 a zasunut{ pistnice
pracovnfho vélce 3. Ti{m dojde k natotenf retézového kola 3, kte-
ré je natodeno pomoci retézu §, jehoZ konce jsou upevnény na
koncfch pLstnic pracovnich védlcd 2 a J. V momentd ukondeni pooté-
teni Pret¥zového kola 5 dojde k vysunutf aretadnf zédpadky 8 umfsté-
né na konci pistnice aretalniho vdlce 4. Zépadka 8 zepadne do
zubové mezery Fet&zového kole 3, a tim dojde k pevné aretaci
systému, Pootédenim Fetézového kola 2, na jeho¥ del#im kuielovém
konci je upevnéna st¥{kaci hlavice, dojde k nato&eni hlavice do
34dané polohy. PFi wracenf systému do puvodnf polohy Jje popsany
postup opalny. Rychlost naté&enf je konstantnf, popi{pedé® ridi-

telnd. |
7efzenf umofnuje rfzené natdlens stifkac{ hlavice z vycho-

s{ polohy O do krajnfch polch danych potremym dhlem natoleni,
a to podle piedem stanoveného refimu, ktery je pribéZn& identi-
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f£ikovén napif{klad momoc{ inkrementélnftho snimade, umfsténého na
opa&ném konci retézového kola 5. Zar{zenf mife Mft s vy¥hodou
pr{mo upevnéno na st¥fkacf manipuldtor, a tim se vyraznd zvy sl
ufitnd hodnota stif{kacfho manipuldtoru. Prvek je konstruké&n&
uspofddén jeko jednoduchy mechanismus snadno vyrobitelny. Vlastng
F{zeni systému miZe byt Fedeno velmi jednoduse bez nérokd na
slo¥itou elektroniku. Popisoveny prfklad systému je pohdnén
pneumaticky. Jeho konstruk&n{ uspordddnf vdak umofnuje jako
pohonné medium vyuif{t i hydraulicky olej. Zmén{ se pouze uspo-
$4déni a provedeni vélch a servo prvki, Je moiny i elektricky
pohon, napifklad pouiitim linedrnich motori.

PREDMET VYINALEZU

Zadfzent pro automaticky ifzené natdden{ stifkacf hlavice,
zejména pro sti¥tkénl povlaku, sestdvajic{ z pracovnich védlcd
s opadnym cyklem pohybu a nosného rému,vyznalené tim, Ze
st¥{kaci hlavice je umistna v ose hi{dele (7) ¥et&zového
kola (5) obepnutého Petézem (6), JehoZ konce jsou pevné& uchy-
ceny na pistnicfch pracovnfch vdled (2, 3), mezi pracovnimi
vélei (2, 3) je umfstén na nosném rému (1) areteini vdlec (4)
s areta&nf zdpadkou (8) etézového kola (5).

1 vykres



ld

265 861

1}

b 1)
1l ",
o 1
nm 1}

T

\ !

/ 1
] il w
1! P Y :
1) _:“ !
| | :

[Je




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

