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Description

Domaine de I'invention

[0001] L’inventionconcerne I'utilisation, pourle remon-
tage d’au moins une montre électronique comportantune
génératrice a source d’énergie mécanique, d’un dispo-
sitif de remontage de montres, comportant au moins un
support pour laréception d'une montre dans une position
de remontage, au moins une source d’énergie agencée
pour alimenter en énergie au moins un moteur agencé
pour, ou bien entrainer la couronne de remontage d’'une
montre a remontage manuel, ou bien entrainer au moins
une masse oscillante d’'une montre a remontage auto-
matique, ou bien remuer au moins une montre a remon-
tage automatique, ledit dispositif comportantdes moyens
de pilotage qui comportent des moyens de mesure inté-
grant des moyens capteurs pour la mesure vibratoire
ou/et acoustique ou/et magnétique de l'oscillateur d’au
moins une montre placée dans ladite position de remon-
tage, lesdits moyens de pilotage étantagencés pour ana-
lyser des signaux transmis par lesdits moyens de mesure
vibratoire ou/et acoustique ou/et magnétique et les com-
parer a des valeurs de consigne paramétrables pour ré-
guler la marche d’au moins un dit moteur en enclenchant
ledit moteur quand I'amplitude de marche dudit oscilla-
teur est inférieure ou égale a une premiére valeur mini-
male, et en arrétant ledit moteur quand 'amplitude de
marche dudit oscillateur est supérieure ou égale a une
deuxiéme valeur maximale.

[0002] L’invention concerne le domaine de I'horloge-
rie, et plus particulierement le remontage des montres
mécaniques ou des montres électroniques a source
d’énergie mécanique, et notamment mais non exclusi-
vement des montres automatiques.

Arriere-plan de I'invention

[0003] L'utilisateur d’'une montre mécanique ou élec-
tronique a source d’énergie mécanique, qu’elle soit a re-
montage manuel ou a remontage automatique, qui n’est
pas portée en permanence est astreint, lorsqu’il désire
I'utiliser, a effectuer les tadches de mise a jour des affi-
chages, qui peuvent étre fastidieuses pour les quantie-
mes, ou difficiles voire impossibles pour des complica-
tions telles que phases de lune ou autres années bissex-
tiles dans un calendrier perpétuel.

[0004] On connait des armoires de remontage, ou en-
core des appareils individuels, qui simulent les mouve-
ments d’un utilisateur par rotation de la montre, en gé-
néral autour de plusieurs axes, pour donner a la masse
oscillante les impulsions nécessaires pour effectuer le
remontage, ou pour entrainer la couronne d’'une montre
aremontage manuel quand cette couronne s’y préte. Ces
armoires ou appareils sont souvent volumineux, colteux,
et leur mouvement peut déranger I'utilisateur. En parti-
culier, de tels appareils ne conviennent pas bien en en-
vironnement commercial, ou une montre doit étre expo-
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sée de fagon statique au Client, avec un affichage correct
des informations liées au temps, tout en étant préte pour
une démonstration.

[0005] Ces mécanismes de remontages, qui sont plus
ou moins compliqués, tendent a trop solliciter la méca-
nique de la montre. En effet, ces systéemes, méme quand
ils permettent de programmer un nombre de tours a ef-
fectuer pour réaliser le remontage, prennent en compte
un facteur de sécurité, et remontent le barillet plus que
nécessaire, ce qui entraine une surtension dans le res-
sort de barillet, qui est dissipée par la bride glissante. De
ce fait, toute la mécanique est soumise a des contraintes
plus fortes qu’il n’est nécessaire. Les effets induits sont
une usure anormale, et une pollution par les débris d’'usu-
re, ce qui altére aussi la lubrification de la montre, et peut
rendre les opérations de service pour nettoyage et lubri-
fication plus fréquentes, ce qui représente un colt non
négligeable pour l'utilisateur.

[0006] De plus, unremontage trop pousse sollicite inu-
tilement les sources d’énergie, dont la capacité est par-
fois limitée, dans le cas notamment des remontoirs a
batterie ou a cellules solaires ou similaires.

[0007] Le document CH698384B1 au nhom de ELMA
décrit un procédé de suivi d’'une montre mécanique, no-
tamment automatique avec une détection de sons par
'intermédiaire d’'un microphone, et 'utilisation d’un pro-
cesseur pour déterminer I'état de la montre par compa-
raison a des valeurs de référence de différents parame-
tres tels que niveau de remontage, rebat, amplitude, ou
autre.

[0008] Le document CH704992A2 au nom de QUE-
LOZ décritun procéde et un dispositif de remontage auto-
matique d’une montre, le dispositif de remontage com-
porte un capteur piézoélectrique pour effectuer une
écoute de la montre, un logiciel pour analyser le son
écouté en vue de déterminer le taux d’armage de la mon-
tre, et un circuit électronique pour interpréter le son et
définir un signal de commande d’un moteur agencé pour
procéder a un remontage de la montre adapté au taux
d’armage déterminé.

[0009] Le document DE202010005873 au nom de
MTE décrit un dispositif de remuage de montres avec au
moins un moteur de remuage, et un systéme de pilotage
comprenant des circuits électroniques de commande
pour le réglage des mouvements de chaque moteur de
remuage.

[0010] Le document EP2746869A1 au nom de
SWATCH GROUPRESEARCH & DEVELOPMENT Ltd
décrit un remontoir électrique solaire pour montre auto-
matique avec un moteur entrainant un support tournant,
des moyens électroniques de commande, auxquels est
relié un détecteur de lumiére, et une interface utilisateur.
Dans un mode de fonctionnement le support tournant est
entrainé uniquement lorsque le remontoir est éclairé,
dans un autre mode un programme d’entrainement du
support tournant est démarré a une heure préalablement
sélectionnée a I'aide de l'interface de commande.
[0011] Le document US37771347A au nom de
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SCHAR décrit un procédé de détermination d’'une quan-
tité de mouvement du régulateur de marche d’'un mou-
vement d’horlogerie, avec un systéme optique dont un
faisceau lumineux est agencé pour l'interception partielle
du bord de la palette en position de fin de course, le
faisceau lumineux est modulé en intensité lors de I'os-
cillation des palettes pour produire une tension de signal
trapézoidale.

Résumé de l'invention

[0012] L’inventionse propose de mettre ala disposition
de l'utilisateur des moyens simples, peu colteux et peu
encombrants, pour remonter une montre mécanique ou
électronique a source d’énergie mécanique, et la main-
tenir en permanence en potentiel de réserve de marche
maximale méme si elle n’est pas portée, tout en ména-
geant les parties mécaniques du mouvement, et en étant
économiques en énergie.

[0013] A cet effet, I'invention concerne I'utilisation,
pour le remontage d’au moins une montre électronique
comportant une génératrice a source d’énergie mécani-
que, d’'un dispositif de remontage de montres, selon la
revendication 1.

Description sommaire des dessins

[0014] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention apparaitront a la lecture de la description dé-
taillée qui va suivre, en référence aux dessins annexés,
ou:

- lafigure 1 représente, de fagon schématisée et en
perspective, un dispositif de remontage de montres,
notamment mécaniques ou électroniques a source
d’énergie mécanique, avec un support uniqgue monté
pivotant sur un moteur et prét pour laréception d’'une
montre mécanique, laquelle comporte une puce in-
tégrant des paramétres de marche préconiseés ;

- la figure 2 représente, de fagon schématisée, par-
tiellement en vue de face au niveau des interfaces
utilisateurs, et partiellement en coupe au niveau des
supports, un autre dispositif de remontage de mon-
tres, comportant deux moteurs chacun entrainantun
support agencé pour recevoir une montre pour son
remontage;

- la figure 3 représente de fagon schématisée et en
perspective, un autre encore dispositif de remontage
de montres, comportant deux moteurs chacun en-
trainant un support arbré agencé pour recevoir une
pluralité de montres pour leur remontage, dans une
version simplifiée d’interface utilisateur manuelle
avec, pour chaque support, deux sélecteurs de pa-
rametres globaux applicables a la pluralité de mon-
tres qu'il porte;

- lafigure 4 représente, de fagon schématisée et en
vue de face, une autre version simplifiée d’'interface
utilisateur manuelle pour le dispositif de la figure 3,
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avec, pour chaque emplacement de montre, deux
sélecteurs de paramétres applicables a la montre
portée par cet emplacement;

- lafigure 5 représente, de fagon schématisée et en
perspective, un autre encore dispositif de remontage
de montres, comportant deux moteurs pour I'entrai-
nement d’'un méme support autour d’axes différents
pour décrire un mouvement complexe dans
I'espace ;

- lafigure 6 est un logigramme montrant les interac-
tions entre les circuits constitutifs du dispositif de re-
montage.

Description détaillée des modes de réalisation préférés

[0015] L’invention se propose de développer I'utilisa-
tion d’'un remontoir ménageant les parties mécaniques
du mouvement de la montre, et économique en énergie.
[0016] On entend ici par « montre » toute montre sus-
ceptible d’étre rechargée en énergie par un mouvement
qui lui est imprimé : montre mécanique a remontage
automatique, ou montre électronique a énergie mécani-
que, de type « Autoquartz » ou « Automeca », ou simi-
laire. Le dispositif remonte la montre au niveau juste né-
cessaire.

[0017] On appelle encore « remontage » le recharge-
ment en énergie d'une telle montre.

[0018] Pour une montre mécanique usuelle, 'optimum
est de maintenir 'armage du ressort de barillet a un ni-
veau qui permette d’obtenir une amplitude de l'oscilla-
teur, constitué par un ensemble balancier-spiral dans la
plupart des cas, au voisinage de 250°. Cette valeur cor-
respond a une tension raisonnable dans la mécanique,
et a une marche de la montre qui est la plus juste en
fonction des positions.

[0019] L’invention met en oeuvre des moyens simples
d’asservissement, pour le remontage d’'une montre mé-
canique, applicables au cas du remontage d’'une montre
a remontage manuel par la couronne ou par tout autre
composant prévu a cet effet, aussi bien qu’au cas du
remontage d’une montre a remontage automatique, qui
est fait, ou par un remuage de la montre tout entiére, ou
par une action sans contact avec la masse oscillante,
telle que décrite notamment dans la demande
EP2650734A1 du méme déposant.

[0020] Les figures sont a vocation didactique, et ne
proposent que le cas de montres a remontage automa-
tique par I'application d’'un mouvement selon un degré
de liberté unique en rotation, seule la figure 5 montrant
un montage de type gyroscopique a deux moteurs com-
binés. Par « moteur » on entend ci-aprés des moyens
moteurs agencés pour mettre en mouvement un support
selon au moins un degré de liberté, qu’il s’agisse d’'un
moyen moteur unique pour un degré de liberté unique,
ou d’'une combinaison de moyens moteurs pour plusieurs
degrés de liberté. Le cas du remontage par la couronne
n’est pas illustré par les figures, 'lhomme du métier
n’ayant pas de difficulté particuliere a y transposer les
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enseignements de l'invention.

[0021] Plus particulierement, l'invention utilise un dis-
positif 1 de remontage de montres, notamment mécani-
ques ou électroniques a source d’énergie mécanique,
comportantau moins un support 2 pour laréceptiond’une
montre dans une position de remontage, au moins une
source d’énergie 3 agencée pour alimenter en énergie
au moins un moteur 4.

[0022] Ce moteur4 estagencé pour, ou bien entrainer
la couronne de remontage d’'une montre a remontage
manuel, ou bien entrainer au moins une masse oscillante
d’'une montre a remontage automatique, ou bien remuer
au moins une montre a remontage automatique.

[0023] Plus particuliéerement, le dispositif 1 comporte
des moyens de pilotage 100 qui comportent des moyens
de mesure 10 intégrant des moyens capteurs 20 pour la
mesure vibratoire ou/et acoustique ou/et magnétique de
I'oscillateur d’au moins une montre placée dans la posi-
tion de remontage. Ces moyens de pilotage 100 sont
agencés pour analyser des signaux transmis par les
moyens de mesure vibratoire ou/et acoustique ou/et ma-
gnétique 10, et les comparer a des valeurs de consigne
paramétrables, pour réguler la marche d’au moins un tel
moteur 4, en enclenchant ce moteur 4 quand I'amplitude
de marche de l'oscillateur est inférieure ou égale a une
premiére valeur minimale, et en arrétant ce moteur 4
quand 'amplitude de marche de l'oscillateur est supé-
rieure ou égale a une deuxiéme valeur maximale. Il en
va de méme pour le champ électromagnétique d’une gé-
nératrice entrainée par I'énergie mécanique a disposi-
tion.

[0024] Les moyens de mesure magnétiques sont bien
adaptés au remontage de montres dont le fonctionne-
ment est peu audible, en particulier dans le cas de mon-
tres a mécanismes d’échappement sans contact, ou a
contact atténué, avec transmission de mouvement par
influence, magnétique ou/et électrostatique, ou encore
comportant des roues ou/et des ancres ou de fagon gé-
nérale des mobiles équipés de lames flexibles au niveau
de leurs interfaces avec des composants antagonistes.
[0025] D’autres moyens de mesure ne sontpas exclus,
optiques par exemple, mais se révélent plus difficiles a
miniaturiser, et souvent plus sensibles aux sollicitations
auxquelles est soumises une montre, depuis les accélé-
rations normales au porter, jusqu’aux chocs. De plus il
faut une visibilité sur les zones a mesurer, ce qui peut
imposer des contraintes sur les matériaux de certaines
piéces.

[0026] On remarque a ce propos que l'invention est
utilisable pour tout type d’oscillateur, et en particulier, en
cas d'oscillateur a échappement mécanique, aussi bien
pour un échappement a ancre Suisse, que pour un
échappement coaxial, ou autre. Dans le cas ou la notion
d’alternance est différente, comme pour un échappe-
ment a détente, un paramétrage adéquat est a effectuer,
sans s’écarter du cadre de l'invention.

[0027] Par « valeurs de consigne paramétrables » on
entend icique ces valeurs dépendent du modéle de mon-
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tre, et peuvent étre, selon le cas, ou bien préalablement
introduites lors de la configuration du dispositif de remon-
tage et mises en mémoire, ou bien lues directement sur
la montre par un dispositif de lecture adéquat. Ces va-
leurs de consigne paramétrables peuvent, encore, étre
modifiées et forcées par I'utilisateur, quand le dispositif
1 est équipé d'une interface utilisateur 110 avec des en-
trées-sorties autorisant la modification de ces valeurs pa-
rameétrables.

[0028] Les moyens de pilotage 100 comportent par
exemple des moyens de calcul 150, tel qu’'un micropro-
cesseur ou similaire, pour traiter les informations en pro-
venance des capteurs, des moyens de mesure 10, d'une
interface utilisateur 110 détaillée plus loin, de la ou des
sources d’énergie 3 (la figure 2 illustre, au niveau des
moyens de pilotage 100, des entrées 102A et 102B pour
la communication du niveau énergétique des sources
d’énergie 3), et pour donner les ordres adéquats au mo-
teur 4 ou aux moteurs 4 quand il y en a plusieurs.
[0029] Le dispositif 1 peut étre dédié au remontage
d’'une seule montre, tel que visible sur les figures 1 et 5.
[0030] Il peut aussi étre affecté au remontage de plu-
sieurs montres simultanément, et sera appelé ci-aprés
« remontoir multiple », tel que visible sur les figures 2 et
3 illustrant deux variantes différentes.

[0031] Aussi, dans une réalisation particuliére d’un tel
remontoir multiple, qui comporte un ou plusieurs moteurs
4, chaque moteur 4 est affecté au remontage d’'un groupe
particulier composé de un ou plusieurs supports 2, cha-
cun apte a recevoir une seule montre. Chaque support
2 comporte des moyens capteurs 20 dédiés. Et les
moyens de pilotage 100 sont agencés pour piloter cha-
que moteur 4 en fonction des signaux regus des moyens
capteurs 20 associés aux différents supports 2 du groupe
particulier.

[0032] Lafigure 2 représente une variante comportant
deux moteurs 4A et 4B chacun entrainant un support 2A,
2B, agencé pour recevoir une montre 200A, 200B, pour
son remontage. Ces moteurs 4A, 4B, sont alimentés par
la ou les sources d’énergie 3. Chaque support 2A, 2B,
porte un capteur 20A, 20B, notamment un microphone
dans une application avantageuse, dont le signal est
transmis aux moyens de mesure 10.

[0033] Lafigure 3 représente de fagon schématisée et
en perspective, une autre variante comportant deux mo-
teurs 4A, 4B, chacun entrainant un support arbré 2A, 2B,
qui est agencé pour recevoir une pluralité de montres
pour leur remontage: sur trois positions correspondant a
des capteurs 20AX, 20AY, 20AZ pour le support 2A, et
également sur trois positions correspondant a des cap-
teurs 20BX, 20BY, 20BZ pour le support 2B.

[0034] Dans une réalisation particuliére de remontoir
multiple, les moyens de pilotage 100 sont agencés pour
piloter de fagon différenciée chacun des moteurs 4, tel
que visible en figure 2 par des sorties 101A et 101B pour
commander respectivement les moteurs 4A et 4B.
[0035] Dans une autre réalisation particuliére de re-
montoir multiple, les moyens de pilotage 100 sont agen-
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cés pour piloter le moteur 4 affecté au dit groupe parti-
culier en I'enclenchant dés que I'amplitude de marche
de I'un quelconque des dits oscillateurs des montres por-
tées parles supports 2 du groupe particulier estinférieure
ou égale a une premiére valeur minimale.

[0036] Dans une variante particuliére, les moyens de
pilotage 100 sontagencés pour piloter le moteur 4 affecté
a un tel groupe particulier, en l'arrétant des que I'ampli-
tude de marche de tous les oscillateurs des montres por-
tées par les supports 2 du groupe particulier est supé-
rieure ou égale a une deuxiéme valeur maximale.
[0037] Dans une autre variante particuliere, les
moyens de pilotage 100 sont agenceés pour piloter le mo-
teur 4 affecté a un tel groupe particulier, en 'arrétant dés
que 'amplitude de marche de I'un quelconque des os-
cillateurs des montres portées par les supports 2 du grou-
pe particulier est supérieure ou égale a une deuxieme
valeur maximale.

[0038] D’autres algorithmes de pilotage sont naturel-
lement possibles.

[0039] Lafigure5illustre unréglage de premiére valeur
minimale et de deuxiéme valeur maximale pour le sup-
port unique 2.

[0040] Lafigure2illustre unréglage de premiére valeur
minimale et de deuxiéme valeur maximale pour chacun
des supports 2A et 2B.

[0041] Lafigure 3illustre unréglage unique de premie-
re valeur minimale et de deuxiéme valeur maximale pour
chacun des supports 2A et 2B.

[0042] Lafigure 4 illustre unréglage différencié de pre-
miére valeur minimale et de deuxieme valeur maximale
pour chacune des positions de réception de montre que
comportent les supports 2A et 2B.

[0043] Dans le cas ou un moteur 4 est constitué, com-
me dans la figure 5, de plusieurs moyens moteurs com-
binés, I'algorithme de pilotage peut étre agencé de fagon
a n’activer qu’un seul, ou une partie seulement, de ces
moyens moteurs, notamment si le niveau énergétique
des sources d’énergie 3 est faible.

[0044] Dans toutes les variantes, les moyens de pilo-
tage 100 comportent avantageusement une interface uti-
lisateur 110, qui estagencée pour permettre a l'utilisateur
de choisir ou/et de modifier la premiére valeur minimale
ou/et la deuxiéme valeur maximale pour au moins un
support 2 particulier, en fonction de la montre que recoit
ce support.

[0045] Les figures illustrent, de fagon non limitative,
différentes entrées de I'interface utilisateur 110: une prise
111 de connexion a un réseau ou a un appareil informa-
tique ou électronique, une antenne 112 pour la réception
de données par transmission sans fil, des sélecteurs 113
ou 114. Ces sélecteurs 113, 114, sont représentés de
fagon analogique pour la commodité des figures, ils peu-
vent naturellement consister en un ensemble écran-cla-
vier ou similaire. Dans cette version analogique, un pre-
mier sélecteur 113A détermine la premiére valeur mini-
male d’amplitude, et un deuxieme sélecteur 114A déter-
mine la deuxiéme valeur maximale.
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[0046] De facon particuliére, cette interface utilisateur
110 est agencée pour permettre a I'utilisateur de choisir
ou/et de modifier la premiére valeur minimale ou/et la
deuxiéme valeur maximale pour chaque dit support 2
particulier.

[0047] De facon particuliére, cette interface utilisateur
110 est agencée pour collecter des données propres a
la premiére valeur minimale ou/et la deuxiéme valeur
maximale pour un type de montre déterminé, notamment
mais non limitativement par liaison informatique ou par
communication sans fil.

[0048] Dans une variante particuliére, I'interface utili-
sateur 110 comporte des moyens de lecture 120, qui sont
agenceés au niveau d’au moins un support 2, et qui sont
agenceés pour rechercher et lire les paramétres de pre-
miére valeur minimale ou/et deuxiéme valeur maximale
stockés dans une montre au niveau d'une interface de
communication que comporte la montre, par exemple
une puce RFID ou similaire. Plus particuliérement, cha-
que support 2 est équipé de tels moyens de lecture 120.
[0049] Et, avantageusement, les moyens de pilotage
100 sont alors agencés pour ajuster, pour un tel support
2 donné comportant des dits moyens de lecture 120, les
paramétres de premiére valeur minimale ou/et deuxieme
valeur maximale relevés par les moyens de lecture 120.
[0050] Dansuneréalisation avantageuse, au moins un
support 2 comporte des moyens de détection 130 de
présence ou d’absence d’'une montre, par exemple de
type optique ou capacitive ou galvanique, qui sont agen-
cés pour communiquer aux moyens de pilotage 100 I'in-
formation de présence ou d’absence de montre afin d’an-
nihiler I'effet d’'un signal correspondant a une amplitude
nulle en cas d’absence de montre sur le support 2. Plus
particulierement, tous les supports 2 sont ainsi équipés.
Cette détection permet la mise en veille de I'équipement
correspondant. La figure 2 illustre, au niveau des moyens
de pilotage 100, des entrées103A et 103B pour la com-
munication du paramétre de présence ou d’absence de
montre.

[0051] Pour des montres de type usuel, I'écart angu-
laire entre la premiére valeur minimale ou/et la deuxieme
valeur maximale d’amplitude est avantageusement choi-
si inférieur ou égal a 20°.

[0052] Plus particulierement, la premiére valeur mini-
male d’amplitude est de 240° et la deuxiéme valeur maxi-
male d’amplitude est de 260°.

[0053] Pour une utilisation commerciale, les moyens
de pilotage 100 comportent avantageusement, au niveau
des moyens de calcul 150, des moyens de temporisation
140, qui permettent de déterminer les plages horaires
auxquelles une montre peut étre remontée, et celles ou
elle doit rester immobile, plus particulierement dans une
position d’indexation. A cet effet, I'interface utilisateur
110 comporte avantageusement des entrées de tempo-
risation 115 permettant a I'utilisateur de déterminer faci-
lement ces plages horaires. Les moyens de calcul 150
immobilisent alors le ou les moteurs 4 dans une position
d’'indexage quicorrespond a une position d’'indexage pré-
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définie de la ou des montres.

[0054] L’invention s’applique encore a I'utilisation d’'un
ensemble horloger 1000 comportant un tel dispositif 1,
et au moins une montre 200, mécanique ou électronique
a source d’énergie mécanique, qui estagencée pour étre
fixée sur au moins un tel support 2. Avantageusement,
la montre 200 comporte une interface de communication
qui est agencée pour communiquer la premiére valeur
minimale ou/et la deuxiéme valeur maximale propres a
la montre 200.

[0055] Les moyens capteurs 20 peuvent notamment
étre de type microphone.

[0056] Le principe d'une mesure acoustique fonction-
ne bien, est fiable, et permet de récupérer une informa-
tion de durée entre le tic et le tac, permettant de calculer
'amplitude du balancier.

[0057] On comprend bien que la mesure dépend du
type de mouvement de la montre. Le dispositif remontoir
peut étre appairé avec une montre particuliére, et pré-
configuré en usine.

[0058] L’ajustement par I'utilisateur tel que présenté
ci-dessus permet a celui-ci de sélectionner sur I'appareil
une configuration parmi des configurations-types propo-
sées par des sélecteurs au niveau de I'appareil pour le
réglage de seuils d’amplitude. L'utilisateur peut aussi uti-
liser une application mobile, lui permettant de choisir le
produit-montre, et d’envoyer par communication sans fil,
ouinformatique, ou autre, la configuration correspondan-
te. La montre elle-méme peut comporter une puce avec
ses paramétres, ou son emballage comporter un code
graphique ou également une puce, lisible par un lecteur
adéquat.

[0059] L’invention concerne l'utilisation d’un tel dispo-
sitif 1 pour le remontage d’au moins une montre électro-
nique comportant une génératrice a source d’énergie
mécanique ; ses moyens de pilotage 100 comportent
alors des moyens de mesure 10 quiintégrentdes moyens
capteurs 20 adaptés pour la mesure du champ produit
par cette génératrice pour commander la régulation de
la recharge en énergie.

[0060] Une autre variante concerne l'utilisation d’un tel
dispositif 1 pour le remontage d’au moins une montre
comportant un mécanisme d’échappement magnétique;
ses moyens de pilotage 100 comportent alors des
moyens de mesure 10 intégrent des moyens capteurs
20 pour la mesure du champ magnétique pour comman-
der la régulation de la recharge en énergie.

Revendications

1. Utilisation, pour le remontage d’au moins une montre
électronique comportant une génératrice a source
d’énergie mécanique, d’un dispositif (1) de remon-
tage de montres, comportant au moins un support
(2) pour la réception d’'une montre dans une position
de remontage, au moins une source d’énergie (3)
agenceée pour alimenter en énergie au moins un mo-
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teur (4) agencé pour, ou bien entrainer la couronne
de remontage d’'une montre a remontage manuel,
ou bien entrainer au moins une masse oscillante
d’'une montre a remontage automatique, ou bien re-
muer au moins une montre a remontage automati-
que, ledit dispositif (1) comportant des moyens de
pilotage (100) qui comportent des moyens de me-
sure (10) intégrant des moyens capteurs (20) pour
la mesure vibratoire ou/et acoustique ou/et magné-
tique de l'oscillateur de ladite au moins une montre
électronique placée dans ladite position de remon-
tage, lesdits moyens de pilotage (100) étantagencés
pour analyser des signaux transmis par lesdits
moyens de mesure vibratoire ou/et acoustique ou/et
magnétique (10) et les comparer a des valeurs de
consigne paramétrables pour réguler la marche d’au
moins un dit moteur (4) en enclenchant ledit moteur
(4) quand I'amplitude de marche dudit oscillateur est
inférieure ou égale a une premiére valeur minimale,
et en arrétant ledit moteur (4) quand I'amplitude de
marche dudit oscillateur est supérieure ou égale a
une deuxiéme valeur maximale, caractérisée en ce
que lesdits moyens de pilotage (100) comportent
des moyens de mesure (10) intégrant des moyens
capteurs (20) pour la mesure du champ produit par
ladite génératrice pour commander la régulation de
la recharge en énergie.

Utilisation selon la revendication 1, caractérisée en
ce que chaque dit moteur (4) est affecté au remon-
tage d'un groupe particulier composé de plusieurs
dits supports (2) chacun apte a recevoir une seule
montre, en ce que chaque dit support (2) comporte
des dits moyens capteurs (20) dédiés, et en ce que
lesdits moyens de pilotage (100) sont agencés pour
piloter chaque dit moteur (4) en fonction des signaux
recus desdits moyens capteurs (20) associés aux
dits supports (2) dudit groupe particulier.

Utilisation selon la revendication 2, caractérisée en
ce que lesdits moyens de pilotage (100) sont agen-
cés pour piloter de fagon différenciée chacun desdits
moteurs (4).

Utilisation selon la revendication 2 ou 3, caractéri-
sée en ce que lesdits moyens de pilotage (100) sont
agenceés pour piloter ledit moteur (4) affecté au dit
groupe particulier en I'enclenchant dés que I'ampli-
tude de marche de I'un quelconque des dits oscilla-
teurs des montres portées par lesdits supports (2)
dudit groupe particulier est inférieure ou égale a une
premiére valeur minimale.

Utilisation selon la revendication 4, caractérisée en
ce que lesdits moyens de pilotage (100) sont agen-
cés pour piloter ledit moteur (4) affecté au dit groupe
particulier en l'arrétant dés que I'amplitude de mar-
che de tous les dits oscillateurs des montres portées
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par lesdits supports (2) dudit groupe particulier est
supérieure ou égale a une deuxiéme valeur maxi-
male.

Utilisation selon la revendication 4, caractérisée en
ce que lesdits moyens de pilotage (100) sont agen-
cés pour piloter ledit moteur (4) affecté au dit groupe
particulier en I'arrétant dés que I'amplitude de mar-
che de I'un quelconque des oscillateurs des montres
portées par lesdits supports (2) dudit groupe parti-
culier est supérieure ou égale a une deuxiéme valeur
maximale.

Utilisation selon I'une des revendications 1 a 6, ca-
ractérisée en ce que lesdits moyens de pilotage
(100) comportent une interface utilisateur (110)
agencée pour permettre a l'utilisateur de choisir
ou/et de modifier ladite premiére valeur minimale
ou/et ladite deuxiéme valeur maximale pour au
moins un dit support (2) particulier.

Utilisation selon la revendication 7, caractérisée en
ce que ladite interface utilisateur (110) est agencée
pour permettre a I'utilisateur de choisir ou/et de mo-
difier ladite premiére valeur minimale ou/et ladite
deuxiéme valeur maximale pour chaque dit support
(2) particulier.

Utilisation selon la revendication 7 ou 8, caractéri-
sée en ce que ladite interface utilisateur (110) est
agenceée pour collecter des données propres a ladite
premiére valeur minimale ou/et ladite deuxieme va-
leur maximale pour un type de montre déterming,
par liaison informatique ou par communication sans
fil.

Utilisation selon la revendication 9, caractérisée en
ce que ladite interface utilisateur (110) comporte des
moyens de lecture (120) agencés au niveau d’au
moins un dit support (2) et agencés pour rechercher
et lire lesdits paramétres de premiére valeur mini-
male ou/et deuxiéme valeur maximale stockés dans
une montre au niveau d’'une interface de communi-
cation que comporte ladite montre.

Utilisation selon la revendication 10, caractérisée
en ce que lesdits moyens de pilotage (100) sont
agenceés pour ajuster, pour un dit support (2) donné
comportant des dits moyens de lecture (120), lesdits
paramétres de premiere valeur minimale ou/et
deuxiéme valeur maximale relevés par lesdits
moyens de lecture (120).

Utilisation selon 'une des revendications 1a 11, ca-
ractérisée en ce qu’au moins un dit support (2) com-
porte des moyens de détection (130) de présence
ou d’absence d’'une montre, agencés pour commu-
niquer auxdits moyens de pilotage (100) I'informa-
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13.

14.

15.

16.

tion de présence ou d’absence de montre afin d’an-
nihiler I'effet d’'un signal correspondant a une ampli-
tude nulle en cas d’absence de montre sur ledit sup-
port (2).

Utilisation selon 'une des revendications 1 a 12, ca-
ractérisée en ce que I'écart angulaire entre ladite
premiere valeur minimale ou/et ladite deuxieme va-
leur maximale d’amplitude estinférieur ou égala 20°.

Utilisation selon 'une des revendications 1 a 13, ca-
ractérisée en ce que ladite premiére valeur mini-
male d’amplitude est de 240° et ladite deuxiéme va-
leur maximale d’amplitude est de 260°.

Utilisation selon 'une des revendications 1 a 14, ca-
ractérisée en ce que lesdits moyens de pilotage
(100) comportent des moyens de temporisation
(140), qui permettent de déterminer les plages ho-
raires auxquelles une montre peut étre remontée, et
celles ou elle doit rester immobile dans une position
d’indexation.

Utilisation selon les revendications 7 et 15, carac-
térisée en ce que ladite interface utilisateur (110)
comporte des entrées de temporisation (115) agen-
cées pour permettre la détermination desdites pla-
ges horaires par l'utilisateur de déterminer facile-
ment ces plages horaires.

Patentanspriiche

1.

Verwendung einer Vorrichtung (1) zum Aufziehen
von Uhren, insbesondere zum Aufziehen mindes-
tens einer elektronischen Uhr, umfassend einen Ge-
nerator fir eine mechanische Energiequelle, die
mindestens eine Halterung (2) fur die Aufnahme ei-
ner Uhr in einer Aufziehposition umfasst, und min-
destens eine Energiequelle (3), die dafiir ausgelegt
ist, mindestens einen Motor (4) mit Energie zu ver-
sorgen, der dafiir ausgelegt ist, entweder die Auf-
ziehkrone einer Uhr mit manuellem Aufzug anzutrei-
ben oder mindestens eine Schwingmasse einer Uhr
mit automatischem Aufzug anzutreiben oder min-
destens eine Uhr mit automatischem Aufzug zu be-
wegen, wobei die Vorrichtung (1) Steuermittel (100)
umfasst, die Messmittel (10) enthalten, in die Sen-
sormittel (20) integriert sind fiir die Schwingungs-
und/oder akustische und/oder magnetische Mes-
sung des Oszillators der mindestens einen in der
Aufziehposition angeordneten elektronischen Uhr,
wobei die Steuermittel (100) dafir ausgelegt sind,
von den Mitteln fiir die Schwingungs- und/oder akus-
tische und/oder magnetische Messung (10) gesen-
dete Signale zu analysieren und sie mit einstellbaren
Sollwerten zu vergleichen, um den Gang mindes-
tens eines Motors (4) zu regulieren, indem sie den
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Motor (4) einschalten, wenn die Gangamplitude des
Ostzillators kleiner oder gleich einem ersten Minimal-
wert ist, und indem sie den Motor (4) anhalten, wenn
die Gangamplitude des Oszillators gréRer oder
gleich einem zweiten Maximalwert ist, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Steuermittel (100) Mess-
mittel (10) umfassen, in die Sensormittel (20) fur die
Messung des im Generator erzeugten Feldes inte-
griertsind, um die Regulierung des Wiederaufladens
mit Energie zu steuern.

Verwendung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass jeder Motor (4) dem Aufziehen einer
bestimmten Gruppe zugewiesen ist, die aus mehre-
ren Halterungen (2) gebildet ist, jeweils geeignet, ei-
ne einzige Uhr aufzunehmen, dass jede Halterung
(2) dafiir vorgesehene Sensormittel (20) aufweist
und dass die Steuermittel (100) daflirausgelegt sind,
jeden Motor (4) in Abhangigkeit von Signalen zu
steuern, die von den den Halterungen (2) der be-
stimmten Gruppe zugeordneten Sensormitteln (20)
empfangen werden.

Verwendung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Steuermittel (100) daflr ausge-
legt sind, jeden der Motoren (4) auf unterschiedliche
Weise zu steuern.

Verwendung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Steuermittel (100) dafir
ausgelegt sind, den der bestimmten Gruppe zuge-
wiesenen Motor (4) bei seinem Einschalten zu steu-
ern, sobald die Gangamplitude eines beliebigen der
Oszillatoren der Uhren, die von den Halterungen (2)
der bestimmten Gruppe getragen werden, kleiner
oder gleich einem ersten Minimalwert ist.

Verwendung nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Steuermittel (100) daflr ausge-
legt sind, den der bestimmten Gruppe zugewiese-
nen Motor (4) bei seinem Anhalten zu steuern, so-
bald die Gangamplitude aller Oszillatoren der Uhren,
die von den Halterungen (2) der bestimmten Gruppe
getragen werden, groRer oder gleich einem zweiten
Maximalwert ist.

Verwendung nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Steuermittel (100) daflr ausge-
legt sind, den der bestimmten Gruppe zugewiese-
nen Motor (4) bei seinem Anhalten zu steuern, so-
bald die Gangamplitude eines Beliebigen der Oszil-
latoren der Uhren, die von den Halterungen (2) der
bestimmten Gruppe getragen werden, groRer oder
gleich einem zweiten Maximalwert ist.

Verwendung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuermittel (100)
eine Anwenderschnittstelle (110) umfassen, die da-
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10.

1.

12.

13.

14.

fir ausgelegt ist, dem Anwender zu ermdglichen,
den ersten Minimalwert und/oder den zweiten Maxi-
malwert fir mindestens eine bestimmte Halterung
(2) zu wahlen und/oder zu verandern.

Verwendung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Anwenderschnittstelle (110) da-
fir ausgelegt ist, dem Anwender zu ermdglichen,
den ersten Minimalwert und/oder den zweiten Maxi-
malwert flr jede bestimmte Halterung (2) zu wahlen
und/oder zu verandern.

Verwendung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Anwenderschnittstelle
(110) dafiir ausgelegt ist, Daten, die dem ersten Mi-
nimalwert und/oder dem zweiten Maximalwert fur ei-
nenbestimmten Uhrentyp eigen sind, Gber eine com-
putergestitzte Verbindung oder durch drahtlose
Kommunikation zu sammeln.

Verwendung nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Anwenderschnittstelle (110) Le-
semittel (120) umfasst, die auf Seiten mindestens
einer Halterung (2) angeordnet sind und dafiir aus-
gelegt sind, die Parameter des ersten Minimalwerts
und/oder des zweiten Maximalwerts zu suchen und
zu lesen, die in einer Uhr auf Seiten einer Kommu-
nikationsschnittstelle, die die Uhr aufweist, gespei-
chert sind.

Verwendung nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Steuermittel (100) dafiir ausge-
legt sind, die Parameter des ersten Minimalwerts
und/oder des zweiten Maximalwerts, die vonden Le-
semitteln (120) abgelesen werden, fir eine bestimm-
te Halterung (2), die die Lesemittel (120) umfasst,
einzustellen.

Verwendung nach einem der Anspriiche 1 bis 11,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens eine
Halterung (2) Mittel (130) zum Detektieren des Vor-
handenseins oder Fehlens einer Uhr umfasst, die
daflr ausgelegt sind, den Steuermitteln (100) Infor-
mationen Uber das Vorhandensein oder Fehlen ei-
ner Uhr zu kommunizieren, um die Wirkung eines
Signals, das einer Null-Amplitude entspricht, im Fall
des Fehlens einer Uhr auf der Halterung (2) zu un-
terdriicken.

Verwendung nach einem der Anspriiche 1 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, dass der Winkelabst-
and zwischen dem ersten Minimalwert und/oder
dem zweiten Maximalwert der Amplitude kleiner
oder gleich 20° ist.

Verwendung nach einem der Anspriiche 1 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, dass der erste Minimal-
wert der Amplitude 240° betragt und der zweite Ma-
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ximalwert der Amplitude 260° betragt.

Verwendung nach einem der Anspriiche 1 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, dass die Steuermittel
(100) Zeitbestimmungsmittel (140) umfassen, die er-
moglichen, die Zeitbereiche, in denen eine Uhr auf-
gezogen werden kann, und jene in denen sie in einer
Indexierungsposition unbeweglich bleiben soll, zu
bestimmen.

Verwendung nach den Anspriichen 7 und 15, da-
durch gekennzeichnet, dass die Anwenderschnitt-
stelle (110) Zeitbestimmungseingénge (115) um-
fasst, ausgelegt, die Bestimmung der Zeitbereiche
fur den Benutzer so zu ermdglichen, dass diese Zeit-
bereiche einfach bestimmt werden kdnnen.

Claims

Use, for the winding of at least one electronic watch
comprising a generator with a mechanical energy
source, of a watch winding device (1), comprising at
least one support (2) for receiving a watch in a wind-
ing position, at least one energy source (3) arranged
to supply energy to at least one motor (4) arranged
either to drive the winding button of a manually
wound watch, or to drive at least one oscillating
weight of a self-winding automatic watch, or to rock
at least one self-winding automatic watch, said de-
vice (1) comprising control means (100) which in-
clude measuring means (10) incorporating sensor
means (20) for the vibratory and/or acoustic and/or
magnetic measurement of the oscillator of said at
least one watch placed in said winding position, said
control means (100) being arranged to analyse sig-
nals transmitted by said vibratory and/or acoustic
and/or magnetic measuring means (10) and to com-
pare said signals to desired configurable values for
regulating the operation of at least one said motor
(4) by starting said motor (4) when the operating am-
plitude of said oscillator is less than or equal to a
first, minimum value, and by stopping said motor (4)
when the operating amplitude of said oscillator is
higher than or equal to a second, maximum value,
characterized in that said control means (100) com-
prise measuring means (10) incorporating sensor
means (20) for measuring the field produced by said
generator in order to control the regulation of energy
recharging.

Use according to claim 1, characterized in that
each said motor (4) is assigned to the winding of a
specific group composed of one or more said sup-
ports (2), each able to receive a single watch, in that
each said support (2) includes said dedicated sensor
means (20), and in that said control means (100)
are arranged to control each said motor (4) according
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10.

to signals received from said sensor means (20) as-
sociated with said supports (2) of said specific group.

Use according to claim 2, characterized in that said
control means (100) are arranged to control each of
said motors (4) in a differentiated manner.

Use according to claim 2 or 3, characterized in that
said control means (100) are arranged to control said
motor (4) assigned to said specific group by starting
it as soon as the operating amplitude of any one of
said oscillators of the watches carried by said sup-
ports (2) of said specific group is less than or equal
to a first, minimum value.

Use according to claim 4, characterized in that said
control means (100) are arranged to control said mo-
tor (4) assigned to said specific group, by stopping
it as soon as the operating amplitude of all said os-
cillators of the watches carried by said supports (2)
of said specific group is higher than or equal to a
second, maximum value.

Use according to claim 4, characterized in that said
control means (100) are arranged to control said mo-
tor (4) assigned to said specific group, by stopping
it as soon as the operating amplitude of any one of
the oscillators of the watches carried by said sup-
ports (2) of said specific group is higher than or equal
to a second, maximum value.

Use according to any of claims 1 to 6, characterized
in that said control means (100) comprise a user
interface (110) arranged to allow the user to choose
and/or to modify said first, minimum value and/or
said second, maximum value for at least one said
specific support (2).

Use according to claim 7, characterized in that said
user interface (110) is arranged to allow the user to
choose and/or to modify said first, minimum value
and/or said second, maximum value for each said
specific support (2).

Use according to claim 7 or 8, characterized in that
said user interface (110) is arranged to collect data
relating to said first, minimum value and/or said sec-
ond, maximum value for a determined watch type,
by data link or by wireless communication.

Use according to claim 9, characterized in that said
user interface (110) comprises reading means (120)
arranged on at least one said support (2) and ar-
ranged to find and read said parameters of said first,
minimum value and/or second, maximum value
stored in a watch in a communication interface com-
prised in said watch.
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Use according to claim 10, characterized in that
said control means (100) are arranged to adjust, for
a said given support (2) comprising said reading
means (120), said parameters of said first, minimum
value and/or second, maximum value read by said
reading means (120).

Use according to any of claims 1 to 11, character-
ized in that at least one said support (2) includes
means (130) for detecting the presence or absence
of a watch, arranged to communicate to said control
means (100) the presence or absence of watch in-
formation in order to cancel out the effect of a signal
corresponding to zero amplitude in case of absence
of a watch on said support (2).

Use according to any of claims 1 to 12, character-
ized in that the angular difference between said first,
minimum amplitude value and/or said second, max-
imum amplitude value is less than or equal to 20°.

Use according to any of claims 1 to 13, character-
ized in that said first, minimum amplitude value is
240° and said second, maximum amplitude value is
260°.

Use according to any of claims 1 to 14, character-
ized in that said control means (100) comprise tim-
ingmeans (140), which make it possible to determine
the time slots in which a watch can be wound, and
those in which itmustremainimmobile in an indexing
position.

Use according to claims 7 and 15, characterized in
that said user interface (110) includes timing inputs
(115) arranged to allow determination of said time
slots by the user to easily determine said time slots.
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