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Tyrystorowy uklad stabilizacji predkoSci obrotowej silnika
pradu stalego
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Przedmiotem wynalazku jest tyrystorowy uktad
stabilizacji predkosci obrotowej silnika pradu sta-
tego.

Znane i stosowane uklady stabilizacji predkosci
obrotowej silnika pradu statego wykorzystujg do
stabilizacji pomiar predkos$ci obrotowej silnika
przy pomocy pradnicy tachometrycznej, lub pe-
miar napiecia twornika przy réwnoczesncj stabi-
lizacji pradu wzbudzenia, za pomoca stabilizatora
pradu wzbudzenia. '

W tyrystorowym ukladzie wedlug wynalazku
potencjometr zadajgacy predkos¢ obrotowsg silnika
zasilany jest napieciem proporcjonalnym do pradu
wzbudzenia silnika. Prad wzbudzenia mierzony
jest przy pomocy przekladnika pradowego, kto-
rego uzwojenie pierwotne wigczone jest w obwod
zasilania uzwojenia wzbudzenia silnika, a uzwo-
jenie wtorne zasila poprzez prostownik diodowy
potencjometr zadajgcy predko$¢ obrotowa silni-
ka.

Uklad tyrystorowy wedlug wynalazku eliminuje
stosowanie pradnicy tachometrycznej i skompliko-
wanych stabilizatoréw pradu wzbudzenia.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktory przedstawia
schemat ideowy ukladu.

Obcowzbudny silnik 1 pradu statego zasilany
jest poprzez tyrystorowy prostownik 2 sterowany,
a jego uzwojenie wzbudzenia poprzez dicdowy
prostownik 3 niesterowany. Sygnal napiecia S
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twornika silnika 1 poréwnywany jest w wezle su-
macyjnym na wejsciu regulatora 4 napiecia z syg-
nalom napiecia S. z potencjometru 5 zédajacego.

Dodatkowo w celu kompensacji spadku napie-
cia na opornosci twornika, do wezla sumacyjnego
wprovadzony jest sygnal pradu Ss; silnika 1 mie-
izony przy pomocy przekladnikow 6 pradowych.
Syan=at blidu w.mocniony w regulatorze 4 napie-
cia, zbudowany jako proporcjonalno-catkujgcy, su-
mowany jest z sygnalem pradu na wejsciu regula-
tora 7 pradu, ktéry steruje generatorami 8 impul-
séw kramkowych tyrystoréw prostownika (2). Prad
wzbudzenia silnika 1 mierzony jest przy pomocy
przekladnika 8 pradowego, ktorego uzwojenie
wtoérne zasila poprzez prostownik 10, diodowy na-
pigciem S,, potencjometr 5 zadajacy.

Wartod¢ -obrotéw silnika 1 okreslona jest przez
kat 8; wychylenia potencjometru 5 zadajgcego.
Zasilanie potencjometru 5 zadajacego napieciem
S,, prcporcjonalnym do pradu wzbudzenia, kom-
pensuje wplyw pradu wzbudzenia na obroty sil-
rika 1.

Zastirzezenie patentowe

Tyrystorowy uklad stabilizacji predkosci obro-
towej silnika pradu stalego, posiadajacy uklad
stabilizacji napigcia twornika zlozony z tyrystoro-
wego prostownika sterowanego, regulatora pradu,
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regulatora napiecia, znamienny tym, Ze zawiera kiadnika (9) pradowego, ktorego uzwojenie pier-
potencjometr (5) zadajacy =zasilany poprzez pros- wotne wigczone jest w obwod wzbudzenia silnika
townik (10) dindowy. z uzwojenia wtoérnego prze- 1).
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