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Sélecteur pour dérailleur de bicyvclette, et dérailleur

éguipe d'un tel dispositif..

L'invention est relative & un dispositif sélec-
teur pour dérailleur de bicyclette permettant de com--
mander, & distance, la position d'un guide-chaine rela-
tivement a. un support, par un levier de commande agis-
sant & une extrémité d'un cdble de traction, dont
l'autre extrémité est reliée au guide-chaine, par
l'intermédiaire de moyens de liaison, 1l'ensemble du
guide-chaine pouvant pivoter autour d'un axe d'articu-
lation sous l'action d'un couple de rappel élastique
pour maintenir une tension de la chaine lors des chan-
gements de pignons. ’

Conformément au brevet principal, notamment -
selon les revendications 1 & 4, 28 a 31 ou 33 a 37 de
ce brevet principal, les moyens de liaison comprennent :
- une piéce solidaire en translation du guide-chaine,
munie de crans dont le nombre est au moins égal au nom-
bre de positions & donner au guide—chaine,

- et des moyens de déplacement de la piéce propres a
coopérer avec les crans de cette derniére en réponse
aux mouvements du levier de commande,

1l'ensemble étant agencé de maniére que les moyens de dé- -
placement assurent, en réponse a un mouvement d‘un pre-
mier type du levier de commande, un déplacement dans un
premier sens de la piéce et, en réponse a un mouvement
d'un deuxiéme type du levier, un déplacement de la
piéce dans un deuxiéme sens opposeé au premier.

Les perfectionnements de 1'invention viennent
en complément de ceux du brevet principal, rappelésci-
dessus en partie. .

Les présents perfectionnements ont pour but,
surtout de rendre les dispositifs sélecteurs tels
qu'ils répondent mieux que jusqu'a présent aux diverses
exigénces de la pratigue et notamment tels qu'ils'permetteﬁt
wn meilleur positiomnement du guide-chaine par rapport aux pignons

et une commande plus douce des changements de pignon.



10

15

20

25

30

2471908

2
Selon 1l'invention, un dispositif sélecteur pour

dérailleur de bicyclette, du genre défini précédemment,

et comportant les perfectionnements rappelés précédem-

ment du brevet principal, est caractérisé par le
fait que le guide-chaine est monté coulissant sur un
arbre transversal et que les moyens de déplacement de
la pieéce sont agencés pour s'écarter de cette piéce
et la libérer complétement lorsqu'un changement de
pignons est terminé.

L'arbre transversal sur lequel le guide-chaine
est monté coulissant est constitué par 1l'axe d'arti-
culation du guide-chaine.

Le guide-chaine comporte, généralement, deux
galets rotatifs autour'desqﬁels s'enroule la chaine ;
l'axe d’articqlation du guide-chaine est avantégeuse—
ment coaxial au galet supérieur du guide-chaine.

" Selon une premiére possibilité, un montage
coulissant du guide-chaine avec frottement de coulis-
sement réduit, est assuré en prévoyant un manchon,
solidaire du galet rotatif, l'ensemble du manchon et
du galet pouvant tourner et coulisser par rapport a
l'arbre transversal, le guide-chaine se déplagant

avec le galet dans son mouvement de translation, les

moyens de rappel élastiques exercant le coupie,de

rappel qui maintient la tension de la chaine étant
agencés de maniére & ne produire aucune réaction
transversale sensible parasite au coulissement ; la
combinaison de la rotation du galei et du manchon
et de l'absence d'une réaction transversale sensible

rermet =~ un coulissement de 1'ensemble du guide—chaine
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avec frottement réduit.

Les moyens de rappel élastiques a4 réaction
transversale nulle ou sensiblement nulle peuvent étre
constitués par deux ressorts & couple de rappel de méme
sens, mais & effet transversal ou radial opposé.'

Selon une deuxiéme possibilité, le guide~chaine
estrmdnté coulissant sur 1l'arbre transversal par l'inter-
médiaire d'une douille & billes,pour mouvements axiaux,
qui permet un coulissement & frottement réduit.

'Les moyens de déplacement de la piéce munie de
crans comprennent, de préférence, des premiers et des
seconds moyens d'encligquetage propres a intervenir,
respectivément, en réponse auxmouvementsdu premier et
du second types du levier de_commandé, ces premiérs'7
et seconds moyens d'encliquetage comprenant un bras
articulé commun, muhi de deux cliguets destinés &
travailler en sens contfaireset reliésipar des moyens
d'interaction, notamment formés par un ressort, l'extré;'
mité du cible de commande étant accrochée au susdit
bras. '

' La piéce munie de crans s'étend parallélément
& l'arbre transversal-d'érticulation du guide-chaine,
au voisinage des cliquets. Les crans de cette pieéce
peuvent &tre constitués par des trous dansrlesquelé
sont propres'é venir s'engager, lors d'un déplacement,
les extrémités des cliquets-formées par &es ergots{'

Le dispositif comporte, de- préférence, pour
chague cliquet, une came munie d'une rampe coopérant
avec un pion solidaire du cliquet et déterminant la
position angulaire de ce cliquet sous l'effet d'un
rappel élastique, l'ensemble étant tel gque lors
de la rotation du bras portant le cliquet, dans un
sens déterminé, la rampe de la came assure le guidage
du cliguet jusqu'é ce que son ergot entre dahs le
cran correspondant de .la piéce pour entrainercette

derniére.
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) Deux cames sont generalement prevues respectlve—
ment pour les deux cliquets, ces deux cames étant situées
dans des plans différents respectivement au-dessus et
au-dessous du bras portant les cliguets.

Des moyens de verrouillage de.la piéce et
du guide-chaine dans'unevposition_carrespondant a celle
d'un pignon-peuvent étre prévus. 7

Ces mdyens de verrouillage comprennent,
avantageusement, une lame portant, & une extrémité,
un doigt‘propre a coopérer avec des encoches prévues
sur la piéce et, & son autre extrémité, un pion propre
a coopérer avec le bras portant les cliquets ; la lame

est montée dans la zqne comprise entre le pion et le

doigt sur un supporﬁ,javec possibilité de basculement

dans un plan perpendiculaire a 1a’direction,ldngitudiﬁale

de la piéce munie de crans ; le bras comporte deux évi-

dements propresa venir en face du pion lorsgue le bras
a été écarté de sa position de repos, la susdite piéce
de verrouillage poﬁvant alors basculer, avec dégage-
ment du doigt.hors des susdites encoches ; lorsque le
bras reprend sa position de'répos, sa coopération avec
le pion provogue 1' 1ntroduct10n du doigt dans 1l'encoche
appropriée. '

L'invention consiste, mises & part les disposi-

tions exposees ci-dessus, en certaines autres dlSpOSl—

tions dont il sera plus exp11c1temnnt guestion ci- apreq
a propos de modes de réalisation particuliers décrits
avec référence aux dessins ci-annexés, mais qui ne
sont nullement limitatifs.

"La figure 1, de cés dessins, est une vue
d'ensemble, en élévation, d'un dispositif conforme
a l'invention. '

La figure 2 est une vue simplifiée suivant la

~fléche II fig. 1.

s

La figure 3 est une vue semblable & celle de -

- la figure 2, mais pour une position de fonctionnement

différente.

La figure 4 montre les moyens de rappel élas-
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tigques en rotation du guide-chaine.

Les figures 5 et 6 montrent les deux ressorts
composant les moyens élastiques de la figure 4.

La figure 7 illustre une variante de montage
sur l'arbre transversal. a

La figure 8 illustre le montage du guide-chaine
sur 1'arbre transversal avec une douille & billes.

La figure 9 est une vue en élévation avec
partie arrachée d'un dispositif selon 1'invention
comprenant des moyens de verrouillage du guide-chaine.

La figure 10 est une vue partielle suivant la
fléche X, figure 9. -

La figure 11, enfin, est une vue par{ielie
suivant la fléche XI, figure 9. -

En se reportant aux dessins, et plus particu-
liérement aux figures 1 & 3, on peut voir un dérail-
leur D pour pignonsarriére de bicycletté équipé d‘'un
dispositif sélecteur S. Ce sélecteur permet de
commander, a distance, la position du guide-chaine 6
relativement a un support formé par un boitier 101
a structure creuse et constitué par deux demi-
coquilles assemblées de maniére démontable. Ce boitier
est monté sur une patte P (fig. 1) fixée au cadre de
la bicyclette. La commande du guide chaine 6 est
obtenue & partir d'un levier 8 (fig. 2 et 3) agissant
sur une extrémité d'un cé@ble de traction 11 dont
l'autre extrémité est reliée au guide-chaine 6 par
l'intermédiaire de moyens de liaison L. Le levier 8
est monté sur le cadre 10 de la bicyclette, par exemple.

Le guide-chaline 6 comporte deux galets rotatifs
& savoir un galet supérieur 102 et un galet inférieur 103
autour desquels s'enroule la chaine 5.

L'ensemble du guide«~chaine 6 peut pivoter autour
d'un axe transversal 104 sous l'action d'un couple de
rappel élastique pour maintenir une tension de la chaine
lors des changements de pignons.
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Les moyéns de liaison L compfennent :
en translation
~ une piéce p solidaire/du guide-chaine 6, et munie
de crans ¢ dont le nombre est au roins égal au nombre
de positions a donner au guide—chaine :
- et des moyens de déplacement E, G de la piéce p propres
a coopérer avec les crans € en réponse aux mouvements
du levier de .commande 8. ‘

L'ensemble est agencé de maniére que les
moyens de déplacement E, G, assurent, en réponse &
un mouvement d'un premier type du levier‘8 un déplacement
dans un premier sens de la piéce R, et en réponse & un
mouvement d'un deuxiéme type du levier 8, un déplacement
de la piéce p dans un deuxiéme sens Cpposé au premier.
Le mouvement du premier type .comprend une premiére
phase dans laquelle, selon la représentation des figures
2 et 3, le levier 8 tourne autour de son axe 9 dans
lé sens contraire des aiguilles d'une montre jusqu'a
la position en traits mixtes A, ce qui a pour effet
d'exercer une traction sur le cdble 11 ; dans une
deuxiéme phase de ce mouvement du premier type, le
Ieyier 8 revient de sa position extréme A & la position
moyenne B.

Le mouvement du deuxiéme type comprend une
premiére phase au cours de lagquelle le levier 8 tourne
dans le -sens des aiguilles d'une montre, autour de
l'axe 9, depuis sa pdsition'moyenne B jusqu'érla posi-
tion extréme C, ce qui correspond & un relachement
du cable 11 ; le levier 8 revient, ensuite, a sa
position moyenne au cours d'une deuxiéme phase.

Pour faire effeétuer au levier 8 la premiére
phase du mouvement du deuxiéme type, il faut vaincre
l'action d'un couple de rappel exercé par le ressort
12. o

Selon 1'invention, le guide-chaine 6 est
monté'cou;issant sur l'axe transversal d'articulation
104 de mahiére telle que les frottements de coulissement
soient réduits, et les moyens de déplacement E, G, de la
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piéce p sont agencés pour s'écarter de cette piéce et
la libérer complétement lorsgu'un changement de pignon
est terminé, l'ensemble étant tel que le guide-chaine 6
puisse s'auto-centrer sur le pignon souhaité sous '
l'action de la chaine 5 soumise 3 tension. '

De préférence, 1l'arbre d'articulation 104 est
coaxial au galet supérieur 102. L'extrémité de. 1'arbre
104 éloignée des rayons 105 (fig. 2) de la roue de
bicyclette est fixée sur le boitier 101, ,notamment par
une vis ; l'arbre 104 s'étend librement, a partir de
cet ancrage vers la roue de blcyclette.

Selon une premiére possibilité (flg. 2,3 et 7)le
montage coulissant du gulde—cha;ne_G est assuré en pré-
voyant un manchon 106 solidaire-du-galet rotatif 102;:ce
manchon s'étend du coété du galet 102 opposé a la roue.

Le gqide—chaine 6 est 1ié en:ttanslation a une
douille 107 montée autour du manchon 106, la douille
107 est elle-méme liée en translation a ce manchon 106

mais est libre en rotation par rapport audit manchon.

Selon une variante, la douille 107 peut &tre soli-

daire du guide-chaine et la piéce p est montée libre
en rotation sur la douille. -

Le galet 102 est supporté libre en rotation, du
c6té de la roue, par une douille 108 montee sur le’
guide-chaine. 7

La piéce p munie de crans est solidaire de la
douille 107 et s' étend parallélement & l‘'arbre 104
comme visible sur les figures 2 et 3. La piéée p.,a son
extrémité éloignée du guide-chaihe'6{ porte une rou-
lette de guidage 109 qui coopére avec un chemin de
guidage (non représenté) dans le boitier 101. ,

les moyens de rappel elastiques 110, 111,exercant le cou-
ple de rappel qui maintient la tension de la chaine sont;agencés de
maniére & ne produire aucune réaction transversale sensible, péra—f
site au coulissement.Par réaction transversale, on désigne une
réaction orthogonale & l'arbre 104 ou ayant une camposante
orthogonale & o=t arbre.
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Pour cela, ces moyens de rappel sont-constitués
par deux ressorts, respectivement 110, 111, (vqir
fig. 4-3 6) a couple de rappel de méme sens mais a
réactiorg transversalesou radialesopposées, de maniére
a s'annuler ou pratiquement s'annuler. Les deux ressorts
110, 111, sont vissés l'un dans l'autre comme représenté
sur la figﬁre 4. Le ressort 110 prend appui & une extré-
ité 110a contre le guide-chaine et, & son autre extrémité
110b sur la piéce p, immobilisée en.roﬁation par rapport
au boitier 101 ; le ressort 110 éxercerainsi un couple
qui @ tendance & faire tourner lé guide-chaine 6 autour
de la douille 107 et de l'arbre 104. ’

Le ressort 111 prend-appui 4 une extrémité 111ia
(fig. 1) sur le guide—chéine 6 et, & son autre extrémité
111ib (fig; 2) contre une partie dﬁrbbitier,IOI. Toute-
fois, pour réduire les frottements, du fait que le
ressort 111 se dépiace avec la douille 107, alors que le
boitier 101 est immobile en translation, l'extrémité '
111p est munie d'une roulette 112 qui prend appui,
avec possibilité de roulement, contre le boitier 101.

Du fait que le galet 102 et-le manchon 106
sont entrainds en‘rotatibn par la chaine 5, les

mouvements de coulissement transversal du manchon 106

et du galet 102 sont facilités et s'effectuent avec

_un frottement réduit. En outre, 1'agencement des moyens

de rappel élastigues llO,’111 pérméttant de supprimer
ou de réduire considérablement toute réaction parasite
au couiissement contribue & la facilité des déplacements
transversaux. 7
Il est & noter que cette facilité de coulissement
est obtenue avec des moyens extrémement simplesselon la
solution des figures 2 et 3. 7 '
Selon une variante représentée sur la figure 7,

~la liberté en rotation de.la‘douille 107 par rapport au

manchon 106 peut €tre assurée par tne double couronne
de billes 113 prévue aux deux extrémités axiales
de la douille 107.
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Selon une deuxiéme possibilité, représentée
sur la figure 8, le coulissement & frottement réduit
du guide-chaine 6 sur l'arbre transversal 104 peut
€tre assuré par l'intermédiaire d'une douille a
billes 114, pour mouvements axiaux. Le galet 102 est
alors monté libre en rotation, notamment par 1'inter-
médiaire de billes, sur cette douille 114 qui se
déplace essentiellement en coulissement par rapport
a l'arbre 104 mais ne tourne pas par rapport a cet
arbre. '

Il est & noter que dans le cas de la solution
de la figure 8, l'existence d'une réaction transversale
produiterpar les moyens. de rappel éiastiques du guide-
chaine 6 en rotation autour de l'arbre 104 est moins
génante que dans le cas des figures 2, 3 et 7 du
fait de la présence de la douille & billes 114. Une
telle douille permet, eneffet., des coulissements a
frottement réduit, méme en présence d'efforts non
négligeables orientés orthogonalement a la direction
de coulissement. Dans le cas de la figure 8, un seul
ressort de rappel, a réaction transversale non
compensée, pourrait étre éventuellement utilisé.

Les moyens de déplacement de la piéce p
comprennent des premiers et des seconds moyens &'en-
cliqueﬁage E, G, propres a intervenir, respectivement,
en féponse aux mouvements du pfemier et du second
types. ;

Lorsgu'un changement de pignon est terminé,
les moyens de déplacement E, G, sont totalement dcartds
de la piéce p comme visible sur la figure 2, de maniére
a libérer totalement cette derniére.

L'auto-centrage du guide-chaine 6, par l'action
de la chaine 5, sur le pignon souhaité, peut se rdéaliser
du fait du coulissement a faible frottement du guide-
chaine 6 sur l'arbre 104 et de 1l'absence d'une liaison
a effort parasite entre la piéce p et les moyens de dé--

placement E, G.



10

15

20

25

30

35

) ' : 2471908 .

10

Comme visible sur la figure 2, les premiers
et seconds moyens d'encliquetage comprennent un bras
coudé 27e¢ articuléd sur un axe 3Ce porté par le
boitier 101 ; ce bras 27¢ est commun aux premiers et
seconds moyehs d'encliqguetage. Une branche 115 du
bras 27e traverse une\buvérture]lSé {(fig. 1) prévue
dans le boitier 101 pour faire saillie vérs l'exté-
rieur ; cette branchéullS est relide & 1'extrémité du
cable 11, de préférence par 1l'intermédiaire d'un
systéme a palonnier 117 (fig. lyavec possibilité de
réglage du point d'attache du céble'll;

Comme visible sur les figures 2 et 3, le

bras 27e est soumis & 1l'action ‘de rappel, dans le sens

des aiguilles d'une montre autour de 1 axe 30e, d'un

ressort de torsion 3le.

Le bras 27e¢ comporte une autre branche ‘116,
situé & 1'intérieur du boitier 101 et sensiblement
orthogonale d la branche 115; La branche 116, dont
l'extrémité voisine de la piéce p est élargie'et
comporte deux extensions longitudinales comme visible

sur les figures 2 et 3, est munie de deux cliquets

respectivement 25e et 69e destinés a travailler en

sens contraires.Ces cllquets,.de forme coudee, comme
visible sur les figures 2 et a,rsont artlcules, dans
la zone de leur coude; respectlvement sur un axe
118, 119, porté par la branche 116.

Les extrémités des cliquets 25e, 69e éloignées
de la piece p sont reliées par des moyens d'interac-
tion formés par un ressort de traction 120.

A chaque cliquet 25e¢, 69e, est associde une
came munie d'une rampe 121, 122 partiellement représen-
tée sur les figures 2 et 3, propre a coopérer avec un
pion 123, 124, solidaire du. cllquet correspondant.

Les pions 123, 124, sont maintenus en appui
contre les rampes 121,-122 par l‘actidn de rappel du

ressort de traction 120.
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La forme des rampes 121, 122, est déterminée
de maniére telle que lors de la rotation du bras 27e
autour de l'axe 30e, dans un sens déterminé, la rampe
de la came associée au cliquet destiné 4 intervenir
selon le sens de rotation du bras 30g,'aésure le
guidage de ce cliquet jusqu'a ce qu'il vienne coopérer
avec le cran ¢ correspondant de la piéce p pour entrai-
ner cette derniére. , )

Les rampes 121, 122 sont prévues,reépectivement
au-dessous et au-dessus du plan du bras 27e. Ces
rampes sont avantageusement formées par des saillies
transversales vers l'intérieur du boitier 101 comme
visible sur la figure 9, venues directement de moulage.

Les crans ¢ de la piéce p sont avanﬁageusement'
constitués par des trous éirculéiréS‘(fiq. llj dans
lesquels sont propfes a venir s'engager, lors d'un:
mouvement du bras 27e, les extrémités des cliquets
25¢, 69e, formées, respectivemenf; par des érgots 125,
126. ’ ' '

Le fonctionnement du dispositif est le
suivant. - . - BN

Ce fonctionnement sera expliqué essentielle—‘
ment avec référence aux figures 2 et 3, la figure 3
illustrant la premiére phase d'un mouvement du deuxiéme
type. ) - 7

sur la figure 2. le levier 8 ést représenté
en position moyenne ou position de,repos,'ef la
chaine 5 est enroulée autour de 1l'avant-dernier pignon
(1ans le sensdes diamétresdécroissants). ’

Le guide-chaine 6 se centre automatiquement'
sur ce pignon, sous l'action de la chaine 5, en raison
du faible frottement de coulissement du manchon 106 sur
l'arbre 104 et en l'absence de toute liaison entre la
piéce p et les moyens de déplacement'E, Grqui sont
écartés de cette piéce pour la position de repos.

Si l'on souhaite faire passer la chaine 5 de

l'avant-dernier pignon, sur le plus petit pignon,.
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on fait effectuer au levier 8 le mouvement du deuxiéme
type ; pour cela, on pousse le leviér 8 vers la posi—
tion C (fig. 3) a 1'encontre du ressort de rappel 12.
Le cable 11 se trouve détendu et le ressort 3le fait
tourner le bras 27¢ dans le sens des aiguilles d’'une
montre selon la représentatioh de la figure 3, autour
de l'axe'30§. Au cours de cette rotation du bras 27e,
le cliquet 69e se rapproche de la piéce p : en oﬁtre,
le pion 124 de ce cliquet 69e, par coopération avec
la rampe 122, sous l'action du ressort de rappel 120,
détermine la position angulaire du cliquet 69g.

. Pour une rotation suffigante du bras 27¢,

" comme représenté sur la figure 3, 1l'ergot 126 du

cliquet 69 s'est introduit dans un cran ¢ de la
piéce p. Lors de la poursuiterdﬁ mouvement de rotation
du bras 27e, l'ergot 126 entraine la pi&ce p dans le
sens souhaité, cfest-a-dire vers la droite dans le

cas de la représentation de la figure 3. Il est

& noter que la partie 122a de la rampe qui coopére,

alors, avec le pion 124, est paralléle a piéce p. Il

en est de méme pour.l'autre rampe 121.
' Lors de la deuxiéme phase—de ce mouvement du

' deuxiémeltype,_c'ést—é—dire'lors du retour du levier
-8 de la position C & la position B, le cliguet 69e ne

travaillant plus dans le sens de l'arc~boutement, va
tourner autour de l'axe 118 et se dégager du cran ¢,
iaissant la piéce p et le guide—éhaine 6 dans la
position correspondant & l'enroulement de la chaine
autour du pignon de plus petit diamétre.

Pour le passage d'un pignon de plus grand
diamétre, au pignonrimmédiatemént inférieur (casrdu
mouvement du deuxiéme type), il n'est pas utile que .
la position de larpiéce p a la fin de la premiére
phase, ait dépassé 1a’bositibn éofresPOndant au’
centrage correct sur le pignon immédiatement inférieur.

Par contre, lors du passage " d'un pignon inférieur
au pignon immédiatement supérieur, il est utile, pour

2471908 .
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faciliter la montée de la chaine sur le pignon.supérieur,
de dépasser, a la fin de la lére phasc du mouvement du premier
type, la position de la piéce p correspondant au centrage
correct sur le pignon supérieur.

Le dépassement correspond, avantageusement,é
un demi pas. )

"Cela signifie que lorsque l'on fait passer
la chaine d'un pignon au pignon immédiatement supérieur,
& la fin de la lére phasedu mouvement du premier type, c'est-
a-dire lorsque le levier 8 se trouve dans la position
A, l'ergot 125, du cliquet 25¢, engagé dans un cran ¢
de la piéce p, aura poussé cette derniére au-dela de
la position dé centrage exact ; le guide-chaine 6 aura
donc un plan moyen décalé sensiblement d'un demi pas vers
le plan vertical moyen de la roue, par rapport au plan-du
pignon sur lequel on souhaite faire passer la chaine.

Lors de la deuxiéme phase, du mouvemént du
premier type, le guide-chaine 6, sous l'action de la
chaine 5 ,effectuera un mouvement d‘auto;centrage et
se déplacera sensiblement d'un demi pas vers l'exté-
rieur par rapport au plan vertical moyen de la roue.

I1 -est & noter que lors du mouvement du
premier type, le ressort 12 n'intérvient pas pour
s'opposer a la premiére phase du mouvement du levier
8. ,

L'explication détaillée du passage d'un pignon
inférieur au pignon immédiatement supérieur, lors du
mouvement du premier type n'a pas été donnée en deétail
car elle se déduit immédiatement de 1'explication
donnée pour le passage d'un pignon supérieur au pignon
imnédiatement inférieur. Le bras 27e au lieu de tourner
dans le sens représenté sur la figure 3, lors de la
premiére phase, tourne dans le sens contraire sous
l'effet de la traction exercée sur le cable 11.

C'est le cliquet 25e qui assure le déplacement
de la piéce E,veré la gauche selon la représentation

de la figure 2.
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Dans la pratique, il est apparu que 1l'auto-
centrage exercé par la chaine 5 est trés satisfaisant
et que la réduction des frottements parasites pour les
coulissements transversaux conduit & une commande trés
douce.

Toutefeis, si 1'on souhaite éviter tout

‘risque d'un coulissement trop important du manchon 106,

sous l'effet de sollicitationstransversalestels que
chocs etc., pouvant conduire a des cragquaments de la
chaine 5, alors que le levier 8 n'est pas actionné
et gu'aucun changement de pignon n' est commandé, on
peut prévoir des moyens de verrouillage supplémentaires
127 (fig. 9 & 11) de .la piéce p dans une position
correspondant a un pignon déterminé.

Ces moyens de Verrouillage 127 comprennent
une lame 128 rigide dont la direction longitudinale
est_senéiblement orthogcnale & celle de la pidce p.
Cette lame.est montée au-dessous du boitier 101 (fig. 9)
sur une vis 129 bloquée sur le boitier. La vis 129
traverse un trou prévu dans la lame 128 ; un-jeu suffi-
sant est prévu entre le diamétre  du trou de la lame 128

et celui de la vis 129 de maniére & permettre un bascule-

ment de la lame 128 autour d'un axe horizontal transver-

sal coupant l'axe de la vis 129.
La partie de la lame 128 situéde, par rapport a
la vis 129, du c6té de la piéce p (partie droite de la

lame 128 selon la représentation de la-figure'9) est

‘plus longue et a une masse supérieure a celle de

1a partie située de l'autre coté.

- La lame 128 porte 3 son extrémité située du
coté de la piéce p un doigt 130 propre & coopérer avec
des encoches 131 (fig. 11), en forme de dentsde scie,
prévues sur la tranche inférieure de la .piéce p. L'extré-
mité supérieure du_aoigt7130_cdopérant avec ces encoches
a la forme d'un diédre correspondant & celui des en-
coches (voir fig. 11). Le doigt 130 traverse une ouver-
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ture 132 prévue dans la paroi inférieure du boitier
101. La coopération du doigt 130 et de cette ouverture
132 immobilise en rotation la lame 128 par rapport au
boitier 101.

La lame ou piéce 128 comporte, & son autre
extrémité, un pion 133 & bout arrondi, propre &
coopérer et a s'appuyer sur la surface inférieure
de la branche 116 du bras 25¢, en traversant la paroi du boitier.

La surface inférieure de cette partie 116 '
comporte deux évidements 134, 135 (fig. 10) prévus
au voisinage des bords latérauy, séparés 1'un de
l'autre par la zone centrale 136. )

7 Ces évidements 134 et 135 sont dispbséé de

maniére telle et ontrune profondeur telle que lorsque
le bras 27e a tourné dans un sens ou éans ltautre
et se trouve vers la fin de la premiére phase d'un
mouvement du premier ou du deuxiéme types, le pion
133 arrive en face de ces évidements.

Du fait que la masse du doigt 130 et de la
lame 128 située de l'autre coté de la vis 129 est
supérieure & celle du pion 133 et .de l'autre partie de
la lame 128, cette lame va basculer en tournant suivant
le sens des aiguilles‘d'une ﬁontre(selon)la représénta~ '
tion de la figure 9),autourrd'un axe horizontél perpeh—
diculaire au pian de la figure 9, de télle sorte que le
pion 133 vienne en contact avec le fond dé 1'évidement
134 ou 135 (fig. 10). Le doigt 130 est alors dégagé
complétenient des encoches 131. . '

Par contre, lorsyue le bras 27e¢ occupe sensi-
blement sa position moyenne, le pion 133 coopére
avec la zone centrale 136 et le doigt 130 est ehgagé
dans une encoche 131 (fig. 9 et 11). '

Le fonctionnement des moyehé de vérfouillage
des figures 9 & 11 est le suivant.

" Lorsque le levier 8 est dans la position moyenne,

c'est-a-dire la position correspondant a 1l'enroulement de

la chaine 5 sur un pignon déterminé, le doigt 130 est
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engagé dans 1'encoche 131 correspondant au pignon en
question. Ce doigt 130-est maintenu dans cette encoche
du fait que le pion 133 coopére avec la -zone 136 comme
expliqué précédemment. - , '
Le doigt 130 empéche donc la piéce p et le

guide-chaine 6 de se déplacer de maniére sensible sous

>l*action,d'une sollicitation transversale parasite telle

gu'un choc. 7 :
Il convient de noter toutefois qu'un jeu suffisant -

peut 8tre prévu,par exemple,entre 1'extrémité du doigt 130 et

"les parois de l'encoche 131 correspondante, pour laisser

au guide-chaine 6 la possibilité d'un débattement
relativement faible, suivant le séns transversal, afin
d'autoriser 1l'auto-centrage évoqué prééédemment.
Lorsque le levier 8 est actionné, le bras 27g
tourne dahs uh sens ou dans l'autre autour de l'axe 30e :
il en résulte qu'un évidement 134, 135 arrive au droit

"du pion 133. La lame 128 bascule sous l'action de la

pesanteur et le doigt 133 pénétre dans 1'évidement en
question. Le 601gt 130 est dégagé de 1'encoche 131 et
la piéce p peut étre déplacée.

L'ensemble est agencé de maniére que le doigt
130 ait libéré la piéce P au moment ol 1l'un des cli-
guets, par son érgot'125 oﬁ 126,commenée é entrainer
cette plece B en translatlon.

‘Le fait gue le d01gt 130 'qe trouve totalement
degage des encoches 131 lors d'un changement de pigron,
permet de dépasser, lors du changement, la position de
ce pigﬁon sans risque de voir le doigt 130 s'engager
daﬁs une encoche qui ne correspond pas au pignon sothaité.

' Ceci est particuliérement intéressant lors du

. passage de la chaine d'un pignon inférieur au pignon

1mmedlatement superleur.
En effet, comme expllque precedemment ce

passage qui correspondia un mouvement du premier type,

est facilité lorsque, a -la fin de la premiére phase

du mouvement du premier type, le gu:dc—d<nre & et le
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galet 102 ont été déplacés d'un demi pas au-dela de la
position exacte correépondant 4 celle du pignon souhaité.
Ce dépassement facilite la montée de la chaine sur le
pignon en question.

Si le doigt 130 restait en coopération avec les
encoches 131, a la fin d'un tel dépassement, le doigt
130 se trouverait au sommet de la créte séparant deux
encoches 131. '

Il y aurait alors le risqgue (par suite de
vibrations, d'effort transversal parasite, d'usure ou
de défaut de précision ou touteautre cause) d'un passage
de 1l'extrémité du doigt 130 de l'autre coté de cette
créte de telle sorte que le doigt s'engagerait dans
une encoche 131 qui ne correspondrait . pas au pignon
souhaité.

Avec les moyens de verrouillage prévis aux
figures 9 & 11, un tel risque est totalement éliminé
puisgque le doigt 130 ne viendra coopérer avec 1l'encoche
131 qu'au cours de la deuxiéme phase du mouvement du
premier type, c'est-a-dire lorsque la piéce p aura
effectué son mouvement de retour d'environ un demi pas
vers la position correspondant exactement au pignon
souhaité.

L'invention permet d'obtenir un dérailleﬁr
au fonctionnement particuliérement doux. La construc-—
tion de ce dérailleur est simplifiéde et conduit & un
ensemble dont la masse est réduite.

L'auto-centrage du guide-chaine sur le
pignon souhaité permet un fonctionnement de la chaine
dans de bonnes conditions.

Ile prix de revient est réduit du fait de la
construction simplifiée.

Le dispositif sélecteur conviernt aussi'bien
& un dérailleur avant gu'a un dérailleur arriére.

Le levier de commande 8 peut Stre situé &
tout endroit approprié de la bicyclette, par exemple
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sur le guidon. 7
Ce levier peut étre remplacé par un autre

moyen de commande équivalent.

I1 est clair que des variantes de réalisation
sont possibles pour les moyens décrits. Par exemple, le
basculement de la lame 128 des moyens de verrouillage peut

etre assuré par l'action d'un ressort au lleu de la

pesanteur.
Les efforts mécaniques sur les piéces en

action sont réduits lorsqu'il n'y a pas de ressort de
rappel du guide-chaine pour le mouvement de deplacement

'transversal.
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“REVENDICATIONS

1. Dispositif sélecteur pour dérailleur de

bicyclette permettant de commander, a distance,
la position d'un guide-chaine relativement & un sup-

port, par un levier de commande agissant a une extré-

‘mité,d‘un cdble de traction,'dont l'autre extrémité

est reliéde au guide-chaine, par l'intermédiaire de.
moyens de liaison, l'ensemble du guide-chaine pouvant
pivoter autour d'un ake d'articulation -sous l'action
d'un couple de rappel élastiqgue pour maintenir une
tension de la chaine lors des changements de pignons,
comprenant :

- une piéce solidaire en translation du gdide-chaine,
munie de crans dont le nombre est au moins'égél au
nombre de positions & donner au guideéchaine,'r

- et des moyens de déplacement de la,piéce propres

a coopérer avec les crans de cette derniére en réponse
awmmouvementsdu levier de commande, 1'ensemble étant
agencé de maniére que les moyens de déplacement
assurent, en réponse a un mouvement d'un premier type .
du levier de commande, un déplacement dans un premier
sens de la piéce et, en réponse & un mouvement d'un
deuxiéme type du 1evier) un déplacement de la piéce
dans un deuxiéme sens'opposé_au premier, 7
notamment selon 1l'une quelconque des revendiéations

1 3 4 ou 28 & 31 ou 33 & 37 du brevet principal,

" caractérisé par le fait que le guide-chaine (6) est

monté coulissant sur un arbre transversal et gque les
moyens de déplacement (E, G) de la piéce (p) sont
agencés pour s'écarter de cette piéce et la libérer

complétement lorsgu'un changement de pignons est ter-

.miné.

2. Dispositif'sélecteur selon la revendication
1, caractérisé par le fait que l‘arbrertranéversal,
sur lequel le guide-chaine (6} est monté coulissant,
est constitué par 1'axe d'articulation (104) du -

guide-chaine.
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3. Dispositif sélecteur selon la revendication
2, pour dérailleur dont le guide-chaine comporte deux
galets rotatifs autour desquels s'enroule la chaine,

caractérisé par le Fait gque l'axe dfarticulation (104)

 du guide-chaine (6) est coaxial au galet supérieur (102)

du guide-chaine.

4. Dispositif sélecteur selon la revendication
2 ou 3, caractérisé par le fait que le guide-chaine
(6) est monté couliséant, avec frottement de coulis-
sement réduit, en prévoyant un manchon (106) soli~
daire du galet rotatif (102), l'ensemble du manchon
et du galet pouvant tourner et coulisser par rapport
a l’arbre'tfansveréal,(104), le guide-chaine. se
déplacant avec le galet dans son mouvement de trans-
lation, les moyens'de rappel_élastiques (110, 111)
'eXergant le couple de rappel gui maintient la ten-
sion de la chaine étant agencés de maniére a he
produire aucﬁne réaction transversale sensible
parasite au coulissement. . ’

5. Dispositif sélecteur selon la revendication

4, caractérisé par le fait que>les moyens de rappel

-élastiques a réaction transversale nulle ou sensi-

blement nulle sont constitués par deux ressorts (110,

111) & couple de rappel de_mémé sens, mais & effet

transversal ou radial opposé.,

6. Dispdsitif sélecteur selon 1'une quelcongue
des revendications précédentes, caractérisé par le
fait que le guide-chaine (6) est monté coulissant sur -

" l'arbre transversal (104) par 1l'intermédiaire d'une

douille & billes (114), pour mouvements axiaux, qui

. permet un coulissement & frottement réduit.

7. Dispositif sélecteur selon 1'une auelcongue

-des revendications précédentes,rdans lequel les
moyens de déplacement de la piéce munie de crans

comprennent des premiers et des seconds moyens
d'encliquetage propres & intervenir respectivement,

en réponse aux mouvements du premier et du second’
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types du levier de commande, caractérisé par le fait
gue ces premiers et seconds moyens d'encliquetage (E,
G) comprennent un bras articulé (27e¢), commun, muni de
deux cliguets (25¢, 6%¢) destinés a travailler en sens
contraires et reliés par des moyens d'interaction,
notamment formés par un ressort (120), l'extrémiteé
du cdble de commande (11) étant accrochée au susdit
bras. - 7

8. Dispositif sélecteur selon la revendication
7, caractérisé par le fait que les crans (c) de la
piéce (p) sont constitués par des trous dans lesquels
sont propres a venir s'engager, lors d'un déplace-
ment, les extrémités des cliquets (25e, 69e) formées
par des ergots (125, 126). -

9. Dispositif sélecteur selon la revendication
7 ou 8, caractérisé par le fait gu'il comporte, pour
chague cliquet (25e, 69e), une came munie d'une rampe
(121, 122) coopérant avec un pion (123, 124) solidaire -
du cliquet et détérminant la position angulaire de ce
cliguet sous l'effet d'un rappel élastigue, 1l'ensemble
étant tel que lors de la rotation du bras portant le
cligquet, dans un sens déterminé, la rampe de la came
assure le guidage du cliquet jusqu’a ce que son ergot
(125, 126) entre déns le cran (c) correspondant de .la
piéce (p) pour entrainer cette dernieére.

10. Dispositif sélecteur selon la revendication
9, caractérisé par le fait que deux cames sont prévues
pour les deux cliquets, ces deux cames étant situées
dans des plans différents respectivement au-dessus et
au-dessous du bras (27e) portant les cliquets.

11. Dispositif sélecteur selon l'une quelcongue
des revendications 7 a 10, caractérisé par le fait
gqu'il compreﬁd des moyens de verrouillage de la
piéce et du guide_chaine formé par une lame (128)
portant & une extrémité un doigt (130) propre &
coopérér avec des encoches (131) prévues sur la

piéce (p) et, & son autre extrémité un pion (130)
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propre a coopérer avec un bras (27e) portant les
cliquets, la lame étant montée de maniére & pouvoir
basculér et a permettre au doigt de sortir d'une
encoche (131) lorsque le.bras (27e) a été écarté de
sa position de repos, tandis que-la coopération du
pion (133) avec le bras (27e) lorsque ce dernier
reprend sa position de repos provogque 1'introduc-
tion du doigt (130) dans 1'encoche appropriée.

12. Dispositif sélecteur selon la revendication
ll,-caractérisé‘par le- fait que le bras comporte -
deux évidements (134, 135) propres & venir en face
du pion (133) lorsque le bras a été écarté de sa
position de repos, la susdite lame (128) formant piéce
de verrouillage pouvant alors basculer, avec dégage-
ment du doigt (130) hors des encoches (131).

13. bispositif sélecteur selon l'une guelconque
des revendications précédentes, caractérisé par le
fait que 1la piéce (p) porte une roulette de guidage

(109) qui coopére avec un chemin de guidage.
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