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ReSeni se tykd formy pro vyrobu dilct
z plastu litim reak&ni smé&si do dutiny for-
my, jeZ mé moZnost otevieni 180° a v u-
zavieném stavu je samosvornd. Jednd se o
mechanismus se specifickou geometrii a 2uR
zplisobem sestaveni prvkii formy. Funké&nf
dutina formy je zp¥istupnéna, a tak je u- . .
snadinéna obsluha. Ovlddaci mechanismus
a silovy prvek s kratkym zdvihem zajigtuji
vy33i Zivotnost formy.
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Vynélez se tykd formy pro v§robu dilch
z plastd litim reak&nf smé&si do dutiny for-
my.

P¥i vyrobd dilch litim reakéni smési do
dutiny formy, jak je obvyklé p¥i technolo-
gil zejména integrdlntho leh&eného polyure-
tanu, je asto nezbytné opatfit povrch du-
tiny formy néstfikem separdtoru a né&kdy
rovndZ nanosem laku, ktery pak tvo¥i po-
vrch vyrobeného dilce. Do formy se &asto
téZ zaklddaji vyztuhy nebo z&lisky. Z t&chto
divodl by bylo vyhodné, kdyby po otevie-
ni formy byly jeji dutiny co nejp¥Fistupn&jsi.
U dosud pouZivanych forem se vSak dosa-
huje pFevdZné rozevieni men3iho neZ 180°,
coZ znesnadiiuje jak manuédlni obsluhu, tak
zejména moZnost = uplatn&ni mechanizace
néastfiku nebo vkladani vyztuh & zdliskd
pomoci manipulédtort nebo roboti.

Podstatou vynédlezu je usporadani formy
s ototnou ptfedni ¢4sti, ovlddanu zdvojenym
kloubovym mechanismem, jehoZ pohon za-
ji§tuje pF¥imocary motor. Pfedni ¢&st formy
se otadi v loZiskédch, spojenych s nepohyb-
livym rédmem. Zadni €4st formy se v ma-
lych mezich posouvd ve smé&ru kolmém na
délici rovinu.

K dotlafeni zadni &&sti formy je pouZito
silového prvku s krdtkym zdvihem, jako je
kré&tkozdvi¥ny pneumaticky védlec, membra-
na nebo méch apod. Uzaviraci mechanismus
je z kinematického hlediska zdvojeny &ty¥-
kloubovy, jehoZ geometrie je specifickd tim,
Ze délka hnaci kliky je 2 + 2,3x v&tSI neZ
délka hnané kliky, s jejiZ délkou je shodné
délka ojnice. Délkou hnané kliky je pfitom
osovd vzdalenost mezl osou otéfeni pfedni
g4sti formy a osou ojnigniho kloubu na
pfedni &asti formy. U uzaviené formy je
spojnice osy otdfeni hnaci kliky a -osou
ojniéniho kloubu na pi¥edni &4sti formy kol-
méd na spojnici osy ojniéniho kloubu na
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pPedni C&sti formy a osy ota€eni pfedni
¢4sti formy. P¥i uzavirdni formy zaéne pi-
sobit sfla vyvoland silovym prvkem s krét-
kym zdvihem teprve po dosaZeni mezni po-
lohy predni &&sti formy a prestane plisobit
jestd p¥ed potdtkem otevirdni.

Technicky 1dinek vynélezu se projevuje
v tom, ¥e diky vzdjemnému otevieni &&sti
formy o 180° je zpfistupn&na funk&ni duti-
na formy, a tak usnadn&na obsluha at ma-
nuédlni & mechanizovand. Uplatn&ni mecha-
nismu spolu se vzdjemn®& vazanym piisobe-
nim pF¥imo&arého motoru mechanismu ovla-
dajiciho a silového prvku s kratkym zdvi-
hem zajistuje vyS8i Zivotnost formy.

Priklad provedeni formy podle vynélezu
je zjednoduSen& zndzornén na vyobraze-
nich, kde obr. 1 je bokorys formy v &aste-
né otevieném stavu a obr. 2 je polovinou
pidorysu téZe formy.

Rdam 1 je opatfen loZisky 2, vedoucimi
hifdel 3, spojujici soum&rn& umisténé hna-
ci kliky 4. Se hiideli 3 je spojen ozubeny
segment 5, jenZ je v zdb&ru s ozubenou ty&i
B, jejiZ osovy pohyb je oviddan pFimolarym
motorem 7. Nepohyblivé té&leso pFimodaré-
ho motoru 7 je k rdmu 1 p¥ipojeno pomoci
konzoly 8. Na rdmu 1 je déale konzola 9
nesouci loZiska 10, umoZiiujici otd€eni pfed-
ni ¥4stli formy 11. Hnaci kliky 4 jsou spo-
jeny ty&i 12, na niZ jsou ototn& uloZeny
ojnice 13, jejichZ protilehly kloub 14 je spo-
juje s pFedni &&sti formy 11. K zadni &&sti
formy 15 jsou pfipojeny vodici Cepy 18,
osovd posuvné ve voditkdch 17. Osovy po-
hyb je zadni &4sti formy ud&lovan silovym
prvkem s kratkym zdvihem 18.

Forma podle vynédlezu je urfena zejména
k vyrob& dflct z integrdlniho lehfeného.
polyuretanu, napiiklad automobllovych ops-
rek hlavy. . U

PREDMET VYNALEZU

1. Forma pro vyrobu dilct z plastdl, ze-
jména leh¢eného polyuretanu, jejiZ pFedni
¢ast je ototné a ovlddand zdvojenym Kklou-
bovym mechanismem ovlddanym p¥imoca-
rym motorem, vyzna&ujici se tim, Ze vzda-
lenost mezi osou otafeni hiidele (3) hnaci
kliky (4) a osou tyte (12) je 2- aZ 2,3x
deldi neZ osovd délka ojnice (13) mezi osou
tye (12) a osou kloubu (14}, kter§Zto roz-

m&r je shodny s osovou vzdalenostl kloubu,
{14) na pfedni &&sti formy (11) a osou lo-
Ziska (10), kolem né&hoZ je pFedni £ast for-
my (11) ot4&iva.

2. Forma podle bodu 1 vyzna&ujici se tim,
7e zadni &4st formy (15) je vedena vodici-
mi ¢epy (16} ve voditkdch (17) a je ovla-
dédna silovym prvkem s kratkym zdvihem
(18).
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