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Zafizeni pro vedeni archu

(57) Anotace;
Lafizend pro veden archu. pouFitelné v oblasti nakladace
rotacky nebo stroje na Uprasvu archi, mi pro uskuteénéni
dopravy archu v 1aktu v oblasti naklddate k dopravnimu vilei
(1) ak snim pracujicimu videl (2 vedeni archi pfifazeno
detekéni zafizeni (9). Valee (2) vedeni archin v taktu dosedd na
dopravni viles (1) a tvoil s dopraveim vileem (1 mezera (3).
slouziei k prichozi dopray¢ archu, Hnaci zafizeni sloudi ke
stFidavému dosednuli a zvednuti valee (23 vedeni archy 4
staviei zatizeni (8) slouzi pro nustaveni mezery (31 mesi valei,
Detekini zafizeni (9) slou?! ke generaci signalu. indikujiciho
tlakovou silu pusobici pfes valee (2) vedeni archi na arch,
Fim je vyhodngm zpasobem moiné zachtit reakéni sfly.,
pusohici v oblasti mezery (3) mesi vilel na dopravni vidlee (1)
avilee (23 vedeni archu a plenagené potiskovanou latkou a a
7akludd téehto méfenyeh v elicin optimalizovat kontiguraci
sdbizent zemeéna nastaveni mesery (3) merd vilci,
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Zatizeni pro vedeni archu

Oblast techniky

Vynalez sc (Yka zafizeni pro vedeni archu. kleré je pro uskutecnéni dopravy archu v taktu
v oblasti naklidace rotacky nebo stroje na Gpravu archit opaticno dopravnim vileem, valcem
vedeni archu. keery v taktu doseda na dopravni valee. pficem? dopravni valee a valee vedeni
archu definuji mezere mezi vilei. slowzici pro pruchoz dopravu archu. hnacim zai{zenim pro
alternativni dosednuti o zvednuti vilee vedeni archu a stavecim zafizenim pro- nastaveni

mezery mez valel,

Dosavadni stav techniky

Je zname v souvislosti § dopravou archu ze stohu archi v nakladacich pouzivat zafizeni pro
vedent archu, které se Jako takové muze pouzivat v oblasti nakladace rotacky nebo stroje na
tpravu archu. ¥ nich je zpravidla dopravni valee a na g vitaktu dosedajici valee vedeni
archu. Dopravni vilee a villee vedeni archi tvoi spoleéné definovanou mezeru mezi vilei,
slouzici K pruchozi doprave archu. Vyndlez pfitom sméfuje zejména na zafizeni pro vedeni

archa. jaké se muze pouzit pro pokryti saciho stolu v taktu litkou v podobé archu,

Zatizeni pro vedeni archu vpfedu uvedeného typu je znamé 7 DE 40 05 144 (2. Toto obvyklé

zatizeni pro vedeni archu zahmuje dopravni vilec umistény v hezprosticdnim sousedstvi

stohu archu. juko? 1 vilee vedeni archu v taktu dosedajici na tento dopravni valec,

Podstata vynalezu
Vynalez fezi v zikladu tkolu vylvorit zafizeni pro vedeni archu vpredu uvedeného typu,

pomoet krercho lre spolehlive zujistit konfiguraci zaiizeni pro vedeni archi, vvhodnou

7 hlediska rozvoje provozu rotacky.
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Tento ukol se podle vyndlezu vytesi znaky patentového naroku 1.

Podle vynalezu je zafizeni pro vedeni archi pro uskuteénéni dopravy archi v taktu v oblasti

nakladace rotacky nebo stroje na Gprave archy opatieno:

- dopravnim valcem.

- vileem vedent archu. ktery v taktu dosedd na dopravai valec. piicem? dopravni valee a vélee
vedeni archu definuji mezeru nezi valel. slouzici pro pruchozi dopravu archu.

- hmacim zafizeniny pro stiidave dosedani a zvedani vilee vedeni archl a

- stavecim zaFizenim pro nastaveni mezery mezi vilei.

- plicem? toto zafizeni pro vedeni archu je charakterizovano tim. Ze je opatieno detckenim
zatizenim pro generact signdlu indikujiciho Uakovou silu pusobici pomoei valee vedeni

archu na arch.

Tim je vvhodnym zpusobem mozné zachylit reakéni sily piisobici v oblasti mezery mezi valci
na dopravni vilee a valee vedeni archi a pienddené potiskovanou latkou a na zéklade tchto

zachycenych meficich velicin optimalizovat konfiguraci zafizeni vedeni archi. zejména

nastaveni mezery mezi vialet,

Podle zvlaste prednostni podoby provedeni vyndlezu zahmuje detekéni vafizeni senzorové
zafizeni. Kerc jako takové vytvdii senzorovy signdl korelujici s dosedaci silou dopravniho

vilee. Toto senzorove zatizeni muze byt provedeno vejména jako vysoce tuhy prevodnik sily,

Prednostng je senzorové zakizeni vytvoreno tak, 7e se pomoei ného mive vachvtit casovy

prubeh narustu sily a odbourani sily béhem dosedaciho taktu.

Na zaklade takto ziskancho senzorového signalu je mozné provést automatizované nastaveni
mezery mezi vilel, pricem? tolo nastaveni mezery mezi véalei muze nastat s cilem. aby v této
mezefe mezi viler panoval pritlacny tlak v zavislosti na mechanickveh  vlastnostech

potiskované Jaiky.
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Podle zvladte prednosini podoby provedent vinalezu zahmuje zafizeni pro vedeni archu vice
valed vedeni archu. piicemz temto valcum vedeni archu jsou piifazeny vlastni senzorové
zafizeni a prednostng také viastni stavéel zafizeni.Tim je mozné kontrolovat nastaveni
kazdého vélee vedeni archl a rovné? pomoci stavéciho zafizeni provadet korektury z hlediska

nastaveni mezery mezi vale.

Na zdklade dosedacich sil zachveenyeh u kazdého valee vedeni archa jo mozné stanovit. zda
tyto valee vedeni archu beZi navzajem synchronné ncho zda zde nevznikaji nedovolené velke

odehvlky.

Je mozné pro stifdavy pohyb vilet vedeni archii vzhledem k dopravnimu valel vytvorenc
hnaci zaiizeni opatiit elektrickym pohonem, piicemz tento clektricky pohon je pomoci signalu
synchronizovan s rotackou. Na zaklade tohoto konceptit je mozné zfici se ndkladnych
stavécich mechanismu a dopravu archu mezerou mezi valeem vedeni archt a sousednim

dopravnim valcem a optimalne sladit s lazovou polohou rotacky.

Ve zvlaSte vwhodném provedent je také dopravni vilec opatien elektrickym pohonem. ktery je

rovnéz pomoci signdli synchronizovin s rotackou.

Zatizent pro vedeni archu podle vynalezu je vhodné zeyména pro umisténi v oblasti leZici
7 hlediska proudu archu bezprostiedné za stohem archu. zepména pre pokryti sactho stolu,
Pomoct senzorovyeh zaffzeni vytvorenveh podle vyndlezu k zachyceni piitlatné sily valce
vedeni archu na dopravni vilee je také mozné provést snimani dvojarchu a 7 viastniho proudu

archi vyvizet piisluiné chybné dopravované tiskové archy,

Prehicd obrazku na velkresech

Dalsi podrobnosti a naky vynalezu vyplyvapl ze ndsledujiciho popisu ve spojeni s vykresem.

Na vykrese /mizoriuje:
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Obrazek 1 zjednodusené zobrazeni zatizeni pro vedeni archu podle vynalezu. kterd Je jako
takov¢ opatfeno senzorovym zaiizenim pro generaci signalu indikujiciho pfitlaény

tak vilee vedeni archu proti dopravnimu valei.

Piiklady provedeni vinalezu

Zatizent pro vedeni archu. zndzoméné na obrizku 1. slouzi pro uskute¢néni dopravy archi

v taktu od stohu archu BS k zafizeni pro dopravu archu zde provedenému juko saci stal SB.

Zafizeni pro dopravu archu podle vvndlezu zahmuje dopravni vilee | a vilee 2 vedend arch,
ktery v taktu dosedd na dopravni vilee 1. Dopravni vilee 1 a valee 2 vedeni archii definuji
spolecné mezeru 3 mezi archy. slouzici pro dopravu archu B. Tato mezera 3 mezi valci se
méni pomoct stiidavého zvedani a poklesu vlee 2 vedeni archii v rozsahu, jehoz spodnd
hodnety jsou podminény nucenym unadenim archu B3, probihajiciho mezerou 3 mezi vilei. a
Jehoz horai hodnoty zpusobupi odpojeni archu B. nachdzejiciho sc v mevefe 3 mezi valei od

dopravniho valec |

U zde znazoméncho prikladu provedeni nastiva stiidavy pokles a zvedani valee 2 veden
archit pomoct hitdele 4 vedeni archu, oscilaéné pohanéného v takiu, Na této hiideli 4 je

ulozen nosny blok 3. prirazeny valei 2 vedeni archi, Na tomto nosném bloku 3 je opét
ustaveno rameno 7 vedeni vilee 2. otocng pohyblivé ulozené pomoci otoéného éepu 6.
Otocna poloha ramene 7 vedeni vilee 2 je vzhledem k nosnému bloku 3 nastavitelna pomoci
staveetho zafizeni 8. Stavéei zadizeni 8 je pripejeno k nosnému bloku 3 pies senzorové
detekeni zafizeni 9. Pomoct senzorového detekéniho zafizeni 9 je mozné generovar méfici
signaly. které poskytji informaci. s jakou piitlacnou silou tla¢i valec 2 vedeni archi proti
dopravnimu viler 1. Na ziklade téchto mékcich signala je mozné piipadne zecla

automatizovat pro optimdlni provoz tiskového stroje vyhodné nastaveni minimalni mezery 3

mezi vl
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Na hfideli 4 vedent archu. zde provedendém jako play hiidel. je uloZeno piednostné vice, #de
dva navedjem vodstupu umisténé nosné bloky 3. které nesou jim pfifazeny vilee 2 vedeni
archt. Prednosmé je v takto vytvorend valcové jednotee vedeni archu zarazeno senzorové

detekéni zatizeni 9 pedle vynalezu. aby se optimalizoval nastavovaci stav kazdé vilcové
jednotky vedent archu. 7 hlediska taktu synchronni, oscilaéni pohon kazdé hitdele 4 vedeni
archu muze byt tvofen zejména pomoci klikového pohonu nebo excentrického pohonu.

pomoci vackového mechanismu nebo také pomoci jinych otocnyeh aktuatoru.

Staveel zaftzent 8 podle vynadlezu. vyvtvorend pro vytvofeni pozadovaného stavu nastavent,

mize byt provedeno zeyména jako dispecerskym stanovistém stroje nebo jimak vyhodné

pristupnou ¢asti stroje elektricky fiditelné stavéci zafizeni 8.

le mozné integrovat do zafizeni pro vedeni archu dalsi meéficl organy. pomoci kteryeh se
mohou zji8tovat take otacky valce 2 vedeni archu. jakoz i pfednostné také otacky dopravniho

valee |.

Hnacl zafizeni vytvorené pro pohon dopravaiho vilee 1 je pfednostné provedeno jako
clektricky pohon M1 ktery je fizen pomoct signalt. Je mozné tento elektricky pohon M1
pohdnct tak. 7¢ dopravii valee | rotuje se stifdajicimi se ahlovymi rychlostmi. Prednosing se
htidel 4 vedeni archu pohani také pomoci hnactho systému. ktery zahruje elektricky pohon
M2 ktery je rovniz fizen pomoct signalu. Také saci stul SB muze byt vytvofen se

samostatnym clektrickym pohonem M3, ktery je rovnéz fizen pomoct signdlu.

Pomoet senzorového detekéniho zafizeni 9 se mohou, jak je zde naznaceno, zachytit a
vizualizovat casové prubehy piitlacné sily F vilee 2 vedeni archi proti dopravnimu viler |
Pomoci stanovenych viastnosti casového pribéhu pritlacné sily vvvolané valcem 2 vedeni
archu s¢ mohou pipadné pomoci regulacniho obvodu provést korektury z hlediska nastaveni
mezery mezi valel, Pomoet zachyveenyeh méricich signalu je take mozné ur¢it snimact funkee

v oblasti nakladace, zejména snimani dvojarchu.
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Vindlez neni omezen na vpiedu popsany piiklad provedeni. Z¢jména je také mozné pouzit
zafizeni pro vedeni archi podle vyndlesu pro dodavku potiskovanveh latek do rotackv. které

se neodtahuji ze stohu archu. n¥brz kontinudlné z role & teprve potom se odd¢lui.

Na zaklade konceptu podle vyndlezu je mozné zabrinit zastaveni na zaklado rozdilnych nebo
chybnych okamziku dosednuti vileu 2 vedeni archi. Dale je mozné kdykoliv, zejména tuké
behem chodu archu kontrolovat skuteéné hodnoty a piipadné je korigovat. Korekee se muze
provadet alespofi ve vymezend stavéci oblasti automaticky. aniz je k tomu potfebny zisah
obsluhy. Podstainé vyhody. které se jako takové dosahuji koneepei podle vvnalezu. lezi
v tom. 7¢ dosednuti vilee 2 vedeni archt mize byt dotazovano vhodnym senzorem a mize se
tak stanovit thlovd peloha pii dosednuti. jakoz i synchronizovani obou vélet a u muze se o

ozndmit obsluze. Tato informace maze vést ke korekei bodu dosednuti pomoei vhodného

rucnino. clekirického, pneumatického a/nebo magnetick¢ho staveciho zafizeni. Alternativng
ke vpredu uvedenym opatfenim je také moné provadét Sstecnou nebo (plnou korekei padle

predem stanovenveh zadanveh hodnot.
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PATENTOVE NAROKY

- Zafizeni pro vedent archt pro uskutecnéni dopravy archu v taktu v oblasti nakladace

rotaCky nebo stroje na apravu archi s:

a. dopravaim valeem (1),

b. valeem () vedeni archin kiery v taktu dosedd na dopravni vilee (2), piicem?
dopravni valee (1) a valec (2) vedeni archu definuji mezeru (3} mezi vilel, slouzici pro
pruchozi dopravu archu.

¢. hnacim zafizenim pro stiidave dosedani a zvedani valee (2) vedeni archi a

d. stavecim zaizenim (8) pro nastaveni mezery (3) mezi valci.

vyznacujict se tim. Ze je opatfeno detckénim  zafizenim (9) pro generact signalu

indikujictho takovou silu pisobici pomoci valee (2) vedeni archu na arch.

- Zarizeni pro vedeni archil podle ndroku 1. vyznatujici se tim. 7e detekéni zatizeni (9)

zahrnuje senzorové zafizeni pro generaci senzorového signalu korelujiciho s dosedaci silou

valee (2) vedent archu,

- Zatizeni pro vedeni archii podle naroku 2, vvznacujici se tim. Ze senzorové zafizen je

vytvoreno pro zachyceni ¢asového pribéhu dosedacei sily (F) behem faze dosedini.

- Zatizent pro vedeni archu podle alespon jednoho 7 naroku 1 az 3. vyznacuwyici se tim. ¢

zahmuje vice valeu (2) vedeni archu. piicemz t¢mto vileum (2) vedeni archi jsou

pitazeny senzorové zaifzeni a staveei zafizeni (8).

- Zaiizeni pro vedeni archit podle alespoft jednoho z naroku 1 az 4. vyznacujici se tim. 7¢ na

zaklade doscdacich sil (F). zachyeenveh v kazdého valee (2} vedeni archil nastivi

nastaveni mezery (3) mezi viler. definované pomoci vilee (2) vedeni archu.

Zafizeni pro vedent archu podle alesport jednoho z néroku 1 az, 3. vyznacujici se tim. ze

staveet zatizent (8) md stavéei pohon. kiery je Fizen elektronicky.,
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7. Zafizend pro vedent archu podle alespont jednoho z ndroku | az 6. vyznacujici sc tim. 7e
hnaci zafizeni vvtvorené pro stridavé dosednuti valee (2) vedeni archu na dopravni vilec
(1) & jeho zvednutt od dopravniho vilee (1) je vytvoieno jako clektricky pohon (M2) a je

synchronizovino pomoct signilu s chodem rotacky.

8. Zatizeni pro vedeni archu podle alespon jednoho 7 naroku | az 7. vyznacuici se tini, Ze
dopravni vilee (1} je phpolen k hnacimu zafizeni vytvofenému jake elektricky pohon

(M1). piicem? tento elektricky pohon je synchronizovan pomoci signalii s chodem rotacky.

L]
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